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(57) Abrégé: Systeme de convoyage d’entités discrétescomportant un dispositif de répartition et Installation de soufflage de réci-
pients munie d’un tel systémel’ invention propose un systéme de convoyage d’entités discrétes, caractérisé en ce qu’il comporte: une
roue d’entrée (26) qui est pourvue 2 sa périphétie de supports (30) d’entités, certains desdits supports €tant associ€s a un €lément
primaire de préhension (32) mobile pouvant saisir I’entité (20) recue sur le support (30) associ€; une roue d’extraction (36) tangente
2 la roue d’entrée (26); des éléments secondaires de préhension (42) qui sont portés par la roue d’extraction (36) et qui sont prévus
pour saisir les entités (20) non saisies par un élément primaire de préhension (32); un premier (22) et un second (24) organes de sortie
qui récupérent les entités (20) précédemment saisies respectivement par les éléments secondaires et primaires de préhension (42).
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Systéme de convoyage d'entités discretes
comportant un dispositif de répartition

et Installation de soufflage de récipients munie d'un tel systéme

L'invention se rapporte au domaine des systémes de convoyage
d'entités discrétes, c’est-a-dire de convoyage d’éléments individuels.

L’'invention trouvera application dans tout systéme de convoyage
dans lequel on veut diviser un flux d'entités pour les répartir entre deux
organes aval.

Une telle répartition se trouve par exemple nécessaire lorsque, dans
une installation en ligne, une machine a haute cadence est suivie de
plusieurs machines de plus faible cadence qui sont utilisées en parallele
pour effectuer une méme opération.

L’invention sera plus particulierement décrite dans le cadre de son
application a une installation de soufflage de recipients en mateériau
thermoplastique dans laquelle le récipient est obtenu par soufflage d’une
préforme précédemment réalisée par injection.

Le demandeur fabrique de telles installations qui comportent une
unité de soufflage rotative capable de produire plus de 50000 bouteilles
par heure.

- Pour de telles cadences, il est apparu souhaitable de prévoir que la
sortie des bouteilles de I'unité de soufflage soit rapidement divisée en
deux flux paralléeles.

En effet, a de telles cadences, le convoyage des bouteilles a la
sortie de l'installation de soufflage nécessiterait des vitesses linéaires de
déplacement de bouteilles particulierement importantes. Or, tant dans le
cas des convoyeurs mécaniques que dans le cas des convoyeurs a air,
l'augmentation de la vitesse de convoyage entraine des risques non
négligeables de blocages ou de dysfonctionnements ou nécessite
I'utilisation de matériels colteux. Ce probléme de cadence se retrouve
ensuite tout au long de la ligne de remplissage et de conditionnement des
bouteilles.

L'invention a donc pour but de proposer un dispositif simple et fiable

capable d'assurer la séparation en deux d'un flux initial d'entités discrétes.
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Dans ce but, l'invention propose un systéme de convoyage d'entités
discrétes comportant un dispositif de répartition qui est alimenté en entités
discrétes par un organe d'alimentation et qui permet de répartir les entités
sur deux organes de sorties,

caracterisé en ce que le dispositif de répartition comporte :

- une roue d'entrée qui est entrainée en rotation de maniére
continue autour de son axe et qui est pourvue a sa périphérie d'une série
de supports dont chacun est apte a recevoir une entité, certains desdits
supports étant associés a un élément primaire de préehension qui est
mobile sur la roue d'entrée entre une position escamotée et une position
de préhension dans laquelle il est susceptible de saisir une entité présente
sur le support associé ;

- une roue d'extraction qui est tangente a la roue d'entrée et
qui est entrainée en rotation autour de son axe avec la méme vitesse
tangentielle que la roue d'entrée ;

- des moyens de commande qui sont susceptibles de
provoquer, entre une zone de chargement et le point de tangence des deux
roues, le déplacement de chacun des éléments primaires de préhension
vers sa position de préhension de maniere que I'élément considere
saisisse une entité recue sur le support associé ;

- des éléments secondaires de préhension qui sont portés par
la roue d'extraction et qui sont prevus pour saisir, au point de tangence,
les entités non saisies par un élément primaire de préhension ;

- un premier organe de sortie qui récupere, au-delad du point de
tangence, les entités précédemment saisies par les éléments secondaires
de préhension de |la roue d'extraction ; et

- un second organe de sortie qui réecupére les entités
précédemment saisies par les moyens primaires de préhension de la roue
d'entrée.

Selon d’autres caractéristiques de I'invention :

- chaque élément primaire de préhension est commandé vers sa
position de préhension a chaque tour de la roue d'entrée, entre la zone de
chargement et la zone de tangence, et la roue d'extraction comporte des
éléments secondaires de préhension uniquement en correspondance avec
les supports de la roue d'entrée qui ne sont pas associés a un élément

primaire de préhension ;
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- chaque élément primaire de préhension de la roue d'entréee est
ramené vers sa position escamotée au niveau d'une zone de déchargement
des entités vers le second organe de sortie ;

- les éléments secondaires de préhension sont agencés de maniere
fixe a la périphérie de la roue d'extraction ;

- les éléments secondaires de préhension de la roue d'extraction
sont mobiles chacun entre une position escamotée et une position de
préhension ; ils sont associés chacun a un support apte a supporter au
moins en partie, entre la fin des moyens de guidage et le point de
tangence, une entité non saisie par les éléments primaire de préhension,
et les éléments secondaires de préhension sont commandés pour saisir
une telle entité sensiblement au niveau du point de tangence des deux
roues ;

- chaque élément secondaire de préhension de la roue d'extraction
est ramené vers sa position escamotée au niveau d'une zone de
déchargement des entités vers le premier organe de sortie ;

- le systéme est prévu pour convoyer des récipients dont le col
comporte au moins une collerette principale en excroissance radiale, et les
supports de l'une au moins des roues d'entrée ou d'extraction sont formeés
chacun par le bord d'une encoche qui est taillée a la périphérie de la roue
et dans laquelle le col du récipient est engagé au moins partiellement, la
collerette venant en appui sur le bord de I'encoche ;

- le dispositif comporte, entre une zone de chargement et la zone de
tangence des deux roues, des moyens de guidage fixes qui maintiennent
les entités sur leur support de la roue d'entrée ;

- les éléments primaires et/ou secondaires de préhension sont
réalisés sous la forme de pinces aptes a saisir le col du récipient au-
dessus de la collerette principale ;

- les éléments de préhension mobiles sont montés a coulissement
radial sur la roue ;

- les pinces sont réalisées en une seule piece en matiére déformable
élastiquement de maniére a pouvoir s'encliqueter sur le col du récipient ;

- la roue d'extraction comporte a sa périphérie une série
d'évidements qui sont disposés de telle sorte que, a chaque passage au

point de tangence des deux roues, un support de la roue d'entrée qui
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comporte une élément primaire associé se trouve radialement en regard
d'un évidement de la roue d'extraction.

- le dispositif de répartition est alimenté en entités par un organe
d'alimentation qui comporte au moins un bras de transfert rotatif ;

- le bras de transfert transporte simultanéement deux entités qui sont
amenées respectivement sur deux supports agencés consécutivement a la
périphérie de la roue d'entrée du dispositif de répartition ;

- de deux supports consecutifs de la roue d'entrée, seul un est
associé a un élément primaire de préhension de telle sorte que le systeme
dirige les entités alternativement vers le premier ou vers le second organe
de sortie ;

- le premier organe de sortie est réalisé sous la forme d'une
gouttiere de sortie ; et

- le second organe de sortie comporte une roue a encoches.

L'invention propose aussi une installation de soufflage de récipients
en matiere thermoplastique, caractérisée en ce qu'elle comporte, en aval
d'une unité de soufflage, un systéeme de convoyage de récipients
incorporant I'une quelconque des caractéristiques précédentes.

D’autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront a

la lecture de la description détaillée qui suit ainsi que dans les dessins
annexés dans lesquels :
. - la figure 1 est une représentation schématique en vue de dessus
d'un dispositif de répartition conforme aux enseignements de l'invention, le
dispositif étant a titre d'exemple intégré dans un systeme de convoyage
situé en aval d'une unité de soufflage de récipients.

- la figure 2 est une vue schématique en coupe selon la ligne 2-2 de
la figure 1 ;

- la figure 3 est une vue schématique en coupe selon la ligne 3-3 de
la figure 2 ; et

- la figure 4 est une vue schématique en perspective avec
arrachement illustrant le montage et lfa commande en coulissement radial
d'un élément de préhension.

On a illustré sur la figure 1, de maniere schématique et partielle, une
partie d'une installation de soufflage de récipients en matiére
thermoplastique. Il s'agit plus particulierement d'une machine de soufflage

de récipients, tels que des bouteilles, a partir de préformes précédemment
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réalisées par injection d'un matériau thermoplastique tel que Ile
polyéthyléne téréphtalate (PET). Les préformes présentent sensiblement la
forme d'un tube dont I'extrémité inférieure est fermée et dont l'extrémite
supérieure ouverte présente exactement la forme finale du récipient. Le col
présente ainsi_généralement, a sa base, au moins une collerette radiale
externe qui est utilisée pour assurer le transport de la preforme, puis du
récipient.

Pour pouvoir étre moulée a la forme du récipient, la preforme est
chauffée dans un four de conditionnement thermique et elle est amenée
dans un moule de soufflage. Une fois la préforme enfermée dans le moule,
seul le col dépassant a l'extérieur de celui-ci, on insuffle dans la préforme
de l'air sous haute pression pour que le matériau viennent epouser les
parois du moule. Le moule est ensuite ouvert et le récipient est recupéré
par un systeme de convoyage.

Dans l'exemple iilustré a la figure 1, la machine de soufflage
comporte une unité de soufflage rotative 10 dans laquelle une série de
moules de soufflage 12 sont disposés a la périphérie d'un carrousel animé
d'un mouvement de rotation continue d'axe At.

Les moules 12 sont réalisés en deux parties et peuvent s'ouvrir pour

permettre l'introduction des préformes et pour permettre |'extraction des
récipients une fois soufflés.
. La machine illustrée sur la figure 1 est une machine dite "bi-
empreinte" dans laquelle chaque moule 12 comporte deux cavités 14
destinées chacune & recevoir une préforme. Ainsi, a chaque tour du
carrousel, on introduit dans chaque moule deux préformes a la fois, de
sorte que deux récipients sont moulés simultanément dans chaque moule.
Une fois les récipients moulés, le moule 12 est ouvert et les récipients sont
récupérés par un systeme de convoyage.

Dans la machine de la figure 1, le systéme de convoyage comporte
une étoile de transfert 16 pourvue d'une série de bras de transferts 18 qui
permettent de venir saisir les deux récipients 20 qui viennent d'étre
soufflés dans un méme moule 12. Une telle étoile de transfert 16 est par
exemple du type de celles qui équipent les machines "bi-empreintes" déja
commercialisées par le demandeur et elle permet d'évacuer les récipients
20 du moule 12 sans arréter ni méme ralentir le carrousel qui porte les

moules 12.
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Le systéme de convoyage illustré sur la figure 1 comporte un
dispositif de répartition qui permet de diviser le flux des récipients produits
en deux flux dont chacun correspond a un organe de sortie 22, 24 de la
machine.

Le dispositif de répartition selon l'invention comporte tout d'abord
une roue d'entrée 26 qui est entrainée en rotation de maniere continue
autour de son axe A2. Par commodité, on considérera le cas ou l'axe A2
est vertical. La roue d'entrée 26 comporte donc un plateau horizontal
circulaire 28 qui est pourvue a sa périphérie d'une série d'encoches 30.
Dans l'exemple choisi, les encoches 30 sont réparties angulairement de
maniére réguliere autour de l'axe A2.

Les encoches 30 sont sensiblement semi-circulaires et présentent un
diameétre sensiblement égal au diametre du col des récipients 20 a
convoyer. En réalité, ces encoches peuvent présenter un profil s'écartant
legerement d'un simple demi-cercle. Chaque encoche est destinée a
permettire l'engagement radial au moins partiel du col d'un récipient de
telle sorte que la collerette de celui-ci vienne en appui sur le bord de
l'encoche 30, la partie du plateau 28 qui forme le bord de I'encoche 30
servant ainsi de support au récipient 20 considéré. Le corps du récipient
20 s'étend alors en dessous du niveau du plateau 28.

Dans I'exemple illustré, le plateau 28 de la roue d'entrée 26 est donc
congu comme une roue a encoches de type connu mais on pourrait prevoir
de réaliser les supports de récipients sous une autre forme.

La roue d'entrée 26 comporte par aiileurs des éléments de
préhension 32 qui sont aptes a saisir un récipient par le col et qui sont
montés a coulissement sur le plateau 28 selon une direction radiale par
rapport a l'axe A2. Les éléments de préhension 32 sont par exemple
réalisés sous la forme de pinces 34. Comme cela sera décrit ci-apres, les
pinces 34 peuvent ainsi étre commandées radialement entre une position
escamotée radialement vers l'intérieur et une position de préhension dans
faguelle la pince 34 est susceptible de venir s'encliqueter sur le col d'un
récipient regcu au niveau d'une encoche 30 du plateau 28. Dans I'exemple
illustré, la roue d'entrée 26 est équipée de telle sorte qu'une encoche 30
sur deux est associée a un élément de préhension.

Le dispositif de répartition comporte par ailleurs une roue

d'extraction 36 qui est tangente a la roue d'entrée 26 et qui est elle aussi
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entrainée en rotation autour de son axe A3 de telle sorte que les deux
roues possédent la méme vitesse tangentielle a leur point de tangence. De
préférence, les deux roues ont le méme diamétre et donc la méme vitesse
angulaire.

Dans l'exemple illustré, la roue d'extraction 36 est identique a la
roue d'entrée 26, de telle sorte qu'elle comporte elle aussi un plateau
rotatif 38 muni d'encoches 40, ainsi que des éléments de préhension 42
munis de pinces 44. Toutefois, les encoches 40 de la roue d'extraction 36
sont deux fois moins nombreuses que celles de la roue d'entrée 26 et leur
espacement sur la circonférence de la roue est |le double de celui qui
sépare les encoches 30 de la roue d'entrée. Entre deux encoches 40
successives, le plateau 38 de la roue d'extraction 36 présente un
évidement 46 qui, dans l'exemple illustre, est de forme semi-circulaire. Les
évidements 46 sont en tous cas de profondeur supérieure a la profondeur
des encoches 40.

Sur la roue d'extraction 36, chagque encoche 40 est associée a un
élément de préhension 42. Au contraire, les évidements 46 ne sont
associés a aucun élément de préhension.

Selon le mode de réalisation illustré, les éléments de préhension 42
de la roue d'extraction 36 sont mobiles radialement par rapport a |'axe A3
entre une position escamotée et une position de préhension.

Les deux roues d'entrée 26 et d'extraction 36 sont synchronisées de
telle sorte que lorsqu'une encoche 40 de la roue d'extraction se trouve au
point de tangence des deux roues, elle se trouve exactement en regard
d'une encoche 30 de la roue d'entrée qui n'est pas associée a un élément
de préhension 32. Au contraire, lorsque la roue d'entrée 26 occupe une
position angulaire telle que c'est une de ses encoches 30 associée a un
élément de préhension 32 qui se présente au point de tangence, cette
encoche 30 se trouve juste en regard d'un des evidements 46 de la roue
d'extraction 36.

Enfin, le dispositif de répartition selon l'invention comporte aussi un
guide circulaire 48 qui est disposé autour de l'axe A2 a la périphérie de la
roue d'entrée 26. Le guide est fixe et il est disposé de maniére a empécher
les récipients de s'échapper des encoches 30. Le guide 48 s'étend donc
angulairement entre une zone de chargement des récipients 20 sur la roue

d'entrée 26 et la zone de tangence des deux roues 26, 36. Il est disposé a
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un niveau légérement supérieur a celui du plateau 28 et il est prévu pour
coopérer avec le col des récipients qui, entre la zone de chargement et la
zone de tangence, se trouvent prisonniers radialement entre le guide 48 et
e fond de I'encoche 30 dans laquelle ils sont regus.

~ On a illustré sur les figures 2 a 4 de maniére plus détaillée le mode
de commande des déplacements des éiéments de préhensions.
Avantageusement, les deux roues d'entrée 26 et d'extraction 36 sont
congcues de la méme fagon de sorte que la description qui va étre faite d'un
élément de préhension 32 de la roue d'entrée 26 s'applique aussi a un
élément de préhension 42 de la roue d'extraction 36.

Pour chaque élément de préhension 32 de la roue d'entrée 26, le
plateau 28 comporte un lamage rectangulaire dont la direction principale
est orientée selon un rayon par rapport a I'axe A2 de la roue d'entrée 26.
Sur la face supérieure de ce lamage, on trouve un rail 50 qui est orienté
selon ce rayon et sur lequel un chariot 52 est monté a coulissement.
L'élément de préhension 32 est fixé sur la face supérieure de ce chariot
52.

De part et d'autre du rail 50, le long des bords radiaux du lamage, le
plateau 28 comporte deux fentes 54 qui traversent le plateau 28. Ces
fentes 54 sont prévues pour permettre le passage des quatre pieds 56 d'un
cavalier de commande 58 qui est destiné a étre agencé en dessous du
‘plateau 28. Le cavalier 58 comporte pour l'essentiel un élément de plaque
60 sensiblement horizontal depuis lequel les quatre pieds 56 s'étendent
verticalement vers le haut au travers des fentes 54 pour étre fixes sur le
chariot 52 et/ou sur I'élément de préhension 32. Le cavalier 58 comporte
aussi un galet 61 qui est agencé en dessous de I'éelement de plaque est qui
est mobile en rotation autour de son axe vertical. Le galet 61 est destiné a
étre recu dans une gorge 62 formée dans la face supérieure d'une plaque
fixe 64 agencée en dessous du plateau 28 de la roue d'entrée 26. La gorge
62 s'étend selon une trajectoire fermée autour de l'axe A2 de la roue
d'entrée et les deux bords de la gorge 62 forment des chemins de came
pour le galet 61. Le profil de la gorge 62 est illustré de maniére
schématique sur la figure 1.

De la sorte, lorsque le plateau 28 de la roue d'entrée est entrainé en
rotation autour de l'axe A2, ii entraine avec lui le rail 50, le chariot 52,

I'élément de préhension 32 et le cavalier de commande 58. De ce fait, le
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galet 61 parcoure la gorge 62 qui, par son profil, impose au chariot 52 et
donc a I'éiément de préhension 32 une position radiale deéterminée en
fonction de la position angulaire du plateau 28.

Le fonctionnement du systeme de convoyage selon l'invention est
donc le suivant. )

Un bras de transfert 18 saisit deux récipients dans un moule 12 et
les améne sur la roue d'entrée 26, au niveau d'une zone de chargement.
Les deux récipients 20 portés par le bras 18 sont engagés dans deux
encoches consécutives de la roue d'entrée 26, cela sans ralentir la roue
26. Le bras 18 continue toutefois & tenir les récipients jusqu'a ce que leur
col soit retenu entre le fond de I'encoche 30 et le guide 48. Le bras 18
relache les récipients qui sont alors entrainés en rotation autour de l'axe
A2 par la roue d'entree 26.

Avant d'arriver au point de tangence, on peut voir que le profil de la
gorge 62 provoque le déplacement des éléments de préhension 32 de la
roue d'entrée vers leur position de préhension.

Grace a la présence du guide 48, I'élément de préhension 32 peut
étre muni d'une pince 34 élastique qui s'engage en force autour du col du
récipient sans le faire tomber de son encoche 30. En formant un appui
pour les récipients, le guide 48 permet notamment de se passer de pinces
commandées. Les pinces 34 peuvent ainsi étre réalisées en une seule
piece en matiére plastique déformable élastiquement.

Cependant, en variante, on pourrait prévoir que les éléments de
préhension 32 de la roue d'entrée ne soient commandés vers leur position
de préhension qu'au niveau du point de tangence. On pourrait alors
éventuellement s'affranchir du guide 48.

Dans tous les cas, lorsqu'il arrive au point de tangence, un recipient
20, qui est recu dans une encoche 30 a laquelie est associé un élément de
préhension 32, se trouve retenu par ce dernier. Au point de tangence, ce
récipient se trouve donc en regard d'un évidement 46 de la roue
d'extraction de sorte qu'il n'y a aucune interaction entre ce récipient et la
roue d'extraction. Ainsi, au-dela du point de tangence, le récipient reste
maintenu, par I'élément de préhension 32, dans son encoche 30 de la roue
d'entrée 26.

Au contraire, un récipient qui est recu dans une encoche 30 qui n'est

associée a aucun dispositif de prehension se trouve, au point de tangence,
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engagé simultanément dans une encoche 40 de la roue d'extraction. De
plus, on peut voir sur la figure 1 que l'élément de préhension 42 associé a
cette encoche 40 de la roue d'extraction est alors commandé vers sa
position de préhension pour se saisir du récipient. On remarque que, dans
cette position, le récipient est parfaitement maintenu par les deux plateaux
28, 38 de sorte que, la encore, on peut se passer de pinces commandées
et utiliser des pinces 44 élastiques. De plus, on s'apergoit qu'avec le
dispositif proposé, on pourrait prévoir que les eléements de préhension 42
de la roue d'extraction ne soient pas mobiles radialement. Dans une
version simplifiée de l'invention, ils pourraient étre constitués de simples
pinces élastiques directement fixées sur le plateau 38.

Les deux roues 26, 36 continuant de tourner, le récipient quitte
I'encoche 30 de la roue d'entrée 26 car, au-dela du point de tangence, il
est maintenu au fond de l'encoche 40 de la roue d'extraction 36 par
I'élément de préhension 42 associé.

Ainsi, en aval du point de tangence, le flux de récipients se trouve
séparé en deux séries dont I'une est portée par la roue d'entrée 26 et dont
l'autre est porté par la roue d'extraction 36.

Sur la trajectoire de chacune de ces deux roues 26, 36, on a
disposé, en aval du point deux tangence, deux organes de sortie 22, 24
chargés de récupérer les récipients 20 avant qu'ils n'aient effectué un tour
complet sur la roue considéreée.

La roue d'extraction est ainsi associée a un premier organe de sortie
22 qui est réalisé sous la forme d'une gouttiere 68 comportant deux
glissiéres paralléles entre lesquelles les récipients sont déposés par les
éléments de préhension 42. Les récipients 20 se déplacent le long de cette

gouttiere du fait de la poussée exercée par chaque nouveau récipient

| déposé par la roue d'extraction 36.

Le deuxieme organe de sortie 24 qui est associé a la roue d'entrée
26 comporte successivement une roue 74 a encoches tangente a la roue
d'entrée 26 et une seconde gouttiére 76 qui est agencée parallelement a la
premiére gouttiere 68.

Dés que les éléments de préhension 32, 42 des deux roues d'entrée
26 et d'extraction 36 ont déposé le récipient qu'ils maintiennent sur
I'organe de sortie correspondant, ils sont de nouveau commandes vers leur

position escamotée radialement vers |'intérieur.
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Comme on peut le voir, le systéme de convoyage ainsi décrit permet
de séparer en deux le flux de recipients produits par l'installation de
soufflage, ceci de maniére particulierement fiable grdce a des moyens
simples et peu colteux.

Dans l'exemple illustré, les récipients sont répartis a parts egales
entre les deux organes de sortie 22, 24. Toutefois, de maniére trés simple
on pourrait réaliser une répartition 2/3 1/3 en munissant par exemple deux
encoches 30 sur trois de la roue d'entrée 26 d'éléments de préhension 32.
La roue d'extraction comprendrait alors deux fois plus d'eévidements 46 que
d'encoches 40 associées a un élément de préhension 42.

Le systéeme de commande des éléments de prehension a galet 61 et
a gorge 62 est simple et peu colteux mais on pourrait aussi prévoir de le
remplacer par un systéme dans lequel chaque élement de prehension
disposerait d'un actionneur motorisé. Dans ce cas, on pourrait prevoir que
les deux roues soient munies du méme nombre d'encoches, chaque
encoche des deux roues étant munie d'un élément de préhension. Les
éléments de préhension des deux roues seraient alors commandes de telle
sorte que, au point de tangence, un seul des deux éléments de préhension
en vis-a-vis serait amené vers sa position de préhension. Un tel dispositif
permettrait de faire varier a volonté et en temps réel la répartition des

récipients envoyés vers chacun des deux organes de sortie.
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REVENDICATIONS

1. Systéme de convoyage d'entités discrétes comportant un dispositif
de répartition qui est alimenté en entités discretes (20) et qui permet de
répartir les entités (20) sur deux organes de sorties (22, 24),

caractérisé en ce que le dispositif de repartition comporte :

- une roue d'entrée (26) qui est entrainée en rotation de
maniére continue autour de son axe (A2) et qui est pourvue a sa périphérie
d'une série de supports (30) dont chacun est apte a recevoir une entité
(20), certains desdits supports étant associés a un éiément primaire de
préhension (32) qui est mobile sur la roue d'entrée (26) entre une position
escamotée et une position de prehension dans laquelle il est susceptible
de saisir une entité présente sur le support associé (30) ;

- une roue d'extraction (36) qui est tangente a la roue d'entree
(26) et qui est entrainée en rotation autour de son axe (A3) de telle sorte
que les roues d'entrée (26) et d'extraction (36) possedent la méme vitesse
tangentielle a leur point de tangence ;

- des moyens de commande (61, 62) qui sont susceptibles de
provoquer, entre une zone de chargement et le point de tangence des deux

roues, le déplacement de chacun des éiéments primaires de préhension

(32) vers sa position de préhension de maniere que ['élément (32)

considéré saisisse une entité (20) regue sur le support (30) associé ;

- des éléments secondaires de préhension (42) qui sont portés
par la roue d'extraction (36) et qui sont prévus pour saisir, au point de
tangence, les entités (20) non saisies par un élément primaire de
prehension (32) ;

- un premier organe de sortie (22) qui recupére, au-dela du
point de tangence, les entités (20) précédemment saisies par les eléments
secondaires de préhension (42) de la roue d'extraction (36) ; et

- un second organe de sortie (24) qui récupere les entités
précédemment saisies par les moyens primaires de préhension (32) de la

roue d'entrée (26).

2. Systéme selon la revendication 1, caractérise en ce que chaque

élément primaire de préhension (32) est commandé vers sa position de
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préhension a chaque tour de la roue d'entrée (26), entre la zone de
chargement et la zone de tangence, et en ce que la roue d'extraction (36)
comporte des éléments secondaires de préhension (42) uniquement en
correspondance avec les supports (30) de la roue d'entrée (26) qui ne sont

pas associés a un élément primaire de préhension (32).

3. Systeme selon l'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisé en ce que chaque éiément primaire de préhension (32) de la
roue d'entrée (26) est ramené vers sa position escamotée au niveau d'une
zone de déchargement des entités (20) vers le second organe de sortie
(24).

4. Systéme selon |'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisé en ce que les éléments secondaires de préhension (42) sont

agencés de maniere fixe a la périphérie de la roue d'extraction (36).

5. Systéme selon l'une quelconque des revendications 1 a 3§,
caractérisé en ce que les éléments secondaires de préhension (42) de la
roue d'extraction (36) sont mobiles chacun entre une position escamotée et
une position de préhension, en ce qu'ils sont associés chacun a un support
(40) apte a supporter au moins en partie, entre la fin des moyens de
guidage (48) et le point de tangence, une entité non saisie par les
éléments primaire de préhension (32), et en ce que les éléments
secondaires de préhension (42) sont commandés pour saisir une telle
entité (20) sensiblement au niveau du point de tangence des deux roues
(26, 36).

6. Systeme selon la revendication 5, caractérisé en ce que chaque
élément secondaire de préhension (42) de la roue d'extraction (36) est
ramené vers sa position escamotée au niveau d'une zone de déchargement

des entités (20) vers le premier organe de sortie (22).

7. Systeme selon l'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisé en ce qu'il est prévu pour convoyer des recipients dont le col
comporte au moins une collerette principale en excroissance radiale, et en

ce que les supports de l'une au moins des roues d'entrée (26) ou
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d'extraction (36) sont formés chacun par le bord d'une encoche (30, 40)
qui est taillée a la périphérie de la roue et dans laquelle le col du récipient
est engagé au moins partiellement, la collerette venant en appui sur le

bord de l'encoche.

8. Systeme selon la revendication 7, caractérisé en ce qu'il
comporte, entre la zone de chargement et la zone de tangence des deux
roues, des moyens de guidage fixes (48) maintiennent les entités (20) sur

leur support (30) de la roue d'entrée (26).

9. Systéme selon l'une des revendications 7 ou 8, caractérisé en ce
que les élements primaires (32) et/ou secondaires (42) de préhension sont
réalisés sous la forme de pinces (34, 44) aptes a saisir le col du récipient

au-dessus de la collerette principale.

10. Systeme selon l'une quelconque des revendications 5 a 9,
caractérisé en ce que les éléments de préhension mobiles (32, 42) sont

montés a coulissement radial sur la roue (26, 36).

11. Systéme selon ['une des revendications 9 ou 10, caractérisé en
ce que les pinces (34, 44) sont réalisées en une seule piece en matiere
déformable élastiquement de maniere a pouvoir s'encliqueter sur le col du

récipient.

12. Systéme selon |'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisé en ce que la roue d'extraction (36) comporte a sa péripherie
une série d'évidements (46) qui sont disposés de telle sorte que, & chaque
passage au point de tangence des deux roues (26, 36), un support (30) de
fa roue d'entrée (26) qui comporte une élement primaire (32) associé se
trouve radialement en regard d'un évidement (46) de la roue d'extraction

(36).

13. Systéme selon l'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisé en ce que le dispositif de repartition est alimenté en entités par
un organe d'alimentation (16) qui comporte au moins un bras de transfert
rotatif (18).
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14. Systéme selon la revendication 13, caractérisé en ce que le bras
de transfert (18) transporte simultanément deux entités (20) qui sont
amenées respectivement sur deux supports (30) agencés consécutivement

a la périphérie de la roue d'entrée (26) du dispositif de répartition.

15. Systéme selon l'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisé en ce que, de deux supports (30) consécutifs de la roue
d'entrée (26), seul un est associé a un élément primaire de préhension
(32) de telle sorte que le systeme dirige les entités alternativement vers le

premier (22) ou vers le second (24) organe de sortie.

16. Systéme selon l'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisé en ce que le premier organe de sortie (22) est réalisé sous la

forme d'une gouttiere de sortie (68).

17. Systéme selon I'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisé en ce que le second organe de sortie (24) comporte une roue a

encoches (74).

18. Installation de soufflage de récipients =~ en matiere
thermoplastique, caractérisée en ce gu'elle comporte, en aval d'une unité
de soufflage, un systéme de convoyage de récipients selon I'une

quelcongue des revendications précédentes.



PCT/FR00/03107

WO 01/36306

9
\ )
OO




PCT/FR00/03107

WO 01/36306

2/ 4

Oc

¢ Old

19~ € | ,/‘ @
s AN ==\
Vi - sssiits) _

NN N 14°)
7777707 \m 777777 TR 77/
%fﬁ%% llllll LR ! \\s\

T

W -, %

2Q 0G




WO 01/36306 PCT/FR00/03107

3/4

7




WO 01/36306 PCT/FR00/03107




INTERNATIONAL SEARCH REPORT int ional Application No
PCT/FR 00/03107

A. CLASSIFICATION OF SUBJECT MATTER

IPC 7 B65G47/71 B29C49/42

According to International Patent Classification (IPC) or to both national classification and IPC

B. FIELDS SEARCHED

Minimum documentation searched (classification system followed by classification symbols)

IPC 7 B65G B29C

Documentation searched other than minimum documentation {o the extent that such documents are included in the fields searched

Electronic data base consulted during the international search (name of data base and, where practical, search terms used)

EPO-Internal

C. DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT

Category ° | Citation of document, with indication, where appropriate, of the relevant passages Relevant to claim No.
A US 4 467 908 A (SCHNEIDER EGON) 1-10,13,
28 August 1984 (1984-08-28) 16,17
column 2, line 61 —column 3, line 31;
figure 1
column 5, 1ine 7 - Tine 40
A DE 196 54 350 A (KRUPP CORPOPLAST MASCH) 1
25 June 1998 (1998-06-25)
figure 2
A FR 2 709 264 A (SIDEL SA) 18

3 March 1995 (1995-03-03)
figures 2,4,5

A US 4 596 107 A (PFLEGER SR FRED W) 1-4
24 June 1986 (1986-06-24)
figures

-/—

Further documents are listed in the continuation of box C. Patent family members are listed in annex.

° Special categories of cited documents : § i . "
*T* later document published after the international filing date

or priority date and not in conflict with the application but

"A" document defining the general state of the art which is not < o ;
considered to bé of particular relevance ﬁ:t‘gjn }% ;:nderstand the principle or theory underlying the
“E" earlier document but published on or after the international *X* document of particular relevance; the claimed invention
filing date cannot be considered novel or cannot be considered 1o
*L' document which may throw doubts on priority claim(s) or involve an inventive step when the document is taken alone
which is cited to establish the publication date of another *y* document of : . ; : .
phliowt ; - particular relevance; the claimed invention
citation or other special reason (as specified) cannot be considered to involve an inventive step when the
*O" document referring to an oral disciosure, use, exhibition or document is combined with one or more other such docu—
other means ments, such combination being obvious to a person skilled
*P* document published prior to the international filing date but in the art.
later than the priority date claimed *&* document member of the same patent family
Date of the actual completion of the international search Date of mailing of the international search report
9 February 2001 16/02/2001
Name and mailing address of the ISA Authorized officer

European Patent Office, P.B. 5818 Patentiaan 2
NL - 2280 HV Rijswijk

Tel. (+31-70) 340-2040, Tx. 31 651 epo nl, s s

Fax: (+31-70) 340-3016 Kosicki, T

Form PCT/ISA/210 (second sheet) (July 1992)

page 1 of 2-



INTERNATIONAL SEARCH REPORT

Int. ional Application No

PCT/FR 00/03107

C.(Continuation) DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT

Category °

Citation of document, with indication,where appropriate, of the relevant passages

Relevant to claim No.

DE 22 17 733 A (UHLMANN MASCHF JOSEF)
18 October 1973 (1973-10-18)
figures

1-4

Formm PCT/ISA/210 (continuation of second sheet) (July 1992)

page- 2 of -2




INTERNATIONAL SEARCH REPORT

Information on patent family members

Int ional Application No

PCT/FR 00/03107

Patent document Publication

Patent family

Publication

cited in search report date member(s) date

US 4467908 A 28-08-1984 DE 3141364 A 05-05-1983
BR 8205873 A 06-09-1983
FR 2514734 A 22-04-1983
GB 2107666 A,B 05-05-1983
IT 1149105 B 03-12-1986
JP 1854252 C 07-07-1994
JP 5059008 B 30-08-1993
JP 58135027 A 11-08-1983

DE 19654350 A 25-06-1998 AU 5748198 A 17-07-1998
W0 9828122 A 02-07-1998

FR 2709264 A 03-03-1995 AT 159199 T 15-11-1997
BR 9407358 A 29-10-1996
CA 2164945 A 02-03-1995
CN 1129422 A 21-08-1996
DE 69406298 D 20-11-1997
DE 69406298 T 19-03-1998
DK 715567 T 25-05-1998
EP 0715567 A 12-06-1996
ES 2108571 T 16-12-1997
WO 9505933 A 02-03-1995
GR 3025782 T 31-03-1998
JP 2812805 B 22-10-1998
JP 8508949 T 24-09-1996
us 5683729 A 04-11-1997

US 4596107 A 24-06-1986 NONE

DE 2217733 A 18-10~1973 NONE

Form PCT/ISA/210 (patent family annex) (July 1992)




RAPPORT DE RECHERCHE INTERNATIONALE

De de Internationale No

PCT/FR 00/03107

. CLASSEMENT DE L’'OBJET DE LA DEMANDE

A
CIB 7 B65G47/71 B29C49/42

Selon la classification internationale des brevets (CIB) ou a la fois selon la ciassification nationale et ia CIB

B. DOMAINES SUR LESQUELS LA RECHERCHE A PORTE

Documentation minimale consultée (systéme de classification suivi des symboles de classement)

CIB 7 B65G B29C

Documentation consultée autre que la documentation minimale dans la mesure ou ces documents relévent des domaines sur lesquels a porté la recherche

Base de données électronique consultée au cours de la recherche internationale (nom de la base de données, et si réalisable, termes de recherche utilisés)

EPO-Internal

C. DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS

Catégorie °| Identification des documents cités, avec, le cas échéant, rindication des passages pertinents no. des revendications visées
A US 4 467 908 A (SCHNEIDER EGON) 1-10,13,
28 aolt 1984 (1984-08-28) 16,17
colonne 2, ligne 61 -colonne 3, ligne 31;
figure 1
colonne 5, ligne 7 - ligne 40
A DE 196 54 350 A (KRUPP CORPOPLAST MASCH) 1
25 juin 1998 (1998-06-25)
figure 2
A FR 2 709 264 A (SIDEL SA) 18

3 mars 1995 (1995-03-03)
figures 2,4,5

A US 4 596 107 A (PFLEGER SR FRED W) 1-4
24 juin 1986 (1986-06-24)
figures

Sy

Voir la suite du cadre C pour la fin de la liste des documents L es documents de familles de brevets sont indiqués en annexe

° Catégories spéciales de documents cités: . . . . §
*T* document ultérieur publié aprés la date de dépdt intemational ou la

date de priorité et wappartenenant pas a I'état de la

*A* document définissant I'état genéral de la technique, non techni ; i ot o
e vhameR- . que pertinent, mais cité pour comprendre le principe
considére comme particulierement pertinent ) _ ou la théorie constituant la base de Finvention
E dgsuargfgst gg:a"g;{é mais publi¢ a la date de dépdt international *X* document particulierement pertinent; I'inven tion revendiquée ne peut
. ) o atre considérée comme nouvelle ou comme impliquant une aclivité
L* docu ";12"‘ Doﬁ‘(a;é ll]etg'fllg:n??‘lgﬁ :‘é raltl ng efevif;lﬁlc?t'ond%en inventive par rapport au document consideré isolément
priorité ou cile pour determin ite de publication d une *Y* document particulicrement pertinent; Finven tion revendiquée
autre Gtation ou pour une raison speciale (telle qu'indiquee) ne peut étre considérée comme impliquant une activité inventive
*O" document se référant a une divulgation orale, a un usage, a lorsque ie document est associé a un ou plusieurs autres
une exposition ou tous autres moyens documents de méme nature, cette combinaison étant évidente
*P* document publié avant la date de dépdt international, mais pour une personne du metier
postérieurement a la date de priorité revendiquee *&" document qui fait partie de la méme famille de brevets
Date a laquelle la recherche internationaie a été effectivement achevee Date d’expedition du présent rapport de recherche internationale
9 février 2001 16/02/2001

Nom et adresse postale de 'administration chargée de la recherche internationale |  Fonctionnaire autorisé

Office Européen des Brevets, P.B. 5818 Patentlaan 2
NL - 2280 HV Riiswijk

Tel. (+31-70) 340-2040, Tx. 31 651 epo nl, : :

Fax: (+31-70) 340-3016 Kosicki, T

Fomulaire PCT/ISA/210 (deuxiéme feuiile) (juiilet 1992)

page-1 de 2



RAPPORT DE RECHERCHE INTERNATIONALE

De’ je Internationate No

PCT/FR 00/03107

C.(suite) DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS

Catégorie °| Identification des documents cités, avec,le cas échéant, I'indicationdes passages pertinents no. des revendications visées
A DE 22 17 733 A (UHLMANN MASCHF JOSEF) 1-4

18 octobre 1973 (1973-10-18)

figures

Fomulaire PCT/ISA/210 (suite de la deuxiéme feuilie) (juillet 1992)

page 2 de 2



RAPPORT DE RECHERCHE INTERNATIONALE

Renseignements relatifs aux membres de familles de brevets

De Je Internationale No

PCT/FR 00/03107

Document brevet cité Date de Membre(s) de la Date de
au rapport de recherche publication famille de brevet(s) publication

US 4467908 A 28-08-1984 DE 3141364 A 05-05-1983
BR 8205873 A 06-09-1983
FR 2514734 A 22-04-1983
GB 2107666 A,B 05-05-1983
IT 1149105 B 03-12-1986
JP 1854252 C 07-07-1994
JP 5059008 B 30-08-1993
JP 58135027 A 11-08-1983

DE 19654350 A 25-06-1998 AU 5748198 A 17-07-1998
WO 9828122 A 02-07-1998

FR 2709264 A 03-03-1995 AT 159199 T 156-11-1997
BR 9407358 A 29-10-1996
CA 2164945 A 02-03-1995
CN 1129422 A 21-08-1996
DE 69406298 D 20-11-1997
DE 69406298 T 19-03-1998
DK 715567 T 25-05-1998
EP 0715567 A 12-06-1996
ES 2108571 T 16-12-1997
WO 9505933 A 02-03-1995
GR 3025782 T 31-03-1998
JP 2812805 B 22-10-1998
JP 8508949 T 24-09-1996
us 5683729 A 04-11-1997

US 4596107 A 24-06-1986 AUCUN

DE 2217733 A 18-10-1973 AUCUN

Formulaire PCT/ISA/210 (annexe familles de brevets) (juillet 1992)




	Abstract
	Bibliographic
	Description
	Claims
	Drawings
	Search_Report

