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Zat¥izeni na orientovani predmét& za pohybu podle vyoseni Spitky

1

Vynadlez re&i orientovéni predmdtld za pohybu, zejména vloZkovych kligd. Klide musi
byt srovnany tak, aby 3pitka klite, ktera jé proti ose vystFeddna, smdtovala vidy k jed-
né strand,

Nejnovéjsim Fedenim u nds je orientovani pomoci pevného dorazu. Klite jsou pomoci
vibradniho dopravniku dodavény do zésobniku. Mezi vibra&ni dopravnik a zésobnik je
umistadn propad, ktery orientuje klile $pitkou dopiredu. Ze zadsobniku je klié pomoci po~
davade vysunut na skluz tvaru Sroubovice, K1i& se pohybem ve skluzu natadi kolem podél-
né osy do témd* svislé polohy. V této poloze klig piiji2di k dorazu. JestliZe prijiZdi
vdtdim zkosenim dole, &pi&ka se nadzvedns, klil dorai ptejede a padd na tu stranu, na
kterou je nakloné&n. Jestlize prijizdi kli& k dorazu menSim zkosenim dole, zastavi se a
vysuvné rameno jej sklopi a klig odjizdi. Pohyb ramene je mechanicky svézén s pohybem
podavalde pomoci va&ky, které je nastavena tak, Ze vysunuje rameno s urditym zpoZdénim
proti vysunuti kli%e ze zasobniku na skluz. Zpotdéni musi byt nastaveno tak, aby rame-
no nezasah}o kli&, ktery mé doraz plejet. Nevyhodou je nespolehlivost orientovéni kli&h.
Spatnd orientované klile je nutno rﬁéné oto&it do sprévné polohy. Ze zahrani&i je znam
vratny zp@sob orientovani kligd. Klife jsou dopravovany vibraénimidopravnikem a orien-
tovény Spidkou dopredu. V dopravniku se nata&i do 3ikmé polohy. V této poloze je za
pohybu zjistovéna orientace podle vyoseni $pigky fotoelektrickym zpdsobem. Klige, které
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jeou oto&any obrécend, jsou shazovény zpét do vibralniho zdsobniku.

Nedostatky stdvajiciho zarizeni na orientaci vloZkovych kli&d odstranuje zatizeni
podle vynadlezu, jeho% podstata spo&ivd v tom, Ze seatdvé z Sikmého piivodniho skluzu
pro p¥ivod rdzng oriantovan&ch kli&G, opa&nd rotujicich kotoudké pro roztiiddni klidd
na klide se stejnou orientaci, bo&niho skluzu pro odvod stejné oriehtovanych kliga,

Nové zairizeni je jednodussi s vydsim vykonem a vysokou spolehlivosti orientovéni.

Na p¥ipojenych vykresech je zndzornén piiklad provedeni zaiizeni podle vynélezu,
kde na obr, 1 je zndzornéno zarizeni, nakreslené v ezu rovinou A-A z obr. 2, na obr,
2 je nakreslen ez zatizenim rovinou B-B z obr. 1, ns obr, 3 je nakreslén pohled
smérem “P" s kliem v poloze a, na obr. 4 je nakreslen pohled sm&rem “S" s klilem v
poloze b, na obr. 5 je nakreslen bokorys zatizeni.

Zaitizeni pro orientovani klidd z pohybu se skléddéd z #ikmého piivodniho skluzu 3,

kter?m jsou klide piivadény Spifkou napifed k t#idicim kotou&kdm 1, 2. Klite se v pii-

vodnim skluzu 3 pohybuji po své hejuééi plose. Na podatku pfivodniho skluzu 3 Je

k1i¢ veden bo¥nicemi skluzu. P¥i pohybu ddle je hlava klie vedena bo&nicemi prFivod-
niho skluzu 3 a $pidka klide vjiZdi mezi vodici koliky 7. V okamZiku, kdy se klig
dotyka jednoho z tiidicich kotoudkd 1, 2, je klid veden pouze vodicimi koliky Z. Podle
polohy kliZe nara2i #pigka klite na horni t¥idici kotoudek 1 nebo spodni ti¥idici ko=
toudek 2. Témito opadnd rotujicimi kotoutky 1, 2 je spilka klite vychylena vlevo nebo
vpravo a kli& klouze na levou nebo pravou polovinu bo&niho skluzu 4. Aby nedo8lo k
prevraceni klie p#i pohybu po bo&nim skluzu 4, jsou obd jeho poloviny opatieny st¥i-
kou 5. Pod pozici § na obr. 2 jsou zndzarnény klige pii tiidé&ni. Pod pozici 8 na obr.
2 jsou znézorndny klide po t¥id&ni na levé a pravé polovin& bo¥niho skluzu 4. Klide

jsou na levé i pravé poloving bo¥niho skluzu stejn& orientovane.

PREDMET VYNALEZU
Zatizeni na orientovéni predm&té za pohybu podle vyoseni 8pilky, vyznalené tim,
%e sestavé ze sikmého pi¥ivodniho skluzu /3/ ve tvaru 2labku, urdeného pro skluz pied-
m&tl po jejich neuisi plode, na jehoZ konci jsou nad sebou uloZeny opané rotujici
kotoutky /1,2/, jejichZ osa le2i v oblasti roviny kolmé na dno Sikmého pi¥ivodniho sklu-
zu /3/, a z boéniho skluzu /4/ pro odvod stejné orientovanych pFedmdtd.
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