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1
DISPOSITIF D'ENTRAINEMENT LIBERABLE D'UN ORGANE ALLONGE, ET
SON APPLICATION A LA COMMANDE D'UNE SERRURE, ET SERRURE A
COMMANDE ELECTRIQUE MUNIE D'UN TEL DISPOSITIF.

La présente invention a trait a un dispositif
d'entratnement libérable d'un organe allongé, du type dans
lequel cet organe allongé est monté déplagable en transla-
tion, parallélement & lui-méme, selon sa direction longitu-

dinale, entre deux positions'dont 1'une est une premiére
position, dans laquelle l'organe allongé est de préférence
rappelé, directement ou indirectement, par des moyens élas-
tigues, et dcnt l'autre est une seconde position dans
lzguelle 1l'organe allongé est entrainé, 4 partir de la pre-
miére position et & l'encontre des moyens élastiques, a
1'aide d'un organe moteur entrainé en rotation autour d'un
axe transversal, c'est-a-dire qui s'étend perpendiculaire-
ment & la direction longitudinale de l'organe allongé, par
un couple moteur.

De tels dispositifs d'entrainement sont bien connus,
et il a déja été proposé, notamment par la demande de brevet
frangais 82 17 072, au nom de la demanderesse, d'utiliser un
dispositif d'entrainement de ce type pour commander les
manoceuvres d'un cliquet de verrouillage d'un péne d'une ser-
rure, en particulier d'une serrure & commande électrique
destinée notamment & 1'équipement d'une portiére de véhicule
automobile.

Dans la serrure & commande électrique pour portiére
de véhicule automobile qui es:t décrite dans la demande de
brevet précitée, le dispositif d'entrainement du type pré-
senté ci-dessus est tel que l'organe moteur est un pignon
monté sur l'arbre de sortie d'un embrayage dont 1'arbre
d'entrée est entrainé par un réducteur de vitesse monté sur
1'arbre de sortie d'un moteur électrique. Le pignon est en
prise avec une crémaillére qui constitue ltorgane allongé et
qui est rappelée de sa seconde A sa premié&re position par
des moyens élastiques de rappel .qui lui sont propres. Cette
crémaillére constitue l'organe de manceuvre du cliquet, qui
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2
est rappelé en position de verrcuillage du péne par un moyen
élastique propre au cliquet, Un tel dispositif d'entraine-
ment a pour inconvénient que le pignon et la crémaillére
sont des éléments de réalisation coliteuse. Mais l'inconvé-
nient majeur de ce dispositif réside dans le fait que son
caractére libérable résulte de la présence d'un embrayage,
qui délivre un couple moteur au pignon ou libére ce dernier
du couple moteur. Cet embrayage, qui est notamment un
embrayage & masselottes, du type de celui décrit plus parti-
culiérement dans la demande de brevet frangais n°® 80 12 642,
est un mécanisme d'une structure'complexe et donc cofliteux.

Un but de l'invention est de proposer un dispositif
d'entrainement iibérable, dont la structure est considéra-
blement simplifiée par comparaison avec celle des disposi-
tifs de 1'état de la technique, tout en restant substituable
3 ces derniers et en présentant une excellente fiabilité.

Un but complémentaire de l'invention est de propo-
ser un dispositif d'entrainement libérable, dont la simpli-
fication de la structure résulte non seulement de la diminu-~
tion du nombre de piéce que comporte le dispositif, mais
également de la simplicité de structure de pratiquement
toutes les piéces utilisées.

A cet effet, l'invention a pour objet un dispositif
d'entralnement libérable, du type présenté ci-dessus, et qui
se caractérise par le fait que l'organe allongé comporte des
premiers moyens de butée, que l'organe entrafneur comporte
des seconds moyens de butée 3 échappement propres & coopérer
avec les premiers moyens de butée avec possibilité de s'en
échapper, ledit organe entrafneur étant monté en rotation au-
tour du méme axe que l'organe moteur et que des moyens d'en-
trafnement unilatéral sont prévus entre l'organe moteur et
1'organe entratneur, de telle sorte que la rotation de 1'or-
gane moteur, dans un sens déterminé, assure 1'entrafnement
de 1l'organe entrafneur, mais que la rotation dudit organe en-
trafneur dans le m&me sens puisse s'effectuer sans entrafne-
ment de l'organe moteur, 1l'ensemble étant tel que, lorsque
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3
1'organe allongé occupe sa premiére position, 1'application
d'un couple moteur sur l'organe moteur commande, par la coo-
pération des premiers et seconds moyens de butée, le dépla-
cement de 1'organe allongé jusqu'z sa seconde position pour
laquelle il y a échappement entre les seconds et premiers
moyens de butdée, avec libdration de 1l'organe allongé vis-a-
vis de 1'organe entrafneur, et qu'’en cas de poursuite de la
rotation de 1l'organe moteur, les seconds moyens de butée
peuvent venir se bloquer contre l'organe allongé, ce dernier
étant libre de revenir 3 sa premi@re position, lors de la
suppression du couple moteur,

Avantageusement, le dispositif d'entrafnement com-
prend une rondelle de friction ou équivalent, entre l'organe
entraineur et l’organe'moteur, le serrage de 1'ensemble et
1'action de friction de cette rondelle étant tels que, lors=-
que 1'on fait tourner 1'organe entrafnsur par rapport a 1'or-
gane d'entrafnement immobile, et que 1l'on arr&te cet organe
entrafneur dans une position angulaire quelconque, cet orga-
ne entrafneur soit maintenu dans cette position par la fric-
tion, notamment & 1'encontre de l'action de la pesanteur,

Les premiers moyens de butée peuvent &tre formés
par une encoche transversale ou analogue, ménagée dans 1'or-
gane allongé, tandis que les seconds moyens de butée & échap-
pement sont formés par un panneton latéral prévu sur 1l'organe
entrafneur et destiné 2 se loger dans 1l'encoche, )

Les moyens d'entrafnement unilatéral peuvent com-
prendre une protubérance de 1'organe moteur propre A venir
pousser 1'organe entrafneur, de sorte que 1'application du
couple moteur sur 1l'organe moteur commande, par la poussée
de cette protubérance, 1l'entrafnement en rotation dudit orxrga=-
ne entrafneur,

On comprend que 1la réalisation d'un tel organe
allongé, muni d'une encoche transversale, d'un tel organe
moteur muni d'une protubérance, et enfin d'un tel organe
entrafneur muni de son panneton latéral, peut €tre bien
moins délicate et cofiteuse que celle d'une crémaillére, d‘'un
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pignon et d'un embrayage.

Comme cela est le cas des'dispositifs d'entrafne-
ment analogues de l'état de la technique, le couple moteur
peut &tre transmis & l'organe moteur a partir d'un moteur
électrique, en particulier si le dispositif d'entrafnement
selon l'invention est destiné & équiper une serrure & com-
mande électrique, Mais, afin que ce dispositif puisse 8tre par-
faitement substitué aux disbositifs analogues de l'état de
la technique qui sont munis d‘'un mécanisme auxiliaire de
déplacement de l'organe allongé, & actionnement purement
mécanique, le dispositif selon 1l'invention comprend égale-
ment un tel mécanisme auxiliaire de déplacement de 1'organe
allongé de sa premiére 32 sa seconde position, Ce mécanisme
suxiliaire comporte une plaquette, destinée & &tre
translatée le long de l'organe allongé, rappelée par
d'autres moyens élastiques en direction de la premiére posi-
tion, et déplacée vers la seconde position par traction sur
un cAble s'étendant sensiblement parallélement 2 l'organe
allongé, l'entrainement de ce dernier par la plaquette étant
assuré par la coopération de cette derniére avec une butée
portée en saillie latéralement sur l'organe allongé.

On comprendrque la réalisation d'un tel mécanisme
auxiliaire ne complique pas sensiblement la structure du
dispositif, tandis qu'elle en augmente considérablement

1'intérét ainsi que les possibilitésd'emploi.
Avantageusement, le mécanisme auxiliaire est un
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mécanisme de secours, destiné & déplacer l'organe allongé
jusqu'd sa seconde position en cas de défaillance de
l'entratnement de l'organe moteur, la plaquette étant dis-
pcsée entre l'organe allongé et l'organe entraineur, et ce
dernier et l'organe moteur étant serrés axialement contre
ies deux faces opposées d'une rondelle de friction montée
sur l'axe commun de rotation de l'organe moteur et de
lt'organe entratneur, afin que si le panneton est engagé dans
itencoche, la plaguette soit déplacée par traction sur le
cable jusqu'a venir en butée contre le panneton puis &
gntrainer en rotation l'organe entrafneur et & déplacer
l'organe allongé jusqu'a sa seconde position, dans laquelle
la rondelle de friction empéche le retour du panneton dans
ltencoche, aprés son dégagement de cette derniére, de sorte
que l'organe allongé est libre de revenir dans sa premiére
position.

L'invention a également pour objet lfapplication
particuliére de ce dispositif qui consiste & commander la
manoeuvre d'un cliquet de verrouillage d'un péne d'une ser-
rure 2 l'aide de ce dispositif d'entrainement, de préférence
en reliant directement 1l'organe allongé de ce dernier au
cliguet de la serrure.

L'invention a enfin pour objet une serrure a com=-
mande électrique, destinée plus particuliérement a
1'équipement d'une portiére de véhicule automobile, et qui
ccnstitue un perfectionnement de la serrure décrite dans la
demande de brevet frangais n°® 82 17 072, par le fait notam-
ment qu'elle comprend un dispositif d'entrainement libérable
propre & l'invention et tel que présenté ci-dessus & la
place d'un ensemble constitué d'un embrayage, d'un pignon et
d'une crémailleére, . '

Plus précisément, la serrure & commande électrique
conforme & ltinvention est du type qui comprénd, en premier
lieu, une serrure comportant un p&ne rotatif et un cliquet,
le péne formant un logement pour une giche et étant rappelé
élastiquement vers une position d'ouverture, dans laquelle
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la g3che peut pénétrer dans le Iogement du péne ou en sortir,
et le péne étant retenu en position de verrouillage par le

cliquet, qui est rappelé élastiquement vers sa position dans
laguelle il retient le péne en position de verrouillage, et,

§ en second lieu, une commande électrique comprenant un moteur
électrique entrafnant un réducteur de vitesse qui est couplé
a4 un organe moteur coopérant avec un organe allongé de
manoeuvre du cliquet, la commande dé&plagant l'organe allongé
entre une premiére position de butée, dans laquelle le

10 cliquet est en position de retenue du péne en position de
verrcuillage, et une seconde position, dans laquelle 1le
cliquet libére le péne, l'organe de manoeuvre étant rappelé
par un moyen de rappel de sa seconde a sa premiére position,
lorsque le moteur électrique n'est pas alimenté, et cette

15 serrure se caractérise par le fait que l'organe allongé et
l'organe moteur sont ceux d'un dispositif d'entrafinement
conforme & l'invention et tel que présenté ci-dessus, dont
les moyens élastiques de rappel de l'organe allongé sont des
moyens élastiques rappelant le cliquet vers sa poéition dans

20 laquelle il retient le péne en position de verrouillage, le
dispositif d'entrafnement étant interposé entre le cliquet
et le réducteur de vitesse, et directement relié d'une part
au ¢cliquet par l'organe allongé et d'autre part au réducteur
par l'organe moteur.

25 Cette réalisation a pour avantage supplémentaire
qu'lelle permet de faire l‘'économie de moyens élastiques de
rappel propres & l'organe de manoeuvre allongé;

De maniére en soi connue, le cliquet peut comporter
un crochet tourné vers le péne et un levier par lequel le

30 cliquet est manceuvré par 1;organe allongé, mais selon une
caractéristique propre & l'invention, .le levier est relié
3 une extrémité de 1'organe allongé,

Cette liaison peut 8tre assurée par le fait que

l'extrémité du levier du cliquet est maintenue
3% appliguée, par les moyens élastiques de rappel du cliquet,
contre une butée d'extrémité de l'organe allongé. Mais il
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est également possible que l'extrémité du levier du cliquet
soit articulée sur l'extrémité de l'organe allongé.

Dans une forme simple de réalisation, l'organe
moteur est une roue solidaire en rotation d'un arbre de
sortie du réducteur de vitesse, mais, par analogié avec
1'état de la technique, l'organe moteur peut €tre un pignon
en prise avec un autre pignon solidaire en rotation d'un
arbre de sortie du réducteur de vitesse.

Pour mieux faire comprendre l'objet de 1l'invention,
on va en décrire maintenant, & titre d'exemple illustratif,
ur: mcde de réalisation, représenté sur les dessins annexés.

Sur ces dessins : 7

- la figure 1 est une vue schématique en perspec-
tive éclatée du dispositif d'entrainement libérable, _

- les figures 2A 4 2G sont des vues schématiques de
c8té du dispositif de la figure 1 dans différentes positions
de fonctionnement, et

- les figures 3A & 3C sont des vues schématiques
qui représentent les principaux éléments d'une serrure 3
commande électrique selon l'invention, comprenant un dispo-
sitif d'entrainement selon la figure 1, et qui illustrent
son principe de fonctionnement.

En référence & la figure 1, le dispositif
d'entrainement libérable comprend un organe moteur 1, en
forme de roue pleine présentant un passage axial traversé
par un arbre moteur (non représenté) dont la roue 1 est
solidaire en rotation. Cette roue comporte également une
protubérance latérale la, sensiblement en forme de secteur
circulaire excentré et présentant une face plane de poussée
1b. Une rondelle de friction 2, de forme cylindrique, est
montée sur l'arbre moteur et se trouve appliquée par l'une
de ses deux faces latérales planes contre la face de la roue
1 par rapport a4 laquelle la protubérance la est en saillie.
Contre l'autre face de la rondelle de friction 2 est serré
axialement le moyeu d'extrémité 3b d'un organe entralneur 3
en forme de bras monté librement pivotant sur l'arbre moteur
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par son moyeu 3b, et dont l'autre extrémité porte un pan-
neton latéral 3a, de forme cylindrique, s'étendant parallé-
lement 4 l'axe commun a la roue 1, & la rondelle 2, dont
1'épaisseur est bien inférieure & celle de la protubérance

5 1la mesurée dans la direction de l'axe de la roue 1, et au
moyeu 3b du bras entralineur 3, du c8té opposé & la roue 1 et
a la rondelle 2. La roue 1 et le bras entralineur 3 sont donc
montés sur le méme arbre et sont maintenus axialement en

frict;on par la rondelle 2.
10 Une plaquette rectangulaire rigide 4, qui peut &tre

déplacée parallélement a elle-méme, dans une direction per- -
pendiculaire & l'axe commun de la roue 1 et du bras entraf-
neur 3, par traction sur un cZble de commande 5, et a
l'encontre d'un ressort de rappel 6; est disposée le long
15 d'un organe allongé 7, en forme de barre parallélépipédique
de section carrée, s'étendant perpendiculairement & l'axe
commun de rotation de la roue 1 et du bras entrafneur 3. La
plaquette 4, son cfble 5 de commande et son ressort de rap-
pel 6 sont montés de telle sorte que la plaquette 4 soit
20 appliquée contre une face plane latérale de la barre 7,
entre celle-ci et le plan dans lequel pivote le bras 3, et
que la plaquette 4 puisse se translater le long de cette
face plane. La barre 7 présente une encoche transversale 7a,
clest-a-dire qui s'étend parallélement & l'axe de rotation
25 commun de la roue 1 et du bras 3, et dont la section est
carrée. Cette encoche 7a est destinée & recevoir le panneton
32 du bras entrafneur 3. La barre 7 présente également une
butée latérale 7b, notammenten saillie sur la face latérale le long
de laquelle peut se déplacer la plaquette 4, et située du
30 c8té opposé au ressort de rappel 6 par rapport & l'encoche
7a. .
Ce dispositif, dont la structure vient d‘'&tre
décrite, fonctionne de la maniére suivante : -
dans la position représentée sur la figure 2A, la

————S8&-_plaquette 4 est rappelée vers la droite sur la figure par
son ressort 6, le panneton 3a n'est pas engagé dans
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l'encoche 7a, et la barre 7 occupe une premiére position,
également & droite sur la figure 2A, dans laquelle elle a
été par exemple rappelée par des moyens élastiques sollici-
tant un organe de verrouillage, tel qu'un cliquet de ver-
rouillage de pé&ne auquel elle est reliée par son extrémité
de droite (non représentée), comme ‘cela est le cas dans la
serrure représentée sur les figures 3A 3 3C, et décrite
ci-dessous. Cette premiére position de la barre 7 correspond
a4 une position de repos du dispositif et A& une position de
verrouillage de la serrure a 1'état fermé.

A partir de cette premiére position, si un couple
moteur est appliqué & la roue 1 et entrafne celle-ci en
rotation dans le sens horaire (sur la figure 2A) 1la
protubérance la vient s'appliquer contre le bras entratneur
3 et entrafne ce dernier en rotation dans le méme sens, de
sorte que le panneton 3a s'engage dans l'encoche 7a, puis
déplace la barre 7, guidée en translation parallélement &
elle-m&me, selon sa direction longitudinale, vers la gauche,
comme cela est représenté sur la figure 2B.

Dans la serrure des figures 3A & 3C, le couple
moteur est délivré par un moteur électrique, et cette phase
correspond a l'ouverture électrique de la serrure, car le
déplacement imposé au cliquet par la barre 7 libére le pene
qui est rappelé par ses moyens élastiques de rappel en posi-
tion de libération de la giche.

Le déplacement vers la gauche de la barre 7 est
achevé lorsqu'aprés une rotation suffisante de la roue 1, et
du bras entrafneur 3, le panneton 3a se dégage de 1l'encoche
7a, comme cela est représenté sur la figure 2C, ce qui cor-
respond & la fin de l'ouverture de la serrure. Dans cette
seconde position, la barre 7 est égalément en appul par son
extrémité de gauche contre une butée 8 limitant d'un c8té 1la
course de la barre 7.

Le couple moteur restant appliqué & la roue 1 la
protubérance la de celle-ci.C;:tf*“""?ﬂfﬁ??”""“ff: i¢ oras 8
et son panneton 3a, qui viennent se bloquer, en dehors de
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. 1'encoche 7a, et a droite de celle-ci, contre la barre 7,
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en maintenant cette derniére dans sa seconde position, ou au
voisinage de celle-ci comme représenté sur la figure 2D.

' Dés que la roue 1 n'est plus sollicitée par un cou-
ple moteur, la barre 7 est libre de se déplacer vers la droi-
te A& partir de sa seconde position, et de reprendre sa pre-
miére position représentée sur la figure 2A, en étant ainsi
en place pour un nouveau cycle.

A partir de cette premiére position, la course de
la barre 7 jusqu'a la butée 8 peut également &tre commandée
mznusllement par tractior sur le cible de commande 5. Cette
traction vers la gauche, a l'encontre du ressort de rappel 6,
déplace la plaquette 4 le long de la barre 7, jusqu'a ce que
la plaquette 4 vienne au contact de la butée latérale 7b de
la barre 7, puis cette derniére est entrainée vers la gauche
avec la plaquette 4, jusqu'a sa seconde position, contre la
butée 8. Au relfchement du c&ble 5, la plaquette 4 est rap-
pelée par son ressort 6 vers la droite, tandis que la barre
7 est libre de revenir de sa seconde & sa premiére position.

Le mécanisme auxiliaire d'entratnementrde la barre
7 ainsi constitué par la plaquette 4, le c3ble 5, le ressort
6 et la butée 7b de la barre 7 sert aussi de mécanisme
d'entrainement de secours, en cas de défaillance de
l'entrainement de la roue 1, en cours de déplacement de la
barre 7 de sa premiére & sa seconde position, comme cela est
représenté sur les figures 2E et 2F. En effet, si, pour une
raison accidentelle, la roue 1 vient & ne plus &tre entratnée
par un couple moteur, alors que le panneton 3a a déja été
engagé dans l'encoche 7a et que la barre 7 a déja été déplé-
cée 2 partir de sa premiére position par ce panneton 3a, en
raison de la rotation du bras entralineur 3 sous la poussée
de la protubérance 1la de la roue 1, comme cela est représen-
té sur la figure 2E, une traction exercée manuellement vers
la gauche sur le cZble 5 a pour effet de déplacer la pla-
quette 4 le long de la barre 7, jusqu'a ce qu'elle vienne au
contact du panneton 3a, puis de faire pivoter le bras
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entratneur 3 seul, sans entratner la roue 1 et sa protubé-
rance la, de gorte que le déplacement de la barre 7 est pour-
suivli jusqu'd sa seconde position, comme cela est représenté
sur la figure 2F, dans laquellele panneton 3a est dégagé de
l'encoche 7a, la plaquette 4 est contre la butée 7b et la
barre 7 est contre la butée 8. Dans cette position, la
rondelle de friction 2 emp&che toute retombée du panneton 3a
dans l'encoche 7a de la barre 7, de sorte que cette derniére
est libre de revenir dans sa premiére position, dés la sup-
pression de la traction sur le cible 5, qui s'accompagne du
retour de la plaquette 4 en position initiale sous l'effet
cu rappel de son ressort 6. A

A partir de cette position, si le couple moteur
est & nouveau appliqué A la roue 1, celle-ci est entratnée
en rotation et sa protubérance l1la revient s'appliquer par sa
face 1b contre le bras entrafneur 3 pour l'entratner en
rotation conjointe, comme représenté sur la figure 2G, de
sorte que son panneton 3a puisse & nouveau s'engager dans
l'encoche 7a et déplacer la barre 7 selon un cycle normal,
tel que représenté sur les figures 2A a 2D.

Ce dispositif d'entralnement libérable peut avanta-
geusement &tre substitué a l'ensemble constitué par
l'embrayage, le pignon, la crémaillére et le moyen élasti-
que de rappel de cette derniére, et qui est monté dans la
serrure & commande électrique représentée dans la demande
de brevet frangais n° 82 17 072 pour manoeuvrer le cliquet
de verrouillege du péne de la serrure. On obtient ainsi une
serrure dont les principaux organes sont représentés sur. les
figures 3A & 3C.

Cette serrure comprend un péne 10 qui peut pivoter
autour d'un axe 11 fixe par rapport au corps 12 de la ser-
rure, Ce pene 10 comporte un nez 13 et un doigt 14 qui déli-
mitent entre eux un logement 15 destiné A contenir une g&che
16. Un ressort (non représenté) rappelle le péne 10 dans le

sens de la fléche 17.
Un cliquet 18 peut pivoter sur le corps 12 autour
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d'un axe 19 également fixe par rapport & ce corps. Le cli-
quet 18 comporte un crochet 20 et un levier de manoeuvre 21,
et i1l est rappelé par un ressort (non représenté) dans le
sens de la fléche 22.

L'organe de manoeuvreldu cliquet 18 est constitué
par la barre allongée 7 du dispositif décrit en référence
aux figures 1 & 2G. Cette barre 7 est montée coulissante
sensibliement verticalement et parallélement & elle-méme
entre la butée 8, en position supérieure, et une butée
irnférieure 9. Le ressort de rappel 6 de la plaquette 4 de
ce dispositif est fixé au corps 12 par son extrémité infé-
rieure, et le c&ble 5 de commande manuelle s'étend sensible-
ment verticalement et vers le haut. L'extrémité inférieure
cde la barre 7 est conformée en butée 7c¢ destinée i entratner
le levier 21 du cliquet 18. La barre 7 coopére, comme précé-
demment, par sén encoche 7a avec le panneton 3a diun bras
entrafneur 3 qui, dans cette réalisation, est monté avec la roue
1 & protubérance 1la de telle sorte que le déplacement de la
barre 7 de sa premiére & sa seconde posiﬁion (de bas en
haut) est assuré lorsque la roue 1 regoit un couple moteur

la faisant tourner dans le sens horaire
et qui lui est transmis par

un réducteur de vitesse 23, dont l'arbre de sortie est
l'arbre moteur de la roue 1, le réducteur de vitesse 23
étant lui-méme couplé au moteur électrique 24. '

La position de la figure 3A, qui, pour le disposi-
tif d'entralnement libérazble correspond a la figure 2A,
correspond & la fermeture de la porte du véhicule automobile
équipé de cette serrure. En effet, la gdche 16 est retenue
dans le- logement 15 du péne 10 qui, malgré l'action de son
ressort (fléche 17) ne peut pas pivoter, car le crochet 20
du cliquet 18 le maintient par son nez 13 dans sa position
de verrouillage. )

Lorsque le moteur 24 est alimenté, il provoque la
rotation de la roue 1 dans le sens horaire, ce qui assure
1l'engagement du panneton 3a dans l'encoche 7a et le sould-
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venent de la barre 7 (voir les figures 3A et 3B). En consé-
quence, la butée d'extrémité 7c de la barre 7 souléve le
levier 21 si bien que le crochet 20 du cliquet 18 s'écarte
du nez 13 du péne 10, comme représenté sur
la figure 3B. Le ressort de rappel du péne 10 permet alors
1'ouverture de la serrure.

A la fin de la course d'ouverture de la barre 7, le
panneton 3a se dégage de l'encoche 7a et poursuit sa rota-
tion scus la poussée de la protubérance la de la roue 1 qui
est toujours entrainée par le moteur 24. La barre 7 est
alors rappelée vers le bas par l'effet du rappel exercé par
le ressort sur le cliquet 18 et de'l'engagement de l'extré-
mité du levier 21 contre la butée d'extrémité 7c¢c. Mais cette
course vers le bas est limitée par la venue en contact du
crochet 20 du cliquet 18 contre le doigt 14 du péne 10,
comme cela est représenté sur la figure 3C, de sorte'que la
barre 7 n'est pas rappelée vers le bas jusqu'd sa premiére
position, contre la butée 9. Comme cela a été expliqué en
référence & la figure 2D, la poursuite de la rotation de la
roue 1, du bras 3 et du panneton 3a améne ce dernier contre
la barre 7 qui se trouve bloquée dans la position de la
figure 3C tant qu’un couple moteur est appliqué sur la roue
1. Puis, lorsque l'alimentation du moteur 24 est coupée la
barre 7 est débloquée et se trouve libre de revenir dans sa
premiére position (figure 3A) sous l'effet du rappel du
cliquet 18, dés que le crochet 20 de celui-ci ne sera plus

én aggul sur le docigt 14 du péne 10.

Ceci se produit lorsque la porte est poussée pour
€tre fermée car la giche 16 pénétre dans le logement 15 et
fait basculer le péne 10, & l'encontre de son ressort de
rappel, jusqu'a la position représentée:r sur la figure 3A. Le
cliquet 18, qui est rappelé élastiquement (flé&che 22) vers
sa position de la figure 2A, vient retenir le nez 13 du péne
10 par son crochet 20, c'est-a-dire dans la position de

verrouillage.
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La description qui précéde montre que la commande
électrique ne fonctionne gue pendant un trés court moment,
c'est-Z-dire pendant le temps nécessaire 3 1'exécution d'une
révolution du bras entratneur 3 a partir de sa position de
la figure 3A, ce qui suffit pour assurer 1l'ouverture de la
serrure. Le mcteur 24 n'est pas alimenté pendant le reste du
temps. En cas de coupure de courant ou de panne, a4 un moment
autre que la commande d'cuverture, cette coupure n'a aucun
effet sur le fonctionnement de la serrure. Si cette coupure
a lieu pendant le trds court instant de la commande dlectri-
que 1l'opérateur peut lui-rdme manoeuvrer 1la barre allongée 7
par traction sur le cZble ce commande manuelle 5, comme cela
a été décrit ci-dessus en référence aux figures 2E 3 2G. Le
clble 5 est actionné depuis 1'intérieur du véhicule, afin
que la porte puisse €tre toujours ouverte de 1'intérieur,
par mesure de sécurité, mais ne puisse pas &tre ouverte de
l'extérieur. La serrure ainsi réaliséde ne présente pas
1'inconvénient d'emp@cher la fermeture des portes en cas de
coupure de courant. Elle ne doit &tre alimentée que pendant
un temps trés court, par un circuit de commande qui peut
étre identique 3 celui qui est décrit dans la demande de
brevet frangais n® 82 17 072, et qui comporte, d'une part,
un relais temporisé, destiné & fermer pendant un temps pré-
déterminé un circuit électrique comprenant en série une
ligne d'alimentation é&lectrique d'une premiére polarité, un
contact mobile du relais, un organe de commande muni d'au
moins un boutcn-pcussoir, le moteur électrique de 1la serrure,
et une ligne d'alimentation électrique d'une seconde pola-
rité, et, d’autre part, un détecteur d'appel de courant
monté dans le circuit en paralldle aux bornes du contact du
relais, ce détecteur provoquant, lorsgu’un courant le
traverse, la commande du relais temporisé de sorte que ce
relais ferme son contact et assure ainsi la circulation d'un
courant de commande dans le moteur électrique de la serrure.
Avantageusement, l'organe de commande comporte deux boutons-
poussoirs, qui sont 1'un un bouton-poussoir de commande
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intérieure et l'autre un bouton-poussoir de commande exté-
rieure.

Bien entendu, l'installation de commande é&lectri-
que peut comporter autant de circuits montés en paralléles
et comprenant chacun un dispositif d'entrafnement libérable
et un moteur électrique de serrure; qu'il y a de serrures
aux portes du véhicule. De mZme, un -interrupteur de condam-
nation générale est de préférence prévu en série dans le

circuit.

Il est bien entendu que le dispositif d'entratne-
ment libérable et la serrure ci-dessus décrits pourront
donner lieu & toute modification désirable sans sortir pour

cela du cadre de l'invention.
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REVENDICATIONS
1. Dispositif d'entrafnement libérable d'un organe

allongé (7) monté déplagable en translation parallélement 2
lui-méme, selon sa direction longitudinale, entre deux posi-
tions, dont 1l'une est une premidre position, dans laquelle
1'organz allongzé (7) =st directement ou indirectement rappe=
1é par des moyens <lastiques, et dont l'autre est une secon~
de position dans laquelle l'organe allongé (7) est entrafné

3 1'encontre des moycns ¢lastiques et a partir de la premiére
position, & 1'aide d'un organe moteur (1) entrafné en rota-
tion autour d'un axe transversal, perpendiculaire a la direc-
tion longitudinale de l'organe allongé (7), par un couple
moteur, caractérisé par le fait que 1l'organe allongé (7) com-
porte des premiers moyens de butée (7a), que 1l'organe entrat-
neur (3) comporte des seconds moyens de butée (3a) a échappe-
ment propres a coopérer avec les premiers moyens de butée
(7a) avec possibilité de s'en échapper, ledit organe entraf-
neur (3) étant monté en rotation autour du m&me axe que 1l'or-
gane moteur (1), et que des moyens d'entrafnement unilatéral
(la) sont prévus entre l'organe moteur (1) et l'organe en-
trafneur (3), de telle sorte que la rotation de 1'organe mo-
teur, dans un sens déterminé, assure l'entrafnement de 1l'or-
gane entraineur (3), mais que la rotation dudit organe '
entraineur (3) dans le mfme sens puisse s'effectuer sans
entrafnement de l'organe moteur, 1'ensemble étant tel que,
loréque l'organe allongé (7) occupe sa premidre position,
1'application d'un couple moteur sur 1'organe moteur (1)
commande, par la coopération des premiers et seconds moyens
de butée, le déplacement de 1'organe allongé (7) jusqu'a sa
seconde position pouf laquelle il y a échappement entre leé_
seconds et premiers moyené de butée, avec libération de 1l'or-
gane allongé vis-2-vis de l'organe entrafneur, et qu'en cas
de poursuite de la rotation de 1l'organe moteur (1), les se-
conds moyens de butée (3a) peuvent venir se bloquer contre
1'organe allongé (7), ce dernier étant libre de revenir a

sa premiére position lorsde la suppression du couple moteur,
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2, Dispositif d'entrainement selon la revendica-=
tion 1, caractérisé par le fait qu'il comprend ume rondelle
de friction (2) entre 1l'organe entratneur (3) et 1'organe
moteur (1), le serrage de l'ensemble et 1'action de friction

de cette rondelle étant tels que, lorsque 1'on fait tourner
1'organe entrafneur (3) par rapport 2 1'organe d'entrafine-

“ment (1) immobile, et que 1'on arréte cet organe entraineur

(3) dans une position angulaire quelconque, cet organe en-=
tratneur (3) soit maintenu dans cette position par la fric-
tion, notamment & l'encontre de 1*action de la pesanteur.

3. Dispositif d'entrafnement selon la revendica-
tion 1 ou 2, caractérisé par le fait que les premiers moyens
de butée sont formés par une encoche transversale (7a) ou
analogue, ménagée dans 1'organe allongé (7), tandis que les
seconds moyens de butée & échappement sont formés par un
panneton latéral (3a) prévu sur 1l'organe entrafneur (3) et
destiné 3 se loger dans l'encoche (7a).

4, Dispositif d'entrafnement selon 1'une quelcon=
que des revendications 1 & 3, caractérisé par le fait que
les moyens d'entrafnement unilatéral comprennent une protu-
bérance (la) de l'organe moteur (1) propre & venlr pousser
1'organe entrafneur (3), de sorte que 1'application du cou-
ple moteur sur 1'organe moteur (1) commande, par la poussée
de cette protubérance, 1'entratnement en rotation dudit or-
gane entrafneur (3).

5. pispositif d'entrafnement selon 1'une quelcon-
que des revendications précédentes, caractérisé par le fait
qu'il comprend également un mécanisme auxiliaire (4, 5, 6)
de déplacement de l'organe allongé (7) de sa premidre a sa
seconde position.

6. Dispositif d'entrafnement selon la revendica-

tion 5, caractérisé par le fait que le mécanisme auxiliaire

comporte une plaquette (4) destinée 3 8&tre translatée le
long de 1'organe allongé (7), rappelée par des moyens élas~
tiques (6) en direction de la premidre position, et propre
a 8tre déplacée vers la seconde position par traction sur
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un c8ble (5) s'étendant sensiblement parallélement 2 1'or-
gane allongé (7), l'entrafnement de ce dernier par la pla-
quette étant assuré par la coopération de cette derniére
avec une butée (7b), notamment forméepar une saillie laté-
rale, prévue sur l'organe allongé (7).

7. Dispositif d'entrafnement selon 1l'ensemble des
revendications 2 et 6, caractérisé par le fait que le méca-
nisme auxiliaire est un mécanisme de secours, destiné i dé-
placer 1l'organe allongé (7) jusqu'a sa seconde position en
cas de défaillance de 1'entrafnement de l'organe moteur (1),
la plaquette (4) étant disposée entre l'organe allongé (7)
et 1l'organe entrafreur (3), et ce dernier et 1'organe moteur
(1) étant serrés axialement contre les deux faces opposées
de la rondelle de friction (2) montée sur 1'axe commun de
rotation de 1l'organe moteur (1) et de l'organe entrafneur
(3), afin que si le panneton (3a) est engagé dans 1'encoche
(72), la plaquette (4) soit déplacée par traction sur le
cadre (5) jusqu'a venir en butée contre le panneton (3a)
puis 3 entrafner en rotation 1'organe entrafneur (3) et 2a
déplacer l'organe allongé (7) jusqu'a sa seconde position,
dans laquelle la rondelle de friction (2) emp&che le retour
du panneton (3a) dans l'encoche (7a) aprés son dégagement
de cette derniére, de sorte que l'organe allongé (7) est
libre de revenir dans sa premiére position,

8. Application du dispositif d'entrafnement selon
1'une des revendications 1 & 7, caractérisée par le fait
qu'elle consiste & commander la manoeuvre d'un cliquet de
verrouillage (18) d'un péne (10) d'une serrure & 1'aide de
ce dispositif d'entrafnement, de préférence en reliant di-
rectement 1l'organe allongé (7) de ce dernier au cliquet
(18) de la serrure,

9. Serrure a commande électrique, comprenant, en
premier lieu, une serrure comportant un péne rotatif (10)
et un cliquet (18), le péne (10) formant un logement (15)
pour une glche (16) et étant rappelé élastiquement vers une
position d'ouverture dans laquelle la giche (16) peut péné-
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trer dans le logemsnt (15) du péne (10) ou en sortir, et le
p&ne (10) 4tant retenu en position de verrouillage par ie
cliquet (18) qui est rappelé élastiquement (22) vers sa po=-
sition dans laquelle il retient le p&ne (10) en position de
verrouillage, et en second lieu, une commande électrique
comprenant un moteur électrique (24) entrafnant un réduc-
teur de vitesse (23) qui est couplé & un organe moteur (1)
coopérant avec un organe allongé (7) de manoeuvre du cliquet-
(18), la commande déplagant 1l'organe allongé (7) entre une
premidre position de butée (9) dans laquelle le cliquet (18)
est en position de retenue du péne (10) en position de vezr-
rouillage, et une seconde position, dans laquelle le cliquet
libére le péne (10), 1l'organe de manoceuvre (7) étant rappelé
par un moyen de rappel de sa seconde & sa premi&re position
lorsque le moteur électrique (24) n'est pas alimenté, carac-
térisée par le fait que 1l'organe allongé (7) et l'organe mo=-
teur (1) sont ceux d'un dispositif d'entrafnement selon
1'une des revendications 1 & 7, dont les moyens élastiques
de rappel de 1'organe allongé (7) sont des moyens élastiqﬁes
(22) rappelant le cliquet (18) vers sa position dans laquel-
le il retient le péne (10) en position de verrouillage,wle
dispositif d'entrafnement étant interposé entre le cliquet
(18) et le réducteur de vitesse (23), et directement relié,
d'une part, au cliquet (18) par l'organe allongé (7), et,
d'autre part, au réducteur (23) par 1l'organe moteur (1),

10. Serrure a commande électrique selon la reven=-
dication 9, caractérisée par le fait que le cliquet (18)
comporte un crochet (20) tourné vers le péne (10) et un le-
vier (21) par lequel le cliquet (18) est relié 2 une extré-
mité (7¢) de 1l'organe allongé (7).

11. Serrure 3 commande €électrique selon la reven-
dication 10, caractérisée par le fait que 1'extrémité du
levier (21) du cliquet (18) est maintenue appliquée par les
moyens élastiques de rappel (22) du cliquet (18) contre ume
butée d'extrémité (7c) de l'organe (7).

12, Serrure a commande électrique selon la reven-
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dication 10, caractérisde par le fait que 1'extrémité du
levier {21) du cliquet (18) est articulée sur 1'extrémité
de 1'organe allongé,

13. Serrurz 3 commande €lectrique selon 1'une des
revendications 9 2 12, caract3drisée par le fait gque 1'orga-
ns moteur (1) est une roue solidaire en rotation 4"un arbre
de sortie du réducteur de vitesse (23).

14, Serrure 4 commande £lectrique selon 1'une des
revendications 9 & 12, caractdérisée par le fait gue 1'orga-
ne moteur (1) est un pignon en prise avec un autre pignon'
solidaire en rotation d'im arbre de sortie du réducteur de
vitesse (23).
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