POLSKA
RZEGZPOSPOLITA
LUDOWA

OPIS PATENTOWY
PATENTU TYMCZASOWEGO

14915

do patentu nr

Zgtoszono:

Pierwszenstwo:

URZAD
PATENTOWY
PRL

Patent tymczasowy dodatkowy

15.02.1972 (P. 153487)

Zgloszenie ogtoszono: 31.05.1973

Opis patentowy opublikowano: 18.04.1975

KI1. 80a,35/01

MKP B28b 21/90

Twoércy wynalazku: Kazimierz Glowacki, Bogdan Kaminski,

Kocinski

Zbigniew

Uprawniony z patentu tymczasowego: Kujawskie Zaklady Mechaniczne
Przemystu Ceramiki Budowlanej, Gniewkowo

(Polska)

Urzadzenie do podnoszenia, obracania i odstawiania poélwyrobow
ceramicznych

1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do pod-
noszenia, obracania i odstawiania pélwyrobéw
ceramicznych dookola osi pionowej.

Znane sg urzadzenia przeznaczone do obracania
pélwyrobéw ceramicznych dookola ich osi piono-
wej, ktére sg usytuowane pomiedzy ucinaczem, a
podajnikiem listew agregatu zatadowczego.

Znane jest urzgadzenie obracajgce wyposazone
w wahacz, ktérego swobodny koniec jest podno-
szony i opuszczany za pomocg mechanizmu krzy-
wkowego. Wahacz ma na swych konicach kota
nawrotne, na ktérych nalozone jest nawrotne
ciegno, na przyklad lancuch ogniwowy. Do cieg-
na przymocowane sg obrotowe stoliki wyposazone
w czopy, ktére wchodzac na roboczym odcinku
trasy ciegna w odpowiednio uksztaltowane pro-
wadnice, powoduja obrét stolika z péitwyrobami
ceramicznymi dookola jego osi pionowej. Urzadze-
nie to jest napedzane od ucinacza za pomocg zna-
nych $rodk6w. Przelozenie obréconego pétwyrobu
ceramicznego na podajnik taSmowy podajnika li-
stew odbywa sie przez zejécie ciggna ze stolikiem
w dét na kole nawrotnym.

Niedogodnoscia tego sposobu jest to, ze przy
przejmowaniu i oddawaniu pétwyrobu ceramicz-
nego stolik podnosi sie lub opada po obwodzie két
nawrotnych, co powoduje liniowe =zetkniecie sig
powierzchni stolika i pétwyrobu. Powoduje to de-
formacje ksztaltu pélwyrobu ceramicznego. Defor-
macje te sg potegowane przez wystepowanie do-
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datkowych przyspieszei liniowych powierzchni
stolika poruszajacego sie¢ po obwodzie k6@ na-
wrotnych. Deformacje ksztaltu pélwyrobéw cera-
micznych powodowane sg réwniez przez dyna-
miczne przejmowanie i oddawanie pélwyrobéw
ceramicznych przez stoliki obrotowe. Zlozona bu-
dowa catego urzadzenia powoduje rozciggniecie
nitki technologicznej transportu p6twyrob6w cera-
micznych oraz trudno$ci wykonania i montazu
przy znacznym ciezarze calego urzgdzenia.

Jest réwniez znane urzgdzenia, za pomocg kt6-
rego uciete pélwyroby ceramiczne obracane sg
woké6l swej osi pionowej w ten spos6b, ze sa
przytrzymywane lub przyhamowywane wzdiuz
jednej krawedzi pionowej przy réwnoczesnym ru-
chu krawedzi przeciwnej. Urzadzenie to, z racji
mechanicznego oddzialywania na plastyczny péi-
wyr6b ceramiczny, powoduje jego czeste deforma-
cje ksztaltu w trakcie obracania.

Celem wynalazku jest usuniecie powyzszych
przez skonstruowanie urzgdzenia prostego i mniej
skomplikowanego konstrukcyjnie, eliminujacego li-
niowe, obarczone przyspieszeniem stykanie sig
pélwyrobu ceramicznego ze stolikiem obracaja-
cym.

Cel ten osiggnieto w rozwigzaniu wedlug wy-
nalazku, w ktérym urzgdzenie do podnoszenia,
obracania i odstawiania p6lwyrobéw ceramicznych
usytuowane ‘pomiedzy transporterem ucinacza, a
transporterem podajnika listew napedzane jest
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taricuchowym kolem synchronizujgcym osadzonym
na walku z krzywkg, ktéra unosi 0§ pionowsg z
przymocowanymi do niej stolikiem i krzyzem
maltanskim. W dolnym potozeniu osi krzyz jest
ustalony przez sworzen ustalajgcy, za§ w gbérnym
jej polozeniu krzyz maltanski zazebia sie i jest
obracany przez sworzen korby napedzanej przez
kolo zebate wspoéipracujace z kolem zebatym za-
mocowanym na wspomnianym watku laficuchowe-
go kota synchronizujacego i krzywki.

Rozwigzanie wedlug wynalazku charakteryzuje
sie szeregiem Kkorzystnych cech. Urzgdzenie stano-
wi zwartg, lekka konstrukcje zamknieta, pozba-
wiong wlasnego silnika napedowego (napedzane
synchronicznie od ucinacza), a pracujace na styku
transportera ucinacza i transportera podajnika li-
stew. Zastosowanie mechanizmu krzywkowego na-
dajgcego pionowy ruch stolika, ktérego plaszczy-
zna robocza pozostaje réwnolegla w calym cyklu
podnoszenia, obracania i odstawiania do plaszczy-
zny transporter6w pozwala na kilkakrotne zmniej-
szenie predko$ci liniowej i katowej pétwyrobu ce-
ramicznego w procesie obracania.

Powierzchniowe zetkniecie sie stolika i péiwy-
robu ceramicznego w cyklu pracy urzadzenia za-
pewnia prawidlowe obracanie przy zmniejszonym
dopuszczalnym wspélczynniku tarcia pétwyrobu
i stolika. Zmniejszenie predkosci unoszenia i opu-
szczania p6lwyrobu ceramicznego przy zachowaniu
réwnolegloSci ptaszczyzny styku p6twyrobu cera-
micznego i transporter6w eliminuje powstawanie
deformacji ksztaltu pétwyrobéw ceramicznych.
Dalsza wynikajgcg z tego zaletg jest prostota kon-
strukcji urzadzenia z wyeliminowaniem punktéw
synchronizacji. Synchronizacja odbywa sie jedynie
na kole napedzajgcym ucinacza.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia urzgdzenie do podnoszenia,
obracania i odstawiania w widoku z géry, fig.
2 — urzadzenie w przekroju z boku, a fig. 3 usy-
tuowanie urzadzenia wedlug wynalazku w linii
agregatu podajgcego.

Jak pokazano na rysunku, urzadzenie do podno-
szenia, obracania i odstawiania ma stolik 3 usy-
tuowany na styku transportera 2 ucinacza 11
i transportera 9 podajnika listew 12. Stolik 3 za-
mocowany jest na osi 13, do ktérej zamocowany
jest krzyz maltanski 6. O§ 13 wspéipracuje z krzy-
wkg 8 osadzong na walku 14. Krzyz maltanski 6
ustalany jest w dolnym potozeniu osi 13 przez swo-
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rzen ustalajacy 7. W gérnym polozeniu osi 13
krzyz maltanski 6 zazebia sie ze sworzniem  korby
obracajacej 5. Koto obracajace 5 polaczone jest ko-
lami zebatymi 16 i 15 z walkiem 14, na ktérym
osadzone jest synchronizujace kolo tancuchowe 4.
Cala konstrukcja zamknieta jest obudowa 10.

Walek 14 obraca sie napedzany za poSrednictwem
synchronizujgcego kota lancuchowego 4 przez prze-
kladnie lancuchowa od napedu ucinacza 11. Na
jeden obrét walka przypada jeden cykl roboczy
urzgdzenia. Krzywka 8 obracajac sie z waltkiem 14
unosi o§ 13, co powoduje odblokowanie ustalenia
krzyza maltanskiego 6 przez sworzen blokujacy 7
oraz unoszenie stolika 3 z pélwyrobem ceramicz-
nym 1. W gérnym polozeniu osi 13 krzyz maltan-
ski 6 zazebia sie ze sworzniem korby obracajacej
5. Obr6t walka 14 powoduje poprzez zamocowane
na nim koto zebate 15 i wspélpracujace z nim ko-
to zebate 16 polgczone z korbg obracajgcg 5 jego
obré6t, a poprzez krzyz maltanski ro6wniez stolika 3.

W dalszym ciggu cyklu roboczego nastepuje
zmniejszanie sie promienia krzywki 8, a tym sa-
mym opadanie osi 13 wraz z krzyzem maltanskim
6, blokowanym w dolnym poloZeniu przez sworzen
blokujacy 7 oraz stolikiem 3 z obr6conym péitwy-
robem ceramicznym 1.

W czasie podanego powyzej cyklu roboczego
urzadzenia, przesuwajgce sie na transporterze 2

pétwyroby ceramiczne 1 zostaja kolejno podnoszo-

ne przez unoszacy sie stolik 3 i obrécone wraz z
nim o zalozony kat. Nastepnie opadajacy stolik 3
opada ponizej transportera 9 osadzajac obrécony
p6twyréb ceramiczny 1 na tym transporterze 9.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do podnoszenia, obracania i odsta-
wiania p6lwyrob6w ceramicznych usytuowane po-
miedzy transporterem ucinacza obiegowego, a trans-
porterem podajnika listew, znamienne tym, Ze wa-
lek (14) z osadzonym na niej lancuchowym kolem
synchronizujacym (4) obraca krzywke (8), ktéra
unosi 0§ (13) z przymocowanymi do niej stolikiem
(3) i krzyzem maltanskim (6) ustalonym w dolnym
polozeniu osi (13) przez sworzen ustalajacy (7), za$
w gérnym polozeniu osi (13) krzyz maltafiski (6)
zazebia sie i jest obracany przez sworzen korby
obracajacej (5) napedzanej przez kolo zebate (16)
wspélpracujgce z kolem zgbatym (15), zamocowa-
nym na wspomnianym walku (14).
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