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Vyndlez se tykd zapojeni na identifikaci missingu v datech kddovanych zpiscbem DF a
MFM u diskovych pam&tf.

Data kédovan& ob&ma zplsoby v sob& zahrnuji data a hodinové impulsy. P¥i jejich &tent
je t¥eba nalézt jejich zaldtek a rozlifit a zajistit sprdvnou fézi hodinovych impulsd vzhle-
dem k datim. Jejich za¥idtek je oznalen takzvanym missingovym bytem, to je bytem, ktery md
definovany obsah dat a vypudté&né definované hodinové impulsy.

Pfed missingovym bytem je zapséno n&kolik bytll s obsahem dat nula, které slouZf ke spriv-
nému nafdzovani &tenych hodinovych impulsi vzhledem ke &tenym datim. P¥ed té&mito byty nul
je zapsdna mezera o ndkolika bytech, kterd je pfi zplsobu DF realizovédna byly nul nebo jedni-
&ek ve v8ech bitech a p¥i zplsobu MFM byty s obsahem 4E.

Zndm& zapojeni na identifikaci missingu v datech kdédovanych zpiscbem DF a MFM jsou po-
mérné sloZité a objemnd, nebot obsahuji pom&rné mno¥stvi hradel.

Uvedené nevyhody odstranuje zapojeni na identifikaci missingu v datech kddovanych zpi-
sobem DF a MFM podle vyndlezu, jeho% podstatou je, Ze datovy vystup registru missingu je
p¥ipojen na hodinovy vstup &itade missingu, missingovy vystup registru missingu je p¥ipojen
na missingovy vstup dekodéru, jeho% prvni missingovy vystup je p¥ipojen na prvni missingovy
vstup 8itafe missingu a jehoZ druhy missingovy vystup je pfipojen na druhy missingovy vstup
&itale missingu, blokovaci vystup &¢ftale missingu je p¥ipojen na tfetf vstup t¥ivstupového
obvodu typu negace logického soudinu a tvo¥l soulasnd blokovaci vystup zapoieni, druhy dato-
vy vstup registru missingu tvo¥{ sou&asn& datovy vstup zapojenif, kdeZto jeho ¥idici vstup
tvo¥{ soudasnd& prvni ¥fdic{ vstup zapojeni, skupina datovych vstupl dekodéru tvo¥i soulasné&
skupinu datovych vstupd'zapojeni, prvni vstup t¥{ivstupového obvodu typu negace logického
soudinu tvo¥f soudasnd druhy ¥fdic{ vstup zapojeni, kdeito jeho vystup je pf¥ipojen na vyb&ro-
vy vstup dekodéru, nulovaci vstup Cftale missingu tvo¥{ soudasn& nulovaci vstup zapojeni,
hodinovy v{stup &itale bitl je pfipojen na hodinovy vstup registru missingu, kdeZfto jeho
datovy vystup je p¥ipojen na prvni datovy vstup registru missingu, vybé&rovy vystup &asového
zdroje je p¥ipojen na druhy vstup t¥fvstupového obvodu typu negace logického soudinu, kdeZto
jeho hodinovy vy¢stup na hodinovy vstup &ftafe missingu.

Prvni nastavovaci vystup dekodéru je p¥ipojen na prvni nulovaci vstup registru missingu
a na nastavovaci vstup &ftafe bitG. Druhy nastavovaci v¢stup dekodéru je p¥ipojen na vstup
&asového zdroje, jehoZ nulovaci vystup je p¥ipojen na druhy nulovac{ vstup registru missingu.
Vystup t¥{ivstupového obvodu typu negace logického soudinu je dédle p¥ipojen na nulovaci vstup
&ltade bitl.

V¢hodou zapojenf podle vyndlezu je jeho jednoduchost, pot¥eba malého mnoZfstvi souldstek,
pro rozli¥eni kombinacf dat je vyuZito vn&j¥fho posuvného registru, ktery &tend data deseri-
alizuje a pou%itf{ pam&ti typu ROM, jeZ podet soulédstek znalné& snifuje.

Dal3f vyhodou je, %e pam&ti typu ROM lze vyuZit ke sprdvnému nastaveni f&ze hodinovych
impulst viéi datdm a pro nastaveni &itafe do sprdvného stavu tak, aby ndsledujfc{ data byla
sprdvn& odd&lovéna po bytech, k femuZ by jinak bylo zapot¥ebi dalZich obvodi.

Déle umoZfuje sprédvné rozliSeni datovych a hodinovych impulsi v datech kdédovangch zpi-
sobem DF, rovn&% bez potfeby daldfich p#idavnych obvodi.

P¥{klad zapojeni na identifikaci missingu v datech kddovanych zpisobem DF a MFM podle
vyndlezu je zndzorndn v blokovém schématu na pf¥ipojeném vykrese.

Datovy vystup 011 registru 1 missingu pro signél CBCZ je pfipojen na hodinovy vstup
41 &ftade 4 missingu. Missingov§ vy¥stup 012 registru ]l missingu pro signdl RM je piipojen
na missingovy vstup 31 dekodéru 3, jehoZ prvni nastavovaci{ vystup 031 pro signdl LCBI je
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pfipojen na prvni nulovaci vstup 11 registru 1 missingu a na nastavovaci vstup- 61 &{tade
6 bitd. Druhy nastavovaci vystup 032 dekodéru 3 pro signdl RDWI je p¥ipojen na vstup 51 &aso-
vého zdroje 5.

Prvni missingovy vystup 033 dekodéru 3 pro signdl AIM je p¥ipojen na prvni migsingovy
vstup 42 &{tafe 4 missingu. Druhy missingovy vystup 034 dekodéru 3 pro signdl FM je pfipojen
na druhy missingovy vstup 43 &itafe 4 missingu, jeho% blokovaci vystup 041 pro sigh4l MOK
je pfipojen na tfetf vstup t¥ivstupového obvodu 2 typu negace logického soudinu a tvo¥{ sou-
Casné blokovaci vystup 071 zapojen{ pro ptipojeni na nezndzorndny synchroniza&ni obvod.

Druhy datovy vstup 14 registru ]l missingu pro signdl STD tvo¥i soudasnd prvni datovy
vstup 71 zapojeni pro p¥ipojeni na neznizorndny obvod &tenych dat, kdeZto jeho ¥idici vstup
15 pro signdl VO tvoi{ soufasné& prvni ¥{dic{ vstup 82 zapojeni pro pfipojeni na nezndzorné&nou

¥f{dici jednotku.

Druhy a¥ devaty datovy vstup 32 aZ 39 dekodéru 3 pro signdly DO a% D7 tvo¥{ soudasn&
druhy a% devaty datovy vstup 72 aZ 79 zapojeni pro p¥ipojen{ na nezndzorn&ny vn&j3{ osmibitovy
posuvny registr.

Prvni vstup tE¥fbitového obvodu 2 typu negace logického soudinu pro signdl RE tvo¥{ sou-
¢asné druhy £fdici vstup 80 zapojeni pro p¥ipojenf na ¥fdic{ jednotku. Vystup t¥ivstupového
obvodu 2 typu negace logického sou€inu pro signdl BROM je p¥ipojen na vybérovy vstup 391
dekodéru 3 a na nulovaci vstup 62 &itale 6 bitd. ’

Nulovaci vstup 44 &ftafe 4 missingu pro signél SEEK tvof{ soulasn& nulovaci vstup 81
zapojeni pro p¥ipojenf na ¥fdic{ jednotku. Hodinovy vystup 061 &ftae 6 bitd pro signdl CL
je pEipojen na hodinovy vstup 16 registru 1 missingu, kdeZto jeho datovy vystup 062 pro sig-

nél CBC je pfipojen na prvni datovy vstup 13 registru 1 missingu.

Nulovaci v¢stup 051 &asového zdroje 5 pro signdl RDW je p¥ipojen na druhy nulovaci vstup
12 registru 1 missingu, kdeZto jeho vyb&rov¢ vystup 052 pro signdl OC je ptipojen na druh§
vstup t¥ivstupového obvodu 2 typu negace logického soulinu a jeho hodinovy vystup 053 pro
signdl QA je p¥ipojen na hodinovy vstup 45 &ftafe 4 missingu.

Jako dekodéru 3 lze pouZit s vfhodou pam&ti typu ROM. Zapojeni pracuje i p¥i jiném podtu
bitd zpracovdvanych dat. Sign&l STD jsou &tend sdriové data, kterd jsou pf¥ivedena na vstup

14 registru 1 missingu.

Cinnost zapojeni podle vyndlezu lze rozd&lit na dvé &4sti, a sice na identifikaci mis-
singu v datech kédovanych zpisobem DF a na identifikaci missingu v datech kddovanych zplsobem
MFM.

Signélem VO se &réi, zda bude probfhat identifikace missingu v datech kédovanych zpiso-
bem DF nebo zpusobem MFM. V prvnim p¥ipadé md signdl hladinu L a v druhém H. V obou p¥ipa-~
dech je zajisténo, aby proces identifikace za&inal klidovym stavem, ktery je uréen hladinou
L signdlu SEEK a hladinou H signdlu MOK a pfechodem z hladiny L na H signdlu RE.

V obou zplsobech identifikace se sériov4 data, &tend z disku posouvaji v osmibitovém
posuvném registru, jeho% vystupni signdly DO a% D7 jsou p¥ipojeny na vstupy dekodéru 3 rea-
lizovandho pam&t{ typu ROM, kaZdou sestupnou hranou hodinovych impulsd signdlu CL a v regis-

tru } missingu ka¥dou n&stupnou hranou hodinov§ch impulsd signdlu CL.

Je-1i identifikovdn missing v datech kddovanych zplsobem DF, pak osmibitovym posuvnym
registrem se posouvajf{ spole&n& s daty i hodinové impulsy tak, Ze jeden bit osmibitového
posuvného registru je vyhrazen hodinovému impulsu DF a druhy bit obsahu dat.
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Aby nevznikaly v okamZicich zm&n dat p¥i jejich posuvu osmibitovym posuvnym registrem
a registrem 1 missingu parazitni impulsy na vystupech dekodéru 3, je dekodér 3 aktivovédn
jen mimo tyto zm&ny hladinou H impulsd signdlu BROM, ktery je vytvofen na vystupu t¥{vstupo-
vého obvodu 2 typu negace logického soudinu, jehoi vstupdm jsou p¥ivdd&ny statické signdly
RE a MOK a impulsy sign&lu QC , které jsou synchronizovdny s hodinovymi impulsy signdlu CL.

Dekodér 3 je mimo funkci identifikace missingu vy¥azen z &innosti také hladinou L signd-
lu RE, to je v dob&, kdy nenf &teni daty nebo hladinou L signdlu MOK, to je v dobé&, kdy je
vyhleddvén a identifikovén missing a dal3i vyhleddvani neprobihd.

Vystupni signdly dekodéru 3, to je LCBI, RDWI, AIM a FM, majf v neaktivnim stavu deko-
déru 3 hladinu H. Signdl BROM miZe byt vyuZit i v obvodech, které zajistujf rozliseni dato-
vych a hodinovych impulsd v datech kddovanych zpisobem DF.

P¥i identifikaci missingu v datech kddovanych zpisobem DF i MFM mohou nastat na zaldtku
identifikace dva pfipady a to, %e &tend data, posouvanid osmibitovym posuvnym registrem jsou
sprdvna nebo opa&né fdze va&i hodinovym impulsim sign&lu CL.

Jsou-1li hodinové impulsy signdlu CL v opadné fdzi vidi datlm, potom po pfelteni p&ti
po sob& nasledujicich jedni&ek, které by se pfi sprdvné fézi dekodéru 3 a dat Cetly jako
pét nul, je generovédn vystupni impuls signdlu RDWI, ktery v &asovém zdroji zajisti zm&nu
fdze hodinovych imgplsﬁ o 180° v dobd, kdy m& impuls signdlu CL hladinu L.

% Sasového zdroje 5 se signdl RDWI po Upravd vraci do registru ]l missingu pod ozna&enim
RDW, kde zpisob{ zm&nu hladiny signdlu RM z H na L. Tato zm&na zplsobi konec generovani
vystupniho sign&lu RDWI.

Generovéni signdlu RDWI je podmfn&no hladinou H signdlu RM, kterd je dosaZena sekven&nim
postupem p¥i &tenf t¥{ po sob& jdoucich jednifek. Jsou-li hodinové impulsy signdlu CL ve
spravné fézi vi&i datdm, pak v datech p¥ed missingovym bitem nedojde ke zmé&né& féze hodino-
vych impulsi.

Jsou-1i data ve sprédvné fézi vi&i datdm v dob& &teni nékolika bytd datovych nul pfed
missingovym bytem, potom ¥fdici jednotka, kterd n&kolik bytd nul p¥evzala, zméni hladinu

signdlu SEEK z L na H a uvoln{ tak ¢{tal 4 missingu k &innosti.

Hladina L siyndlu SEEK nuluje &fta® 4 missingu. Po pfefteni n&kolika prvnich bith mis-
singového bytu vznikne na datovych vstupech signdld DO a% D7 & missingovém vstupu signélu
RM dekodéru 3 definovand kombinace dat, kterd je rtiznd ve zplsobu kédovéni‘QE a MFM, ale
ob& kombinace v dekodéru 3 zplsobi pfechod hladiny H na hladinu L signdlu ICBI.

Tatc zména hladiny signdlu EEEE zpisobi zménu hladiny z H na L signdlu RM a tato zména
zase zp&tné zpisobi opadnou zménu hladin, to je z L na H signdlu LCBI. Ozky impuls signdlu
§§§§ nastavi &ita& 6 bith do sprdvného stavu tak, aby nidsledujic{ data byla sprdvné oddélo-
véna po bytech.

Soudasné spravné nastaveni Eitafe 6 bitd pro sprdvnou identifikaci missingového bytu
tak, Ze vystupni impulsy signdlu CBC z &fitafe 6 bitlh se pouZivajif v obvodech identifikace

missingu ke kontrole polohy missingu v datech.

Impulsy signdlu CBC se v registru 1 missingu zpoZdujf na signil CBCZ synchronné s pfe-
chodem hladiny L na H impulsd signdlu CL. Je-1i v signdlech DO a% D7 a RM takovd kombinace
dat, ¥e souhlas{ s missingovym bytem dat kddovanych zplisobem DF, pak na vystupu signélu Eﬁ

vznikne impuls, to je p¥echod hladiny z H na L a naopak.

Tento, impuls je v ¢itadi 4 missingu opoZd&n synchronné s pfechodem hladiny L na H sig-
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nilu QA a pokud v dobé trvani tohoto opoZd&ného impulsu p¥ijde zm&na hladiny H na L signdlu
CBCZ, pak &itat 4 missingu vyhodnoti tento stav tak, Ze se naSel missingovy byte ve spravné
poloze a zajisti p¥echod hladiny H na L sign&lu MOK.

Tento pfechod hladiny signdlu MOK informuje #{dici jednotku, %e missingovy byte je iden-
tifikovdn. Je-1i v signdlech DO _a% D7 a RM takové kombinace dat, %fe souhlasi{ s missingovym
bytem dat kdédovanych zpisobem MFM, pak na vystupnim signdlu AlM vznikne impuls.

Tento impuls je v &itadi 4 missingu opoZdén stejn& jako u dat koédovanych zpisobem DF,
to je synchronn& se signdlem QA. Pokud v dobé trvéni tohoto opoZdéného impulsu prijde zména
hladiny H na L signdlu CBCZ, pak &fta& 4 missingu zaregistruje, Ze se identifikoval jeden

missingovy byte.

Jsou-1i timto zpisobem identifikovdny t¥i t&sné za sebou ndsledujici{ stejné missingové
byty, jsou &¢itafem 4 missingu &itédny a po identifikaci t¥etfiho spravného missingového bytu
zajistuje &itat 4 missingu pfechod hladiny H na L signdlu MOK. Tento pfechod hladiny signdlu
E§K informuje ¥{dic{ jednotku, Ze t¥i missingové byty jsou identifikovdny a tim je nalezen
zatdtek bloku adresy nebo dat, kterd se mohou &ist.

Pokud byla identifikace missingovych byt nédhodnd, to je nesouhlasi-1li poloha missingo-
vych bytl se signdlem CBCZ, pak je &ita® 4 missingu uveden automaticky do vychoziho stavu,
to je, %e je znulovédn a ¥{dici jednotka je informovéAna prost¥ednictvim hladiny H signdlu

MOK, Ze missingovy byte nebyl zatim nalezen.

Proces vyhleddvdni a identifikace missingu probih& trvale po dobu &teni dat aZ do vyhle-~
déni skute®ného missingového bytu. Pro sprdvné nastaveni féze hodinovych impulsd, to je sig-~
ndlu CL vi&i datém, lze vyuZit signdlu RDWI a pro nastaveni &itaZe 6 bitd do sprévného stavu
tak, aby byla nédsledujici data sprévné odd&lovéna po bytech, signdlu EEEE, coZ by jinak muselo
byt provadéno v daldich nezndzorn&nych obvodech.

Rovn&% pro sprévné rozliSeni datovych a hodinovych impulsd v datech kddovanych zpisobem
DF lze vyuZit sign&lu BROM, k ¢emuZ by muselo byt pouZito rovné&i daldich neznézornénych obvo-

at.

Zapojeni podle vyndlezu lze pouzit v ¥idicich jednotkdch pro ¥Fizenf diskovych paméti,
zejména diskovych paméti s pruZnymi magnetickymi disky nebo v adaptorech pro p¥ipojeni t&chto

fidicich jednotek ke zminénym diskovym pam&tem.

PREDMET VYNALEZU

1. zapojeni na identifikaci missingu v datech vyznaené tim, Ze datovy vystup (011)
registru (1) missingu je p¥ipojen na hodinovy vstup (41) &itace (4) missingu, missingovy vy-
stup (012) registru (1) missingu je p¥ipojen na missingovy vstup (31) dekodéru (3), jehoZ
prvni missingovy vystup {(033) je p¥ipojen na prvni missingovy vstup (42) Sitade (4) missingu a
jeho%? druhy missingovy v¢stup (034) Jje p¥ipojen na druhy missingovy vstup (43} &itale (4) missin-
gu, blokovaci vystup (041) ¢itaBe (4) missingu je p¥ipojen na t¥etl vstup t¥ivstupového obvodu
(2) typu negace logického soulinu a tvo¥i soulasné blokovaci vystup (071) zapojeni, druhy
datovy vstup (14) registru (1) missingu tvo¥i soulasné datovy vstup (71) zapojeni, kdeZto
jeho ¥idici vstup (15) tvo¥i soulasné prvni ¥idici vstup (82)lzapojeni, skupina datovych
vstupl (32 aZ 39) dekodéru (3) tvo¥i soutasné skupinu datovych vstupd (72 aZ 79) zapojeni,
prvni vstup t¥ivstupového obvodu (2) typu negace logického soulinu tvo¥i soufasné druhy ¥Fi-
dici vstup (80) zapojeni, kdeZto jeho vystup je p¥ipojen na vyb&rovy vstup (391) dekodéru
(3), nulovaci vstup (44) &ftae (4) missingu tvof{ soudasn& nulovaci vstup (81) zapojeni,
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hodinovy vystup (061) &itale (6) bitl je p¥ipojen na hodinovy vstup (16) registru (1) missin-
gu, kdeZto jeho datovy vystup (062) je p¥ipojen na prvni datov§y vstup (13) registru (1)
missingu, vyb&rovy vystup (052) &asového zdroje (5) je p¥ipojen na druhy vstup t¥{vstupového
obvodu (2) typu negace logického soudinu, kdeZto jeho hodinovy vystup (053) na hodinovy
vstup (45) &itade (4) missingu.

2. Zapojeni podle bodu 1 vyznalené tim, Ze prvni nastavovacl vystup (031) dekodéru (3)
je ptipojen na prvni nulovaci vstup (11) registru (1) missingu a na nastavovaci vstup (61)
&itage (6) bitul.

3. Zapojeni podle bodu 1 nebo 2 vyznalené tim, Ze druhy nastavovaci vystup (032) deko-
déru (3) je p¥ipojen na vstup (51) &Casového zdroje (5), jehoZ nulovaci v§stup (051) je pfipo-

jen na druhy nulovacf vstup (12} registru (1} missingu.

4. Zapojeni podle bodu 1, 2 nebo 3 vyznalené tim, Ze vystup t¥ivstupového obvodu (2)
typu negace logického soulinu je ddle p¥ipojen na nulovaci vstup (62) &itade (6) bitd.

1 vykres
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