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Zelmer

Rzeszéw, Polska

Tworcy wzoru zdobniczego: Artur Betkowski, Andrzej Biaduf, Zenon Florek,
Stanistaw Piejko, Pawel Pochopien, Arkadiusz Szenfeld,
Andrzej Smiatek

Robot kuchenny
Prawo rejestracji wzoru zdobniczego trwa od 15 kwietnia 2000 r.

Przedmiotem wzoru zdobniczego jest robot kuchenny przeznaczony do uzytku w

gospodarstwie domowym w celu przygotov)ywania potraw.

Istote wzoru stanowi nowa postaé robota kuchennego, przejawiajaca si¢ w jego

ksztalcie zewnetrznym.

Przedmiot wzoru pokazano w zataczonym materiale ilustracyjnym, na ktorym fig. 1
przedstawia robot kuchenny w widoku z boku od jego lewej strony, fig. 2 — robot w wido-
ku z boku od jego prawe;j strony, fig. 3 — robot w widoku od jego przedniej strony, fig. 4 —
robot w widoku od jego tylnej strony, fig. 5 — robot w widoku od jego gérnej strony, fig. 6
— robot w widoku od jego dolnej strony, fig. 7 — robot w widoku perspektywicznym.



2.

Robot kuchenny wedhig wzoru jest nieobrotowg bryta z pionowa plaszczyzna syme-

trii, a na powierzchni dolnej $cianki, zblizonej do powierzchni walcowej o poziomej osi, w
poblizu przedniej $cianki, jest wystajaca i wysunigta do tylu plaska polka, ktéra wraz z ele-
mentem podporowym, uksztattowanym przy krawedzi dolnej i tylnej Scianki poprzez po-
przeczne wglebienie w powierzchni dolnej Scianki, tworzy podstawg bryty robota Przednia
$cianka ma powierzchni¢ o dum promieniu poprzecznej krzywizny, ktéra to powierzch-
nia, od krawedzi potki $cianki dolnej, wznosi si¢ tagodna krzywizna wzdtuzna do przodu, a
po przej$ciu maksimum wznosi si¢ dalej tagodng krzywizng wzdhuzna do tyhu i przechodzi
w powierzchni¢ $cianki gornej o jeszcze tagodniejszej krzywiznie wzdluznej, ktora po przej-
§ciu maksimum opada do niemal pionowej Scianki tylnej, a promien poprzecznej krzywizny
powierzchni gérnej jest mniejszy od takiego promienia powierzchni Scianki przedniej. Na
powierzchni gornej $cianki, w poblizu tylnej Scianki, jest lekko wznoszacy si¢ waski parabo-
liczny wystep. Na czeSci powierzchni gornej Scianki jest zaznaczony wzdluzny kontur,
obejmujacy strefe $cianki gornej zaczynajaca si¢ przed Scianka przednig i konczaca si¢ na
dolnej granicy parabolicznego wystgpu. Wznoszaca si¢ powierzchnia przedniej $cianki roz-
szerza si¢ poczatkowo, a nastepnie lagodnie zweza si¢ przechodzac w powierzchni¢ gornej
| Scianki, a przed nia, na powierzchni przedniej $cianki, jest lekko wystajaca stozkowa po-
wierzchnia, o zblizonej do poziomu osi lezacej w plaszczyznie symetrii bryly, na ktorej to
powierzchni w plaszczyZnie symetrii bryly jest waski, pionowy, wzdluzny wystep, stanowia-
cy element sterujacy przelacznikiem, a przed stozkowa powierzchnia, nieco nizszy od ele-
mentu sterujacego, jest waski, pionowy i poprzeczny wystep, przykryty Scianka o tagodnej
krzywiznie, stanowiacy wypychacz. Zar6wno powierzchnia stozkowa z elementem steruja-
cym jak i wypychacz sa otoczone lekko wglebionym konturem na powierzchni przedniej
§cianki. W pionowej plaszczyznie symetrii bryly robota, na powierzchni przedniej, dolnej i
tylnej Scianki jest zaznaczona linia podzialu, dochodzaca do tylnej czolowej krawedzi
wzdluznego konturu powierzchni gornej $cianki z jednej strony i do czolowej powierzchni
wypychacza z drugiej strony. Gorna cze$¢ tylnej Scianki ma posta¢ niewielkiego wystepu z
zachodzacej na nia powierzchni gornej $cianki, a powierzchnia bocznych $cianek tego wy-
stegpu ma postaé zblizona do zwezajacej si¢ w dot az do zupelnego zaniku powierzchni pa-
rabolicznej. W dolnej czesci $cianki tylnej w plaszczyZnie symetrii jest zaznaczone kolo z
czterema, symetrycznie rozstawionymi na okregu, zewnetrznymi wypustami, a wogtrze tego
kota zawiera dwie kolumny poziomych waskich otworéw. Boczna $cianka bryly robota ma

powierzchnie o bardzo fagodnej krzywiznie z wyraznie zaznaczonymi krawedziami z przed-
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nig i tylna $cianka, a krawedzie z dolna $cianka bryly robota maja tagodny promies, a po-
wierzchnia gornej Scianki przechodzi bezposrednio w powierzchni¢ bocznych $cianek bez
krawedzi. Na powierzchni bocznych Scianek bezposrednio przy krawedziach ze scianka
przednia jest wglebiony, rozszerzajacy si¢ od gory do dotu pasek, w ktérym w jego osi
wzdluznej jest szereg wzdluznych otwordéw o dlugosci narstajacej od gory do dolu. Na
§ciankach bocznych w poblizu tylnej 1 dolnej $cianki jest szereg trzech wzdluznych otwo-
réw, pochylonych od gory do dotu w kierunku przedniej $cianki bryly robota. Bryla robota
ma w bocznych §ciankach, wypelniajacy gorng czesé bryly, przelotowy otwor o tagodnych
$ciankach wewnetrznych z zaznaczonymi krawedziami na styku ze $ciankami bocznymi bry-
ty robota, ktéry to otwor tworzy w goérnej czesci bryly robota uchwyt dostosowany do
przecigtnej wielkosci dtoni dorostego cztlowieka. Na bocznych $ciankach bryly robota po-
miedzy wglebionym paskiem a krawedzig przelotowego otworu jest waski, pionowy, bie-
gnacy tagodnym fukiem wystep. Lewa Scianka boczna bryly robota ma dwa otwory, z kto-
rych jeden jest pomigdzy otworem przelotowym i krawedzia ze Scianka tylna, a drugi w po-
blizu wglebionego paska, mniej wiecej w potowie wysokosci bryly robota. Prawa Scianka
boczna bryly robota ma kielichowy otwor nad szeregiem trzech wzdhuznych otworow. Na

dolnej powierzchni p6tki dolnej Scianki robota sa dwa symetrycznie rozstawione otwory.

Zastrzezenia ochronne

Robot kuchenny znamienny tym, ze jest nieobrotowa, bryla z pionowa plaszczyzna symetrii,
a na powierzchni dolnej $cianki, zblizonej do powierzchni walcowej o poziomej osi, w po-
blizu przedniej $cianki, jest wystajaca i wysunigta do tylu plaska polka, ktéra wraz z
elementem podporowym, uksztalttowanym przy krawedzi dolnej i tylnej Scianki poprzez po-
przeczne wglebienie w powierzchni dolnej $cianki, tworzy podstawg bryly robota, a przed-
nia $cianka ma powierzchni¢ o duzym promieniu poprzecznej krzywizny, ktéra to po-
wierzchnia, od krawedzi potki §cianki dolnej, wznosi si¢ lagodna krzywizng wzdluzng do
przodu, a po przejSciu maksimum wznosi si¢ dalej tagodna krzywizng wzdluzng do tylu i
przechodzi w powierzchnig Scianki gornej o jeszcze tagodniejszej krzywiznie wzdluzne;,
ktora po przejéciu maksimum opada do niemal pionowej Scianki tylnej, a promien po-
przecznej krzywizny powierzchni gornej jest mniejszy od takiego promienia powierzchni

$cianki przedniej, a na powierzchni gornej $cianki, w poblizu tylnej Scianki, jest lekko wzno-
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szacy si¢ waski paraboliczny wystep, a na czgsci powierzchni gornej Scianki jest zaznaczony
wzdluzny kontur, obejmujacy strefe §cianki gomej zaczynajaca si¢ przed Scianka przednia i
koficzaca si¢ na dolnej granicy parabolicznego wystgpu, a wznoszaca si¢ powierzchnia
przedniej $cianki rozszerza si¢ poczatkowo, a nastepnie lagodnie zweza si¢ przechodzac w
powierzchni¢ gornej $cianki, a przed nia, na powierzchni przedniej $cianki, jest lekko wysta-
jaca stozkowa powierzchnia, o zblizonej do poziomu osi lezacej w plaszczyznie symetrii
bryly, na ktorej to powierzchni w plaszczyznie symetrii bryly jest waski, pionowy, wzdtuzny
wystep, stanowiacy element sterujacy przelacznikiem, a przed stozkowa powierzchnia, nie-
co nizszy od elementu sterujacego, jest waski, pionowy i poprzeczny wystep, przykryty
§cianka o lagodnej krzywiZnie, stanowiacy wypychacz, przy czym zar6wno powierzchnia
stozkowa z elementem sterujacym jak i wypychacz sa otoczone lekko wglebionym kontu-
rem na powierzchni przedniej §cianki, a w pionowej plaszczyznie symetrii bryly robota, na
powierzchni przedniej, dolnej i tylnej Scianki jest zaznaczona linia podzialu, dochodzaca do
tylnej czolowej krawedz wzdhuznego konturu powierzchni gornej Scianki z jednej strony 1
do czotowej powierzchni wypychacza z drugiej strony, a gorna czes¢ tylnej Scianki ma po-
sta¢ niewielkiego wystepu z zachodzacej na nia powierzchni gornej Scianki, a powierzchnia
bocznych $cianek tego wystepu ma postaé zblizona do zwezajace) si¢ w dot az do zupelne-
go zaniku powierzchni parabolicznej, a w dolnej czesci $cianki tylnej w plaszczyznie syme-
trii jest zaznaczone kolo z czterema, symetrycznie rozstawionymi na okregu, zewnetrznymi
wypustami, a wnetrze tego kota zawiera dwie kolumny poziomych waskich otworow, a
boczna §cianka bryly robota ma powierzchni¢ o bardzo tagodnej krzywiznie z wyraznie za-
znaczonymi krawedziami z przednia i tylna Scianka, a krawedzie z dolng Scianka bryly robo-
ta maja tagodny promief, a powierzchnia gornej §cianki przechodzi bezposrednio w po-
wierzchnie¢ bocznych $cianek bez krawedzi, a ponadto na powierzchni bocznych $cianek
bezposrednio przy krawedziach ze scianka przednia jest wglebiony, rozszerzajacy si¢ od go-
ry‘ do dolu pasek, w ktérym w jego osi wzdluznej jest szereg wzdluznych otworéw o dhugo-
$ci narstajacej od gory do dotu. Na Sciankach boczanych w poblizu tylnej 1 dolnej Scianki jest
szereg trzech wzdluznych otworéw, pochylonych od goéry do dolu w kierunku przednie;
$cianki bryly robota, a bryta robota ma w bocznych Sciankach, wypelniajacy gorna czgs¢
bryly, przelotowy otwoér o lagodnych §ciankach wewnetrznych z zaznaczonymi krawedzia-
mi na styku ze Sciankami bocznymi bryly robota, ktéry to otwor tworzy w gornej czesci
bryly robota uchwyt dostosowany do przecigtnej wielkoéci dioni dorostego cztowieka, przy
czym na bocznych $ciankach bryly robota pomigedzy wglebionym paskiem a krawedzig prze-
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lotowego otworu jest waski, pionowy, biegnacy fagodnym lukiem wystep, a lewa Scianka
boczna bryly robota ma dwa otwory, z ktorych jeden jest pomigdzy otworem przelotowym i
krawedzia ze Scianka tylna, a drugi w poblizu wglebionego paska, mniej wigcej w potowie
wysokosci bryly robota, a ponadto prawa Scianka boczna bryly robota ma kielichowy otwér
nad szeregiem trzech wzdhiznych otworéw, a na dolnej powierzchni pétki dolnej Scianki

robota sa dwa symetrycznie rozstawione otwory.

Zglaszajacy: Zelmer
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Fig. 6
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