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APPAREIL DE NETTOYAGE DE TERRAIN ENGAZONNE.

@ La présente invention concerne un appareil de net-
toyage de terrain engazonné.

Selon linvention, Fappareil est caractérisé en ce qu'il
comprend une plaque arquée (30) pouvant étre balayée par
la brosse cylindrique (3) et qui est apte, lors de balayages
successifs par la brosse (3), a reprendre des déchets (D)
non éjectés par la brosse (3) dans le bac de récupération (4)
et a assurer leur transfert par la brosse (3) vers le bas de la
plaque (30) et pour qu'ils soient ensuite repris et éjectés par
la brosse (3) dans le bac de récupération (4).

L'invention trouve application dans le domaine des es-
paces verts.
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La ©présente invention concerne un appareil de
nettoyage notamment de terrain engazonné.

Elle trouve application dans le domaine des espaces
verts tels que les terrains de golf, de football ou
autres.

La demande de brevet francais déposée au nom de la
demanderesse le 7 Septembre 2007 sous le numéro 07 57 429
décrit un appareil de nettovage de terrain engazonné
comprenant un chédssis sur lequel sont disposés un rouleau
arriere pouvant rouler sur le terrain engazonné et une
brosse cylindrigque avant paralléle au rouleau, montée a
rotation en sens inverse de rotation du zrouleau et
permettant de ramasser des déchets ©présents sur le
terrain engazonné pour les projeter dans un bac de
récupération solidaire du chidssis en arriére de celui-ci.

La Dbrosse cylindrique est en contact avec le
rouleau arriére pour nettoyer ce dernier en le
débarrassant des déchets déposés sur 1le pourtour du
rouleau et qui sont projetés par la brosse dans le bac de
récupération.

Cet appareil de nettoyvage permet ainsi de nettoyer
a la fois le sol et le rouleau situé en aval de la brosse
cylindrique par rapport au sens de déplacement de
1'appareil.

Cependant, 1l arrive qu'avec la vitesse de rotation
relativement élevée de 1la brosse cylindrique, certains
des déchets prélevés sur le sol et/ou sur le rouleau
arriére soient retenus par les soies de la brosse pour ne
pas étre éjectés par la force centrifuge dans le bac de
récupération et étre par conségquent projetés au sol en
aval du rouleau arriére. De la sorte, le sol n'est pas
totalement débarrassé de tous les détritus.

La présente invention a pour but de ©palier
1'inconvénient ci-dessus de 1l'appareil de nettoyage de la
demanderesse.

A cet effet, 1'invention propose un appareil de

nettoyage notamment de terrain engazonné et qui est
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caractérisé en ce qu'il comprend un chadssis sur lequel
sont disposés, par rapport au sens de déplacement de
l'appareil, un rouleau avant pouvant rouler sur le
terrain engazonné et une brosse cylindrique arriere
paralléele au rouleau, montée a rotation en sens inverse
de rotation du rouleau et permettant de ramasser des
déchets présents sur le terrain engazonné pour les
projeter dans un bac de récupération solidaire du chéssis
et situé en arriére de la brosse cylindrigque, en ce gue
la brosse cylindrique est en contact avec 1le rouleau
avant pour nettoyer ce dernier en le débarrassant des
déchets déposés sur le rouleau et qui sont projetés par
la brosse dans le bac de récupération, en ce qu'il
comprend en outre, solidaire du <chéssis, une plaque
arquée a concavité tournée vers la brosse cylindrique en
arrieére de cette derniere en s'étendant sensiblement sur
toute la largeur de la brosse cylindrigque et en ce que la
plagque arquée peut étre balayée par la brosse cylindrique
et est apte, lors de balayages successifs par la brosse
cylindrique, a reprendre des déchets non éjectés par la
brosse cylindrique dans le bac de récupération et a
assurer leur transfert par la brosse cylindrigque vers le
bas de la plaque arquée pour qu'ils soient ensuite repris
et éjectés par la brosse dans le bac de récupération.

De préférence, la plaque arquée est montée
librement pivotante relativement au chéssis autour de
l'axe longitudinal de la brosse cylindrique de maniére a
reposer en permanence par gravité sur le sol.

Avantageusement, la plague argquée est en forme de
calotte cylindrique concentrique a la brosse cylindrique.

La partie inférieure de 1la plagque arquée est
recourbée sensiblement en V allongé dont la branche libre
inférieure s'étendant en arriere de la plaque arquée
comporte une partie d'extrémité recourbée vers le haut de
maniere que la plagque arquée repose sur le sol par

l'aréte arrondie de liaison entre la branche inférieure
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et la partie d'extrémité recourbée vers le haut de la
plaque arquée.

La plagque arquée s'étend sur une hauteur a partir
du sol telle gque son bord supérieur soit situé
approximativement en dessous du bord inférieur de
l'ouverture du bac de récupération au travers de laquelle
sont éjectés les déchets.

La plagque arquée comporte deux parois latérales
d'extrémités montées pivotantes au chéssis autour de
l1'axe longitudinal de la brosse cylindrique.

La brosse cylindrique peut étre réglée a une
hauteur de travail relativement au chéssis suivant une
trajectoire arquée dont le centre est situé sur 1'axe
longitudinal du rouleau avant.

Le rouleau avant et la brosse cylindrique arriere
s'étendent transversalement au sens de déplacement de
1'appareil.

La plaque arquée et ses parois latérales sont en
tble.

L'appareil de nettoyage est attelé a l'arriere d'un
tracteur d'entrainement ou d'une machine de défeutrage ou
de carottage du sol elle-méme attelée a l'arriere d'un
tracteur d'entrainement.

L'invention sera mieux comprise, et d'autres buts,
caractéristiques, détails et avantages de celle-ci
apparaitront plus clairement dans la description
explicative qui va suivre faite en référence aux dessins
schématiques annexés donnés uniquement a titre d'exemple
illustrant un mode de réalisation de 1l'invention et dans
lesquels:

- la figure 1 est une vue en perspective d'un
appareil de nettoyage de terrain engazonné conforme a
l'invention;

- la figure 2 est une vue de cdté suivant la
fleche II de 1l'appareil de la figure 1;

- la figure 3 est une vue en coupe suivant la
ligne III-III de la figure 1;
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- la figure 4 est une vue en perspective de
dessous suivant la fléche IV de la figure 2;

- la figure 5 est une vue agrandie de cdté
suivant la fleche V de la figure 1;

- la figure 6 est une vue en perspective
suivant la fléche VI de la figure 5; et

- la figure 7 est une vue partielle en

perspective suivant la fleche VII de la figure 6.

En se reportant aux figures, 1'appareil de
l'invention permettant de nettoyer en particulier des
terrains engazonnés comprend un chidssis 1 sur lequel sont
disposés, par rapport au sens d'avancement ou de travail
F1 de 1l'appareil, un zrouleau avant ou amont 2 pouvant
rouler sur le terrain engazonné pour servir d'appui au
sol a l'appareil et une brosse cylindrique arriere ou
aval 3 parallele au rouleau 2 en s'étendant
transversalement au sens d'avancement F1 de 1l'appareil.

La brosse cylindrique 3 est montée a rotation sur
le chéssis 1 en sens inverse de rotation du rouleau 2.
Cette brosse permet de ramasser des déchets présents sur
le terrain engazonné pour les projeter en arriere par la
force centrifuge dans un bac de récupération ou de
ramassage des déchets 4 solidaire du chéssis en arriére
de la brosse cylindrique 3.

La brosse cylindrique 3 est en contact permanent
avec le rouleau avant 2 pour constamment nettoyer le
pourtour de ce rouleau en le débarrassant des déchets
déposés sur le rouleau et qui sont projetés par la brosse
3 dans le bac de récupération 4. La brosse cylindrique 3
peut étre réglée a une hauteur de travail relativement au
sol suivant une trajectoire arquée dont le centre A est
situé sur l'axe longitudinal du rouleau 2 comme symbolisé
par la double fleche F2 en figure 3. Cette hauteur de
travail de la brosse 3 dépend de la hauteur relativement

au sol du gazon a nettoyer de facon que les soies 3a de
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la brosse 3 puissent pénétrer dans le gazon sans toucher
le sol.

En fonctionnement, la brosse cylindrique 3 ramasse
par brossage les déchets D présents dans le gazon entre
le rouleau 2 et la brosse 3 et, en méme temps, la brosse
2 nettoie en permanence le rouleau avant 2 pour éviter
tout dépdt de déchets sur 1le pourtour de ce rouleau,
optimisant de la sorte le ramassage des déchets du fait
que la hauteur de travail de la brosse 3 relativement au
sol est maintenue constante. Les déchets D récupérés au
sol et sur le rouleau 2 sont projetés des soies 3a de la
brosse 3 vers le haut et en arriére par la force
centrifuge pour étre éjectés dans le bac de récupération
4,

L'appareil de nettoyage peut étre attelé a
l'arriére d'une machine M destinée a défeutrer le sol,
elle-méme attelée a l'arrieéere d'un tracteur
d'entrainement, non représenté, mais il est bien entendu
que cet appareil peut étre attelé a 1l'arriere de tout
autre machine de travail du sol, telle que, par exemple,
une machine de carottage du sol, ou tout simplement a
l'arriere d'un tracteur d'entralinement par une fixation
classique a trois points.

Le chéssis 1 de 1l'appareil de nettoyage comprend
deux flasques rigides latéraux 6 disposés parallelement
au sens d'avancement F1 de 1l'ensemble constitué par la
machine M et 1l'appareil de nettoyage et qui sont fixés
respectivement aux  faces internes de deux parois
latérales 7 solidaires du chéssis de la machine M en
arriére de celle-ci.

Un flasque 6 et une paroi latérale 7 situés d'un
méme cdté sont jumelées en leurs parties supérieures pour
constituer un bras rigide 8 s'étendant vers le haut en
arriere de 1'appareil de nettoyage. Le bac de
récupération 4 est amoviblement fixé aux deux Dbras
latéraux 8. Chaque bras 8 est pourvu sur la face externe

de la paroi latérale correspondante 7 d'un vérin
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pneumatique ou hydraulique 9 pouvant étre actionné pour
basculer le bac de récupération 4 relativement au chéssis
1 de 1l'appareil de nettoyage afin de vider les déchets D
récupérés dans ce bac.

Le rouleau avant 2 est monté librement a rotation
autour de son axe longitudinal entre les deux flasques
latéraux 6. Plus précisément, chacune des extrémités du
rouleau 2 est montée a rotation dans au moins un
roulement du type a Dbilles ou a aiguilles, non
représenté, fixé dans un support de palier 10 en forme de
plagque sensiblement en losange fixée par des vis de
fixation 11 & la face interne d'une plagque 12 de support
de la brosse cylindrique arriere 3 et qui peut pivoter
autour de 1l'axe longitudinal Y-Y' du rouleau 2 comme on
le verra ultérieurement.

Les tétes 13 des deux vis de fixation 11 du support
de palier 10 a la plaque 12 de support de 1la brosse
cylindrique 3 sont logées respectivement dans deux
lumieres arquées 14 réalisées au travers de chaque
flasque rigide 6. Les deux lumieres arquées 14 ont leur
centre de rayon de courbure situés sur l'axe longitudinal
Y-Y' du rouleau 2, qui s'étend perpendiculairement aux
flasques 6, et sont symétriques a cet axe.

Chaque support de palier 10 comporte une douille 15
coaxiale a 1l'axe longitudinal Y-Y' du rouleau 2,
traversant la plaque 12 de support de la brosse 3 et le
flasque correspondant 6 de maniére que l'ensemble
constitué par le support de palier 10 et la plaque 12
puisse tourner d'une valeur angulaire déterminée
relativement au flasque 6 autour de l'axe longitudinal Y-
Y' lors d'un réglage de la hauteur de travail de la
brosse cylindrique 3.

Chacune des plaques 12 de support de la brosse
cylindrique 3 est normalement fixée au flasque
correspondant 6 par l'intermédiaire de deux boulons de
fixation 16 traversant respectivement deux percages de la

plaque 12 et deux lumieres arquées 17 réalisées au
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travers du flasque correspondant 6 et dont une seule est
partiellement visible en figure 5. Les deux lumieres 17
sont situées sur une méme circonférence et ont leur
centre de rayon de courbure situé sur l'axe Y-Y' du
rouleau 2.

Une plaque 18 est fixée a la face externe d'une
partie de chaque flasque 6, non recouverte par la paroi
correspondante 7, par les deux boulons 16 traversant
respectivement deux percages de la plaque 18 qui peut
étre bloquée avec la plaque 12 au flasque 6 par serrage
des écrous 19 des boulons 16 dans une position déterminée
des deux lumiéres arquées 17.

Un moyen 20 est fixé a chacune des plaques 18 et
permet le réglage de la hauteur de travail de la brosse
cylindrique 3.

Chaque moyen de réglage 20 comprend un fourreau
intérieurement taraudé 21 fixé, par exemple par soudage,
a la face externe de la plagque correspondante 18, et une
vis 22 traversant le fourreau 21 et dont 1l'extrémité
opposée a sa téte 23 est en appui sur une plagque de butée
24 solidaire du chéssis 1 de l'appareil de nettovyage.

Chaque plaque 18 comprend une pluralité de
graduations 25 constituées de petites fenétres pouvant
&tre amenées sélectivement en regard d'un repaire fixe,
non représenté, solidaire de la face externe du flasque
correspondant 6 et de fagcon a indiquer la hauteur de
travail de la brosse cylindrique 3.

Les deux plaques 12 comportent deux bras paralléles
12a s'étendant en arriere du rouleau 2 vers le bac de
récupération 4 et entre lesquels est montée a rotation la
brosse cylindrique 3 qui est ainsi située a 1'opposé d'un
rotor 27 a lames 28 a défeutrer le sol de la machine M.

La brosse cylindrique 3 est entrainée en rotation
par un moteur électrique ou hydraulique 29 fixé par des

boulons 29a a la face externe de l'un des bras 12a de
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support de la brosse 3 coaxialement a l'axe longitudinal
de cette dernieére de facon a entrainer la brosse 3 en
sens 1inverse de rotation de celui du rouleau 2 lors du
déplacement de la machine M suivant le sens F1.

Pour effectuer un réglage de la hauteur de travail
de la brosse cylindrique 3, un opérateur desserre tout
d'abord les deux écrous 19 des boulons de fixation 16
puis a l'aide d'une clé agit sur chaque téte 23 de vis 22
pour entrainer chacune des vis 22 dans un sens ou dans
l'autre pour déplacer les boulons 16 dans leurs lumiéres
curvilignes respectives 17 dans le sens correspondant de
facon a déplacer simultanément chaque plaque 18 et chaque
plaque 12 de support de la brosse cylindrique 3 autour de
l1'axe longitudinal Y-Y' du rouleau 2. De la sorte, la
brosse cylindrique 3 est déplacée relativement aux
flasques 6 et, par conséquent, au rouleau 2, suivant la
trajectoire courbe symbolisée par la double fléche F2 en
figure 3 et de centre situé sur la Y-Y' du rouleau 2.

I1 est a noter que lors du pivotement de la brosse
cylindrique 3 autour de l'axe Y-Y', les tétes 13 des vis
de fixation 11 se déplacent dans leurs lumiéres
curvilignes respectives 14 des flasques 6 avec pivotement
concomitant des supports de palier 10 relativement aux
flasques 6 par l'intermédiaire des douilles 15.

Le pivotement de la brosse cylindrique 3 autour de
l'axe Y-Y' permet donc de positionner cette brosse a une
hauteur de travail dépendant de la hauteur du gazon a
nettoyer.

Une fois 1le réglage effectué avec 1'indication
visuelle de la hauteur de travail de la brosse 3 par les
graduations 25, 1l'opérateur serre a nouveau les deux
écrous 19 pour blogquer les paires de plaques 18, 12 a
leurs flasques respectifs 6 et, par conséquent, Dblogquer
la brosse cylindrique 3 a sa hauteur de travail.

Le pivotement de la brosse cylindrique 3 autour de
l'axe Y-Y' du rouleau 2 permet de maintenir constante la

distance ou pression de frottement des soies 3a de la
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brosse 3 sur le rouleau 2 pour assurer le nettoyage de ce
dernier, quelle gue soit la hauteur de travail
relativement au sol de la brosse 3.

L'appareil de nettoyage comprend en outre,
solidaire du chéssis 1, une plaque arquée 30 a concavité
tournée vers la brosse cylindrique 3 en arriére de cette
derniere et s'étendant sensiblement sur toute la largeur
de la brosse cylindrique 3.

La plaque arquée 30 est en forme de calotte
cylindrigque concentrique a la brosse cylindrique 3,
c'est-a-dire que 1le rayon de courbure de 1la calotte
cylindrique est centré sur l'axe longitudinal X-X' de la
brosse cylindrique 3.

La plaque arquée 30 a sa partie inférieure 31 qui
est recourbée sensiblement en V allongé ou horizontal
dont 1'une 32 des parois formant branches est un
prolongement de la plaque arquée 30 et 1l'autre branche
libre inférieure 33, qui s'étend en arrieére de la plaque
arquée 30, comprend une partie d'extrémité recourbée vers
le haut 34 de maniere qu'une aréte arrondie
extérieurement 35, s'étendant transversalement au sens
d'avancement F1 de la machine M, soit définie entre la
branche 33 et 1la partie recourbée 34. Cette aréte
arrondie 35 est destinée a venir en appuli permanent sur
le sol lors du déplacement de la machine M comme on le
verra ultérieurement.

La plagque arquée 30 a sa partie supérieure opposée
a la branche inférieure 33 prolongée par une paroi 36
recourbée vers le haut en arriére de la plaque arquée 30
et l'ensemble constitué par la plaque arquée 30 et les
parois recourbées 31, 36 s'étend a partir du sol d'une
hauteur telle que le bord libre de la paroi recourbée 36
soit situé approximativement en dessous et en aplomb du
bord inférieur 4a délimitant 1'ouverture d'entrée des
déchets D dans le bac de récupération 4.

La plaque arquée 30 et ses parois recourbées 31, 36

comportent deux parois latérales d'extrémités 37 montées
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10

librement pivotantes, a leurs extrémités opposées a la
plaque arquée 30, relativement au chéssis 1 autour de
l'axe longitudinal X-X' de la brosse cylindrique 3 de
maniere a reposer en permanence par gravité sur le sol
par 1l'aréte arrondie 35 de liaison entre les parois
recourbées 33, 34.

Plus précisément, et comme cela ressort mieux de la
figure 7, chaque paroi latérale 37 comporte un percage
37a concentrigque a un manchon cylindrique 38 solidaire de
la face interne de la plaque correspondante 12 de support
de la brosse cylindrique 3 de facon que la paroi latérale
37 puisse pivoter librement autour du manchon 38. La
plaque latérale 37 est maintenue axialement sur Ile
manchon 38 par un anneau d'arrét externe 39 tel qu'un
circlips.

La plaque arquée 30 est disposée relativement a la
brosse cylindrique 3 de maniere que les extrémités des
soies 3a de la brosse 3 Dbalaient en fonctionnement
successivement la face interne arquée tournée vers la
brosse de la plaque 30.

La plague arquée 30 et ses parois recourbées 31, 36
ainsi que les parois latérales 37 peuvent étre réalisées
en toéle.

Le rb6le de la plagque arquée 30, lors de balavages
successifs par les soies 3a de la brosse cylindrique 3,
est de reprendre des déchets D non éjectés auparavant par
la brosse cylindrique 3 dans le bac de récupération 4 et
d'assurer le transfert des déchets D par les soies 3a de
la brosse 3 vers le bas de 1la plaque arquée 30 pour
qu'ils puissent étre repris ensuite par les soies 3a avec
d'autres déchets présents sur le sol afin d'éjecter les
déchets ainsi que ceux récupérés par les soies 3 de la
brosse 3 sur le rouleau 2, dans le bac de récupération 4.
La figure 3 montre ainsi des déchets D présents sur une
rangée de soies 3a Jjuste en amont de la paroi recourbée
36 de la plaque arquée 30 en considérant le sens de

rotation F3 suivant les aiguilles d'une montre de la
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11

brosse 3 et qui n'ont pu étre éjectés dans le bac de
récupération 4 a cause de la vitesse relativement élevée
de cette brosse. Ainsi, lorsque la rangée de soies 3a
comportant les déchets résiduels D arrive en contact de
balayage avec la plaque arquée 30, cette derniére empéche
les déchets résiduels D de s'échapper radialement de la
rangée de soies 3a pour éviter qu'ils soient propulsés
sur le sol en arriére de la brosse 3 et cette plaque
retient les déchets résiduels D Jusqu'a son bord
inférieur a partir duquel la rangée de soies 3a, par la
vitesse de rotation relativement élevée de la brosse 3,
peut conserver les déchets résiduels D Jjusqu'a les
éjecter vers le haut et en arriére dans le bac de
récupération 4 par l'effet de la force centrifuge.

La paroi supérieure arquée 36 étant située
approximativement en dessous du bord inférieur 4a de
1'ouverture d'entrée des déchets éjectés D par la brosse
3, elle ¢évite 1le passage des déchets résiduels non
éjectés dans le bac 4 entre le bord supérieur de la paroi
36 et la paroi en vis-a-vis 4b du bac 4 comprenant le
bord inférieur 4a de 1l'ouverture d'entrée des déchets
dans le bac 4.

La plague arquée 30 participe ainsi a un nettoyage
efficace et complet du sol en permettant aux soies 3a de
la brosse 3 de ramasser tous les déchets présents sur le
sol juste en amont de la partie inférieure de la plaque
arquée 30.

Les soies 3a de la brosse cylindrique 3, au lieu
d'étre disposées en ligne ou en rangées comme représenté
aux figures, ©peuvent étre constituées de plusieurs
parties circulaires paralléles les unes aux autres le
long de 1l'axe longitudinal du cylindre ou étre disposées
hélicoidalement le long de ce cylindre. Les soies 3a de
la brosse 3 peuvent étre constituées de troncons de soies
en ligne disposés en alternance le long de la brosse 3,

c'est-a-dire angulairement décalés de facon réguliére le
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long de celle-ci. En variante, les soies 3a de la brosse

3 peuvent étre disposées en chevron.
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13

REVENDICATIONS

1. Appareil de nettoyage notamment de terrain
engazonné, caractérisé en ce qu’il comprend un chéssis
(5) sur 1lequel sont disposés, par rapport au sens de
déplacement de 1’appareil, un rouleau avant (2) pouvant
rouler sur le terrain engazonné et une brosse cylindrique
arriere (3) paralléle au rouleau (2), montée a rotation
en sens inverse de rotation du rouleau (2) et permettant
de ramasser des déchets (D) présents sur le terrain
engazonné pour les projeter dans un bac de récupération
(4) solidaire du chéssis (5) et situé en arriere de la
brosse cylindrique (3), en ce que la brosse cylindrique
(3) est en contact avec le rouleau avant (2) pour
nettoyer ce dernier en le débarrassant des déchets (D)
déposés sur le rouleau (2) et qui sont projetés par la
brosse (3) dans le bac de récupération (4), en ce qu’il
comprend en outre, solidaire du chéssis (5), une plaque
arquée (30) a concavité tournée  vers la Dbrosse
cylindrique (3) en arriere de cette derniere en
s’ étendant sensiblement sur toute la largeur de la brosse
cylindrique (3) et en ce que la plaque arquée (30) peut
étre balayée par la brosse cylindrique (3) et est apte,
lors de balayages successifs par la brosse cylindrique
(3), a reprendre des déchets (D) non éjectés par la
brosse cylindrique (3) dans le bac de récupération (4) et
a assurer leur transfert par la brosse cylindrique (3)
vers le bas de la plaque arquée (3a) pour qu’ils soient
ensuite repris et éjectés par la brosse (3) dans le bac
de récupération (4).

2. Appareil selon la revendication 1, caractérisé
en ce que la plaque arquée (30) est montée librement
pivotante relativement au chéssis (5) autour de 1'axe
longitudinal de la brosse cylindrique (3) de maniére a
reposer en permanence par gravité sur le sol.

3. Appareil selon la revendication 1 ou 2,

caractérisé en ce que la plaque arquée (30) est en forme
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de calotte cylindrique concentrique a la brosse
cylindrique (3).

4. Appareil selon 1l’une des revendications 1 a 3,
caractérisé en ce que la partie inférieure (31) de la
plaque arquée (30) est recourbée sensiblement en V
allongé dont la branche libre inférieure (33) s’étendant
en arriere de la plaque arquée (30) comporte une partie
d’extrémité recourbée vers le haut (34) de maniére que la
plagque arquée (30) repose sur le sol par 1l’aréte arrondie
(35) de 1liaison entre la branche inférieure (33) et la
partie d’extrémité recourbée vers le haut (34) de 1la
plagque arquée (30).

5. Appareil selon 17une des revendications
précédentes, caractérisé en ce que la plagque arquée (30)
s’étend sur une hauteur a partir du sol telle que son
bord supérieur soit situé approximativement en-dessous du
bord inférieur (4a) de 1’ouverture du bac de récupération
(4) au travers de laquelle sont éjectés les déchets (D).

6. Appareil selon 17une des revendications
précédentes, caractérisé en ce que la plagque arquée (30)
comporte deux parois latérales d’extrémités (37) montées
pivotantes au chéssis (5) autour de 1’axe longitudinal de
la brosse cylindrique (3).

7. Appareil selon 17une des revendications
précédentes, caractérisé en ce que la brosse cylindrique
(3) peut étre réglée a une hauteur de travail
relativement au chéssis (5) suivant une trajectoire
arquée dont le centre est situé sur 1l’axe longitudinal du
rouleau avant (2).

8. Appareil selon 1"une des revendications
précédentes, caractérisé en ce que le rouleau avant (2)
et la brosse cylindrique arriéere (3) s’ étendent
transversalement au sens de déplacement de 1’appareil.

9. Appareil selon 1l'une des revendications 6 a 8§,
caractérisé en ce que la plagque arquée (30) et ses deux

parois latérales (37) sont en tdle.
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10. Appareil selon 17une des revendications
précédentes, caractérisé en ce qu’'il est attelé a
1l7arriere d’un tracteur d’entrainement ou d’une machine
de feutrage ou de carottage du sol elle-méme attelée a

l7arriére d’un tracteur d’entrainement.
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