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DESCRIPCION

Dispositivo de control con palanca basculante, de
desplazamiento angular reducido.

La invencidn se refiere, de manera general, a los
dispositivos de control mecédnico y especialmente a
los utilizados en los aparatos eléctricos.

Mas precisamente, la invencién se refiere a un dis-
positivo de control que comprende una caja, al menos
un médulo equipado con un elemento basculante, y
un mecanismo de accionamiento del elemento bascu-
lante, estando este elemento basculante montado os-
cilante, alrededor de un eje principal fijo con respecto
a la caja, entre posiciones primera y segunda, y com-
prendiendo el mecanismo de accionamiento al menos
una primera palanca de control montada con rotacién
alrededor de un primer eje proximal fijo con respec-
to a la caja y sensiblemente paralelo al eje principal,
y unido de manera cinemadtica al elemento basculante
para provocar el basculamiento del mismo.

Los dispositivos de este tipo se utilizan especial-
mente para constituir interruptores o permutadores
para el control de persianas o de cortinas accionadas
eléctricamente.

En este caso, cada médulo, que es de pequefio ta-
maiio, garantiza una funcién de conmutacion eléctrica
de manera que generalmente es juicioso actuar de ma-
nera que el elemento basculante con el que estd equi-
pado este médulo presente un desplazamiento angu-
lar relativamente importante, apropiado para producir
una separacion 6ptima de los diferentes estados eléc-
tricos de este mddulo.

En cambio, la palanca de control, que debe ser
aparente para poder accionarse, responde especial-
mente a exigencias ergondmicas, estéticas y eventual-
mente normativas, que conducen a restringir el des-
plazamiento angular de la misma.

El documento EP 1 341 200 describe un dispositi-
vo segun el predmbulo de la reivindicacién 1.

La invencion, que se sitda en este contexto, tiene
como objetivo proponer un dispositivo de control cu-
ya estructura permite conciliar estas necesidades anti-
némicas.

Con este fin, el dispositivo de la invencién, que
por otro lado es conforme a la definicién genérica que
proporciona del mismo el predmbulo anterior, se ca-
racteriza esencialmente porque el mecanismo de ac-
cionamiento comprende ademds una primera palanca
de transmisién que forma una unién cinemética entre
la primera palanca de control y el elemento basculan-
te y montada en rotacién alrededor de un primer eje
distal fijo con respecto a la caja y sensiblemente para-
lelo al eje principal, porque la primera palanca de con-
trol es del segundo o del tercer tipo y comprende una
zona de apoyo que se apoya selectivamente sobre la
primera palanca de transmision, y porque la primera
palanca de transmision es del tercer tipo y comprende
una zona de apoyo que se apoya selectivamente sobre
el elemento basculante, de lo que resulta que la pri-
mera palanca de control presenta un desplazamiento
angular inferior al del basculamiento que confiere al
elemento basculante.

Por convenio, los términos “proximal” y “distal”
s6lo deben interpretarse, en la presente descripcion,
con una acepcion pura y estrictamente relativa. En
otras palabras, un eje proximal y un eje distal sélo se
definen en el presente documento como distantes en-
tre si, sin ninguna limitacién implicita en cuanto a la
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naturaleza del elemento real o virtual cuyo eje proxi-
mal estaria préximo y cuyo eje distal estaria distante.

Preferiblemente, el primer eje distal estd separado
del plano formado por el eje principal y por el primer
eje proximal por una distancia superior a la distancia
que separa el primer eje proximal del eje principal.

De manera no limitativa, el elemento basculante
puede ser estable en cada una de sus posiciones pri-
mera y segunda, caso en el que el médulo es entonces
biestable.

El mecanismo de accionamiento puede compren-
der igualmente una segunda palanca de control y una
segunda palanca de transmisién, colaborando mutua-
mente estas segundas palancas de control y de trans-
misién como colaboran mutuamente las primeras pa-
lancas de control y de transmisién, y estando dispues-
tas y montadas en rotacién alrededor de segundos ejes
proximal y distal respectivos segin una disposicién
simétrica de la de las primeras palancas de control y
de transmision, con respecto a un plano de simetria
que pasa por el eje principal.

En ese caso, los ejes proximales primero y segun-
do estan ventajosamente confundidos para formar un
tnico eje de rotacién comiin a las palancas de con-
trol primera y segunda y por el que pasa el plano de
simetria.

El dispositivo de la invencién comprende por
ejemplo, para cada palanca de transmision, un soporte
de eje distal colocado o dispuesto en la caja.

Este dispositivo puede comprender dos médulos
dispuestos en la caja, alineados segtin el eje princi-
pal, y equipados con elementos basculantes respecti-
vos montados ambos oscilantes alrededor del eje prin-
cipal.

Cada palanca de transmisién toma ventajosamente
la forma de una paleta de la que un borde de articu-
lacion forma un eje distal correspondiente, y que esta
equipada con una zona de apoyo que se apoya selecti-
vamente sobre el elemento basculante de al menos un
mo&dulo, bordeando el borde de articulacién un borde
de la caja.

Igualmente, cada palanca de control toma por
ejemplo la forma de una persiana equipada con una
zona de apoyo, estando el eje proximal de esta palan-
ca de control soportado por la caja.

En la aplicacién privilegiada del dispositivo de la
invencioén, cada médulo estd constituido por un con-
mutador eléctrico equipado con al menos tres bornes
de los que el primero estd puesto en contacto eléctrico
con el segundo o con el tercer borne segtin que el ele-
mento basculante de este médulo adopte su primera o
su segunda posicion.

En este caso, la caja estd realizada preferiblemente
con un material eléctricamente aislante, por ejemplo
un polimero conformado mediante moldeo.

El dispositivo de la invencién es especialmente
aplicable al accionamiento de persianas o cortinas con
control eléctrico.

Otras caracteristicas y ventajas de la invencién se
deducirdn claramente a partir de la descripcion de la
misma que se realiza a continuacion, a titulo indicati-
vo y en absoluto limitativo, en referencia a los dibujos
adjuntos, en los que:

-la figura 1 es una vista en despiece en perspectiva
de un dispositivo segtin la invencidn;

- la figura 2 es una vista en corte a escala aumen-
tada del dispositivo ilustrado en la figura 1, represen-
tado en una primera posicion;
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- la figura 3 es una vista en corte a escala ampliada
del dispositivo ilustrado en la figura 1, representado
en una segunda posicion;

- las figuras 4 a 6 son esquemas que ilustran cam-
bios de posicién de un dispositivo segin la invencion;

- las figuras 7 y 8 son esquemas que ilustran dos
estados diferentes de médulos integrados en un dispo-
sitivo segtin la invencion.

Tal como se anuncié anteriormente, la invencion
se refiere a un dispositivo de control especialmente
aplicable al accionamiento de persianas o cortinas con
control eléctrico.

Este dispositivo comprende una caja 1 realizada
por ejemplo con un material aislante, uno o varios mé-
dulos, tales como 21 y 22, equipados cada uno con un
elemento basculante tal como 210 y 220, y un meca-
nismo 3 de accionamiento de estos elementos bascu-
lantes.

El médulo 21, o cada uno de los médulos 21 y
22, estd habitualmente constituido por un conmutador
eléctrico en la aplicacién privilegiada de la invencion.

Cada elemento basculante, tal como 210 y 220,
estd montado oscilante entre dos posiciones alrededor
de un eje X0 principal, fijo con respecto a la caja 1y
segun el cual estdn alineados los médulos 21 y 22 en
caso de uso de dos médulos.

El mecanismo 3 de accionamiento comprende una
o dos palancas de control tales como 31 y 32.

Cada una de las palancas 31 y 32 de control es-
td montada en rotacién alrededor de un eje X1 pro-
ximal sensiblemente paralelo al eje X0 principal fijo
con respecto a la caja 1, y por ejemplo soportado por
esta dltima.

Por otro lado, cada una de las palancas 31 y 32 de
control estd unida cinematicamente al elemento 210
basculante o a los elementos 210 y 220 basculantes
para provocar el basculamiento de los mismos.

Segtn la invencidn, el mecanismo 3 de acciona-
miento comprende ademds una o varias palancas de
transmision tales como 33 y 34 de las que cada una
estd asignada a una palanca de control correspondien-
te, tal como 31 6 32.

Cada una de las palancas 33 y 34 de transmision
forma una unién cinemdtica entre la palanca 31 6 32
de control correspondiente, y el o los elementos 210
y 220 basculantes.

Cada una de las palancas 33 y 34 de transmision,
por otro lado, estd montada en rotacién alrededor de
un eje distal correspondiente, tal como X21 y X22, fi-
jo con respecto a la caja 1 y sensiblemente paralelo al
eje X0 principal.

Cada una de las palancas 31 y 32 de control es
del segundo o del tercer tipo y comprende una zona
de apoyo tal como 310 6 320, que se apoya selec-
tivamente sobre la palanca, 33 6 34, de transmisién
correspondiente.

Cada una de las palancas 33 y 34 de transmisién
es en cuanto a ella del tercer tipo y comprende una
zona 330 6 340 de apoyo correspondiente que se apo-
ya selectivamente sobre el o los elementos 210 y 220
basculantes.

Gracias a esta disposicion, cada una de las palan-
cas 31 y 32 de control presenta un desplazamiento
angular inferior al del basculamiento que confiere al
elemento 210 basculante o a los elementos 210 y 220
basculantes.

Tal como se muestra especialmente en las figuras
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2 a 6, las palancas 31 y 32 de control estin monta-
das de manera simétrica con respecto a un plano P
de simetria que pasa por el eje X0 principal y con res-
pecto al cual las palancas 33 y 34 de transmision estdn
igualmente montadas de manera simétrica, siendo por
tanto los ejes X21 y X22 distales simétricos entre si
con respecto a este plano P, al igual que los ejes de las
palancas 31 y 32 de control.

Tal como se muestra igualmente en las figuras, es-
tas palancas 31 y 32 de control pueden, en una varian-
te, compartir el mismo eje X1 situado en el plano P de
simetria, que pasa asi a la vez por el eje X0 principal
y por este eje X1 proximal.

Cada eje X21 o X22 distal estd habitualmente se-
parado de este plano P de simetria por una distancia
superior a la distancia que separa el eje X1 proximal
del eje X0 principal.

Cada una de las palancas 31 y 32 de control es mo-
noestable y se le hace regresar constantemente, por
uno o varios muelles tales como R, hacia una posi-
cion de reposo ilustrada en las figuras 2 y 4, y que
s6lo abandona bajo el efecto de una presion ejercida
por un usuario.

Cada uno de los elementos 210 y 220 basculantes
puede sélo ser estable en una de sus dos posiciones
de basculamiento, en cuyo caso los médulos 21 y 22
correspondientes son monoestables.

En el caso en el que estos modulos estdn consti-
tuidos por conmutadores eléctricos, utilizan entonces
un modo de control por impulsién.

No obstante, cada uno de los elementos 210 y 220
basculantes también puede ser estable en cada una de
sus dos posiciones de basculamiento, en cuyo caso los
moddulos 21 y 22 correspondientes son biestables.

En el caso en el que estos modulos estan consti-
tuidos por conmutadores eléctricos, utilizan entonces
un modo de control por contactos establecidos que se
ilustra en las figuras 7 y 8.

Cada uno de estos médulos 21 y 22 estd por ejem-
plo equipado con al menos tres bornes, tales como de
211 a213 yde 221 a 223.

Cuando el elemento 210 basculante del médulo
21 esté colocado en una primera posiciéon de bascu-
lamiento, el primer borne 211 de este mddulo 21 se
pone en contacto con el segundo borne 212, mientras
que el primer borne 211 de este médulo 21 se pone en
contacto con el tercer borne 213 de este mismo mé-
dulo cuando el elemento 210 basculante estd colocado
en su segunda posicidn de basculamiento.

Igualmente, cuando el elemento 220 basculante
del médulo 22 esta colocado en una primera posicion
de basculamiento, el primer borne 221 de este mddu-
lo 22 se pone en contacto con el segundo borne 222,
mientras que el primer borne 221 de este médulo 22
se pone en contacto con el tercer borne 223 de es-
te mismo moédulo cuando el elemento 220 basculante
estd colocado en su segunda posicion de basculamien-
to.

Tal como se muestra en la figura 1, el dispositivo
de la invencién comprende ventajosamente un soporte
4 colocado o dispuesto en la caja 1 y que soporta el eje
X21 o0 X22 de cada palanca 33 6 34 de transmisién.

Cada palanca 33 6 34 de transmisioén puede tomar
la forma de una paleta de la que un borde 331 6 341 de
articulacién forma el eje X21 o X22 correspondiente
y bordea un borde de la caja 1.

Cada una de estas paletas estd por tanto equipada
con una zona 330 6 340 de apoyo que se apoya selecti-
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vamente sobre el elemento basculante o los elementos
210y 220 basculantes de uno o de varios médulos 21
y 22.

Igualmente, cada palanca 31 6 32 de control puede
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tomar la forma de una persiana equipada con una zona
310 6 320 de apoyo, tal como se ilustra especialmente
en la figura 1.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de control que comprende una caja
(1), al menos un médulo (21) equipado con un ele-
mento (210) basculante, y un mecanismo (3) de accio-
namiento del elemento basculante, estando este ele-
mento (210) basculante montado oscilante, alrededor
de un eje (XO0) principal fijo con respecto a la caja (1),
entre posiciones primera y segunda, y comprendien-
do el mecanismo (3) de accionamiento al menos una
primera palanca (31) de control montada en rotacién
alrededor de un primer eje (X1) proximal fijo con res-
pecto ala caja (1) y sensiblemente paralelo al eje (X0)
principal, y unido cinematicamente al elemento (210)
basculante para provocar el basculamiento del mismo,
caracterizado porque el mecanismo (3) de acciona-
miento comprende ademds una primera palanca (33)
de transmisién que forma una unién cinemética entre
la primera palanca (31) de control y el elemento (210)
basculante y montada en rotacién alrededor de un pri-
mer eje (X21) distal fijo con respecto a la caja (1) y
sensiblemente paralelo al eje (X0) principal, porque
la primera palanca (31) de control es del segundo o
del tercer tipo y comprende una zona (310) de apoyo
que se apoya selectivamente sobre la primera palanca
(33) de transmision, y porque la primera palanca (33)
de transmisién es del tercer tipo y comprende una zo-
na (330) de apoyo que se apoya selectivamente sobre
el elemento (210) basculante, de lo que resulta que la
primera palanca (31) de control presenta un desplaza-
miento angular inferior al del basculamiento que ella
confiere al elemento (210) basculante.

2. Dispositivo de control segtn la reivindicacién
1, caracterizado porque el primer eje (X21) distal
esta separado del plano (P) formado por el eje (XO0)
principal y por el primer eje (X1) proximal por una
distancia superior a la distancia que separa el primer
eje (X1) proximal del eje (XO0) principal.

3. Dispositivo de control segtin una cualquiera de
las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque
el elemento (210) basculante es estable en cada una
de sus posiciones primera y segunda, siendo por tanto
el médulo (21) biestable.

4. Dispositivo de control segiin una cualquiera de
las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque
el mecanismo (3) de accionamiento comprende una
segunda palanca (32) de control y una segunda palan-
ca (34) de transmision, colaborando mutuamente es-
tas segundas palanca (32) de control y palanca (34) de
transmisién tal como colaboran mutuamente las pri-
meras palanca (31) de control y palanca (33) de trans-
misién, y estando dispuestas y montadas en rotacién
alrededor de segundos eje (X1) proximal y eje (X22)
distal respectivos seguin una disposicion simétrica a la
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de las primeras palanca (31) de control y palanca (33)
de transmision, con respecto a un plano (P) de sime-
tria que pasa por el eje (XO0) principal.

5. Dispositivo de control seguin la reivindicacién
4, caracterizado porque los ejes (X1) proximales pri-
mero y segundo estdn confundidos para formar un
tnico eje (X1) de rotacién comun a las palancas (31,
32) de control primera y segunda y por el que pasa el
plano (P) de simetria.

6. Dispositivo de control seglin una cualquiera de
las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque
comprende, para cada palanca (33, 34) de transmi-
sién, un soporte (4) de eje distal colocado o dispuesto
en la caja (1).

7. Dispositivo de control seglin una cualquiera de
las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque
comprende dos médulos (21, 22) dispuestos en la ca-
ja (1), alineados segtn el eje (XO0) principal, y equi-
pados con elementos (210, 220) basculantes respecti-
vos montados ambos oscilantes alrededor del eje (X0)
principal.

8. Dispositivo de control segin una cualquiera de
las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque
cada palanca (33, 34) de transmision toma la forma
de una paleta de la que un borde (331, 341) de articu-
lacién forma un eje (X21, X22) distal correspondien-
te, y equipado con una zona (330, 340) de apoyo que
se apoya selectivamente sobre el elemento (210, 220)
basculante de al menos un médulo (21, 22), bordean-
do el borde (331, 341) de articulacién un borde de la
caja (1).

9. Dispositivo de control segtin una cualquiera de
las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque
cada palanca (31, 32) de control toma la forma de una
persiana equipada con una zona (310, 320) de apoyo,
estando el eje (X1) proximal de esta palanca (31, 32)
de control soportado por la caja (1).

10. Dispositivo de control segiin una cualquiera
de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por-
que cada médulo (21, 22) esté constituido por un con-
mutador eléctrico equipado con al menos tres bornes
(211 a 213, 221 a 223) de los que el primero (211,
221) se pone en contacto eléctrico con el segundo
(212, 222) o con el tercer borne (213, 223) segtin que
el elemento (210, 220) basculante de este médulo (21,
22) adopte su primera o su segunda posicion.

11. Dispositivo de control seglin una cualquiera
de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por-
que la caja (1) estd realizada con un material eléctri-
camente aislante.

12. Aplicacién de un dispositivo de control segin
una cualquiera de las reivindicaciones anteriores para
el accionamiento de persianas o cortinas con control
eléctrico.
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