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Spous¥ové zatizeni spojky - brazdy s
ovlédacim elektromagnetem, jehoZ podstata
gpoéiva v tom, Ze k Ghlové pAce brzdy je
pripojeno kloubové vzpérné utstroji tvorené
dvéma vzpérami, spojenymi spolednym klou-
bem, ktery je opien z jedné strany o kot-
vu elektromagnetu, plicemZ z druhé strany
Jje o kotvu elektromagnetu opPena pruZina.
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Vyndlez se tykéa spoudtového zarizeni spojky-brzdy

s ovlidacim elektromagnetem,

U znédmych systéui spojka-brzdalvyuiivajicich elektro~-
magnetickych spojek a brzd;se vyskytuje ta situace, Ze v
pripadd Vﬁpadku elektrického proudu dojde k selhdni funkce
elektrické brzdy, stav dobihd a po jeho zastaveni se miie
dastednd pootodit zpdét. Tomu je nutno celit bud pridavaoyu
brzdicim zarizenim, které se uvede do Ginnosti pii vypadku
elektrického proudu nebo volnobdézkou, kterd zabrani pootodeni
zpét. Spojka-brzda s ovladdanim wmechanickym u jinych stavu
w4 zase ten nedostatek, ze pred spudSténim stavu se nejprve
odbrzduje brzda a nislednd se spini spojka, pridemZ Casovy
odstup mezi odbrzdénim a spindnim spojky je tak dlouhy, Ze
v pripadd nerovnovihy sil v negativniwm pro$lupnim mechanistiu,
nebo i v normidlnim prosSlupnim mechanismu s nestejnym podten
1listd ve spodnim a hornim pro$lupu muze dojit k pootodeni
stavu. Toto pootoéeni waZe byt vpred i vzad a muze pritom dojit
k nezddanédmu uvolndni utkové nitd v odmdfovadi nebo v barevné
z4mdnd. To by mS8lo za nAsledek poruchu v odmdieni dtku nebo
v jeho chybném predloZeni zand@ecimu elementu nebo médiu,

Dal$i nevyhodou stévajicich‘meohénickych astroji je iy, %e
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ovladdaci prvky jsoh pPili% robustni a tim i jejich huotnost

I
je vysokd, v diusledku toho se znadn¥d prodluZuje reakéni doba
mechanismu od impulsu k zastaveni do okamZiku brzddni,a tim
se zvétSuje i tthel pootodeni stavu od impulsu k zastaveni

do Gplného zastaveni.,

Uvedend nedostatky nebo nevyuzité rezervy, které stiva-
jici systémy maji, odstranuje spoudtové zarizeni podle vyni-
lezu, vyznadujici se tiu, Ze kloubové vzpdrné ustroji piipo-
jend k Ghlové pace brzdy je tvorené dvéma vzpdrami spojenymi
spolednym kloubem, Ktery je opren z jedné strany o kotvu
elektromagnetu, pridenz z druhé strany je o kotvu elektromag-
netu opiena pruZina. Elektrowmagnet je zapojen na elektricky
zardZkovy obvod tkaciho stroje a v piripadd preruSeni elektric-
kéhdo obvodu dojde pusobeniu pru%ihy k prolomeni kloubového
vzpdrného ﬁstroji,a tim k zastaveni tkaciho astroje. Pro piripad
pouZziti mechanického impulzu k zastaveni tkaciho stroje je
pak ke kotvé elektromagnetu pripojena tydka, na které Je'navle--
dena pruzina, prideni ke konci tyéky je piristavena padka

mechanické zariiky.

Vyhodou spoudtového zarizeni podle vyndlezu je, e Sasovy
odstup od odbrzddni brzdy k sepnuti spojiy v okamziku spuétéhi
tkaciho stroje je zkradcen natolik, Ze nemiZe dojit Kk neZadoucimu
pootodeni a reakdni doba spoultového mechanismu od impulzu k
zastaveni do zadAtku brzdéni je sniZena geoumetrickym uspoiadi-
niu &len' *vzpdrného dstroji a sniZenim jejich hmotnosti na mini-

Liladil «

Provedeni spojky-brzdy se spouéfovym zarizenim podle vyni-
lezu je scheuaticky znazorndino na piiloZenych obrazcich, kde
na obr. 1 je ovladdaci Gstroji v postaveni odpovidajicim chodu
tkaciho stroje, na obr. 2 je ovladdaci Gstroji v koneénéu postaveni
po zastaveni tkaciho stroje. Pro ndzornost je'spojka s pékovymA
pirevodem spojky otodena do roviny vykresu, v obr., 1 je Sarko-
vand naznadena skutednd poloha pakového pievodu ke spojce a
obrys prumdru spojky. Je-li z duvodu popisu funkce na stejnéu
obrédzku nakreslen dilec S&rkovand, je &islovan &islewm s Sarkou.

_éepy, zakotveni pasu, dorazy a opdry pruZin na rdmu jsou Sra-
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fovany. Z obrazku je patrné, Ze spojka J2 je kotoudovd dvoj-
¢innd s axidlnim piitlakew a brzda 30 je pasovid. Oba mecha-

nismy jsou zndmé a osvdddené, predmdt vynidlezu se jich netyka.

Brzdovy pas 16 brzdy JC je zakotven na rauwu Sepem 33 a
druhym koncem na jednom rameni 34 dhlové pdky 17 uloZend na
Sepu 36. 0 druhé rameno 33 dhlové pdky 17 se opird pruiina
18, kter4d vyviji na Ghlovou péku silu nutnou k zataZendi
brzdového pasu 16 v okamziku brzdéni. Proti pusobeni sily
pruziny 18 (obr. 1) pisobi kloubové vzpdrné ustroji, tvoiend
dvéma vzpdrami 19, .20 zakotvené na 8epu 21 excentricky umisté-
ném na spoudtdcim hi¥ideli 37 otoénd uloZeném na ramu. Poloha
spoust&ciho hitidele 37 je urdema oprenim ovladaci paky 22 o
doraz 38, ktery je souddsti rdmu. Spole&ny kloub 31 vzpdr 19,
20 se pii vzpéru opird o kotvu g&, vztaZzenou do alektrowmagnetu
23 prochézejicim elektrickym proudeﬁ proti sile pruZiny 23.
Opieni kloubu 31 o kotvu 24 je sloikou sily pruziny 1§ v
disledku vyoseni kloubu 31 ze spojnice kbncovich kloubt vzpdr
19, 20 smdrem ke kotvd 24. Rovndi spoudtdci hiidel 37 je tladen
ovlddaci{ pédkou 12 na doraz 38 silou pruziny i§ pres vzpdry 19,
20 a Bep 21. V této poloze vzpdrnédho mechanismu (obr. 1) je
brzdovy pas 16 uvolndn. Sevieni lamely 2 spojky 32 mezi Femeni-
cemi 5, 50 je odvozeno z postaveni uhlové paky 17, o jejiz
prodlouZenéd rameno 34 pod zévdsem pasu 16 se opiré jednokameno
40 Ghlové phky 14 uloZené na ramu Sepew 39. Na druhém rameni
41 Ghlové phky 14 je tahlo 12, piusobici na rameno 42 paky 10
' prostfednicfvim sefizovacich matic i3. Pékarlg’je opdt uloZena
na rawmu na depu ﬁg; Druhé rameno &i paky 10 je rozvidleno a
pisobi na pritladny krouiek 9, ktery prendsi piitladnou silu v
axidlnim smdru pfes axidlni loiisko § a p¥itladny krouZek 7 na
ndboj 45 Yemenice 3. Remenice 5 se pfisune k lamele 2 a pii-
tladi tuto k Yemenici 50, kterd se nadbojem 46 op¥e o opdrny
krouZek 4 a lamela 2 je v sevieném stava undSena Femenicemi
5, 50. Svdrnd sila se sefizuje maticemi 13 na tdhla 12. SloZka
této svérné sily je mechanismem prendSena aZ do vzpdrného
dstroji vzpdr 19, 20 a jeji sloika kloubem 31 na kotvu 24

elektromaguetu 23.
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Z obrdzku a popisu je patrmo, %e pii uvolnovani brzdového
pasu 16 brzdy 30 se soudasnd svir4 lamela 2 spojky 32 a naopak
a tkaci stroj se spoudti a naopak, pii zatahovAni brzdového
pasu 16 brzdy 30 se soudasnd uvolnuje lamela 2 spojky 32 a’

tkaci stroj se zastavi.

Porucha Gtku, osnovy nebo jind porucha zpisobi preruseni
elektrického obvodu elektromagnetu 23. Kotva 5& pusobenim pru-
Zziny 25 se presouva do polohy g&’a protladuje spoledny kloub
31, vzpér 19, 20 pies spojnici uloZeni jejich druhych Konci,
vzpdérna sila poumine a Ghlové péka 12_(obr. 2) se pusobenim sily
pruziny 18 ot4&i proti smdru otdfeni hodinovych rudidek a
zatédhne brzdovy pas 16 na brzdovém kotoudi 15 a ten je brzddén.
Soudasnd s otAddenim dhlové padky 17 se natddi dhlova pidka 14
a ‘tim zpusobi rozpdjeni spojky J2. Zastaveni tkaciho stavu lze
rovnds docilit od umechanické zardiky, jejiz iupuls lze pievést
na pootoleni palky 27 v naznalenéu smyslu. Prostfednictvim
tyéky 26 se prewiZe sila elektromagnetu 23, vysune se kotva 24
do polohy 24’ a dal¥i funkce je shodnd jako pii pieruSeni
elektrického obvodu elektromagnetu 23.

Zastavovani tkaciho stroje tladitkeuw "Stop" je provedeno
tak, aby tkaci stroj zastavoval v predepsanéd poloze. Zastaveni
tkaciho stroje tladitkem "Total stop" pusobi okamzité, rovndi
zastaveni p¥i vypadku elektrického proudu je okamzité., V piipa-
d3, Ze by se vyZadovalo vypinani elekbromotoru po dobu zastaveni
tkaciho stroje, lze v mistd 3ipky umistit koncovy vypinad K,
ktery z polohy vzpdry (obr. 2) vyvodi zastaveni motoru.

Pred uvedenim tkaciho stroje do chodu se odstrani piridina.
zastaveni, aby se obnovilo propojeni elektrického obvodu elektro-
magnetu 23 a potom lme tkaci stroj uvést do chodu ovladaci
pakou 22.

Pdka 22 se piemisti do polohy 22’. Excentricky Sep 21 se’
piitom pooto&i do polohy 21’ a vzpdry 19, 20 zaujmou polohu
19’, 20’. Pii vhodném naklondni mechanismu ve stavu tomu napo-
méhd vlastni{ hmotnost vzpéry 20, na obr. je nakreslena pomocni
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pruzina 28. Byl-li vypnut koncovym vypina&em K motor, nastane
nyni spud$téni wmotoru a rozb&h remenic 5, 50, které jsou soudis-
ti spojky J2. Energickym stlafenim ovlddaci pédky 22 z polohy
22’do provozni polohy 22 prostiednictvim 19’, 20’ se dhlova
paka 17 pootodi, tim se odbrzdi brzda 30 a sepne spojka j32.
Rozbéh tkaciho stroje je rychly, protoie se vyuzivi pohybové

energie elektrického motoru a hlavnd Yemenic 2.y 50 spojky 32.

Zaradzkovy systém neni p¥i spousténi tkaciho stroje vyia-
zen a v pripadd poruchy v prubdhu spoudténi okamZité tkaci
stroj zastavi. Pro pripad, Ze by bylo nutno tkaciw strojeum
otddet aniz by zardzkovy obvod byl v poradku, napi. piri zakla-
ddni tkaciho stroje, je wozno bud zardikovy obvod vyradit
prepnutiu prepinade, nebo kotvu wmagnetu zajistit zdpadkou
(nekreslena). Je-1i zapotiebi tkacim strojeu popojizddt powmoci
motoru, napi. p¥i kontrole seiizeni stavu, potladuje se ovli-

daci paka z polohy R2’ swméreum k poloze 22 kratkymi stisky.,

Zkriceni reakdni doby od impulzu k zastaveni do zadatku
brzdéni je zavislé na siie pruziny 18 a na humotnosti ovladaci
soustavy, kterou pruZina 18 musi prestavit do polohy odpovida-
Jici zastaveni tkaciho stroje. Sila pruziny se v3ak nemiie
zvétSovat libovolnd za Gdelem zkrdceni reak&ni doby, protoie
na druhé strand by pak mohlo dochidzet k tak intenzivnimua brzdé-
ni, 4e by mohlo dochizet k porucham vliastni brzdy, hiideld,
listovky a pod., K Proto je‘aéelnéjéi sniZovat hmotnost spou$tové-

ho zarizeni a silu pruZiny 18 nastavit optimidlnd.

Spoustové zarizeni uspoiddand podle vyndlezu umoinuje
nejen sniZeni hmotnosti jednotlivych &lenu, ale i zmen3eni zdvi-
hti n8kterych z nich, Dals{i zkridceni reakdni doby proti znamymn
zpasobum, které rovndz vyuzivaji vzpdrného ustroji je v ton,

“e kotva magnetu, kterid vytladuje vzpdrné ustroji, urychluje
toto od okamZiku preruSeni proudu., U jinych systéui nejprve
uvolnuje zipadku a teprve po uvolndni zdpadky se vzpdrné dstroji
zadinid pohybovat z nulové rycBlosti, takZe dosaZeni koncové po-

lohy mechanismu pi¥i kterém nastane brzdéni, trva dale.
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Uspo¥édaniu spoustového zai¥izeni spojky-brzdy podle vyndle-
Zzu se odstranuje moznost samovolného pooto&eni tkaciho stroje

v prub&hu speudtdni a zkrdceni reakdéni doby zarizeni{ pii zasta-
vovani tkaciho stroje.
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Spoudfové zarizeni spojky~-brzdy s ovliddacim elektromagnetem
a vzpdrnym ﬁstrojim,vyznaéujici se tim, Ze kloubové vzpdrné
Ustroji piipojené k thlové pace (17) brzdy (30) je tvorend
dv8ma vzpdrami (19, 20), spojenymi spolednym kloubem (31),

" ktery je opFen z jedné strany o kotvu (R24) elektromagnetu

(23), pridemZ z druhé strany je o kotvu (24) elektromagnetu
(23) opiena pruZina (25).

spoustové zarizeni spojky-brzdy podle bodu 1, vyznadujicdi
se tim, Ze ke kotvd (24) elektromagnetu (23) je p¥ipojena
ty&ka (26), na které je naviedena pruiina (25), piidemi ke
konci tydky (26) je pristaviéna padka (27) mechanické za-
r4dZKy.

2 vykresy
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Obr. 1
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