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Keksint®é kohdistuu kuljetinhihnan puhdistus-

laitteeseen materiaalijdénndsten poistamisek-

si kuljetinhihnan pinnalta. Kuljetinhihnan

puhdistuslaitetta voidaan s&atai radiaalises-
ti siten, ettad se on kytketty kuljetinhihnan
(14) 1liikesuuntaan nahden oleellisesti poi -
kittain sijoitettuun py&rivdidn kannatineli-
meen (12). Kuljetinhihnan puhdistuslaite si-
saltada kaavinterdn (10), jossa on kaareva
kaavintapinta (20). Kaarevan kaavintapinnan
(20) toinen reuna (26) on kosketuksessa kul-
jetinhihnaan. Kaareva kaavintapinta (20) on
muodostettu sellaiseksi, ettd ensimmidisen
suoran (46), joka sivuaa kaarevaa kaavinpin-
taa (20) ja kulkee pisteen kautta, jossa kaa-

vintapinnan reuna (26) on kosketuksessa kul -

jetinhihnaan (14), ja toisen suoran (48), jo-
ka Jjoko sivuaa kuljetinhihnan (14) pintaa tai
on sen suuntainen ja kulkee saman pisteen
kautta, jossa kaavintapinnan reuna (26) on
kosketuksessa kuljetinhihnaan (14), valinen
kulma (B) pysyy vakiona, kun kuljetinhihnan
puhdistinta asetellaan radiaalisesti kaavin-

taterdn kulumisen kompensoimiseksi



Uppfinningen avser ett rengdringsdon fOr ett
transportband for att avlagsna rester fran
ytan av transportbandet. Rengoringsdonet for
transportband &r radiellt Jjusterbart genom
att det a&r anslutet till ett roterbart stdd-
medel (12) som &r monterat allmidnt tvars emot
transportbandets (14) rdrelseriktning. Rengd-
ringsdonet for transportband omfattar ett
skraparblagd (10) med en kurvformig skrapyta
(20). En kant (26) av den kurvformiga skrap-
ytan (20) &r 1 kontakt med transportbandet.
Den kurvformiga skrapytan (20) &r formad pa
ett sadant s&att, att rengdringsvinkeln (B)
som bildas mellan en forsta linje (46), som
ar tangentiell till den kurvformiga skrapytan
(20) och l0per genom en punkt, dar skrapytans
kant (26) &ar i kontakt med transportbandet
(14), och en andra linje (48), som &r antin-
gen tangentiell +till eller parallell med
transportbandets (14) yta och 1ldper genom
samma punkt dar skrapytans kant (26) kommer i
kontakt med transportbandet (14), bibehalls
konstant d& rengdringsdonet for transportband
justeras radiellt fOr att kompensera slitage
av skraparbladet.
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Vakiokulmassa toimiva kuljetinhihnan puhdistin
Rengdéringsdon med konstant vinkel f6r ett transportband

Esilla oleva keksintdé liittyy kaavinteriin, joita kaytetaan
kuljetinhihnan palaavaan - haaraan tarttuneen materiaalijaan-
ndksen poistamiseen. Keksinndén kohteena on erityisesti kulje-
tinhihnan puhdistuslaitteen kaavinterd kuljetinhihnan puhdista-
mista varten, joka kaavin on sovitettu asennettavaksi kulje-
tinhihnan liikesuuntaan nahden oleellisesti poikittain sijoi-
tettuun pySritettédvissd olevaan kannatinelimeen, jolloin siina
on sadtdévalineet tukielimen Jja kaavinterdn pydrittamiseksi ja
saatédmiseksi sateen suunnassa. Kaavinterdssad on kaareva kaavin-
pinta, jonka toisessa ©paassd on kaavintasarmd, Joka tulee
kosketukseen mainittuun kuljetinhihnaan kosketusviivaa pitkin,
jolloin mainitulla kaarevalla kaavinpinnalla on sellainen
muoto, ettd ensimmdisen suoran, joka sivuaa mainittua kaarevaa
pintaa Jja kulkee mainitun kosketusviivan pisteen kautta, ja
toisen suoran, joka sivuaa mainittua kuljetinhihnaa ja kulkee
mainitun saman kosketusviivan pisteen kautta kuin ensimma@inen

suora, valille muodostuu puhdistuskulma.

Aikaisemmin on tunnettua kayttaa joko lineaarisesti tai
radiaalisesti aseteltavia kaavinteria. Radiaalisesti asetelta-
villa kaavinterillad on ollut lineaarisesti aseteltaviin kaavin-
teriin verrattuna epadkohtana, etta kun radiaalisesti
aseteltava kaavin kuluu ja sitd asetellaan vastaavasti,
kuljetinhihnan ja kaavinteran valinen kulma muuttuu. EKun eri
tilanteissa voi olla edullisinta kayttd3 erisuuria kulmia, on
ilmeista, ettd radiaalisesti aseteltava kaavinterd toimii
optimaalisella puhdistuskulmalla vain pienen osan kaytto-
iastédan. Radiaalisesti aseteltavia kaavinterid on esitetty
US-patenteissa 4 098 394, 4 359 150, 4 586 600 ja 4 643 293.
US-patenteissa 4 249 650 ja 4 696 839 on esitetty vertikaali-
sesti aseteltavia kaavinteria. Kaarevaa muotoa kayttaviad kaa-
vinteria on esitetty US-patenteissa 4 269 301, 4 489 833,
4 658 949 ja 4 787 500. Tunnetussa tekniikassa ei ole kuiten-
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kaan esitetty sellaista radiaalisesti aseteltavaa kaavinteraa,
jolla on sellainen kaareva kaavinpinnan muoto, joka sailyttaa
vakiopuhdistuskulman kuljetinhihnan suhteen kaavinterad radi-

aalisesti aseteltaessa.

Esilla oleva keksintdé kohdistuu radiaalisesti aseteltavaan
kuljetinhihnan kaavinteraan, joka s&ilyttda vakiopuhdistus-
kulman kuljetinhihnan suhteen, kun kaavinterda asetellaan
radiaalisesti kaavinterdn kulumisen kompensoimiseksi. Viime-
aikaiset tutkimukset, jotka United States Bureau of Mines on
suorittanut, osoittavat ettd jatkuvasti hyvin toimivassa kul-
jetinhihnan puhdistuksessa on kaksi t&arkedaa muuttujaa, jotka
ovat hihnan ja teran valinen kosketuspaine, 3joka on terén
paksuuden funktio, 3ja vakioter@kulma kuljetinhihnan suhteen.
Vaikka puhdistuskulma voidaan valita erilaiseksi, esilld oleva
keksintd sailyttdd valitun puhdistuskulman radiaalisesti ase-
teltavan kuljetinhihnan puhdistimen koko kulumisi&n ajan kéyt-
tamdlla kaavinteran kaarevan kaavinpinnan ma&ratty&d muotoa.
Esilld oleva keksinté sailyttdad myds vakiokosketuspinnan kul-
jetinhihnan puhdistimen ja kuljetinhihnan wv&alilla. Keksinnén
tunnusmerkit ilmenevat oheisen patenttivaatimuksen 1 tunnus-

merkkiosasta.

Keksintda voidaan kayttada Jjoko telakaavinterien yhteydessa,
joita kaytetddn kuljetinhihnan kaapimiseen padtelan kohdalla,
tai varsiterdtyypeissad, Jjoita kaytetadan kuljetinhihnan palaa-
van haaran kaavintaan. Varsiterdyksikén kaarevan pinnan edul-
lisimpana muotona on ympyran evolventti. Kaavinteradn kaavin-
pinnan edullisimman muodon mAArda& seuraavassa esitettédva kaa-
varyhma. Naiden kaavinpintamuotojen kayttd mahdollistaa kaa-
vinteradn radiaalisen asettelun sen kuluessa siten, ettd kulje-
tinhihnan pinnan ja kaavinpinnan tangentin v&lilla s&ailyy
vakiokaavintakulma kohdassa, Jjossa kaavinpinta on kosketuk-

sessa kuljetinhihnaan.
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Myds muita pintamuotoja voidaan kayttad seka telatyyppisten
kaavinterdyksikodiden etta varsiterdyksikodiden yhteydessa.
Erddnd t&llaisena muotona on ympyran segmentin muoto, jonka
ympyran keskipiste on pydrintdakselin kohdalla, jonka ympari
kaavinterdd voidaan asetella pySrivasti. T&amad pydred kaavin-
pinnan muoto ei ole kuitenkaan yhtd edullinen kuin edelld
mainitut kaksi muotoa. Muissa muodoissa voidaan kdyttdd esi-
merkiksi s&anndllisid kayriad, jotka approksimoivat teoreetti-
sesti oikeaa riippuvuutta, valmistuksen helpottamiseksi. Eraa-
nad muotona voidaan kayttaa kdyrien yhdistelmid ja sellaista
teran paksuutta, joka aikaansaa vakiopoikkileikkauspinnan
kosketuksen hihnaan. Ta&ta& voidaan tarvita rakenteellisista Jja
esteettisistd syista. Erddssad muunnoksessa voidaan approksi-
moida kuljetinhihnan kaavinteradan dynaamisesta kuormituksesta

johtuvaa taipumaa.

Kuvio 1 on sivukuvanto kuljetinhihnasta Jja telatyyppisesta

esilla olevan keksinnén kaavinteraésta.
Kuvio 2 on suurennettu sivukuvanto kaavinterasta.

Kuvio 3 on osiin hajoitettu perspektiivinen kuvanto kaavin-

terdn asetteluyksikosta.

Kuvio 4 on perspektiivinen kuvanto esilld olevan keksinndn
vaihtoehtoisesta suoritusmuodosta, jossa on esitetty varsi-

teratyyppinen kaavinterd ja kuljetinhihnan palaava haara.

Kuvio 5 on sivukuvanto kaavinteridn vaihtoehtoisesta suoritus-

muodosta ja kuljetinhihnan palaavasta haarasta.

Kuvio 6 on padllyskuvanto kaavinteran vaihtoehtoisesta suori-

tusmuodosta.

Ruvio 7 on etukuvanto kaavinteran vaihtoehtoisesta suoritus-

muodosta.
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Ruviossa 1 on esitetty kuljetinhihnan puhdistusjarjestely,
jossa telatyyppinen kaavintera 10 on asennettu Xkiertyvédian
kannatinelimeen 12 kaapivaan kosketukseen kuljettimen toiseen
paahan asennetun rullan tai paédtelan 16 ympari johdetun kulje-
tinhihnan 14 ulkopintaan. EKuviossa 1 oleva nuoli osoittaa,
ettd tela 16 pydrii keskiakselin 17 ympdri vastapdivadn kul-

jettaen kuljetinhihnaa 14 mukanaan.

Kaavinterda 10, joka on esitetty paremmin kuviossa 2, sis&ltaia
nelidmaisen rengasmaisen onton kannan 18, jossa on kaareva
kaapijapinta 20 ja takapinta 22. Karkipinta 24 ulottuu taka-
pinnan 22 ja kaavintapinnan 20 valille k&rkipinnan 24 ja kaa-
vintapinnan 20 yhtyessd@ kaavintasdrmdn 26 kohdalla. Kaavinterd
10 on riittavan leved kaapimaan kuljetinhihnan 14 koko levey-
den. Kuviossa 3 on esitetty wvain vyksi terd 10, mutta myOs
sellaista Jjdrjestelya voidaan kayttdd, jossa on useita kapeam-

pia teria paittaiskosketuksessa toisiinsa.

Kaavintera 10 on tuettu Jja sitd asetellaan radiaalisesti kuvi-
ossa 3 esitetylld jarjestelylla. Nelidmdinen kannatinelin 12
kulkee rengasmaisen kannan 18 lapi ja kiinnityslaitteissa 28
olevien aukkojen 27 l&api. Kaavinteran 10 kummassakin pa&ssad on
vksi kiinnityslaite 28 3ja ne on kiinnitetty kuljettimeen.
Kumpaankin aukkoon 27 on sijoitettu pydred holkki 30, jossa on
nelidmé@inen aukko kannatinelintd 12 varten. Kannatinelimen 12
ympdrille on sijoitettu lukitusholkit 32 kiinnityslaitteen 28
molemmille puolille Jja lukitusholkit on kiinnitetty kannatin-
elimeen lukitusruuveilla 34. Lukitusholkki 32, johon on kiin-
nitetty vipuvarsi 36, on sijoitettu kannatinelimen 12 ymp&a-
rille toisen kiinnityslaitteen 28 ulkopuolelle ja kiinnitetty
paikalleen lukitusruuvilla 34. Kuljettimen Jja vipuvarreﬁ 36
védliin on kiinnitetty pneumaattinen sylinteri 38. Kun sylin-
terin 38 manta 40 tydntyy ulos, kaavins&rmd 26 kaantyy kulje-
tinhihnaa 14 kohti pyérintdakselin 42 ympéri.
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Kaavintasdarmd 26 on kosketuksessa kuljetinhihnaan 14 pitkin
suoraa 44. Kuviossa B esitetty puhdistuskulma B on ensimm@isen
suoran 46 ja toisen suoran 48 valille muodostuva teravd kulma.
Ensimmainen suora 46 sivuaa kaavintapintaa 20 ja kulkee terén
10 ja hihnan 14 valisellad kosketusviivalla 44 olevan pisteen
kautta. Toinen suora 48 sivuaa kuljetinhihnaa 14 ja kulkee
kosketusviivan 44 saman pisteen kautta kuin ensimmdinen suora

46.

Kaarevan kaavintapinnan 20 muoto muodostetaan seuraavien kaa-
vojen mukaan X-Y-koordinaattijé@rjestelmdssd trigonometristen

funktioiden ollessa laskettu radiaaneina:

Xr = ro cos (KEx)
Yr = ro sin(KE-r),
misséa
rr = Rz + 2R1 sin(KT/2)
= kaavintasarman 26 muuttuva sade
R= = L sin (KF)

sin(K(90+B))

= etadisyys pyOrintdakselista 42 kaavinta-

pinnan 20 alkuun

o
n

90 - (P + B)

arcsin{(Ra/L)sin(K(90 + B))]
K

el
"

Ex = Ex~-s + Dxr = rrn ja X-akselin valinen
kulma

Dr = [180 - Br - Cx] = r=:n ja reo-s:n vali-
nen kulma

Br = [90 + B - Az] = rm:n ja kaavintapinnan

20 valinen kulma



Esimerkkina:
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Ar = arccos [(Ri2 + re2 - L2)/2Rirc)
K
= Ri:n ja r—:n véalinen kulma
Cr = -arcsin|[((r—z.s)/rr)sin (KBx)] + 180

K

= kaavintapinnan 20 ja rxz-s:n valinen kulma.

Ri = telan 16 sade plus kuljetinhihnan 14
paksuus = 50,8 mm

B = kaavintapinnan 20 tangentin 46 ja kulje-
tinhihnan 14 tangentin 48 valinen puhdistus-
kulma = 15°

L = telan 16 keskiakselin 17 ja kaavinteréan
10 pyOrintdakselin 42 valinen etaisyys =
70, 8 mm

T = keskiakselin 17 suhteen mitattu koske-
tusviivan alkuasennon 44 3ja kosketusviivan

jonkin asetellun asennon 44’ valinen kulma

inkrementti 10°

n
"

=
n

/180 = 3,1416/180 = 0,0175
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T pap Ax Ber Cr D=z Ex Xz Yo

0 37,89 105 0 180 0 0 37, 89 0

10 46,74 92,98 12,02 165,68 2,30 2,30 46,71 1,88
20 55,53 83,37 21,63 154,78 3,59 5,89 55,24 5,70
30 64,19 75 30 145,54 4,46 10,35 63,14 11,54
40 72,64 67,33 37,67 137,16 5,17 15,53 69,99 19,45
50 80,83 60,04 44,96 129,16 5,88 21,40 75,25 29,50
60 88,69 52,91 52,09 121,19 6,72 28,13 78,22 41,81

Karkipinnan 24 kuluessa muodostuu wuusi kaavintasarma 26 ja
kaavinterdd 10 asetellaan pySrintdakselin 42 ymp&ari kaavinta-
sdrman 26 pitamiseksi kosketuksessa kuljetushihnaan 14. Kaa-
vinterdad 10 radiaalisesti aseteltaessa kosketusviiva 44 siir-
tyy kuljetinhihnaa 14 pitkin pyOrintdakselin 42 suuntaan Kkier-
tyvasti aseteltuun asemaan 44’. Puhdistuskulma B pysyy Xuiten-
kin vakiona ja my6s kaavinterdn 10 ja kuljetinhihnan 14 v&ali-

nen kosketuspinta pysyy vakiona.

—Kuvioissa 4 - 7 on esitetty vaihtoehtoinen suoritusmuoto,
jossa varsiteratyyppinen kaavinterd 50 on asennettu kierty-
valle kannatinelimelle 12 kaapivaan kosketukseen kuljetinhih-
nan 14 ulkopinnan kanssa kuljetinhihnan palaavan haaran 52

alapuolelle. Kuvion 5 nuoli osoittaa kuljetinhihnan liikkeen.

Kuvioissa 4 - 7 esitetty kaavinterad 50 sisdltdad pyOrean ren-
gasmaisen onton kannan 54, jonka tbisessa padassa on ulkoneva
—osa 56 ja toisessa pddssd sisadnvedetty osa 58. Ulkoneva osa
56 Jja sisddnvedetty osa 58 on mitoitettu siten, ettd kun kaksi
kaavinteraa 50 asetetaan vierekkdin, ensimmdisen kaavinterédn
ulkoneva osa 56 sopii tarkasti toisen kaavinterdn 50 sisdan-
vedettyyn osaan. Rengasmaisen kannan 54 sisdpintaan on sijoi-
tettu kahdeksan ripaa 60. Rivat 60 on sijoitettu neljaksi
pariksi siten, ettd ripaparien v&li on 90", jolloin jokaisessa
ripaparissa on kaksi ripaa 60 sijoitettuna vdlimatkan pdahén
toisistaan siten, ettd poikkileikkaukseltaan neliOmdinen kan-
natinelin 12 voidaan asettaa englantilaisten standardipoikki-
leikkausten tapauksessa kuviossa 5 esitetylld tavalla tai
katkoviivalla esitettyjen metristandardipoikkileikkausten
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tapauksessa siten, etta kannatinelimen 12 kulmat 133, B, C Jja
D tukeutuvat ripojen 60 valiin. Rengasmaisesta kannasta 54
ulkonee varsi 62 kaarevaan kaavinpintaan 64 ja takapintaan 66.
Kaavinpinnan 64 ja takapinnan 66 yhdistdad karkipinta 68, Jjoka

on kosketuksessa kuljetinhihnaan viivaa 72 pitkin.

Kuviossa 5 esitetty puhdistuskulma P on ensimmdisen suoran 74
ja toisen suoran 76 vdlinen terava kulma. Ensimmdinen suora 74
sivuaa kaavinpintaa 64 ja kulkee kosketusviivalla 72, jossa
kaavinpinta 64 on kosketuksessa hihnaan 14, olevan pisteen
kautta. Toinen suora 76 sivuaa kuljetinhihnaa 14 ja kulkee
kosketusviivan 72 saman pisteen kautta kuin ensimmainen suora
74. FKulumisen m&arad vakiokulmaratkaisussa on yhté@ suuri kuin

suunnittelussa kaytetyn mdardtyn kayran pituus.

Kaareva kaavinpinta 64 on muodoltaan ympyraén evolventti, jonka
seuraavat yhtdlot mddrittelevat X-Y-
koordinaattijarjestelmassa trigonometristen funktioiden olles-

sa laskettu radiaaneina:

Xx = R[cos (KT) + KT sin (KT)]

Yr = R[sin (KT) - KT cos (KT)]

P = (180/0II) tan V,

missé V = arccos [R/(x2 + H=2)*)

x = Xz koordinaatti kulmalle T,
missd Y- on yhtasuuri kuin H, joka
on kosketusviivan 72 X-

koordinaatti

R = etédisyys ©pySrintdakselista 42
kaavinpinnan 64 alkuun = 95 mm

T = kulma, Jjonka yli kaavintatera
pydrii pybrintaakselin 42 ympéri =
0-90°

H = pydrintdakselin 42 ja kuljetin-
hihnan 14 valinen etdisyys = 60 mm

K =T1/180 = 3,1416/180 = 00,0175
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9
T X= Y P = 75,201
0 95 0
10 96, 436 0,168
20 100, 613 1,331
30 107, 143 4,422
40 115, 406 10, 259
50 124,572 19, 485
60 133, 855 32,531
70 141, 557 49,574
75,201 144,818 60, 0
80 147,126 70, 523
90 149, 226 95

Karkipinnan 68 kuluessa muodostuu uusi kaavintas&rm& 70 ja
kaavinteran 50 kuluessa sitd asetellaan radiaalisesti pydrin-
taakselin 42 ympari Xkaavintas8rmdn pitdmiseksi kosketuksessa
kuljetinhihnaan 14. Kaavinteran 50 radiaalisessa asettelussa
kosketusviiva 72 siirtyy kuljetinhihnaa 14 pitkin pySrinté-
akselin 42 suuntaan, jolloin puhdistuskulma P pysyy kuitenkin
vakiona Jja myds kaavinterdn 50 ja hihnan 14 vdlinen kosketus-

pinta pysyy vakiona.

Edelld on siten osoitettu, ettd esilld oleva keksintd aikaan-
saa radiaalisesti aseteltavan kuljetinhihnan kaavinteran, 3joka
sailyttda kuljetinhihnaan nahden vakiosuuruisen puhdistuskul-

man koko kaavinteran kulumisian aikana.

Keksinnén eri piirteitd on kuvattu 3ja selitetty yksityiskoh-
taisesti keksinndn esitettyihin suoritusmuotoihin liittyen. On
kuitenkin selvaad, etta namd tietyt jadrjestelyt ovat vain ha-
vainnollistamista varten ja etta keksinndlle on annettava sen

tédydellisin tulkinta oheisten patenttivaatimusten puitteissa.
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10

Patenttivaatimukset

1. Kuljetinhihnan puhdistuslaitteen kaavintera (10) kuljetin-
hihnan (14) puhdistamista varten, Jjoka kaavin on sovitettu
asennettavaksi kuljetinhihnan 1liikesuuntaan nahden oleelli-
sesti poikittain sijoitettuun pyOritettédvissd olevaan kannatin-
elimeen (12), jolloin siind on saatdvalineet (32, 36, 38, 40)
kannatinelimen ja kaavinteran pyOrittédmiseksi Jja sd&étamiseksi
sdteen suunnassa, Jjossa kaavinterdss&d on kaareva kaavinpinta
(20), jonka toisessa paassa on kaavintasa@rmd (26), joka tulee
kosketukseen mainittuun kuljetinhihnaan (14) kosketusviivaa
(44) pitkin, 3Jjolloin mainitulla kaarevalla kaavinpinnalla
(20) on sellainen muoto, ettd ensimmdisen suoran (46), joka
sivuaa mainittua kaarevaa pintaa (20) ja kulkee mainitun koske-
tusviivan (44) pisteen kautta, Jja toisen suoran (48), 3joka
sivuaa mainittua kuljetinhihnaa (14) ja kulkee mainitun saman
kosketusviivan pisteen kautta kuin ensimm@inen suora (46),
valille muodostuu puhdistuskulma (B), t unnet tu siiti,
etta mainitun kaarevan kaavinpinnan (20) muoto vastaa koordi-
naatteja, jotka on mdadradtty seuraavista yhtdldista X-Y-koordi-
naattijarjestelmassa trigonometristen funktioiden ollessa

laskettu radiaaneina:

Xx = rx cos (KEx)
Yr = r= sin(KEx),
missa
rr = Rz + 2Ri: sin(KT/2)
R= = L sin (KF)
sin(K(90+B))
F =90 - (P + B)
P = arcsin[(Ra/L)sin(K(90 + B))]

K
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Ex = Ex-s + D=

Dr = [180 - Bxr - C=]
Br = [90 + B - Ax]
Ar = arccos [(Ri2 + ro2 - L2)/2Raire]
K
Crxr = - arcsin [((rx+.s)/rr) sin (KBx)] + 180
K
missa

Ri = telan séade plus kuljetinhihnan paksuus

B = kaavintapinnan tangentin Jja kuljetinhihnan tangentin

védlinen puhdistuskulma

L = telan keskiakselin ja kaavinteran pyorintdakselin valinen
etaisyys
T = kulma, jonka yli kosketusviiva kaadntyy kaavinterda kulumi-

sen vuoksi aseteltaessa telan keskiakselin suhteen mitat-

tuna
S = kulmien T alueen inkrementti
K =T1/180 = 3,1416/180 = 0,0175.

jolloin mainittu puhdistuskulma (B) pysyy vakiona, kun kaavin-
tera (10) kuluu Jja kaavinterdn (10) sijaintia asetellaan

radiaalisesti mainitun kaavinteran (10) kulumisidn aikana.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kuljetinhihnan puhdistus-
laitteen kaavinterd, t unnettu siita, etta siina on
kanta (54), Jjossa on pydred rengasmainen aukko, jossa on kah-
deksan ulkonevaa ripaa (60), Jjotka ulkonevat mainitun rengas-
maisen aukon sis&dlld kytkeytymdadn nelidmdiseen kannatinelimeen
(12), 3Jjossa on nelja s&armd83a (13A...13D), Jjolloin mainitut
rivat (60) on ryhmitetty neljdksi ripapariksi, jolloin kussa-
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kin ripaparissa on kaksi l&hekkdin valimatkan p&d&ssid toisis-
taan olevaa ripaa Jja kunkin ripaparin ollessa 90 ° péaassa
toisistaan, 3jolloin mainittu kannatinelin (12) kytkeytyy
mainittuun kantaan (54) siten, ettd mainitun kannatinelimen
sarmat ovat Jjoko mainitun ripaparin ripojen (60) valissd tai

vaihtoehtoisesti mainittujen ripaparien valissa.

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kuljetinhihnan puhdistus-
laitteen kaavinterd, t unnettu siitd, ettd siind on
ontto kantaelin (54), Jjoka on sovitettu kiinnitettévaksi
mainittuun pydritettédvissd olevaan kannatinelimeen (12), maini-
tun kantaelimen muodostaessa toisessa ©péadssd ulkonevan osan
(56), Jjonka halkaisija on pienempi kuin mainitun kannan (54)
ulkohalkaisija, ja toisessa padssd syvennysosan (58) maini-
tussa kantaelimessd (54) siten, ettd kun mainitulle kannatin-
elimelle (12) asennetaan useita kantaelimii (54) vierekkiin,

kantaelimen (54) ulkoneva osa (56) sopii asetettavaksi vierei-

sen kantaelimen (54) syvennysosaan (58).
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Patentkrav

1. Skrapblad (10) for rengdringsanordningen vid ett transport-
band, £fO6r att rengdra transportbandet (14), vilken skrapare ar
anordnad att monteras pa ett roterbart stddorgan (12) som
placerats vasentligen tvdrs i fo6rhallande till transport-
bandets rorelseriktning, med reglermedel (32, 36, 38, 40) for
att rotera och i radiens riktning Jjustera stddorganet och
skraparbladet, vilket skraparblad har en krokt skraparyta (20)
med en 1 ena &anden darav befintlig skrapande kant (26), som
kommer i kontakt med namnda transportband (14) langs en kon-
taktlinje (44), varvid namnda krdkta skraparyta (20) har en
sadan wutformning att mellan en forsta linje (46) som star
tangentiellt mot nadmnda krdkta yta (20) och ldéper via en punkt
pd namnda kontaktlinje, och en andra linje (48) som stadr tan-
gentiellt mot namnda transportband (14) och ldper genom samma
namnda punkt pa& kontaktytan som den fdrsta linjen (46) bildas
en rengbringsvinkel (B), k dnnetecknat darav, att
formen for nadmnda krdkta skraparyta (20) motsvarar koordinater
som i ett X-Y-koordinatsystem bestédms av fdljande ekvationer

da de trigonometriska funktionerna rdknas i radianer:

X = I COS(KET)

Yr = ro Sin(KE'r),

dar
Y= = Rz + 2R: sin(KT/2)

Rz = L sin (KF)

sin(K(90+B))
F = 90 - (P + B)
P = arcsin[(R2/L)sin(K(90 + B))]

K
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Ex = Ex-s + D=
Dx = [180 - Bx - C’I‘]
Br = [90+B—A'x~]
Ax = arccos [(Ri%2 + ro2 - L2)/2Raire]
K
Cr = - arcsin [((rx.s)/r—x) sin (KBx)] + 180
K
dar
Ra = valsens radie plus transportbandets tjocklek
B = rengdringsvinkeln mellan skraparbladets tangent och
transportbandets tangent
L = avstandet mellan valsens centrumaxel och skraparbladets
rotationsaxel
T = den vinkel over vilken kontaktlinjen ro6r sig da skrapar-

bladet justeras pd grund av skraparbladets fdrslitning,

uppmédtt fran valsens centrumaxel

S = ett inkrement fOr omradet foér vinklarna T

K =1T1/180 = 3,1416/180 = 0, 0175.

varvid nadmnda rengdringsvinkel (B) halls konstant d& skrapar-
bladet (10) s8lits och skraparbladets (10) position justeras

radiellt under namnda skraparblads (10) fdérslitningstid.

2. Skrapblad for rengdéringsanordningen vid ett transportband
enligt patentkravet 1, k & nnetecknat darav, _att
dédri ingdr en bas (54) med en rund ringformad Sppning med atta
utstaende ribbor (60) wvilka inuti na&mnda ringformade Oppning
utstracker sig att koppla ett kvadratiskt stdédorgan (12) med
fyra hoérn (13A...13D), varvid namnda ribbor (60) &r grupperade
i fyra ribbpar d&r respektive ribbpar har tva narstaende och
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pa avstand fran varandra beldgna ribbor och varje ribbpar
befinner sig pa ett inbdordes avstdnd om 90°, varvid namnda
stédorgan (12) kopplar vid namnda bas (54) sdlunda att hdrnen
hos namnda stddorgan antingern befinner sig mellan ribborna

(60) i nadmnda ribbpar eller alternativt mellan n&mnda ribbpar.

3. Skrapblad f6r rengdringsanordningen vid ett transportband
enligt patentkravet 1, k& nnetecknat darav, att
déri ingar ett ihaligt basorgan (54) som &r anordnat att fas-
tas vid né@mnda roterbara stddorgan (12), varvid ndmnda stéd-
organ i ena anden bildar en utskjutande del (56) vars diameter
dr mindre &n den yttre diametern fér nadmnda bas (54), och 1
andra é&nden ett indraget avsnitt (58) i n&mnda basorgan (54)
salunda, att da man pad nimnda stddorgan (12) monterar ett
flertal basorgan (54) invid varandra den utskjutande delen
(56) av ett basorgan (54) passar att monteras i det indragna

avsnittet (58) av ett invidliggande basorgan (54).
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