CESKOSLOVEN

SOCIAHS,TICKA
REPUB L

(18)

URAD PRO vaALezv

A OBJEVY

SKA

K A

POPIS VYN;

LEZU 2 )3739

g4 7
CEN -

——

(22) P¥ihlageno 19 03 79
(21) (PV 1791-79)

e

(40) Zvefejnéno 30 pg 80

(45) Vydéno 15 05 83

{73)
Autor vyrflezu

K AUTORSKEMU 0sVED

(51) Int. C13
B 63 H 23/18

HRUSKA FRANTIE?E’K_ ing., KARASEK OTAKAR ing.
a HOFEREK VLADIMIR dipl.

tech., GOTTWALDOV

P¥edmétem v

(54) Zpihsoh a za¥izeni
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1
ynélezu je zplsob g zafizeni

k samo&innému Fizenf polohy pohybujicich

se Utvard,
PFi vyrobs

zeni. Tato potfeba je vyvoldna snahou o do-
drZeni Sifkovych toleranct vyrdb&nych ma-

teridld, dspory
vén{ okrajg
enf plynulé

surovin, zabrdngng znedisto-

prichodem za¥izent a zabezpe-

Gtvard d4le zZvySuji.

Pro zaji§t&ni

sprdvného vedens

hodnotového signédlu.
Zaji¥tovani skutetng polohy plosného ma-

teridlu se provédi

todou snimé4nj,
-Cen! nastavens
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pfedev3im dotykovou me-
Okraj materigly p¥l prekro-
Z&ddané polohy zméni doty-

k samcéinnému fizeni polohy pohybujicich

2

kem polohy snimactho ramene a tim vytvo-
FI déle ve vyhodnocovacich Spinacich prv-
cich Fidict signdl pro akgnt mechanismus.

Ve sloZit&jsich provedenich se pouZivaji
snimaci za¥izeni na protilehlych strandch
plo3ného materiglu ve spojeni s odpovida-
jfcimi ovlddacimi prvky, _

Jsou zndmy i zplsoby a zafrizeng 8 bezdo-
tykovym snimdnim ’
Gtvarg.

Obecnym' nedostatkem vSech dosud zns-
mych zapojeni vyhodnocovacich jednotek
pro Fizeni polohy Pohybujicich se plo$nych
Gtvard je zdsah do Fdictho procesy pomoci
jednordzového dvouhodnotového signalu,
P¥ zm&n& spravng polohy materigly se Vy-
tvari signal Pro uvedent do &innostj ak&ni-

Trvéani tohoto signdlu je do okamZiku n4-
do oblasti ¥4dang polohy.
Rizent polohy je provadsne dv=0uho'dnotov§7—
mi signdly napnuto — vypnuto,

B&hem nulovych fidicich signélt na ma-
teridl ptisobi bouze mal4d bo&ni sfla pro za-
chyceni pouze jednostrannygch vlivd,
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Velmi snadno dochézi z téchto pfidin a
ve spojitosti s rozdilnymi dynamickymi vlast-
nostmi Fizené soustavy a snfmacde, nevhod-
né hysterze a necitlivosti po vyhodnocenik

velkym chybdm v prednosti a kvalitd Fize-
ni.

Dosud zndmé zplsoby a zafizeni pracujx-.

ci pouze ve funkci jednoduchého’ snimade
bez moZnosti se¥izeni necitlivosti p¥ipadng
-zp&tné vazby. Pomoci Fidictho signdlu, kte-
ry md prahové hodnoty signalu pouze- jed-
né polarity nebo dvou hodnot, nelze zaru-
- it ¥izeni s odpovidajici p¥esnosti, kvalitou
a dynamikou. VS8echny metody jsou navic
velmi citlivé na mistni nerovnosti snimané-
ho okraje plo¥ného materidiu napfiklad v
pfipadech vyrezfi od odebranych vzorkd,
8imZ vznikajl neZddouci zisahy do fizeni
a vlivem plechodnfch d&jik je preruSena
stabilita pésu.

Vstoupi-li do snimané oblasti nerovny ne-
bo poruseny okraj plo3ného tGtvaru, vyhod-
nocovaci obvody vytvo¥i signél k sjednéni
népravy, tj. k posunut! pédsu na jednu ¢i
druhou stranu. ProtoZe nejéast&ji jsou tyto
nerovnosti krétkodobé a malé, je vytvoreny
akéni zdsah zbytelny a $kodlivy.

Nedostatky t&chto zndmych Fe¥eni od-
stratiuje zplisob a zalfizen! k samoéinnému
‘F{zeni polohy pohybujicich se plodnych ttva-
10 Yefené podle tohoto vynélezu tak, Ze o-
kraj plo¥ného dtvaru plsobf v roving kol-

mé k jeho pohybu soufasn& nejméng Ctyfi '

proudy indikadniho média, umisténé vedle
sebe, které takto podle odezvy vytvari kom-
binaci signdli o skuteéné poloze plo3ného
dtvaru, p¥idemZ je-li ploSny dtvar mimo po-
Zadovanou polohu po del3i dobu neZ je sta-
noveny Casovy Ttsek . necitlivosti
vznik nebo zdnik toku indikafniho média
zésad ak&énich servomechanismi, které pili-
sobi proti sm&ru poruchovych sil a vraci
jej do sprdvné polohy.

Zatizeni, jehoZ snimaci ¢dst se . sklddé
nejmén# ze dvou zékladnich zdrojd a sui-
madéld a zejména ze -dvou pomocnych zdroji
a snimatd . toku indikadniho média, usku-
teSiiujictho vazbu - mezi
_kterd je bud . elektromagnetickd nebo teku-
tinov4, pfitemZ soubor zdrojlt a snimadl je
ve snimaci tdsti umistdn vedle sebe kolmo
na smeér pohybu plo¥ného ttvaru a to tak,
Ze zékladni zdroje.a snimade jsou umistdny
mezi pomocnymi zdroji a snimadi.

Zplsob nespojitého ¥izeni{ polohy a Fize-
ni pro jeho provddéni podle pFedloZeného
vyndlezu mé proti dosud zndmym feéenim
nékolik vyhod. Sniméni polohy ploZného -
tvaru pferuSovdnim toku indika&nifho média
mezi nejméné dvéma skupinami zékladnich
a pomocnych zdrojfi a snimald a vyhodno-
covani trovnd signdlu t&chto snimadd v lo-
gické Fidici jednotce umoZiiuje vytvotit nej-
mén& dva dvouhodnotové Fidici signély a
dva dvouhodnotové pomocné signély. Ridici
signédly ve spojeni s akénimi servomecha-
nismy, a dvéma jednofinnymi nebo jednim

vytvori.

zdroji a snimaci,

4

dvojdinnym logicky navadi .polohy plo¥ného
ttvaru vicedrovilové. Ak¥ni z4sah se usku-
tetiiuje v reZimi: vypnuto—zapnuto vpravo,

Jyypnuto—zapnuto vlevo, pripadng- vypnuto

—zapnuto vpravo mén& — zapnuto vpravo
vice a vypnuto—zapnuto vievo méng—zapnu-
to vievo vice a vzéjemné kombinace. Uve-
deny zpGsob umoZiiuje nepouZivat trvalé
jednostranné plsoben{ bo¢ni sﬂou na na-
védeény plodny dtvar. |

Vedle Fidicich v¢§stupnich s1gné]ﬁ umoz-
fiuje tento zplisob pouZivat dal%i vystupni
signdly -— pomocné pro indikaci nedovole-
nych stavit polohy plodného fitvaru v p¥ipa-
dech velkgho bo¢niho vysunuti., ‘

Pri vzniku pomocnych v§stupnich signé-
1% je odpovidajici Fidici vystupni signél na
volitelny krdtkodoby interval prerulen. Vy-
hodnocenim v logické ¥idici jednotce timto
zplsobem se vytvafi pésmo necitlivosti ¥i-
dicich signdll na drobné nerovnosti. okra-

i nebo jiné né&hlé vypadky okrajii nap¥. po
> odb&ru vzorkd. -

Zplsob podle vynélezu umoZiinje také vy-
tvédfet pdsma necitlivosti pro Fidici a- vy-
stupni signdly. Pomoci vzdjemné vzdéle-
nosti mezi zdkladnimi zdroji a snimati toku
indikatniho média se urfuje pdsmo necit-

“livosti signdlll pro nespojité ¥izeni, MoZnost

jeji zm&ny zaru¢i jeji optimé&lni nastaven{
podle parametrl Fizené soustavy a podle
poZadavki na presnost a kvalitu F{zeni po--
lohy.

Vzdéalenost pomocnych zdrojlt a snimaci

- od nejbliZzdtho zékladnfho zdroje a snimade

8 vzdjemnd vzdalenost pomocnych zdrojli.a
snima&t urfuje jednak rozsah toleran&niho
pole signélll indikace nedovolenych stavi,
jednak spoletnd s velikost! intervalu pferu-
Zeni Fidicich signdld pédsmo necitlivosti na
drobné nerovnosti okrajd nebo ]me n4hlé
vypadky okrajh. -
Sniméni polohy p¥eruSovanim toku indi-
kadntho média se provadi v urdité vzdéle-
nosti od.poZadovaného mista pFesného Flze-
ni{ polohy a od akéntho servomechanismu,
Pohybujici se plo¥n§ dtvar je umistdn kol-
mo na rovinu vytvofenou skpinami zdrojd a
snimaldd toku indika&niho média. Jako nej- ,
vihodn#j8i druh indika&nfho média se. jevi
pouZiti tlakového vzduchu, jehoZ intenzita
toku je omezena predfadnym pneumatickym
odporem 2z divodd neovliviiovdni vedeného
materidlu, nebo elektromagnetické zéreni
ve viditelné nebo infraiervené oblasti. Ope-'
race vyhodnocovant v logické Fidici jednot-
ce je moZno provadst na zdkladé pneumatic-
k¢ch nebo elektrickych signdll, pFipadné& je-
jich- kombinaci, Volba pouZiti druhu indi- -

*katniho média, druhu vyhodnocovacich, Fi-

dicich, vystupnich signél je zdvisld na né-
kolika faktorech. P¥edev3im je to druh pro-
stfedi, jeho specifické poiiadavky na zabez-
pedeni nevybu¥nosti a omezeni dal¥ich ne-
gativnich vlivl a druh a vlastnosti materla-
lu plo&ného Gtvaru.

K bliZ8imu objasn¥ni podstaty vyn&lezu“
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slouzl dalsi ‘popis a pfiklad konkrétniho
provedeni schematicky znazorn&ného na

vyobrazeni, ktery vSak rozsah vynélezu_ ne-

omezuje. ., . ¢ - . Do
" Snimaci &8st 1 je.sestavena z prvki pneu-
matického systému  proudovych a -z4chyt-
nych trysek. Jako' indika¥niho média se. \
piiklad® pouZivd proudiciho toku vzduchu.
Proudové vzduchové . trysky vytvéfejici: bo-
dovy tok indikagniho ‘média predstavuji z4-
kladni zdroje, vn&jsi-11 a vnit¥ni zékladnf
zdroj 12;-dva pomocné zdroje, ‘vngjsi pomoc-
ny zdroj 13- a vnit¥ni pomocny zdroj 14. Pro

napédjeni se pouZivg tlakovy vzduch o tlaku -

8,14 MPa, ktery je veden pfes 8krticf odpor

13." Pomoct zdchytnych “trysek se  vytvéreji

snfmace toku indika&niho média a to zéklad-.

ni vn&jdi snima& 16 a vnit¥ni zdkladnf 'sni-
maé 17 a dva pomocné.snimade vn&jsi po-
-mocny snimadé 18 a vnitfni pomocny snimad
19.

‘Sestaveni skupin zdroji a snimad&t toku

indikatniho média ve snimaci &4sti 1:je pro-

vedeno v pfikladném provedeni pro plodné
materidly z poromerické usns se vzadjemnou
vzddlenost!  zédkladnich zdrojt a snimadd
a = 5 mm se vgdalenosti pomocnych ‘zdro-
ji a snimath od sousednich zakladnich zdro-
jit a snimadd b = ¢ =50 mm. S

Pohybujicf se plo¥ny ttvar 2 svou okra-
jovou E4sti pferuduje tok indikaéniho ‘mé-
dia ze zdrojt ‘do ‘snfma&d: Neni-li okrajovou
t4st{ pferulen tok indika&niho média, msni
se ve snimadich kineticka energie toku na
‘energii tlakovou. Signédly o velikosti tlaku
ve- snimacich, predstavuji ~ldaj o polo-
. ze plo3ného tdtvaru, jsou vedeny spojovacim
vedenim 4 do logické ¥idici jednotky 3.

Vyhodnocovéni v logické ridicy jednotce
3 je upraveno -tak, Ze toto Vytvari nejméng
dva dvouhodnotové Fidici signédly, které ve
spojeni s ak&nfmi servomechanismy ¥idf po-
lohu plodného tdtvaru vicedroviiovd a z&ro-
veii zajiStuje necitlivost ¥{dicich signélfi na
drobné nerovnosti okrajd.

V¢stupni ¥idici signély 31 a 32 jsou wdélé .

spojeny s dv&ma akénimi servomechanismy
jednoCinnymi nebo jednim dvojéinnym, kte-
ré déle zabezpefuji pfisobeni na navédény
plod3ny dtvar proti smaru poruchovych sil,
vyvoldvajicich nesprdvnou polohu.

Vystupni pomocné signaly 33 a 34 jsou
urdeny pro indikaci nedovolenych stavil po-
lohy v p¥ipadech vzniku poruchovych sil vy-
volédvajicich velké bodnf vysunuti. Mohou
byt zapojeny na rdzné typy signalizadnich
zalizeni. Souasng jsou pomocné vystupni
signdly pouZity ve vnit¥ni Zp8tné vazbg v
obvodech preruseni ¥idicich vystupnich sig-
nalit pro zabezpedeni necitlivosti logického
Fizeni na drobné nerovnosti okraji plo$nych
Gtvard a na jejich n4hlé, ale krdtkodobé vy-
padky.

Vlastni Fizeni polohy plodného ttvaru se
uskutetiiuje podle konstantni #3dané polo-
hy, dané umistdnim na snimaé&i ¢asti 1 na

strojn# technologickém za¥Fizeni, Tato polo+-
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ha je: charakterizovina postavenim . okraje
plo3ného dtvaru mezi dvEma .. zdkladnimi
zdroji, vn&jsim zakladnim - zdrojem 11 a
vanitinim zédkladnim zdrojem 12 a odpovida-
jicimi snimadi, zdkladnim ' vn&j$im .snima-
tem 16 a zakladnfm vnitinim snimadem 17
(jak zobrazuje obr, . 2). V této poloze je
okrajovou ¢ésti plosného dtvaru 2 p¥eruSen

tok z vnit¥nich zdroji toku indikagniho mé-

dia, zdkladniho vRitfniho zdroje 12 a pomoc-
ného vnit¥niho zdroje 14 do snimadt z4-
kladniho vnit¥niho snimage 17 a pomocné-
ho vnit¥niho -snimage 19, pfiCemZ z vnéjdich
zdrojlt — zdkladniho 11 a pomocného vniti-
niho ‘zdroje 13 do snimagl, zdkladntho 18
4 pomocného vnitintho snimade 18 neni tok
omezovan; Vyhodnocenim kombinace sig-
néld.ze snimadt pfi této poloze se v logic-
ké fidici jednotce 3 nevytvareji .ani . Fidici
ani pomocné vystupni signédly. T

Plisobenim poruchovych vlivi
redlného technologického rezimy

béhem
vznikd

“bo&ni vysunuti pésu plo¥ného utvaru vzhle-

dem k Z4dané poloze. V pripadé bo&niho
bosunu ve :sméru od st¥edni podélné 0sy po-

suhu ve sm&ru od stredni podélné. asy po-
hybu plodného ttvaru vzhledem k umisténi
sninjacl ¢dsti 1 je pFi' malé zméns polohy
preruSen’ ddle navic tok 'z ‘vndjsiho zaklad-
niho.zdroje 11 do vng&jsiho zékladniho. Saj-
mads 18. B LT
“Tato” zm&na ‘signdlu’ ze snimadd vytvori
v logické Fidici jednotce 3. vystupni Fidici .
signél 31, ktery ve spojeni s ak&nfmi servo:
mechanismy navadi plo$ny dtvar zpét do Za-
dané polohy. Plisobnost vystupniho Fidiciho
signédlu je'do doby, kdy se ‘okrajovd &ast
plo$niého ttvaru navrgti do plivodni polo-
hy mezi. zdkladni vnéisi zdroj 11 a zakladni
vnitFni zdroj 12. P¥i velké zm&ns polohy ve
sméru od stfedni podélné 0sy poliybu .plos-
ného dtvaru .vzniké “pFeruseni toku také gz
vnéj§tho pomocného zdroje 13 do vné&jsiho

~-pomocného snimade 18. Dosa¥eni této polo-
--hy pésu zpiisobi, ze tok ze viech bodovych

zdrojt 11, 12, 13 a 14 je preruSen a vzniks
bomocny vystupni signél 33 pro indikaci ne-
dovolenych stavil polohy. V okam#Ziku vzni-
ku tohoto pomocného vystupniho signélu je
Mdici signal 31 na kratky volitelny interval
DferuSen pro zabezpedeni necitlivosti ¥fze-
ni na kratké nerovnosti okraje plo¥ného G- .
tvaru. Po uplynuti tohoto intervalu obnovu-
je 'se Einnost Fidictho signalu 31 a pokradu-
je se v navddsni plodného utvaru do pii-
vodni Zddané polohy. Ridici z4sah vystup-

nfho signélu 31 trva do doby, kdy okrajové

tast plodného ttvaru se navrat do plvodni
polohy mezi zdkladni vngéjsi zdroje 11 a z4-
kladni vnit¥ni zdroj 12. Ukondenf vystupu
pomocného signédlu pro indikaci nedovole-
nych stavit polohy vznik4 jiZ po obnovent
toku indika&niho média z vnéjsSiho pomoc-
ného zdroje 13 do vnéj$itho pomocného sni-
mate 18, : _

V pripad& bo&niho posuvu ve sméru ke
stPedni"podélné ose pohybu’ plo¥ného (tva-



1
ru vzhledem k umisténi snimaci fasti 1 je

pii malé zm&né polohy obrioven tok indikad-
niho média z vnitfntho zdkladnfho zdroje

12 do vnit¥nfho zékladnfho snimade 17. Pil -
této zm#n¥ se vytvarl v logické Fidici jed-.

notce 3 vystupnf Fidici signdl 32, ktery ve
spojen! s ak&nimi servomechanismy navadi
_plo¥ny dtvar zp&t do %4dané polohy. Plisob-
nost vystupntho ¥Fidictho signélu je v tomto
piipad¥ do doby, kdy se okrajovd téast plos-
ného. Gtvaru navrati do plivodn! polohy me-
z{ zékladnf vnd&j&f =zdroje 11 a zékladni
vnittn! zdroj 12. PFl velké znidné polohy ve
sméru ke stiedn! podélné ose pohybu plos-
ného ttvaru vzhledem k umist¥ni snimaci
g4sti 1 obnovuje se také tok indikadnfho
média z pomocného vniténtho zdroje 14 do
pomacného vnit¥nfho snimate 18. V této po-
loze je-tedy tok indika&niho miedia ze viech
bodovych zdroji 11, 12, 13 & 14 neomezo-

203739 .

vén a vznikd pomocny signdl 34 pro indika-
ci nedovolenfch stavit polohy. I
V okam#iku vzniku tohoto pomocného
vystupntho signélu je obdobn¥ Fidicf sig- -
nél 32 na kratky volitelny interval preru-
%en a zabezpetuje se tak necitlivost Iizeni

. na kr4tké nerovnosti okraje pluo¥ného Gtva-

ru. Po uplynut{ tohoto intervalu :se obno-
vuje ¥innost Fdicfho signdlu 32 a pokradu-
je se v navdd¥n{ do plvodnt pololhy. Ridict.
zdsah vystupntho signdlu 32 tivd opét do
doby, kdy okrajovéd ¥4st plo¥ného utvaru se
nevrat! a¥ do ptvodn{ polohy mezi zdkladni
vndj§l zdroj 11 a zékladn{ vnitfni zdroj 12.
Ukonten! v§stupu pomocného signélu pro
indikaci nedovolenych stavli polohy vznikd
po pierusen! toku indikadnfho média z
vnitfnfho pomocného zdroje 14 do vnitfni-
ho pomocného snfmade 18. o

PREDMET VYNALEZU

1. Zpisob samoéinného rizeni polohy po-
hybujicich se plo§nych ttvaril s bezdotyko-
vym snimédnim jejich polohy pieruSovanim
toku indikadntho média mezi jeho zdrojem
a siimadem - vyznafeny tim, Ze na okraj
plogného dtvaru plsobi v rovihé kelné k
jeho’ pohybu soudasng nejmén& &ty prou-
dy indikadniho média umisténé vedle sebe,
které takto podle odezvy vytvdr{ kombina-
ci signallt o skutetné poloze plo3ného u-
tvary, pFitemZ je-ll plodny Gtvar mimo po-
¥adovanou polohu po dels{ dobu, neZ je na-
staveny d&asovy tusek mnecitlivosti, vytvoii
vznik nebd zdnik toku indikafntho média
zésah akénich servomechanismi, které pi-
sobi- proti smé&ru poruchovych sil a vracl
jej do sprédvhé polohy. ' :

2. Zai{zen! pro provaddn{ zplisobu podle

bodu 1 sestdvajict ze snimaci &ésti, vyhod-
nocovaci{ jednotky a aké&nich servomecha-
nismd, vyznadujici se tim, ¥e snimaci Cast
(1) se skl4dd nejmén& ze dvou zékladnich
zdrojfi (11, 12) a snimadd (16, 17) a najmé-
ng ze dvou pomocnych zdrojii (13, 14) a
snimaél (18, 19), toku indikadifho média
uskutetiiujictho vazbu mezi zdroji -(11 aZ
14) a snima&i (16 a% 19), kterd je bud
slektromagnetickd, nebo tekutinové, pii-
gem? soubor zdrojit (11 a% 14) u snimadd
(16 aZ 19) je ve snimaci S4sti (1) umistdn
vedle sebe kolmé na smér pohybu plo3ne-
ho idtvaru, a to tak, ¥¢ zékladn!f zdroje (11,
12) a snimade (16, 17) jsou umistény mezi

‘pomocnymi zdroji (13, 14) & snimadi {18,

19). :

1 1ist vykresd .

Ssvaregraiia, B, B, xdved 7, l{ett
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