OZET
SOLAR TAKIPLI GUNES SISTEMLERINDE YAPILAN YENILIK

Bulus, yatay olarak kullanilan glines panellerinin déndirilerek giines isigini en
verimli sekilde almasini saglamak icin solar takipli glnes sistemlerinde ve

santrallerde kullanmak tzere gelistirilmis yeni tip panel hareket sistemi ile ilgilidir.
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ISTEMLER

. Bulus, solar takipli glines panellerinde hareket sistemi olup, dzelligi; Glines

panelini iki eksenli hareket etmesini saglayici kare profil (1), kare rulman
(2) yonlendirme kolu (3), mafsalli cevirme kolu (4), sabit hareket kolu (5),

piston (6) ve tasiyici direk (7) parcalarina sahip olmasidir.

. Bulus, Istem 1 de bahsedilen solar takipli giines panellerinde hareket sistemi

olup, 6zelligi; sistemde yer alan sirali glines panellerinin hepsinin ayni anda
hareket etmesini saglayici, pistondan (6) aldigi itme - c¢ekme kuvvetini

mafsalli cevirme koluna (4) aktaran sabit hareket koluna (5) sahip olmasidir.

. Bulus, Istem 1 de bahsedilen solar takipli gliines panellerinde hareket sistemi

olup, 6zelligi; sabit hareket kolundan (5) alinan hareketi kullanarak glines
panellerini cevirmeyi saglayici, yonlendirme kolu (3), mafsalli cevirici kola

(4) sahip olmasidir.

. Bulus istem 1 de bahsedilen solar takipli glines panellerinde hareket sistemi

olup, 0Ozelligi; glnes panellerinin sabitlendigi, sira boyu bulunan tim

panellerin ayni anda gevrilmesini saglayic kare profile (1) sahip olmasidir.
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TARIFNAME
SOLAR TAKIPLI GUNES SISTEMLERINDE YAPILAN YENILIK
Teknik Alan

Bulus, yatay olarak kullanilan glines panellerinin déndirilerek gines isigini en
verimli sekilde almasini saglamak icin solar takipli glnes sistemlerinde ve

santrallerde kullanmak lzere gelistirilmis yeni tip panel hareket sistemi ile ilgilidir.
Onceki Teknik

Enerji kullanimi teknolojinin de gelismesi ile hizla artis gostermektedir. Mevcut
elektrik Gretim kaynaklan 4 farkli baslik altinda toplanmaktadir. Bunlardan dogaya
zarar vermeden enerji Uretimine katkida bulunabilen yenilenebilir kaynak sinifini,
Rizgar, Gines, Jeotermal, Biokltle, Hidrojen, Dalga, Hidroelektrik tesisleri

olusturmaktadir.

Enerji Gretiminde kullanilan yenilenebilir kaynaklarin basinda glnes panelleri ile
elektrik Gretimi mevcuttur. Glines panellerinin calisma prensibi 6zetle, glinesten
almis oldugu fotonlarin solar hiicrelere garpmasi ile elektronlar hareketlendirilir.
Boylece atomlarina ayrilmasi saglanir. Eger iletkenler glines enerjisi hiicrelerinin
arti ve eksi taraflarina baglanirsa bir elektrik devresi olusur ve elektronlar béyle

bir devreden akarsa elektrik Uretilir.

Gunes panelleri glun icerisinde dik olarak ne kadar cok gunesten yararlanir ise

elektrik Gretim kapasitesi bu dlgude artar.

Yukarida soz edilen sartlarin gerekliliginden glines panelleri ile elektrik tretiminde
glnesin gun icerisindeki agisina gore konumlanabilecek glines panelleri 6nemli rol

oynamaktadir.
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Mevcut glines takipli solar sistemler ve santrallerde gines panellerinin gun
icerisinde glinesin dogusundan batisina kadar ki strecte gines i1sigini dik alacak

sekilde takip etmesini saglayici hareket sistemleri kullaniimaktadir.

Mevcut teknikte vyer alan hareket sistemleri her panel icin ayri ayn
kullanilmaktadir. Kullanilan hareket parca sayisi arttikca kurulumda harcanan is
glcu sarfiyatini artirmaktadir. Bu da maliyet bakimindan ciddi bir vyik
olusturmaktadir. Kurulumdan sonra kullanim surecinde her bir panel igin ayri ayri
hareket sistemi bakimi gerektirmektedir. Bluyuk capl tesislerde is glicl, maliyet ve

kullanilabilirlik agisindan dezavantajlar olusturmaktadir.

Panellerin senkronize bir sekilde hareket etmesi igin her bir panelin ayr ayri komut
almasi gerekmektedir. Ozellikle arazi Uzerine kurulan bu sistemlerde asil amag
disartya bagimhlidi azaltmak enerjiden kaynakli maliyeti dislrmektir. Ancak
mevcut sistemlerde hareket mekanizmasi ok detayli ve her bir panel igin ayri ayri

dizenlendiginde devamli bakim onarim maliyeti dogurmaktadir.

Tam mevcut teknikler g6z 6ntine alindiginda daha kullanigh, bakim onarim giderleri
disik, kurulum kolayhdr olan, tek bir komut sistemi ile ayni anda tim panel
sisteminin iki eksenli hareketi daha pratik yapabilecek bir donanima ihtiyag

duyulmaktadir.
Bulusun Kisa Aciklamasi

Bulus, solar takipli gliines panellerinin gines agisina gdre konumlandirilmasini

saglayicl hareket sistemi ve galisma prensibi ile ilgilidir.

Bulusun amaci, gunes enerjisinden alinan elektrik enerjisi vasitasi ile sistemde yer
alan tim gines panellerinin tek bir hareket kolu Uzerinde senkronize olarak

konumlandirilmasi ile ilgilidir.
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Bulus, sistemde yer alan tim panellerin hidrolik motorun olusturdugu hareket
enerjisini, her bir giines paneli sirasina sabit hareket kolu marifeti ile iletilmesi

hakkindadir.

Bulus, her bir glines paneli sirasinda yer alan ydnlendirme kolu sabit hareket
kolundan almis oldugu hareketi sira boyunca bulunan tim panellere iletip dogru

aci ile gines isinlarini almasi ile ilgilidir.

Sekillerin Agiklamasi
Sekil 1: Tekli panel sistem goérindmu
Sekil 2: Sistem yakin gérinim

Sekil 3. Coklu panel sistem gérunum

Sekil Referanslari

1. Kare profil

2. Kare rulman

3. Yonlendirme kolu

4. Mafsalll gevirme kolu
5. Sabit hareket kolu

6. Piston

7. Tasiyic direk
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Bulusun Detayh Aciklamasi

Bulus, solar takipli gines panellerinin konumlandirilmasini kolaylastirmak igin
gelistirilmis yeni tip hareket sistemi ile ilgilidir. S6z konusu hareket sistemi

asagidaki gibi kurulumu yapilmaktadir.

e GuUnes panellerinde her bir sira panel kare profil (1) belirli araliklarla
yerlestirilmis kare rulmanlar (2) arasindan gegirilerek betona sabitlenmis
tasiyici direkler (7) Uzerine kurulmaktadir.

e Sirali gines panellerinde her bir panel sirasinin tercihen orta kismindan
kare profillere (1) yonlendirme kolu (3) montaji yapilir. Yonlendirme
kolunun () asadl kisminda mafsalli cevirme kolu (4) yer almaktadir.

e Her bir sira gunes panelinde bulunan Mafsalli cevirme kolu (4) sabit
hareket kolu (5) lUzerine monte edilmektedir.

e Sabit hareket kolu (5) piston (6), hidrolik motor ve gug paneli montaji

tamamlandiktan sonra kullanima hazir hale gelmektedir.

Hareket sisteminin calisma sekli; glines panellerinden alinan enerji, hidrolik motor
vasitasl ile hareket enerjisine dondstirdlmektedir. Elde edilen hareket enerjisi
piston (6) vasitasi ile sabit hareket koluna (5) itme - c¢ekme guciu olarak
aktarllabilmektedir. Sabit hareket kolu (5) itme - ¢cekme glcinu sistemde bulunan
tum sirall gines panellerinde bulunan mafsalli cevirme kollarina (4) iletmektedir.
Mafsalli gevirme kolu (4) itme — cekme glicl ile yonlendirilir. Almis oldugu yoén ile
yonlendirme kolunun (3) bagl oldugu kare profil (1) kare rulman (2) vasitasi ile
ddénduridlmektedir. Boylece tium gunes paneli sistemi tek bir itme - ¢ekme gicu

tasiyicisi sabit hareket kolu (5) marifeti ile istenilen konuma getirilebilmektedir.

Gunes panellerinin olusturdugu yik kare rulmanlar (2) ve tasiyicl direklere (7)

verildiginden panellerin olusturdugu yiik sabit hareket kolu (5) lzerinde bir etki
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yaratmamaktadir. Boylece daha az enerji ve glc ile tim glnes paneli sistemi

hareket ettirilebilmektedir.

Sabit hareket kolu (5) her iki yonde de yerlestirilmis tum glnes panellerine ayni
anda hareket sadlayici 6zellige sahiptir. Bu nedenle blylk bir arazide kurulmus
sirall solar takipli glines panelleri sabit hareket kolunun (5) hareket etmesi ile ayni
anda konumlar ayarlanabilmektedir. Boylece sadece piston (6) capi genisletilerek

istenilen sayidaki sirali giines panelleri yonlendirilebilmektedir.

Bulus, tercihen sirali solar takipli glines panellerinin sekil 3 de 6rneklendirildigi
sekilde orta kismindan monte edilerek bir taraf itme gucu ile hareketlendirilirken
diger tarafta bulunan paneller ayni anda cekme gtlict ile konumlandirilabilir. Bir
diger tercih, sekil 1 de yer aldigi gibi sistemin tek bir baslangi¢ kismindan sabit

hareket kolu (5) ile yonlendirilmesine ydneliktir.

Sabit hareket kolu (5), sirali glines panellerinin ayni anda hareket etmesini

sadlayicl nitelige sahiptir.

Mafsalli gevirme kolu (4) kullanilarak yénlendirme kolu (3) salinimh bir calisma
prensibine dayandirilmistir. Boylece sabit hareket kolu (5) aktaracagi glici daha
yumusak ve esnek bir hareket yontemiyle kare profile (1) yénlendirme kolu (3)

Uzerinden ulastirmaktadir.

Kare profil (1) her bir sirada bulunan giines panellerinin tamaminin sabitlendidi,
yonlendirmesini saglayici, ayni anda hareket etmelerine imkan veren yapilanmadir.
Bu yapilanma sayesinde bir sirada bulunan tim glnes panelleri tek bir hareket
sistemiyle yonlendirilebilmektedir. Boylece hareket icin harcanacak enerji,

kurulum maliyeti, bakim onarim maliyeti asgariye indirilmektedir.
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