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*1 (534) Zapojeni spojovaciho modulu

Vynilez se tyka zapojeni spojovaciho ‘modulu, |

_interface, ktery slouZi k pfeneseni informace se

|
|
|

snimate taktilni informace do paméti pocitace.

‘Poradavek. soutasného obdobi rozvoje védy |

a techniky vede ke stdle intenzivnéj§imu vyzkumu

| ndhrady monotonni &innosti, vykondvané Clove-
i kem, automatickym zafizenim, napfiklad robotem.

X

| Roboty vyssich generaci vyzaduji ke své &innosti
. informace z prostfedi, ve kterém pracuji. Tuto
_funkci realizuji riizné druhy snimadd a dCidel

V mnohych piipadech je pro &innost robota posta-

|
1
t

Zujici informace, kterou ziska prostfednictvim .
hmatu. Jeden typ taktilniho — hmatového — sni-

made je vytvofen pomoci mnoziny taktilnich Cidel,

* yhodné uspofddanych do maticového tvarua umis-

ténych na dlani pétiprsté antropomorfni umélé
ruky. Protoze informaci z tohoto taktilniho snima-
de je tfeba co nejispornéji pfenést do paméti
pokitade, je nutno k tomu vytvoftit nezbytné tech-

. nické prostfedky.

i

b

f
i

Tento problém fesi zapojeni spojovaciho modu-
lu maticového taktilniho snimace, jehoZz napéjeci
linky jsou spojeny se

tvarovacich obvodii jsou napojeny pfes pfepinaci

obvod spojovaciho modulu na vstup‘ duplexniho !‘
registru poditace. Vystup pocitate pro nastaveni |

1 20904

spinacim obvodem snimaci
linky s tvarovacimi obvody, s potitatem, podle |
vyndlezu, jehoZ podstata spodiva v tom, Ze vystupy '

-
|

maticového taktilniho snimade s potitatem ||

pocateénich podminek, ‘a vystup signalizace jsou

. napojeny na blok fizeni spojovaciho modulu. Prvni
_ vystup bloku ¥izeni je spojen s potitatem, druhy

' vystup bloku fizeni je napojen na Fidici vstup |

prepinaciho obvodu a tfeti vystup je spojen se

vstupem pfepinaciho obvodu tranzistord spojova-

| ¢tho modulu a vystup pfepinaciho obvodu je

spojen se spinacim obvodem.
Spojovaci modul v tomto uspofadéani bezpro-
stfedné navazuje na zdroj taktilni informace, tj. na

1209046

i

i
|
t

' maticovy taktilni snimac. ‘Toto zapojeni umoZiuje
' vypustit vyrovnévaci paméta znaéné se zjednodusi.
' Dale zapojeni podle vynalezu umoziuje relativné
rychlé a snadné sejmuti taktilni informace a jeji

_ k dal§imu zpracovani.

relativné rychlé a snadné preneseni do potitace
Vyndlez je bliZe objasnén na pfikladu provedeni
pomoci pfipojeného vykresu, na némz je blokové

| znézornéno zapojeni podle vyndlezu.

Maticovy taktilni snimag 1 je fesen jako pravi-

- delna &vercovi sif, v jejichZ uzlech jsou umisténa |

taktilni &idla. Vzdélenost stfedd &idel je pfikladné
32 mm a pramér &del napfiklad 2 mm. Cidla

pracuji na bazi polovodivé gumy. Maticovy taktilni |

snima¢ 1 je tvofen siti 2 ¢idel a diodovou matici
3.

Napéjeci linky maticového taktilniho snimale

1 jsou napojeny ‘rflrgispirrliagi obvod a snimaci linky
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maticového taktilntho snima&e 1 jsou napojeny na |
tvarovaci obvody 4, jejichZ vystupy jsou pfipojeny |
ptes prepinaci obvod § spojovaciho modulu 10 na
vstup duplexnifho registru poditade 6, p¥ikladn&
typu M 6000. Vystup pro nastaveni podstednich
podminek a vystup signalizace poé&itade 6 jsou
napojeny na blok 9 fizeni spojovaciho modulu 10.
Prvni vystup bloku 9 fizeni je spojen s potitatem 6,
druhy vystup bloku 9 fizeni je napojen na ¥idici
vstup pfepinactho obvodu § a tfeti vystup je pies
pfepinaci obvod 8 tranzistorii spojovaciho modulu
10 propojen se spinacim obvodem 7. Kazdy fadek 1
maticového taktilniho snimad&e 1 je tvofen dvaatfi-
ceti vzdjemné propojenymi &dly, generujicimi
informaci o objemu dvou slov poéitaée 6, nap¥iklad

1 2

[ni prvého slova pfepne pfepinaci obvod 5 na
-~ druhou skupinu S$estnacti tvarovacich obvodd
4 a pfenese se informace o stavu idel do pocitate

k odpojeni sejmuté fady &idel od napdjeni a pFipoji
se k napajeni dali fada dvaatficeti &idel. Soudasné
- ptepinaci obvod 5 pfipoji na vstup duplexniho
registru poéitade 6 vystupy prvé skupiny Sestnécti
tvarovacich obvodi 4 nové fady a cely proces
snimani se cyklicky opakuje tolikrat, aZ se do
paméti poéitace 6 pfenesou stavy viech tfiadvaceti
fad d&idel. _ L :

K ftizeni celého spojovaciho modulu 10 slouzi

. pfepinaci obvod § a Fidici signily RS pro piepinaci

typu M 6000. Téchto fadkli md maticovy taktilni
snima€ 1 tfiadvacet a kaZdy je moZno spinacim

- obvodem 7 pfipojit na napajeci napéti. NeZadouci- |

mu paralelnimu pfifazeni odpord jinych &idel ke
snimanym brani diodova matice 3. Spojity signal
z Cidel se ve tvarovacich obvodech 4 pfevddi na
signdl o dvou stavech. Tvarovaci obvody 4 maji
vhodné nastaveny prih, ktery byl stanoven na
zakladé experimentdlné zji§té€nych vlastnosti idel.
Ke kazdé snimaci lince, na niZ jsou pfes oddélovaci
diogly pfipojena &idla, je p¥ipojen jeden tvarovaci
obvod 4. Z prvych Sestnécti tvarovacich obvodd 4,

signdl GT pro komunikaci s poéitatem 6 a zdroveri
vytvafi potfebnd zpoZdéni jednotlivych signald
uvnitf spojovaciho modulu 10. Pfepinaci obvod
8 tranzistorti vytvaii signdl pro pfipnuti pfislu¥ného
snimaného fidku maticového taktilniho snimade
1 k napéti pomoci spinacich obvodi 7.

Diéle pro komunikaci mezi poéitaem 6 a spojo-
modul 10 pomoci signédlu GT signalizuje pfipojeni

registru poditae 6 a pocital 6 signilem VP

reagujicich na siggdl z ¢idel, je vygenerovany sign4l

. signalizuje ukonceni operace pfeneseni informace

veden pfes pfepinaci obvod § na vstup duplexntho | | do paméti. Signdl OST slouZi k nastaveni pot4ted-

registru pocitafe 6 a odsud pfes vnitini obvody |

pocitace 6 do operaéni paméti. Do paméti po&itade :
6 se pienese vZdy paralelné celé slovo. Po pienese-

nich podminek, tj. prvniho ¥ddku a prvni §estnacti-
. ce Cidel.

' PREDMET VYNALEZU

Zapojeni spojovaciho modulu maticového tak-
tilniho snimade s poéitadem, jehoZ napdjeci linky
jsou spojeny se spinacim obvodem a snimaci linky
s tvarovacimi obvody, s poditaem, vyznaéujici se
tim, Ze vystupy tvarovacich obvodii (4) jsou napo-
jeny pfes pfepinaci obvod (5) spojovactho modulu
(10) na vstup duplexniho registru poéitade (6),
jehoZ vystup pro nastaveni podatednich podminek

a vystup signalizace jsou napojeny na blok ©

1v

 fizeni spojovaciho modulu (10), pfidemZ prvnf |

| vystup bloku (9) fizeni je spojen s potitadem (6),
. druhy vystup bloku (9) fizeni je napojen na ¥idici
vstup pfepinaciho obvodu (5) a tfeti vystup je
spojen se vstupem pfepinaciho obvodu (8) tranzis-
f tord spojovaciho modulu (10) a vystup pfepinaciho
| |obvodu (8) tranzistord je spojen se spinacim
I éobvodeni ).

!

I

ykres

6. Po preneseni tohoto druhého slova dojde

blok 9 Fizeni, ktery vytva¥ ¥idici signaly OS pro '

obvod 8 tranzistord. Blok 9 fizeni generuje také

vacim modulem 10 slouZi signdl VP. Spojovaci

snimané Sestnéctice ¢idel na vstup duplexniho -

[
[
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