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(57) Resumo: DISPOSITIVO PARA A COLOCAGCAO DE
ELEMENTOS DE FIXAGAO. A presente invengdo refere-se a um
dispositivo para a colocagéo de elementos de fixagado (5) que possui
um acionamento de abastecimento (21) com o qual os elementos de
conexao (5) podem ser conduzidos para uma posi¢do de montagem, e
com um dispositivo de colocagéo possuindo uma ferramenta de
colocagdo com a qual um elemento de fixagéo (5) disposto em posigéao
de montagem pode ser expelido a fim de engrenar em um suporte.
Além disso, existe um dispositivo de acionamento que apresenta um
motor de acionamento acionavel através de um eixo de transmisséao
(13) giravel que ¢ acoplado através de uma disposigédo de
engrenagens (14, 15, 16, 17, 18) com o acionamento de
abastecimento (21) e o dispositivo de colocagao (30) e que apresenta
uma disposi¢ao de comando para ajustar o sentido de rotagéo do eixo
de transmissao (13). A disposi¢éo de engrenagens (14, 15, 16, 17, 18)
em uma diregédo de rotagdo do eixo de transmissdo (13) acopla o
motor de acionamento (12) ao acionamento de abastecimento (21), e
na outra dire¢do de rotagdo do eixo de transmissado (13) acopla o
motor de acionamento (12) ao dispositivo de colocagéo. Assim sendo,
o dispositivo é relativamente facil de ser manuseado.
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Relatério Descritivo da Patente de Invengao para "DISPOSITIVO
PARA A COLOCAGCAO DE ELEMENTOS DE FIXAGAO".

A presente invengao refere-se a um dispositivo de acordo com o
preambulo da reivindicagao 1.

Um dispositivo desse género é conhecido da patente DE
196 43 656 A1. O dispositivo conhecido para a coloca¢ao de elementos de
conexao executados com um prato plano e com um pino disposto no prato
plano possui um acionamento de alimentagdo com o qual os elementos de
fixagdo unidos uns com os outros por meio de elementos de conexao podem
ser transpoftados de um magazine para uma posicdo de montagem. Além
disso existe um dispositivo de colocacdo com uma ferramenta de impacto
gue pode ser movida em vaivém com a qual um elemento de fixagao dispos-
to na posicao de montagem pode ser ejetado do dispositivo a fim de engatar
em um suporte.

A presente invencao tem a tarefa de fornecer um dispositivo do
tipo inicialmente mencionado que se destaca por um manuseio relativamente
simples.

Esta tarefa é solucionada em um dispositivo do tipo inicialmente
mencionado com as caracteristicas da reivindicagao 1.

_ No dispositivo de acordo com a presente inveng¢ao o unico motor
de acionamento é usado tanto para o transporte como também para a colo-
cacao dos elementos de fixagédo. Por esta razao o dispositivo de acordo com
a presente invengao pode ser construido com um peso relativamente baixo,
o que simplifica consideravelmente 0 manuseio especialmente em uma mon-
tagem em Uma linha de producao de elementos de fixagao.

Outras realizagées apropriadas da presente invencdo sao o
objeto das sub-reivindicagdes.

Da descrigdo seguinte de um exemplo de execugéo preferido da
presente invengao fazendo referéncia as figuras do desenho tornam-se evi-
dentes outras realizagdes e vantagens apropriadas. Eles mostram: |

A figura 1 mostra em uma vista lateral parcialmente cdrtada, um

exemplo de execugao de um dispositivo de acordo com a presente invengao
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com um acionamento de transporte e um dispositivo de coloca¢dao que sao
acionaveis por meio de um anico motor de acionamento.

A figura 2 mostra os componentes do dispositivo de colocagao
essenciais para o funcionamento do dispositivo de acordo com a presente
invengéo de acordo com a figura 1 em uma posigéo basica antes do inicio de
um processo de colocagao. , _

A figura 3 mostra os componentes do dispositivo de colocagao
essenciais para o funcionamento do dispositivo de acordo com a presente
invengéo de acordo com a figura 1 em-uma posi¢édo de tenséo prévia.

A figura 4 mostra a disposi¢ao de acordo com a figura 3-em de-
talhe na area de uma ranhura de comando para movimentar uma luva de
percutor. '

A figura 5 mostra os componentes do dispositivo de colocagéo
essenciais para o funcionamento do dispositivo de acordo com a presente
invencdo de acordo com a figura 1 em uma posigéo final.

A figura 6 mostra a disposi¢do de acordo com a figura 5 na area
da ranhura de comando para a luva de percutor.

A figura 1 mostra em uma vista lateral parciaimente cortada, um
exemplo de execugao de um dispositivo de acordo com a presente invencgao.
O exemplo de execugdo mostrado apresenta uma caixa 1 alongada com um
punho 2 do género de uma pistolé‘. No lado oposto a caixa 1, um bloco de
acumulador 3 é anexado de modo destacével ao punho 2. |

No lado oposto ao punho 2, uma via de introdugéo 4 é na caixa 1
para a qual podem ser levados a partir de um reservatdrio ndo mostrado na
figura 1 ou quase que sem-fim de um rolo, elementos de fixagao unidos um
ao outro por meio de elementos de conexdo. De preferéncia, um reservatorio
tem forma helicoidal com uma via de recepgdao em forma de espiral, uma
dentro da outra, a fim de armazenar um grande nuimero de elementos de
fixacdo com uma demanda relativamente pequena de espago.

No exemplo de execugdo mostrado, os elementos de fixacéo
sd0 rebites de expansado 5 que entram a partir da via de introdugéd 4 abaixo
de um olhal de fixagdo 6 aparafusado na caixa 1, executado como uma aba
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em uma via de alimentagao 7 que é integrada na caixa 1. A via de alimenta-
¢do 7 circular ao redor de uma cabega de caixa 8 arredondada e possui um
lado frontal 9 que se encontra em dire¢do longitudinal da caixa 1, onde os
rebites de expansdo 5 podem ser posicionados em uma posi¢gdo de monta-
gem. Na ilustracdo da figura 1, um rebite de expanséo 5 é disposto em posi-
¢ao de montagem.

De maneira apropriada, os rebites de expansdo 5 estao dlspos-

~ tos entre duas tiras de borda ndo mostradas na figura 1 que servem como

elementos de conexdao que em um lado sdo executados com uma estrutura
de engrenar, tal como, por exemplo, estriamento ou dentadura ou uma se-
quéncia de entalhes regularmente distanciados um do outro. Em caso de
disposi¢do correta dos rebites de expansado 5, uma roda de protecao de in-
trodugdo 10 apoiada na caixa 1 engrena nessa estrutura de engate, a fim de
garantir um abastecimento correto para o lado frontal 9.

No lado afastado da via de alimentagdo 7 do lado frontal O existe
na caixa 1 um dispositivo de liberagdo 11 que pode ser girado em dire¢édo a
caixa 1 contra uma forga de mola que é disposta a uma distancia da caixa 1
e que com sua extremidade livre se projeta até para dentro da area do lado
frontal 9. O dispositivo de liberagdo 11, através da cooperagdo com um
sensor de Ilberagao indutivo do comando do ciclo de montagem, serve no
sentido de que um abastecimento dos rebites de expansao 5 somente e tor-
nado livre quando o dispositivo de liberagao 11 se encontra na posi¢gdo mos-
trada na figura 1, ndo girada e, por conseguinte, a uma distancia maxima da
caixa 1.

Na caixa 1 ha um dispositivo de acionamento que possui um
unico motor de acionamentb 12 com acionamento elétrico que € abastecido
com energia elétrica pelo bloco de acumulador 3. O motor de acionamento
12 apresenta um eixo de transmissdo 13 girdvel que é acoplado a uma en-
grenagem de motor 14 de uma disposi¢do de engrenagem. A disposi¢ao de
engrenagem também é dotada de uma roda de catraca 15 que é acoplada a

‘um eixo de engrenagem 17 da engrenagem de motor 14 através de uma

roda livie de comando 16 servindo como uma roda livie que engrena em
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uma primeira dire¢do de rotagdo do eixo de transmissdo 13. Além disso, a
engrenagem é executada com uma roda dentada para o acionamento de
uma engrenagem helicoidal 18 que através de uma roda livre de abasteci-
mento 19 que engrena com o eixo de engrenagem 17 é acoplado a uma en-
grenagem helicoidal 20 de um acionamento de abastecimento 21. A roda
livre de abastecimento 19 age como uma roda livre que engrena na segunda
direcdo giratéria do eixo de transmissdo 13 que é oposta a primeira diregao
de rotacao acima mencionada.
| O exemplo de execugdo de acordo com a presente invengao
mostrado na figura 1 dispde ainda de um sensor indutivo de posi¢ao de des-
locamento 22 de um dispositivo de comando com o qual através da captagao
e transmiss&o de pulsos de contagem para uma eletrénica de posicionamen-
to de uma disposicdo de comando a posi¢cdo da roda de catraca 15 pode ser
detectada. No exemplo de execugdo de acordo com a presente invengao
explicado a disposi¢do de comando também é dotada com um sensor induti-
vo da posicdo de abastecimento 23 com o qual através da eletronica de co-
mando pode ser detectada, por exemplo, por meio de pulsos de contagem, a
posicdo da roda dentada para o acionamento de uma engrenagem helicoidal
18. |

Assim sendo, a rotagdo do eixo de engrenagem 17, por um lado,

| pode ser informada através da roda de catraca 15 para uma roda dentada do

eixo de comando 24 e, por outro lado, através da engrenagem helicoidal 20
de uma sequéncia de rodas dentadas de abastecimento, engrenando uma
na outra, 25, 26; 27, 28 da engrenagem helicoidal 20, a fim de conduzir os
rebites de expansao 5 para o lado frontal 9. _

Da figura 1 também se torna evidente que o exemplo de execu-
¢do de acordo com a presente invengdo apresenta ainda um elemento de
comando 29 realizado na forma de um disparo de pistola, ligado a eletronica
de comando, a fim de ativar o motor de acionamento 12 de um modo expli-
cado mais adiante em uma sequéncia de dire¢cdes de rotagdo antagdnicas,
para colocar um rebite de expansao 5 no lado frontal 9 em uma posi¢ao de
montagem, preferencialmente monitorada por um sensor e de coloca-lo.
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A figura 2 mostra elementos essenciais do dispositivo de coloca-
¢do 30 do exemplo de execugao explicado na figura 1, sendo que a apresen-
tacédo de acordo com a figura 2 mostra a vista do lado oposto ao lado da vis-
ta da figura 1. A roda dentada do eixo de comando 24 é unida de modo re-
sistente a rota¢éo a um eixo de comando 31 que é apoiado de modo giravel
em um suporte do eixo de comando 32. Com o eixo de comando 31 € aco-
plado, por um lado, uma luva de percutor 33 que cerca o eixo de comando

- 31 que é disposto no lado do suporte do eixo de comando 32 oposto a roda

dentada do eixo de comando 24. No lado oposto ao suporte do eixo de co-
mando 32 da luva de percutor 33 encosta-se uma extremidade de uma mola
de pressao 34 em forma de espiral que com sua outra extremidade se apéia
em uma placa de encontro 35 na caixa 1 ndo mostrada na figura 2.

O dispositivo de colocagdo 30 possui ainda uma luva corredica
36 deslocavel em dire¢do longitudinal do eixo de comando 31 que é disposto
no lado da roda dentada do eixo de comando 24 oposto ao suporte do eixo
de comando 32. A luva corrediga 36 comunica com uma extremidade de
uma corredica 37 que se estende em diregao longitudinal do eixo de coman-
do 31 servindo como ferramenta de colocagao, cuja outra extremidade apon-
te em direcdo do lado frontal 9 do dispositivo de acordo com a presente in-
vengao.

_ Da figura 2 também fica evidente que o dispositivo de colocagéo
30 dispde de uma parte de recepcdo 38 disposta de modo estacionario em
relagdo a caixa 1, onde no exemplo de execugdo mostrado de acordo com a
figura 2 é disposto um puncéo de rebite de expanséo 39 de um rebite de ex-
pansdo 5 que no processo de aplicagdo deve ser inserido em um corpo de
rebite de expansédo 40 que aloja o pungao do rebite de expansao 39.

Na posi¢do basica mostrada na figura 2, a luva de percutor 33 é
disposta a uma distancia do suporte do eixo de comando 32, de modo que a
mola de pressdo 34 exerce uma tensao prévia relativamente grande sobre a.

luva de percutor 33. Na posigdo béasica a luva corrediga 36 é disposta na

“proximidade da roda dentada do eixo de comando 24, de modo qué a corre-

dica 37 esta recuada ao maximo em relagéo ao lado frontal 9 e o pungéo de
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rebite de expansdo 39 durante um processo de abastecimento providenciado
pelo acionamento de abastecimento 21 pode ser colocado na area final vol-
tada para o lado frontal 9 da parte de recepc¢ao 38.

A figura 3 mostra a disposicdo segundo a figura 2 em uma posi-
¢do de tensdo prévia onde depois de girar o eixo de comando 31 em virtude
da rotagdo do eixo de transmissdo 13 na primeira dire¢ao de rotagao devido
a movimentacao forgada de um pino de ranhura de luva corredi¢a 41 engre-
nado com a luva corrediga 36 em uma ranhura de comavndo de luva corredi-
(;a 42 feita no eixo de comando 31, a corredi¢a 37 foi transferida para uma
posi¢cdo onde com sua extremidade voltada para o lado frontal 9 termina ren-
te com a respectiva extremidade da parte de recepgdo 38, de modo que o
puncdo de rebite de expanséo 39 fica coberto e o corpo de rebite de expan-
sd0 40 encosta-se a corredigca 37, sendo que antes devido a um movimento
pequeno excedente da corrediga 37 o rebite de expanséo 5 é separado dos
elementos de conexao e assim, individualizado.

Também fica evidente da disposigdo mostrada na figura 3 do
eixo de comando 31 que no eixo de comando 31 no lado oposto a roda den-
tada do eixo de comando 24 do Suporte do eixo de comando 32 é feita uma
ranhura de comando para a luva do percutor 43.

A figura 4 mostra a disposi¢cao de acordo com a figura 2 em uma
area onde a luva de percutor 33 é disposta na posig¢éo basica, sendo que na
figura 4 o invélucro externo da luva de percutor 33 foi retirado. Da figura 4 é
evidente que na ranhura de comando para a luva do percutor 43 movimenta-
se um pino de comando da luva de percutor 44 conectado a luva de percutor
33 que na posi¢do basica se encontra em uma reentrancia da posi¢ao basi-
ca 45. Nisso, a ranhura de comando para a luva do percutor 43 é executada
de tal modo que na rotagdo do eixo de comando 31 a partir da posi¢céo basi-
ca de acordo com a figura 3 a luva de percutor 33 permanece na posi¢éo de
tensdo prévia, ao passo que, como se vé da figura 3, o pino de ranhura de
luva corredica 41 desliza de tal modo dentro da ranhura de comando de luva
corredica 42 devidamente configurada que a luva corredi¢a 36 € leVada para

a posicao de acordo com a figura 3.
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A figura 5 mostra o exemplo de execuc¢do de acordo com a figu-
ra 1 em uma posicao final depois do término de um processo de colocagao
que foi assumida depois de manipular o elemento de comando 29. Ao mani-
pular o elemento de comando 29, o eixo de comando 31 é girado com mais
uma rotagéo do eixo de transmissd@o 13 na primeira dire¢do de rotagédo até
tal ponto que a luva de percutor 33 que em uma posi¢édo do eixo de coman-
do 31 em direcao longitudinal do eixo de comando 31 Iiyremente deslocavel

- é colocado repentinamente devido a tensdo prévia da mola de pressao 34 na

posi¢cdo de tensdo prévia, com um alto impulso em dire¢gdo do suporte do
eixo de comando 32. Através da transmissdo de impulso para a corredica
37, o puncao de rebite de expansao 39 é cercado pelo desbaste previsto
para este fim no corpo de rebite de expanséao 40 disposto no suporte, sendo
que antes da inclusdo o lado frohtal do pungéd de rebite de expansao 39
afastado do corpo de rebite de expansao 40 encosta-se a um segmento de
parede recuado em relagéd a extremidade no lado frontal da corrediga 37.
Assim sendo, o rebite de expansio 5 esta colocado.

A figura 6 mostré a disposicao segundo a figura 5 com a luva de
percutor 33 retirada de acordo com a figura 4. Da figura 6 torna-se evidente
que a ranhura de comando para a luva do percutor 43 possui uma reentran-
cia de posig¢do de tensdo prévia 46 onde o pino de comando da luva de per-
cutor 44 tinha sido disposto na posi¢édo de tens&@o prévia. Também pode se
ver na figura 6 o segmento da ranhura de comando para a luva do percutor
43 que se estende em dire¢ao longitudinal do eixo de comando 31 que per-
mite o livre deslocamento da luva de percutor 33 em diregdo do suporte do
eixo de comando 32. Partindo da disposicdo segundo a figura 6, em uma
outra rotagcao do eixo de cofnando 31 que ocorre automaticamente depois da
manipulacdo do elemento de comando 29 para inserir o pungdo de rebite de
expansdo 39 para assumir a posicdo bésica por meio de rotagdo do eixo de
transmissdo 13 na primeira direcao de rotagdo em um segmento ascendente
em dire¢do da mola de pressao 34, a luva de percutor 33 pode novamente
ser colocada na disposi¢do segundo a figura 2, ao passo que em virtude da

acao de um segmento respectivamente colocado da ranhura de comando de
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luva corredica 42 no pino de ranhura de luva corredi¢a 41, a luva corrediga
36 também é colocada na posi¢ao da disposi¢ao segundo a figura 2.

Imediatamente depois da recepg¢ao da luva de percutor 33 e da
luva corrediga 36 na posi¢do basica, a eletrénica de comando inverte a dire-
¢ao de rotagao do eixo de transmissdo 13 para a segunda dire¢éo de rota-
¢do, de modo que através da roda livre de comando 16 o dispositivo de co-
locacdo 30 é desacoplado e por meio da roda livre de abastecimento 19 que
entdo engrena o acionamento de abastecimento 21 é ativado no sentido de
gue o proximo rebite de expansao 5 é colocado na posi¢ao de montagem.

E I6gico que com a respectiva configuragdo- do dispositivo.na
area da corredica 37 e da parte de recepgao 38 também pode ser dimensio-
nado para outros elementos de fixagdo do que rebites de expanséo 5 sem

abandonar a area da presente invengao.
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REIVINDICACOES
1. Dispositivo para a colocagao de elementos de fixagdo, em
particular de rebites de expansao (5) unidos uns aos outros por meio de
elementos de ligagdo, com um acionamento de abastecimento (21) com o
qual os elementos de conexdo (5) podem ser conduzidos, um apés o outro,
através de uma disposicao de alimentacao (7) para uma posi¢do de monta-
gem, e com um dispositivo de colocagao (30) possuindo uma ferramenta de

- colocagao (37) linearmente mével em vaivém, com a qual um elemento de

fixacdo (5) disposto em posigdo de montagem pode ser expelido a fim de
engrenar em um suporte, caracterizado pelo fato de que existe um dispositi-
vo de acionamento que apresenta um motor de acionamento acionavel atra-
vés de um eixo de transmissdo (13) giravel que é acoplado através de uma
disposicao de engrenagens (14, 15, 16, 17, 18) ao acionamento de abaste-
cimento (21) e o dispositivo de colocagao (30) e que apresenta uma disposi-
¢cdo de comando para ajustar o sentido de rotagdo do eixo de transmissao
(13), sendo que a disposigdo de engrenagens (14, 15, 16, 17, 18) em uma
direcdo de rotagao do eixo de transmissdo (13) acopla o motor de aciona-
mento (12) ao acionamento de abastecimento (21), e na outra diregédo de
rota¢do do eixo de transmissao (13), acopla o motor de acionamento (12) ao
dispositivo de colocagéo (30). _

2. Dispositivo de acordo com a reivindicagdo 1, caracterizado
pelo fato de que a disposigao de engrenagens possui respectivamente uma
roda livre (16, 19) sensitiva para uma das duas dire¢Ges de rotagdo do eixo
de transmissao (13).

.3. Dispositivo de acordo com a reivindicagdo 2, caracterizado
pelo fato de que o dispositi\)o de colocagao (30) possui um eixo de comando
(31) onde uma luva corrediga (36) conectada & ferramenta de colocagéo (37)
é apoiada de modo deslocavel em direg¢do longitudinal do eixo de comando
(31) entre uma posigao retraida e uma-posi¢do avangada.

4. Dispositivo de acordo com a reivindicagdo 3, caracterizado
pelo fato de que o eixo de comando (31) possui uma ranhura de comando de
luva corredica (42) e que para contrdlar o movimento da luva corredica (36)
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existe um pino de ranhura de luva corredica (41) que é conectado a luva cor-
redig‘a (36) e engrena na ranhura de comando de luva corredi¢a (42).V

5. Dispositivo de acordo com a reivindicagédo 3 ou 4, caracteriza-
do pelo fato de que o dispositivo de colocagédo (30) possui uma luva de per-
cutor (33) que é apoiada de modo deslocavel entre uma posigdo retraida e
uma posicdo avangada, sendo que a luva de percutor (33) € preparada para
promover a eje¢ao do elemento de fixagao (5) sobre a ferramenta de coloca-
cao (37).

6. Dispositivo de acordo com a reivindicacdo 5, caracterizado
pelo fato de que o eixo de comando (31) apresenta uma ranhura de coman-
do para a luva do percutor (43) e que para controlar o movimento da ranhura
de comando para a luva do percutor (43) existe um pino de comando da luva
de percutor (44) que é ligado a ranhura de comando para a luva do percutor
(43) e que engrena na ranhura de comando para a luva do percutor (43).

7. Dispositivo de acordo com uma das reivindicagbes 1 a 6, ca-
racterizado pelo fato de que a ferramenta de colocagdo (37) é preparada
para separar os elementos de conexdo (5) antes do processo de colocagao.

8. Dispositivo de acofdo com uma das reivindicagbes 1 a 7, ca-
racterizado pelo fato de que o dispositivo de colocagéo (30) para a coloca-
cdo de rebites de expanséo (5) possuindo um corpo de rebite de expansao
(40) e um pungdo de rebite de expansao (39) possui uma ferramenta de co-
locagéo (37) que age sobre o pungéo de rebite de expansao (39).

9. Dispositivo de acordo com a reivindicagdo 8, caracterizado
pelo fato de que o dispositivo de colocagéo (30) possui uma mola de pressao
(34), sendo que para a eje¢ao de um rebite de expanséo (5) a ferramenta de
colocacéo (37) pode ser colocada em uma posi¢éo de tensédo prévia onde a
mola de pressdo (34) exerce uma for¢a que age sobre uma luva de percutor

(33) acoplada a ferramenta de colocagédo (37) em diregado ao rebites de ex-

pansdo (5), e que depois da ativagdo de um elemento de comando (29) da
disposi¢ao de comando a ferramenta de colocagao insere o pungao de rebite
de expansao (39) no corpo de rebite de expanséo (40).
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RESUMO
Patente de Invengdo: "DISPOSITIVO PARA A COLOCAGCAO DE ELE-
MENTOS DE FIXAGAO".

A presente invengao refere-se a um dispositivo para a colocagéo
de elementos de fixagao (5) que possui um acionamento de abastecimento
(21) com o qual os elementos de conexdo (5) podem ser conduzidos para
uma posigdo de montagem, e com um dispositivo-de colocagao possuindo

- uma ferramenta de colocagdo com a qual um elemento de fixagdo (5) dis-

posto em posi¢éo de montagem pode ser expelido a fim de engrenar em um
suporte. Aléfn disso, existe um dispositivo de acionamento que apresenta
um motor de acionamento acionavel através de um eixo de transmissao (13)
giravel que é acoplédo através de uma disposigdo de engrenagens (14, 15,
16, 17, 18) com o acionamento de abastecimento (21) e o dispositivo de co-

‘locagdo (30) e que apresenta uma disposi¢do de comando para ajustar o

sentido de rotagédo do eixo de transmissdo (13). A disposigéo de engrena-
gens (14, 15, 16, 17, 18) em uma diregéd de rotagdo do eixo de transmisséo
(13) acopla o motor de acionamento (12) ao acionamento de abastecimento
(21), e na outra diregao de rotagdo do eixo de transmissdo (13) acopla 0 mo-
tor de acionamento (12) ao dispositi'vo de colocagdo. Assim sendo, o disposi-

tivo é relativamente facil de ser manuseado.
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