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Vyndlez se tykd elektronického &fslicového indikadniho zaifzeni pro udaj polohy nardi-
ky striheného materidlu na stiihalkdch na papir, lepenku a podobné, ve spojeni s hrubou in-
dikac{, sestdvajici z optické indikace m&¥ictho pésma,a od¥ftacim polem.

Je zndmé pouZivat pro udaj rozm¥rd pevné mdFici pdsmo z materidlu propoustdjfctho svét-
lo, které je upevndno na zadni ¥dsti Yezalky a Jje ozaPovéno sv&telnym zdrojem v optickém
ustroji, spojenym s nardZkou pro stfiheny materidl, pridem¥ p¥fsludny dsek m&¥ictho pésma
se promitd na stinitko opatfené zna¥kovédnim. Toto provedeni je nevyhodné, nebof stupnice,
pohybujici se p¥i pohybu posuvového sedla urditou rychlosti pres stinftko, pisobf rudiv& na
obsluhujici{ pracowmiky. Se zv&tdujict se pracovni 3{¥kou st¥ihalky stoupd konstruktivnid
podmin&nd vyska strojového rdmu a tim se, obzvl43t& pro mend7 pracovniky, zhorduje moZnost
dostat do zorného pole stinitko, které le%f nad horni hranou rému sti#ihadky.

Tato nevyhoda se stane ziejmou obzvld¥t& tehdy, je-1li stinftko, spojené s naré¥kou pro
st¥iheny materidl, podle polohy nardiky vice nebo ménd vzdéleno od stanovidtd obsluhujictho
pracovnika na obslu¥né stran& st¥ihalky a ti{m pak dochdzi k nepresnostem v odedtu. Neustdld
zm&na sm&ru p¥i sledovdni vysoko polo¥eného stinftka a st¥ihaného materidlu na stole stii-
s halky vyvoldvé unava a soudasnd sniZuje produktivitu.

U jiného indika¥ntho za¥izeni délek majf byt nevyhody v uvodu popsaného ddaje rozmdrd
z84sti odstrandny tfim, %e hodnoty na stinitku jsou snimdny elektronickymi prvky a pomoci
pam&¥ové, podftact a vyhodnocovaci jednotky se preddvajf na pevny &fslicovy udaj. Nevihodou
tohoto provedeni indikadntho za¥izeni{ délek je pom&rnd nékladny rozsah mechanickych, optic-
kych a elektronickych konstrukdnfch prvki, které nep¥fznivé ovlivauji vyrobni néklady st¥i-
hadky.
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Krom® toho obsluha takovych Pezadek mi%e jen velmi obt{¥n¥ zajistit Udribu a piezkulo-
véni tekového indikednfho ze¥fzenf, protofe tyto préce mohou zpravidla vykondvat pouze spe-
cimlisté v oboru elektroniky, kte¥{ v p¥ipadd poruchy obvykle nejsou ihned dosaZitelni.

Kromé toho je znémo usporddat na &elni strand pevnou m¥Fic{ stupnici s milimetrovym
d&lenfm, jeji% délka odpovidd hloubce stolu st¥ihedky. K nardfce stPfihaného materidlu je
pripojeno ta¥né hnaci dstrojf, které je vedeno pres vodici véle¥ky tak, %e pohdnf ukazatel
podél m&¥ict stupnice. Pro odeet zlomkd je urd&eno rudni prestavitelné koleiko, upevné&né na
hnacfm vietenu nerdiky pro st¥iheny meteridl a na obvodu opatPené d¥licimi Zeremi, které pii
od¥{itdnt délky je nutné uvést do shody se znaZkemi ne stole rezalky, Pri této konstrukei
je nevyhodné, %e obsluhujici pracovnik musi p¥i odedtu délek neustdle m&nit sm¥r pohledu
mezi pevnou stupnicf a stupnict zlomkd milimetru na ru&nim kole.

K tomu jedt¥ pristupuje okolnost, Ze u strojd s velkou pracovni ¥i¥kou obsluhujfci
'pracovnik, pri predni nebo zadni poloze naréfky pro'stfihany materidl a tomu odpovidajict
levé a pravé polozé ukazatele, nemd¥e vylou¥it chybu paralaxy, kterou lze odstranit pouze
tim, %e by pracovnik neustdle stdpidal své stenovidtd, aby mohl ukazatel sledovat z kolmého
sméru. V souhrnu vyfaduje ode¥iténi délek u tohoto stroje velké soustfedsnt obsluhy.

Je teké zndmd st¥ihalka, u které je pro indikeci délek ned stolem stroje uspoiddéno
pésmo se stupnici v milimetrovém d&lenf, které se pohybuje synchronnd s nard¥kou pro stii-
heny materidl. Pro odedet desetin milimetru je p¥itom urden nonius. Pro pohodlné odedfiténi
se stupnice pdsma, leZfciho nad strojovym rémem, promitd pomoci optického zabizeni na od&i-
tac! plochu, kterou lze pPizplsobit vysce oka obsluhujiciho. Toto indika&n{ zapizenf délek
mé sice tu vfhodu, ¥e od¥itaci plocha je nepohyblivé a %e pro odediténi lze zaujmout poho-
dlnou polohu, aviak nevyhodné je, Ze odedfténi desetin milimetru vyfaduje velké soust¥edéni
a zna¥nou némehu, coZ je dnavné, ' )

G&elem vyndlezu je vytvodit indikedni zaed{izeni délek, které by se dalo zhotovit malym
nékladem & umo¥hovalo bez ndmehy ode¥et p¥islusngch délek a¥ po zlomky milimetru, piidem#
by ze¥{zeni m&lo byt bezporuchové.

v Vynélez mé za dkol vytvorit indikadni zetizent délek, které by se vyznadovalo jednodu-
chou konstrukei, zajié{ovalo presny udaj délek aZ po desetiny milimetru a bylo nastavitelné
ne zorny uhel, odpovidajfel t&lesné vysce obsluhy.

Podstata elektronického &fslicové indika¥niho zabizeni pro ﬁdaj polohy nardiky st¥iha-
ného materidlu ne stiihadkdch na papir, lepenku a podobné, ve.spojeni s hrubou indikact,
sestdvajifcf z optické indikace m&¥ictho pésme, a od¥ftacim polem, spoéivé podle vyndlezu
v tom, %e nard¥ke st¥ihaného materidlu je vybavena hnacim dstrojim, které je pro jemnou in-
dikaeci spojeno s desetinnym dotykovym &idlem, opat¥enym vnjdimi dotykovymi znadkemi, které
odpovidaji délce dréhy naréiky st¥#ihaného materidlu. p¥l jedné oté¥ce jejtho hnaciho dstrojt,
pri¥em? vndjsf dotykové znalky tvor! s dotykovymi prvky d¥rného kotoule indikadni dstrojt
podle noniového principu a desetinnému dotykovému &idlu jsou prirazeny wnitini dotykové
znadky, které odpovidaji délce dréhy nardiky sffihay%ho materidlu p¥i jedné otédce jejiho
hnactho dstrojis

Desetinné dotykové ¥idlo je opat¥eno priénymi dotykovymi pruhy, které odpovidaji délce
dréhy nard¥ky stiihaného materidlu p¥i jedné otddce jejfho hnaefho dstrojtl.

Dotykovymi prvky byvejf s vyhodou valivd t&liska, zejména kuli¥ky. S desetinnym doty-
kovym ¥idlem je spojen oto¥ny d¥rny kotoul s phirazenym prestavitelnym dilcem. Elektronické
${slicové indika¥ni zabfzenf podle vyndlezu byvé.s vyhodou opatieno zrcadlem a &odkou pro
od¥{tént hodnot méFiciho pdsma v nastavite;ném od&ftacim poli, opat¥eném ¥islicovymi indi-
ka¥nimi prvky. Reenfm podle vyndlezu byly prekondny nedostatky souasného stavu techniky.
tim, ¥e byla odstren¥na psychickéd némeha obsluhy bezchybnym zachycovénim uddvané miry, ze-
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Jména pokud jde o milimetry a desetiny milimetru. Hrubym d¥lenim na m&Ficim pdsmu je mo¥né
dobie zachytit délku b&hu stroje, co¥ vytvér{ pifznivé pomdry pri se¥izovéni stroje. Obslu-
hujfel pracovnici jakékoliv t&lesné vysky si mohou od¥ftacf pole m&ienych udeji snadno na-
stavit na jim pfiméfeny smér. To je obzvldst& vyhodné proto, Ze p¥i ndkolikasm¥rném provozu
st¥ihalek majf obsluhujici pracovnici obvykle rdznou tdlesnou vysku a pak je theba v keidé
sn&n& nového nastavenf{. Také pokud jde o porizovacf ndklady, m4 Fe¥eni podle vynélezu znadné
vyhody, nebol zeifzeni podle vyndlezu vyZaduje v porovnéni s elektronicky Fizenymi indikad-
nimi zafizenfmi délek mén¥ materidlu a je i mén& pracné.

Zarfzeni podle vyndlezu nemus{ byt udrZfovéno specialisty, jak je nezbytné u jingch
elektronickych za¥izenf{. V dusledku samodinného preddvdni dotyku mezi dotykovymi znedkemi .
a dotykovymi prvky b&hem strojnfho b&hu pracuje st¥ihadka prakticky bez opot¥ebent.

Elektronické &i{slicové indikedni{ za¥izenf pro ddaj polohy naré%ky st¥ihaného materidlu
na strihadkdch na papir, lepenku a podobné, podle vynélezu, je podrobndji zndzornsno na p¥i-
kladnych provedenich, pri¥emZ na vykresech zna&f obr. 1 pohled z boku na st¥ihadku s indi--
kadnim za¥izenim délek podle vynéleéu, obr. 2 pohled na od&fitdci pole ve smiru 3ipky A
z obr. 1 s ddajem délky 884,2 mm, obr. 3 Fez desetinnym dotykovym &idlem s elektrickou pr{-
pojkou &fslicovych indika¥nich prvkl, obr. 4 pohled na dotykovy kotoud ve sm¥ru ¥ipky B
z obr, 3 s dotykovymi p¥ilofkami fixovenymi dotykovym nosidem, specidln& v poloze s udajem
délky 4,2 mm, obr. 5 schéma desetinného dotykového &idla pro udaje desetin milimetru s pd{d-
nymi primkovymi dotykovymi prvky a obr. 6 pohled na d¥rny kotoud ve sm&ru $ipky C z obr. 3.

Ve strojovém rdmu 34 (viz obr. 1) st¥ihadky na papir je upevn&n stil 8 podepieny pod-
pérami 35. NardZkou ] pro st¥ihany materidl, jejf% pohyb podél stolu 8 je odvozen od hnaci-
ho ustrojf 2, se stoh 36 stiihaného materidlu pirivéddi do nenaznadené stiihacf stanice. S nd-
raZkou 1 pro st¥iheny materidl je spojeno m&ric{ pdsmo 3 vedené pres vodief véledky 37. Je-
den usek m&rictho pésma 3, a to onen \isek, v n¥m¥ je od¥itatelnd vzddlenost nardiky | stii-
haného materidlu od nenaznal¥end st¥ihové p¥imky, se zvit3{ zrcadlem 4 pomoci Zolky 38 a pro-
mitne se na od&ftaci pole 5. Od¥ftacf pole 5 krom& toho slouzf jeko nosid pro &islicovy in-
dika¥nf prvek 22 pro udaj milimetrd a pro &fslicovy indikadni prvek 23 pro ddaj desetin mi-
limetru. Od¢itactf pole 5 je pomoci stav&cich ¥roubl 7 natddivé kolem otodné osy 6 za vdelem
individudlntho prizpisobenf na zorny sm&r obsluhy.

Pr¥irubovd deska 9, spojend s hnacim dstrojim 2 nerdzky 1, dr#f desetinné dotykové &i-
dlo 10. S p¥irubovou deskou 9 je spojen dotykovy nosi& 11 z izoladnfho materidlu. V dotyko-
vém nosi&i 11 jsou uloZeny dotykové prvky 12 a 33, na které plsobf tladné prufiny 13, a to
po deseti dotykovych prveich 12 pro Fazenf ddajd v milimetrech a desetindch milimetru, ja-
ko% i spodni dotykovy prvek 33 pro p¥fvod zéporného pélu, plisobfctho na kontakini dréhu 31.

Tladné pru¥iny 13, kromd své funkce zaji¥tovat dotykovy tlak, slou¥f jako elektrické
spojenf k ¥islicovym indike&nim prvkim 22 a 23. Na ndkru¥ku p¥{rubové desky 9 Jje otoén&
upevnén dérny kotoud 14 s otvory pro dotykové prvky 12 a 33. Otvory jsou na strand pFivrdce-
né k dotykovému nosi¥i 11 opatPeny zefikmenim 15. D&rny kotoud 14 je proti axidinimu posuvu
zajidtén prilozkou 18.

Na prirubové desce 9 je déle upevndn piestavitelny dilec 16, ktery je ve funkdnim spo-
Jeni s d&rnym kotou¥em 14 a tladnou prufinou 17. Na néboji 19, spojeném s hnacim dstrojim 2
naréd¥ky 1, Jje pomoci kotoude 21 upevnéno izoladni t&leso 20, s nimZ je spojen dotykovy ko-
tou¥ 25, na n&mZ dotykovd mista, kterd nejsou urdena k pPevaddni dotyku, jsou vyplné&na izo-
ladnim materidlem. Dotykovy kotoud 25 mé urdity podet soumdrnd uspofddanych vnéj&fch dotyko-
vych znadek 27, napriklad dvacet, odpovidajicich délce dréhy nardZky 1 pro sti¥ihany materidl
pri jedné otédce lmacfho ustrojf 2, které jsou ve funkdnim spojeni s deseti dotykovymi prvky
12 pro razeni desetin milimetru, odvalujfcimi se po kontaktnf drdze 28. Vzddlenosti dotyko-
vyeh prvkd 12 v dotykovém nosi¥i 11 jsou urdeny podle noniového principu. Pro Fazenf mili-
metrovych hodnot je ve funkdnim spojen{ deset dotykovych prvkd 12, odvalujicich se na wvnit¥-
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nf kontakini drédze 30, nap¥iklad se dvima dotykovymi znalkemi 29. Vzddlenosti dotykovych
prvkd 12 v dotykovém nosi&i 11, které se odvaluji na vnit¥ni kontaktni drdze 30, jsou vole-
ny tak, e ka%dd z obou dotykovych znalek 29 pPi jednom otodeni hnacfho ¥stroji 2 nardiky 1
se jednou dotkne viech deseti dotykovych prvkd 12 milimetrové indikace. 8tslice na dotyko-
vych bodech na kontektnich drdhéch 28 a 30 udévaji, které ¥fslice na ¥islicovych indikaZnich
prvefch 22 a 23 se p¥i dotyku dotykovyeh prvkd 12 rozsvitf.

Tndike&ni zabizeni délek pisobi tekto: M&¥ic{ pdsmo 3 je zndmym zplsobem spojenc s ne-
ré¥kou 1 pro stiiheny moteridl a je prestavovéno soufasng s jejim prestavovénim pomoc{ hna-
ciho wstrojl 2. Na odéftacim poll 3 je viditelnd nap¥iklad m&Fici oblast naznadend na obr.
2, pPidemZ znadkovéni 24 ukazuje ne centimetrové ddleni hrubého d¥leni ne m¥ficim pésmu 3,
tedy mezi 88 cm aZ 88,5 cm. Bshem ru&nfho posuvu & je-li nardika 1 pro stiiheny materidl
v klidu, je pPestavitelny di{lec 16 vypnut.

D¥rny kotoud 14 je pfitom pisobenim tla¥né prufiny 17 vyto¥en tak, %e dotykové prvky
12 pisobenim tla¥nych pruzin 13 vyénivajf v otvorech d&rného kotouse 14 & doléhajf na doty-
kovy kotoud 25. U{slicové indika¥ni prvky 22, 23 pro udaj milimetrd @ desetin milimetru,
nap¥iklad elektironky pro ¥fslicovy udaj, Jjsou svymi anodami pevn& spojeny s kladnym pdlem
zdroje napdti. Ke katoddm je nap&tf vedeno od zéporného pélu nap&fového zdroje vedenim 32,
tladnou prufinou 13 @ spodnim dotykovym prvkem 33 k dotykovému kotoudi 25. Jedna vnit¥ni
dotykovd znalka 29 dot&kového kotoude 25 je funk&n& spojena pro yazeni indikace milimetrd
a jedna z vnit¥nich dotykovych znalek 29 pro ¥azeni indikece desetin milimetru s jednim
z dotykovych prvkd 12, které jsou vodivé spojeny s katodami %f{slicovych indikaénich prvkd

22, 23.

Dotykové znadky 27 a 29 dotykového kotoude 23, otd¥ejictho se synchronn¥ s hnacim
ﬁst:ojim 2 nardZky 1 pro st¥ihany materidl, odpovidaji-dréze nardiky 1, nap¥iklad dlouhé
20 mm, p¥i jedné otd&cé hnacfho ustroji 2 nardiky 1. V ddsledku toho jsou pro ddej milime-
trovfch hodnot urdeny dvé vnit#ni dotykové znalky 29, které p¥i jedné otddce hnacfho ustroji
2 nard¥ky 1 pro st¥ihany materidl se jednou dotknou deseti dotykovych prvkdi 12 na kontaktni
drédze, takie je uddvéno 2 x 10 = 20 milimetrovych hodnot. Pro ddej desetin milimetru se dva-
cet vn&jdich dotykovych znadek 27 pri jednom oto¥eni hnecfho ustroji 2 dostévé do dotyku
vidy jednou s jednim z deseti dotykovych prvki 12, odvalujicfch se na kontaktni drdze, tak-
%e je uddvéno 20 x 10 = 200 desetin milimetru.

V dotykovém nosidi 11 ulo¥engch dvacet dotykovych prvkd 12 je provedeno tek, e pi¥i
spolupisobeni se soumdrn¥ usporddenymi dotykovymi znatkeami 27 a 29 pri zp&tném pohybu na-
rd¥ky 1 pro stiiheny meteridl se pri otd¥eni dotykového kotoude 25 objevuji ¥islice v pora-
af 0,0 mm, 0,1 mm, 0,2 mn a¥ 9,9 mm, pop¥ipad¥ p¥i zménd smyslu otddeni hnactho dstrojf 2
nard¥ky 1 pro st¥iheny materidl v opadném poradi.

Ne obr. 4 je naznadena poloha oto¥eni dotykového kotoude 25 pro ydaj délky 4,2 mm. PFi-
tom se dotykového prvku 12, odvalujfctho se po vnit¥ni kontaektnf dréze 30, k n¥mu% vede ka-
todové vedeni pro ¥amzeni hodnoty 4 mm, dotykd wvnit¥ni dotykovéd znadke 29. Na kontaktni dré-
ze 28 je ziejmé, Ze dotykového prvku 12 se dotyké jedna vnéjsi dotykové znalka 27, k ni¥ je
p¥ipojeno katodové vedeni pro Pazenf hodnoty 0,2 mm. 0t4&1-1i se dotykovy kotoud 25 adle
ve smdru ¥ipky D, Jje-zPejmé, Ze po prob¥hnuti dhlu otodeni p/2 ndsleduje hodnota 4,3 mm.

Na kontektnich drehdch 28 a 30 dotykovymi prvky 12 vyznalend dotykové mfsta lze pfitom po-
vaZovat za &éry.

Po probdhnut{i dhlu otofeni 1,5p nésleduje hodnota ddaje 4,4 mm, 2 tak{podobné. Po ab-
solvovéni vhlu 7,5 x @ bpusti vnit¥ni dotykovéd znaka 29 dotykovy prvek 12, k ndmu¥ je pri-
pojena udajovéd hodnota 4 mm & protilehld vnit¥nt dotykové zna¥ka 29 zapojl ydejovou hodnotu
5 mm. Na kontakini dréze 28 se po prob&hnuti dhlu 7,5 x p zapoji hodnota "0 desetin mili-
metru". Jakmile se nardfka 1 pro st¥inany materidl pohybuje znémym zpisobem pomoci hnactho
d¥strojf 2, zaPedf se prestavitelny dilec 16 a vyto¥i d¥rny kotou¥ 14 proti pisobeni tladné
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pruZiny 1l'd0<polohy naznadené na obr. 6. Pritom se dotykové prvky 12 a 33 pomoci zeBikment
15 v otvorech d&rného kotoude 14, pésobfcich jako kliny, posunou proti ddéinku tlainé pruZi-
ny 13, tekZe dotyk s dotykovym kocoudem 25 se zrudi.

B&hem pom&rn& rychlého strojniho pohybu nardZky 1 pro st¥ihany materidl je jejf okam¥i-
t4 poloha od&itatelnsd na m&Ficim pédsmu 3 a predem urdenou polohu lze s dostatednou presnos-
t{ nastavit podle hrubého déleni na méricim pdésmu 3. P¥i sePizovdni hodnot, odvozenych od
dotykového &idla 10 m&ricim pdsmem 3, je tieba uvolnit upinaci kotou¥ 21. a izoladni t¥leso
20 i s dotykovym kotoulem 25 na ndboji 19 pootodit tak, aby uddvané hodnoty ¥islicovych in-
dikadnich prvkd 22, 23 souhlasily s hodnotemi znadkovéni 24.

Jiné p¥{kladné provedenf vyndlezu je naznadeno na obr, 5, Pro dotykové uddvdni desetin
milimetru je uréen otd¥ivy dotykovy nosié 39, spojeny s hnacim wstrojim 2 nardiky 1 pro
stfihany materidl. Na dotykovém nosi¥i 39 jsou jako dotykové znalky upevnény na jeho plésti
p¥{¥né dotykové pruhy 40, jejichZ polet odpovidd drdze nardZky 1 pro st¥iheny materidl v mi-
limetrech, kterou ub&hne nardZka 1 p¥i jedné otd&ce hnacfho udstrojf 2. Dotykové pruhy 40
jsou elektricky vodivé a vzdjemn& spojené dotykovym mistkem 41. Pomoci dotykového bodu 42
na dotykovém mistku 41 se analogicky s d¥fve popsanym p¥ikladnym provedenim pripojuje zépor-
ny pdl zdroje nap¥ti. Katodovd vedeni &fslicovych indika¥nich prvkd Jjsou pripojena na dal-
81ch dotykovych bodech 43 na dotykovém nosidi 39.

Toto prikladné provedeni plisobi takto: P¥i poloze dotykového noside 39, nazna&éné na
obr. 5, je dotykovy pruh 40 v dotyku s jednim dotykovym bodem 43, & to s tim, k ndmu¥ je
pripojena &fslice 2. Pohyb dotykového nosile 39 ve sm¥ru 3ipky E uskutedni dotyk s nejbliZ-
&{m dotykovym bodem 43 s p¥ipojkou &islice 3. Tento postup pokraduje tak dlouho, a¥ po pro-
b&hnut{ drsghy F dotykovy bod 43 s pfipojkou &fslice 9 Jje dotykovym pruhem 40 uvoln&n., Z né-
grtku je z¥ejmé, Ze v tomto okamZfiku dotykovy bod 43 s pripojkou.Zislice 0 uskutedni dotyk
s nésledujicim dotykovym pruhem 40, takZe je zaji¥t¥n poradovy sled &islic.

PREDMET VYINALEZU

1. Elektronické &{slicové indikadni zaPizenf pro udaj polohy nard¥ky st¥ihaného mate-
ridlu na st¥ihalkdch na papir, lepenku a podobné, ve spojeni s hrubou indikaci, sestévajfci
z optické indikace m&fictho pdsma a od¥ftacim polem, vyznadené tim, %e nardzka (1) st¥iha-
ného materidlu je vybavena hnacim ustrojim (2), které je pro jemnou indikaci spojeno s dese-
tinnym dotykovym Zidlem (10), opatfenym vwn¥jsimi dotykovymi znadkemi (27), které odpovidajf

"délce drdhy nerd¥ky (1) stdihaného materidlu p¥i jedné otdéce jejiho hnhactho dstrojf (2),

piidemz vn&js8i dotykové znaldky (27) tvor{ s dotykovymi prvky (12) d&rného kotoude (14) in-
dika&ni dstrojf podle noniového principu a desetinnému dotykovému ¥idlu (10) jsou prirazeny
vnit¥ni dotykové znalky (29), které odpovidaj{ délce drdhy nard¥ky (1) stPiheného maeteridlu
pFi jedné otd&ce jejfho hnaciho dstrojf (2).

2. Elektronické ¥islicové indika&ni zapizent podle bodu 1, vyznedené tim, %e destinné
dotykové &idlo (10) je opatieno p¥idnymi dotykovymi pruhy (40), které odpovidaji délce dré-
hy nard%ky (1) st¥ihaného materidlu p¥i jedné otd¥ce jejfho hnacfho dstroji (2).

3. Elektronické &fslicové indikadni zaifzeni podle bodu 1, vyznalené tim, ¥e dotykovy~
mi prvky (12, 33) jsou valivd t&liska, zejména kulidky.

4. Elektronické &islicové indika¥nf zaPfzenf podle bodd 1 a 3, vyznadené tim, Z%e s de-
setinnym dotykovym &idlem (10) je spojen oto¥ny ddrny kotoud (14) s prifezenym prestavitel-
nym dflcem (16).
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5. Elektronické dislicové indikae¥nf zatizenf podle bodd t a% 4, vyznadené tim, Ze je
opat¥eno zrcadlem (4) a ¥olkou-(38) pro od¥éfténi hodnot m&ficfho pésma (3) v nastavitelném
od¥ftectfm poli (5), opat¥eném &fslicovymi indikednimi prvky (22, 23).

5 listd vykresd

Severografia, n. p.. révec 7. Most
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Obr. 4
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Obr. 5
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Obr. 6
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