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提供了一种采集对象的图像的方法。所述方

法包括：使图像采集设备和所述对象中至少一个

相对于彼此而运动；使用处理器来监控所述对象

相对于所述图像采集设备的取向；以及当使用处

理器确定所述对象相对于所述图像采集设备以

限定取向被定向时，使用所述图像采集设备以采

集所述对象在所述限定取向上的图像。还公开了

一种装置和一种机器可读介质。
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1.一种采集对象的图像的方法，所述方法包括：

使图像采集设备和所述对象中的至少一个相对于彼此而运动；

使用处理器来监控所述对象相对于所述图像采集设备的取向；以及

当使用处理器确定所述对象相对于所述图像采集设备以限定取向被定向时，使用所述

图像采集设备以采集所述对象在所述限定取向上的图像。

2.根据权利要求1的方法，还包括：

在所述运动期间，使用所述图像采集设备以采集所述对象的系列图像。

3.根据权利要求2的方法，还包括：

将所采集的系列图像显示给用户。

4.根据权利要求2或3的方法，其中所述监控包括：

从所述对象的所采集的系列图像，确定所述对象相对于所述图像采集设备的所述取

向。

5.根据前述权利要求中的任一项所述的方法，其中所述限定取向包括多个限定取向中

的一个限定取向，所述方法还包括：

当确定所述对象以所述限定取向中的任何限定取向被定向时，使用所述图像采集设备

以采集所述对象在所述限定取向上的图像。

6.根据前述权利要求中的任一项所述的方法，其中所述运动包括以下中的至少一种：

i)使所述图像采集设备围绕所述对象运动；以及

ii)使所述对象相对于所述图像采集设备转动。

7.根据前述权利要求中的任一项所述的方法，其中所述对象相对于图像采集设备的所

述限定取向包括围绕穿过所述对象的中心的竖直转动轴线的偏转角，所述偏转角是以下中

的至少一个：0度、45度、90度、135度、180度、225度、270度以及315度。

8.根据前述权利要求中的任一项所述的方法，还包括：

将所采集的图像存储在存储介质中。

9.根据前述权利要求中的任一项所述的方法，还包括：

将所采集的图像显示给用户。

10.根据前述权利要求中的任一项所述的方法，还包括，在图像的所述采集后已经经过

限定的持续时间之后：

当使用处理器确定所述对象相对于所述图像采集设备以限定取向被定向时，使用所述

图像采集设备以采集所述对象在所述限定取向上的第二图像。

11.根据前述权利要求中的任一项所述的方法，还包括：

当使用处理器确定所述对象相对于所述图像采集设备被定向为在限定取向的限定角

度范围内时，采集所述对象的多个图像；

从所述多个图像选择最佳图像；以及

将所述最佳图像显示给用户。

12.一种用于采集对象的图像的装置，所述装置包括：

图像采集设备，用于采集所述对象的系列图像；以及

处理器，配置为：

-监控所述对象相对于所述装置的所述取向；以及
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-当确定所述对象相对于所述装置以限定取向被定向时，操作所述图像采集设备以采

集所述对象在所述限定取向上的图像。

13.根据权利要求12所述的装置，还包括：

显示屏，用于将所述对象的所采集的图像和所述对象的所采集的系列图像中的至少一

种显示给用户。

14.根据权利要求12或13所述的装置，还包括：

存储介质，用于存储所述对象的所采集的图像和所述对象的所采集的系列图像中的至

少一种。

15.一种机器可读介质，包括指令，当由处理器执行时，所述指令使得处理器：

随着图像采集设备和对象中的至少一个相对于彼此而运动时，监控所述对象相对于所

述图像采集设备的取向；以及

当确定所述对象相对于所述图像采集设备以限定取向被定向时，操作所述图像采集设

备以采集所述对象在所述限定取向上的图像。
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图像采集

技术领域

[0001] 本发明涉及采集图像，更特别地涉及当对象在特定取向上时采集图像。

背景技术

[0002] 人会使用镜子对他或她的头或身体进行个人护理活动。举例来说，人会进行比如

毛发造型、毛发修剪、毛发剃刮、脱毛、化妆、清洁或护肤(例如保湿)。镜子可以用于使人可

以更清楚的看到他或她自己，因此个人护理活动能够精准地和以期望的方式进行。如果人

希望对他们的头或身体的侧面或者背面进行个人护理活动，或者如果因为任何其他原因，

这个人希望看到他的头或身体的侧面或者背面，可能需要用到第二个镜子。第二个镜子可

以采用这种方式被定位，使得人能够使用两个镜子看到他们的头部或身体侧面或者背面的

反射。将自己和镜子摆放以至使头部或身体的期望部分清晰可见可能是困难的，特别是如

果个人护理活动是在操纵第二个镜子时进行的。

[0003] 在一个例子中，人可能希望用毛发裁剪器修剪在其脑背面的毛发。这个人不可能

在一个镜子中看到自己的脑背面，所以这个人可能在他的头后面拿着第二个镜子，以至其

可以在第一个镜子中看到反射。人们可以检查反射来检查是否所有预期的毛发都已被修

剪，以及毛发已经被对称地修剪。

[0004] 镜子(或如上文所述的两个镜子的布置)也可能被人用于当化妆或试衣服时观察

其身体的侧面或背面。如果第二个镜子没有拿到距离人足够远时，观察他身体的侧面和背

面可能是困难的。

发明内容

[0005] 为了清楚地观察一个人的头部或身体的侧面或背面，能够拥有从所期望的角度的

头或身体的所期望部位的图像是非常有用的。因此，存在一种用于采集人的头部或身体的

一部分的图像的方法的需求，这些部分对于本人来说无法轻易地观察到。

[0006] 根据第一方面，提供了一种采集对象的图像的方法，该方法包括：使图像采集设备

和对象中至少一个相对于彼此而运动；使用处理器来监控对象相对于图像采集设备的取

向；以及当使用处理器确定对象相对于图像采集设备以限定取向被定向时，使用图像采集

设备以采集对象在限定取向上的图像。

[0007] 在一些实施例中，方法还可以包括，在所述运动期间，使用图像采集设备以采集对

象的系列图像。

[0008] 方法还可以包括将所采集的系列图像显示给用户。

[0009] 在一些实施例中，监控可以包括从对象的所采集的系列图像确定对象相对于图像

采集设备的取向。

[0010] 限定取向可以包括多个限定取向中的一个限定取向。方法还可以包括，当确定对

象以限定取向中的任何限定取向被定向时，使用图像采集设备以采集对象在限定取向上的

图像。

说　明　书 1/8 页

4

CN 109906601 A

4



[0011] 对象可以有转动轴线。对象相对于图像采集的设备限定取向可以包括围绕穿过对

象的中心的竖直转动轴线的偏转角，该偏转角是以下中的至少一个：0度、45度、90度、135

度、180度、225度、270度以及315度。

[0012] 在一些实施例中，方法还可以包括将所采集的图像存储在存储介质中。方法还可

以包括将所采集的图像显示给用户。

[0013] 在一些实施例中，方法可以包括，在图像的所述采集后已经经过限定的持续时间

之后，当使用处理器确定对象相对于图像采集设备以限定取向被定向时，使用图像采集设

备以采集对象在限定取向上的第二图像。

[0014] 方法还可以包括：当使用处理器确定对象相对于图像采集设备被定向为在限定取

向的限定角度范围内时，采集对象的多个图像。方法还包括从多个图像选择最佳图像。在一

些实施例中，方法还可以包括将最佳图像显示给用户。

[0015] 根据第二方面，提供了一种用于采集对象的图像的装置。装置包括用于采集对象

的系列图像的图像采集设备；以及处理器。处理器被配置为监控对象相对于装置的取向；以

及当确定对象相对于装置以限定取向被定向时，操作图像采集设备以采集对象在限定取向

上的图像。

[0016] 在一些实施例中，装置还可以包括显示屏，用于将对象的所采集的图像和对象的

所采集的系列图像中的至少一种显示给用户。

[0017] 根据第三方面，提供了机器可读介质，其包括指令，当由处理器执行时，该指令使

得处理器：随着图像采集设备和对象中的至少一个相对于彼此而运动时，监控对象相对于

图像采集设备的取向；和当确定对象相对于图像采集设备以限定取向被定向时，操作图像

采集设备以采集对象在限定取向上的图像。

[0018] 从以下描述中，其他有利特征将变得清楚。

附图说明

[0019] 为了更好地理解本发明并更清楚地显示其如何实施，现在将仅以示例的形式参考

附图，在附图中：

[0020] 图1是根据本发明的实施例的对象和装置的图示；

[0021] 图2是根据本发明的实施例的用于采集对象的图像的方法的示例的流程图；

[0022] 图3是图像采集设备采集的、对象在不同取向下的图像的示例的示意图；

[0023] 图4是图像采集设备采集的、对象在不同取向下的图像的另一个示例的示意图；

[0024] 图5是根据本发明的实施例的用于采集对象的图像的方法的另一个示例的流程

图；

[0025] 图6是用于采集对象图像的图像采集设备的图示；

[0026] 图7是根据本发明的实施例的用于采集对象的图像的装置的示例的示意图；

[0027] 图8是根据本发明的实施例的用于采集对象的图像的装置的另一个示例的示意

图；以及

[0028] 图9是具有处理器的示例机器可读介质的示意图。

说　明　书 2/8 页

5

CN 109906601 A

5



具体实施方式

[0029] 能够观察一个人头部或身体侧面和/或背面的图像可能是有用的，特别是在正进

行个人护理活动时或已经进行个人护理活动后。本发明为用户提供了一种便捷的方式采集

其头部和/或身体的一部分的图像，该图像在不使用额外的镜子的情况下以其他方式可能

难以看到或不可能看到。本发明在大量领域内可能是有益的，但在个人护理领域可能发现

特别的优势。例如，当进行个人护理活动包括但不限于上妆、卸妆、皮肤护理、皮肤感测，毛

发护理和毛发去除活动(例如剃刮、脱拔和修剪)时，可以应用本发明。本发明也可以在挑选

衣服搭配以及穿衣打扮时被实施。例如，用户可以使用本发明使得其可以看到他的服装从

后面看起来是什么样的。

[0030] 通常，本发明提供了用于采集对象的图像的方法和装置。当对象相对于图像采集

设备以特别限定的方式被定位和/或被定向时，图像可以被自动采集，换句话说，可以响应

触发、信号或任何事件而自动采集图像。

[0031] 参考附图，图1示出了对象100和装置102。在这个例子中，对象100(人)面向装置

102的常规方向而站立。装置至少包括图像采集设备104，例如照相机。图像采集设备104可

以是适合于采集静止图像(例如照片)和实时图像流(例如视频)的任何图像采集设备，例如

照相机模块。图像采集设备104自身可能包括各类部件，例如一个或多个镜头和其他光学部

件，以及图像采集部件，例如电荷耦合器件(CCD)。图像采集设备104内的部件，以及适合于

本发明的图像采集设备的类型对于本领域内技术人员是清楚的。装置102还可以包括处理

器106，用于处理由图像采集设备104采集的图像。在一些实施例中，装置还可以包括显示器

108，用于将图像采集设备104采集的图像和/或信息显示给用户。下面更详细地讨论装置

102。

[0032] 人100可以使用装置102来显示他或她自己的实况或实时图像，例如通过在显示器

108或与该装置关联的另一个显示器上观察被图像采集设备采集的图像。人100可能希望观

察其头部的背面，例如，检查其毛发是否被造型成期望的那样。人100可以使用装置来实现

如下参考图2中描述的发明。

[0033] 图2示出了采集对象的图像的示例方法200的流程图。在步骤202，方法包括：使图

像采集设备和对象中的至少一个相对于彼此而运动。换句话说，图像采集设备(例如图像采

集设备104)可以运动，同时对象100保持相对静止，或者图像采集设备104和对象100可以同

时相对于彼此而运动。这样，根据本发明的一些实施例，人100可以相对于图像采集设备104

转动，图像处理设备可以环绕人运动，或当人转动时，图像采集设备可以环绕人运动。图3和

图4显示了这些不同的选项。

[0034] 图3示意性地示出人100相对于图像采集设备104以各种的转动取向而站立。在这

个示例中，图像采集设备104可以被固定在相对于人100的静止的位置中。例如，图像采集设

备104可以固定至例如墙的表面，或被安放在例如架子的表面上。在图3a中，人100被示出为

正好面对图像采集设备104，使得人相对于图像采集设备的转动角度可以被认为是零度

(0°)。在图3b中，人100已经(围绕他或她所站立的点，或围绕穿过人的中心的竖直轴线)向

右转动90度。图像采集设备104的所在的位置和取向与在图3a中相同，使得图像采集设备面

对人的左耳。在图3c中，人100又向右转动了90度，使得人正好背对图像采集设备104。图像

采集设备104的所在位置和取向与其在图3a和图3b中相同，使得图像采集设备104面向人的
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头部的背面。在图3d中，人100又向右转动了90度。图像采集设备104的所在位置和取向与其

在图3a、图3b和图3c中相同，使得图像采集设备面向人的右耳。如果人100继续该转动，以至

其如图3a那样面向图像采集设备104，那么人已经转动了360度。在人100的转动期间，图像

采集设备104的视野包括人的所有转动角度。

[0035] 图4展示了一种能够使图像采集设备104的视野包括人100的所有转动角度的备选

方案。在图4中，图像采集设备104在人保持相对静止(也就是人不转动)时环绕人100运动。

当图像采集设备104在图4中标记了A的位置上，人100正好面对图像采集设备，由此可以认

为人相对于与图像采集设备的转动角度为零度(0°)。当图像采集设备104环绕人100运动

时，它经过标记了B到H的位置，其中B表示经过大约45度角的运动，C表示经过大约90度角的

运动，D表示经过大约135度角的运动，E表示经过大约180度角的运动，F表示经过大约225度

角的运动，G表示经过大约270度角的运动以及H表示经过大约315度角的运动。在如图3所示

的布置中，随着图像采集设备104环绕人运动，图像采集设备104的视野包括人的所有转动

角度。

[0036] 图像采集设备104环绕人100转动(如图4所示)的运动可以以多种方式实现。在一

些实施例中，图像采集设备104可以被附接在配置为使其环绕人100运动的机构。例如，图像

采集设备104可以被附接在围绕人100(或围绕在使用期间对象应当定位的位置)的框架。图

像采集设备104可以安装在轨道上，使得随着图像采集设备围绕轨道上的框架运动，其经过

图4所示的位置A到位置H中的每个位置。在其他实施例中，人100(也就是将被成像的人)或

者另一个人或助手可能握持图像采集设备104，并且使其围绕将被成像的人以这种方式运

动：图像采集设备近似圆形的方式运动并经过图4所示的位置A到H。当然，清楚的是，随着图

像采集设备104相对于人100运动，为了采集人的图像，图像采集设备的镜头必须基本对准

人。

[0037] 再次参考图2，在步骤204，方法200还包括：监控对象(例如人100)相对于图像采集

设备104的取向。换句话说，在该运动(步骤202)期间，对象相对于图像采集设备的取向可至

少被确定一次。由处理电路执行监控，该处理电路例如是装置102内的处理器、被连接到装

置102的处理器或与装置102关联的处理器。通过监控对象(例如人100)相对于图像采集设

备104的取向，可以确定对象在什么时候相对于图像采集设备104被定向为如图3和图4中所

示的一个或多个取向。在步骤206，方法200还包括采集图像。特别地，当确定对象相对于图

像采集设备104以限定取向被定向时，方法包括使用图像采集设备采集对象在限定取向上

的图像。

[0038] 可以使用如下讨论的各种技术中的一种来实现监控(步骤204)对象100的取向。

[0039] 监控对象100相对于图像采集设备104的取向的一种方法是使用标记检测技术来

检测对象上的标记，从而确定它的取向。例如，在面部追踪系统中，例如眼睛、眉毛、鼻子、嘴

或下巴的面部特征或面部特征中的一部分的点可以当其在图像采集设备104的视野内时被

检测出。与面部特征相关的点被称为标记。可以在相同视野内确定一个标记相对于其他标

记的位置。在一些实施例中，置信水平可以与标记的确定的位置相关联。如果确定了特定标

记相对于更多数目的其他标记的位置，那么该特定标记的所确定位置的置信水平可能增

加。在一些实施例中，上述列举的面部特征可以认为是“主要”面部特征，因为这些特征在大

多数人类对象上都存在并且可以被检测到。其他“次要”面部特征也可以被检测到。次要面
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部特征可以包括耳、发际线、脖子、皮肤损害(例如痣或伤疤)上的一点或至少一部分。当然，

当面部标记检测可用于追踪人的头部时，其他标记可被检测到并用于确定人的身体的取

向。例如在身体上的标记可包括肩膀、胳膊、手、手指或拇指、躯干、腿、膝盖、踝或脚上的一

点或至少一部分。

[0040] 使用标记检测技术，当特定标记或标记的组合出现在图像采集设备104的视野内

时，处理器可以进行检测。在一些实施例中，基于检测到的标记或标记的组合，使用数据库

或查找表来确定对象100的取向。例如，如果两只眼睛、一只鼻子、一张嘴和两只耳朵的一部

分在图像采集设备104的视野内是可见的，那么可以确定对象100面向图像采集设备(也就

是如图3a所示的相对取向，或图像采集设备处于图4的位置A)中。如果两只耳朵的部分在图

像采集设备的视野内，但没有检测到眼睛、鼻子或嘴巴，那么可以确定对象正好背对图像采

集设备的视野(也就是如图3c所示的相对取向，或图像采集设备处于图4中的位置E)。如果

一只耳朵在图像采集设备104的视野内是可见的，那么可以确定对象100侧向面对图像采集

设备104(也就是如图3b所示的相对取向，转动90度，或如图3d，转动270度，或图像采集设备

处于图4中的位置C或G)。如果特征的其他组合在视野内可见，那么可以确定对象100相对于

图像采集设备104以其他取向被定向，例如当图像采集设备处于图4中的位置B、D、F或H时的

相对取向。

[0041] 监控对象100相对于图像采集设备104的取向的另一种方法是，确定对象的部分在

图像采集设备104的视野内的相对宽度。例如，如果在对象和/或图像采集设备的运动期间，

对象100的头部宽度在特定取向上出现在其最小值处，那么可以确定头部正好面对或背对

图像采集设备。然而，如果在对象和/或图像采集设备的运动期间，对象100的头部宽度在特

定取向上出现在其最大值处，那么可以确定头部侧向面对图像采集设备。这个技术可以被

用于与例如标记检测技术的一个或多个其他技术组合，用以确定对象是否面向或背对图像

采集设备、相对于图像采集设备面向左还是右，或被定向在其他取向上。

[0042] 在一些实施例中，通过允许图像采集设备从多个取向采集对象的校准图像，可以

对包括图像采集设备104的装置102进行校准。校准图像可以被存储在与装置相关联的存储

介质中，并且可以与在使用期间采集的图像进行比较。将采集的图像与校准图像比较(独自

或与一种或多种其他技术组合)可以允许处理器确定对象的取向。

[0043] 当处理器确定对象100相对于图像采集设备104以限定取向被定向时，对象在该限

定取向上的图像被图像采集设备所采集。该限定取向可以被预先编程，或由用户选择。在一

些实施例中，限定取向包括多个限定取向中的一个。例如，限定取向可以包括如图3和图4中

示出的一个或多个取向。当确定对象以限定取向中的任一取向被定向时，可以使用图像采

集设备104采集对象在该限定取向上的图像。因此，如果限定取向包括图4中的标志A到标记

H指示的取向，那么随着图像采集设备104运动进每一个位置时，限定取向被识别，并且自动

采集对象100的图像。在图像采集设备围绕对象100转完一整圈后，图像采集设备104将会采

集八张图像。

[0044] 在一些实施例中，图像采集设备104可以被配置成在所述运动中，采集对象的图像

系列或图像流。换句话说，随着对象100和/或图像采集设备104相对于彼此运动时，图像采

集设备采集对象的录像片段。在一些实施例中，对象的所采集的录像片段向用户(例如对象

100)显示。在一些实施例中，采集的录像片段可以被存储在与装置102相关联的存储介质
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中。所存储的录像片段可以在稍后查看。

[0045] 在上文所讨论的实施例中，随着图像采集设备和/或对象相对于彼此而运动，实时

监控对象相对于图像采集设备的取向。然而，在一些实施例中，可以使用采集的录像片段来

监控对象的取向。例如，与设备相关联的处理器可分析采集的录像片段并且，当确定在录像

片段中一个特定的帧中，对象以限定取向(当录像片段被采集时，相对于图像采集设备)被

定向，那么该帧将以静态图像的形式被采集。所采集的图像可以显示给用户和/或存储到存

储介质中，

[0046] 到目前为止，已经就穿过对象100中心的竖直轴线的偏转转动而言描述了对象相

对于图像采集设备的取向。对象也可以通过俯仰转动(也就是向上或向下倾斜)和/或滚转

转动(也就是向左或向右倾斜)而运动。虽然期望的是对象100的俯仰和滚转在运动(步骤

202)和图像采集中自始至终基本保持稳定(也就是对象不会向上、向下、向左或向右倾斜)，

但是该装置还是可以检测这样额外的运动。在一些实施例中，特别是如果检测到俯仰和/或

滚转的量相对较小，则处理器可以忽略这些转动，并在当对象相对于其偏转转动以预定取

向被定向时导致图像采集设备采集图像。在一些实施例中，如果俯仰和/或滚转的量是显著

的，一些标记在图像采集设备的视野内可能不可见，因此，不可能确定对象的取向。在这种

情况下，装置会提示用户(例如使用声音或视觉提示)对象的取向导致取向无法确定。

[0047] 如上所述，用户可以选择采集图像所在的限定取向。备选地，限定取向可以被预先

编程到装置中。在一些实施例中，对象相对于图像采集设备的限定取向可以包括围绕穿过

对象中心的竖直轴线的偏转角，该偏转角是以下角度中的至少一个：0度、45度、90度、135

度、180度、225度、270度和315度。在其他实施例中，也可以使用其他转动角度。

[0048] 图5展示了采集对象图像的方法500的示例的流程图。方法500包括上文所述方法

200中的步骤202、204和206，并且包括额外的步骤，这些步骤可以在本发明的一些实施方式

中进行。在对象100相对于图像采集设备104的一个或多个的限定取向上采集(步骤206)一

张或多张图像之后，方法500可还包括，在步骤502，在存储介质中存储采集的单张或多张图

像。在一些实施例中，方法500还可以包括，在步骤504，将所采集的图像显示给用户(例如对

象100)。当采集多个图像时，所采集的图像中一个或多个图像将会存储和/或显示给用户。

[0049] 在步骤206中已经采集图像后(或在步骤502和504中存储和/或显示对象后)，与装

置102相关联的处理器可以在对象在相同取向上的另一张图像被采集前能够经过一段限定

的持续时间。在一些实施例中，在图像的所述采集(步骤206)后已经经过一段持续时间之

后，方法500还可以包括(步骤506)：当使用处理器确定对象相对于图像采集设备以限定取

向被定向时，使用图像采集设备来采集对象在限定取向的第二张图像。例如，如果第一张图

像已经在对象的背后采集(例如对象背面的图像)，那么在已经经过限定的持续时间之前，

图像采集设备将不会采集对象在相同取向上的另一张图像，直到限定持续时间(例如10秒)

终结。如果已经经过限定的持续时间，如果确定对象再次处于同样的相对取向上(被定向以

致图像采集设备面向对象的背后)，那么将会采集对象在那个取向上的另一张图像。这样允

许用户看到更新的版本的图像，例如，这些图像可以包括由于已经进行个人护理活动后所

导致的变化。先前的图像(也就是在之前的图像采集的阶段中采集的图像)将会被存储在存

储介质中，因此可以在之后的时间查看他们。

[0050] 在一些实施例中，图像采集设备104可以采集对象100在与限定取向存在些许差别
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的取向上的图像。例如，当确定对象被定向为在限定取向的限定角度范围内时，图像可以被

采集。由此，在步骤508，方法500还可以包括，当使用处理器确定对象100相对于图像采集设

备102被定向为在限定取向的限定角度范围内时，采集对象的多张图像。在步骤510，方法

500还可以包括从多张图像中选出最佳图像。例如，图像采集设备可以被配置为：当其被定

向为在限定取向的任一侧为5度的角度范围内，采集十张图像，所采集图像中的一些图像可

能比其他图像质量更好(例如较不模糊)。图像可以基于至少一个标准而被认为是最佳。例

如，在一些实施例中，当对象与限定取向最接近时所采集的图像可以被认为是最佳图像。在

其他实施例中，多张图像中最清晰和/或最锐利的图像可以被认为是最佳图像。在一些实施

例中，基于标准的组合来选择最佳图像。被选为最佳图像的图像可以存储在存储介质(步骤

502)和/或显示给用户(步骤504)。

[0051] 将要理解的是，如果每一张图像都是使用图像采集设备在相对于对象相同的取向

上采集的(例如在采集每一张图像期间，图像采集设备被保持水平)，那么对象100相对于图

像采集设备104的取向将会更容易确定。但是，实际上图像采集设备在运动期间(步骤202)

中可能是倾斜的，因此，当采集图像时，它与之前采集图像的取向不同的取向中。这样的场

景如图6所示。在图6中，对象100握持具有图像采集设备104的装置102。在所示出的实施例

中，对象100与图4所示的类似方式操作图像采集设备104，也就是图像采集设备围绕对象

(在这种情况下，对象的头)运动，以使得在所有限定取向上采集图像。如图6所示，当使装置

102运动到围绕对象100背后的位置，它并不被定向为是水平的或竖直的。因此，从对象背后

采集的图像可能不是处于纵向或横向定向。在一些实施例中，与装置102相关联的处理器可

能对图像采集设备104在连续采集图像之间的任何取向改变进行补偿或修正。例如在一些

实施例中，处理器可以使用与装置102相关联的加速计或类似物，用于确定装置在采集图像

时的取向。装置所确定的取向随后可以被用于确定对象相对于装置102和图像采集设备104

的相对取向。在一些实施例中，处理器可以使用采集图像中所检测到的标记来确定对象相

对于装置102的取向。例如，如果从采集图像中的标记确定了对象向右侧倾斜了30度(也就

是滚转为30度)，那么处理器可以通过将图像向左转动来修正图像。这样，用户可以使图像

采集设备104围绕其头部运动，而不需要保持图像采集设备被定向在特定取向上。因此，用

户可以更容易地执行该运动(步骤202)，而不需要专业设备。

[0052] 到目前为止，已经就用于采集对象的图像的方法而言来描述本发明。上文简要讨

论了用于采集对象的图像的装置102。作为本发明的附加方面的形式装置102在图7中示意

性地示出。装置102包括图像采集设备104和处理器106，图像采集设备104用于采集对象的

系列图像。处理器106配置为监控对象相对于装置的取向；以及当确定对象相对于该装置以

限定取向被定向时，操作图像采集设备，以采集对象在限定取向上的图像。在一些实施例

中，装置102可以包括多个图像采集设备104。每一个图像采集设备可以被连接到单独的处

理器。备选地，所有图像采集设备可以被连接到一个或多个处理器。

[0053] 装置102可以是具有能够采集图像的元件(例如照相机)和处理器的任何计算设

备。例如，在一些实施例中，装置102可以包括智能手机、平板电脑、膝上电脑、数字照相机

(具有处理能力或具有相关联的处理器)、智能手表、智能眼镜或智能镜。

[0054] 图8示出了用于采集对象的图像的装置800的另一个示例的示意图。装置800包括

图7中的图像采集设备104和处理器106。装置800还可以包括显示屏802，用于将所采集的对
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象的图像或者所采集的对象的图像系列中的至少一个显示给用户。显示屏802可以类似于

图1中所示出的显示器108。显示屏802可以是能够用作用于接受用户输入的触摸输入接口

的触摸显示屏。在一些实施例中，装置800还可以包括存储介质804，用于存储所采集的对象

的图像或者所采集的对象的图像系列中的至少一个。在装置800内的存储介质804可以包括

机器可读介质或存储单元，并且还可以被配置成存储其他数据。例如，存储介质804可以被

配置成存储可以由处理器106执行的指令。

[0055] 本发明的另一个方面涉及机器可读介质。如图9示意性地示出了机器可读介质902

与处理器904的示例。机器可读介质902包括指令，当被处理器904执行时，该指令使得处理

器：当图像采集设备和对象中的至少一个相对彼此而运动时，监控对象100相对于图像采集

设备104的取向；并且，当确定对象相对于图像采集设备以限定取向被定向时，操作图像采

集设备而采集对象在限定取向上的图像。处理器904可以与上文所述的处理器106相似。机

器可读介质902可以与上文所述的存储介质804相似。机器可读介质902和处理器904两者都

可以在例如装置102的装置中被实现。

[0056] 根据对附图、本公开和所附权利要求的研究，在实施所要求保护的发明时，本领域

技术人员可以理解和实现公开的实施例的变体。在权利要求中，词语“包括”并不排除其他

要素或步骤，并且不定冠词“一”或“一个”并不排除多个。单个处理器或其他单元可以实现

权利要求书中叙述的若干个项目的功能。在互不相同的从属权利要求中叙述某些措施这一

仅有事实并不表明无法利用这些措施的组合以获益。权利要求中的任何附图标记不应被解

释为限制范围。
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图6

图7
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