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PATENTNI ZAHTJEVI

1.

Metoda za kontrolu brzine napajanja minimiziranjem zahtjeva za skladiStenjem energije u povremenim
postrojenjima za proizvodnju elektri¢ne energije radi uskladivanja s najve¢om dozvoljenom vrijedno$¢u brzine
napajanja u mreZi, Pg(t), danom regulacijom mreZnog koda, s povremenim postrojenjem za proizvodnju elektri¢ne
energije naznacena time Sto metoda ukljucuje:
»  stadij za izraCun najvece snage postrojenja, Py, (t) i minimalne snage postrojenja, Py, (t) trenutne snage
proizvedene iz povremenog postrojenja elektrane, P(t), kao najvece snage postrojenja, Py, (t), i najmanje snage
postrojenja, Py;,(t), najveca i najmanja snaga, koja se mogu pojaviti u fotonaponskom postrojenju u vremenu t;
. stadij za odredivanje najlo$ije moguée fluktuacije koja se moze dogoditi u trenutnoj snazi koju generira
povremen postrojenje za proizvodnju elektricne energije, P(t), pri ¢emu je najniza moguca fluktuacija jedna od
sljedece dvije fluktuacije: izratunava se pozitivna fluktuacija izmedu trenutne snage P(t) i maksimalne snage
postrojenja, Pyx(t) 1 negativna fluktuacija izracunata izmedu trenutne snage P(t) i minimalne snage postrojenja,
Pyiin(D);
»  stadij dinamickog izra¢una ciljanog stanja naboja, SOC,,(t), potrebnog sustavu za skladiStenje energije za
podrzavanje najlosije mogude fluktuacije; i
. kontrolni stadij u kojem je stanje naboja SOC(t) sustava skladistenja energije povezano s razlikom izmedu
snage koja se napaja u mreZi, Pg(t) i trenutne snage generirane isprekidanom snagom postrojenja za
proizvodnju, P(t), mijenja se u skladu s ciljanim stanjem napunjenosti, SOC.(t) ako je prethodna vrijednost
ciljano stanje naboja, SOC(t-1), nije u moguénosti podrzati najnizu moguc¢u fluktuaciju ili nije modificiran
ako prethodna vrijednost ciljanog stanja naboja, SOC(t-1), moZe poduprijeti najnizu mogucu fluktuaciju.
Metoda za kontrolu brzine napajanja koja minimizira zahtjeve za skladiStenjem energije u povremenim
postrojenjima za proizvodnju elektricne energije u skladu s patentnim zahtjevom 1, maznaCena time $to se
izraCunavaju najveca snaga postrojenja, Py (t) 1 / ili minimalna snaga postrojenja, Pyu,(t) pomocu specifi¢nih
vrijednosti zracenja, G(t), 1 izmjerenih temperatura stanica (T.), pri ¢emu je povremeno postrojenje za proizvodnju
energije fotonaponsko.
Metoda za kontrolu brzine napajanja koja minimizira zahtjeve za skladiStenjem energije u povremenim
postrojenjima za proizvodnju elektri¢ne energije prema zahtjevu 1, naznaena time $to se¢ izraCunavaju najveca
snaga postrojenja, Pyu(t) 1 / ili minimalna snaga postrojenja, Py;,(t) putem specifi¢nih vrijednosti meteoroloskih
varijabli, poput brzine vjetra, v,(t) i temperatura, T(t), pri ¢emu je povremena elektrana za proizvodnju energije
vjetrenjaca ili vjetroelektrana.
Postupak za kontrolu brzine napajanja, koji minimizira zahtjeve za skladiStenjem energije u povremenim
postrojenjima za proizvodnju elektricne energije u skladu s patentnim zahtjevom 3, naznacen time $to je najveca
snaga postrojenja Py, (t) nazivna snaga vjetroagregata ili vjetroelektrane i Pyy,(t) je druga vrijednost razlic¢ita od
nazivne snage.
Postupak za kontrolu brzine napajanja, koji minimizira zahtjeve za skladiStenjem energije u povremenim
postrojenjima za proizvodnju elektri¢ne energije u skladu s bilo kojim od prethodnih zahtjeva, naznacen time §to
je u fazi izraCunavanja maksimalne snage postrojenja, Py, (t) i minimalne snage postrojenja, Py, (t) trenutne snage
generirane povremenim postrojenjem za proizvodnju elektri¢ne energije, P(t), postavlja se sljedeci uvjet:

I:)I\/Iin(t)zAXPI\/lax(’[)’

pri ¢emu je A sadrZano u intervalu (0,1-0,3).

Metoda za kontrolu brzine napajanja koja minimizira zahtjeve za skladiStenjem energije u povremenim
postrojenjima za proizvodnju elektri¢ne energije u skladu s bilo kojim od prethodnih zahtjeva, naznacena time $to
je faza izraCuna najveée snage postrojenja, Py (t) 1 minimalne snage postrojenja, Pyg,(t) trenutne snage
proizvedene iz povremene ¢lektrane za proizvodnju elektri¢ne energije, P(t) se provodi za svaki skup postrojenja
za proracun maksimalne snage, Py, (t) i minimalne snage, Py, (t) od skupa postrojenja.

Postupak za kontrolu brzine napajanja, koji minimizira zahtjeve za skladiStenjem energije u povremenim
postrojenjima za proizvodnju elektri¢ne energije u skladu s bilo kojim od prethodnih zahtjeva, naznacen time, da
nadalje sadrzi stadij podesavanja dinamicke komponente rampe definirane kao nagib s kojim se napaja pogon i
koji se mora mijenjati u svakoj fazi kontrole, prema stanju naboja SOC (t) sustava skladiStenja energije.

Metoda za kontrolu brzine napajanja koja minimizira zahtjeve za skladiStenjem energije u postrojenjima za
isprekidanu proizvodnju elektriCne energije u skladu s patentnim zahtjevom 7, naznafena time §to je faza
postavljanja dinamicke komponente rampe definirana kao nagib kojim snaga u postrojenju treba varirati u svakoj
fazi upravljanja, u skladu sa stanjem naboja SOC (t) sustava za skladiStenje energije provodi se za svaki skup
postrojenja.

Postupak za kontrolu brzine napajanja koji minimizira zahtjeve za skladi§tenjem energije u povremenim
postrojenjima za proizvodnju elektricne energije u skladu s patentnim zahtjevom 8, naznacen time §to je skup
postrojenja vjetroelektrana.
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10. Metoda za kontrolu brzine napajanja koja minimizira zahtjeve za skladi§tenjem energije u povremenim
postrojenjima za proizvodnju elektricne energije u skladu s patentnim zahtjevom 8, naznacena time $to je skup
postrojenja fotonaponski.
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