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(57) TIIVISTELMA

Kalanteri ja menetelmi sen kdyttdmiseksi, jolloin kalante-
rissa on useiden pySrivien telojen pystysuora pino, joista
jokaisessa telassa on laakerirakenne kussakin vas takkaises-
sa pddssd, joka on varustettu vasteolakkeella, joka toimii
yhdessd piddtysolakkeen kanssa vastaavassa kiinnitysakse-
lissa telojen kummassakin pddssd. On jdrjestetty ohjaustiet
laakerirakenteita varten ja on jirjestetty jdrjestely telo-
jen siirtdmiseksi Pystysuorasti lasketun tilan, joka on tap-
koitettu etdisyydelld olevaa itsendistd kiinnityst3 varten
piddtysolakkeilla, ja nostetun troistensa kanssa nippisuh-
teessa olevan tilan v41i114. Telojen laakerirakenteiden
paino nostetussa nippitilasuhteessa on kevennetty yhdess4
toimivilla sdppien ja hammas tankojen rakenteella.

(57) SAMMANDRAG

Ln kalander och ett f&rfarande f&r dess mandvrering, dir
kalandern har en stapel av flera roterande valsar, varvid
varje vals har en bdrstruktur vid varje motsatt 4nda f8r-
sedd med en tryckansats samverkande med en stoppansats pd
en motsvarande bdraxel vid valsarnas varje dnde. Det finns
styrvdgar fér bdrstrukturerna och det finns en anordning
f8r att flytta vertikalt valsarna mellan ett sinkt till-
stdnd f8r en pd avstdnd beldgen oberoende upphingning med
stopansatser och ett lyftat nyp-tillstidnd med varandra.
Vikten av valsarnas bidrstrukturer i lyftat nyp-tillstdnd
avlastas med en samverkande spdrrhak- och kuggs tdngs truk-
tur,
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SUPERKALANTERIN REUNANIPIN KEVENNYS

Esilld olevan keksinn®n kohteena ovat sentyyppiset super-
kalanterit, joissa telat on jdrjestetty erotettavaksi ra-
joitetusti toisistaan yhdessd tilassa ja ne ovat kalante-

rointinippikytkenndssd toistensa kanssa toisessa tilassa.

Superkalanterit, joita esilli oleva keksint$ koskee, ovat
hyvin tunnettuja tekniikan tasolla ja ne kidsittdvdt huo-
mattavan pinon kalanteriteloja, jolloin telojen erotta-
mista voidaan ohjata joko pinon pddlti tai pohjasta. Mil-
loin ohjaus tapahtuu pinon pohjasta, pddtela pinon poh-
jassa on siirrettdvissd lasketun asennon ja nostetun asen-
non vdlilld. Pidtelan lasketussa asennossa huomattava mdd-
rd sen pddlld olevia kalanteriteloja eroavat toisistaan
vdlien muodostamiseksi vdliin uuden materiaalirainan pu-
jottamisen helpottamiseksi pinon 14pi tai katkeamisen tai
telanippien ldpi kulkevan laskeutuneen rainan vahingoitta-
van vaikutuksen estimiseksi. Kun nidin on muodostettu vidli,
telojen vastakkaiset pddt on tuettu niiden laakeriraken-
teilla pystyjd kiinnitysakseleita pitkin olevilla olilla
pinon vastakkaisilla sivuilla. Pinon kalanterointitilas-
sa pddtela, joka vaikuttaa seuraavan viereisen kalanteri-
telan kautta, tydntdd kaikki pddlli olevat telat nippisuh-
teeseen, missd telojen laakerirakenteet nostetaan akselin-
olista. Yhdenmukaista nippikuormitusta varten pinon ylin
tela voidaan taivuttaa hydraulisesti alaspdin. Juuri esi-
tetyn tyyppisid kalantereita on esitetty US-patenteissa
3,364,848, 3,369,483, 4,290,351 ja 4,311,091.

Koska kalanteritelat ovat melko raskaita, kuten esimer-
kiksi noin 19.068 kg kukin superkalanterissa, niiden laa-
kerirakenteiden on oltava melko massiivisia riittdvidn
tuen aikaansaamiseksi. Tyypillisesti jokainen laakerira-
kenne jokaisen telan kummassakin piissd voi painaa 1.816-
- 2270 kg. Td4std syystd, kun telat nostetaan nippisuhtee-

seen kalanteroinnissa ja raskaat laakerirakenteet ovat
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omapainosuhteessa jokaisen telan kummassakin pddssd,
telojen omapainon loppukuormitukset pyrkivdt vddantdamaen
teloja ja siten vddntamdan telojen vdlisia nippejd ihan-
teellisesta suorasta linjasta. Vddnto- tai kdyristymis-
tila huononee, kun, kuten usein on toivottavaa, ohjaus-
telat (fly rolls i.e. guide rolls) on tuettu laakerira-
kenteiden pesiin.

Esilld olevan keksinndn tarkoituksena on estda laakeri-
rakenteiden omapainon aiheuttama telanippien vddntymd.

Titd tarkoitusta varten esilld olevan keksinnon kohteena
on menetelmid kalanterin kdyttdamiseksi, jossa on pystysuora
useiden pydrivien telojen pino, joissa jokaisessa telassa
on laakerirakenne kummassakin vastakkaisessa pddssd, va-
lineet mainittujen laakerirakenteiden ohjaamiseksi pysty-
suoraa liikettd varten ja vdlineet mainittujen telojen
ciirtimiseksi vilimatkan pddssd toisistaan olevan itsendi-
sesti kannatetun tilan ja keskendin nippisuhteessa olevan
tilan vdalilld, jolle menetelmdlle on tunnusomaista, etta
telojen laakerirakenteiden painoa kevennetdan telojen nip-
pisuhdetilassa nostosdppien toiminnalla yhteistoiminnassa
kyseessd olevien hammastankojen kanssa.

Menetelmin suorittamiseksi kdytdnndssd keksintd kohdistuu
myos kalanteriin, jossa on pystysuora useiden pydrivien
telojen pino, joissa jokaisessa telassa on laakerirakenne
kummassakin vastakkaisessa piddssd, vdlineet mainittujen
laakerirakenteiden ohjaamiseksi pystysuoraa liikettd var-
ten ja vdlineet mainittujen telojen siirtamiseksi pysty-
suunnassa vialimatkan pddssd olevan itsendisesti kannatetun
tilan ja keskenddn nippisuhteessa olevan tilan valilla,
joka kalanteri on tunnettu vilineista, joihin sisdltyy
nostosapit, jotka ovat yhteistoiminnassa kyseessd olevien
hammastankojen kanssa laakerirakenteiden painon keventdmi-



10

15

20

25

3 79573

seksi teloista mainitussa nippisuhdetilassa ja vdlineis-
td kevennysvdlineiden kdyttdmiseksi.

Esil1d olevan keksinnén muut tehtdvit, piirteet ja edut
selvidvdt helposti keksinnon esimerkkisuoritusmuodon seu-
raavasta selityksestd yhdessd oheisten piirustusten kans-
sa, vaikka voidaan suorittaa vaihteluita ja muunnelmia
poikkeamatta selitykseen sisaltyvien uusien ajatusten puit-
teista, ja joissa piirustuksissa:

Kuvio 1 on enemman tai vdhemmidn kaaviomainen sivupysty-
kuva keksinndn mukaisesta superkalanterista ja se esittdd
teloja kalanterointitilassa;

Kuvio 2 on samankaltainen kuva ja se esittii teloja avoi-
messa tai etdisyydelld olevassa telojen tilassa;

Kuvio 3 on suurennettu katkonainen leikkaustasokuva olen-
naisesti kuvion 1 viivaa III-III pitkin;

Kuvio 4 on pystysuora leikkauspystykuva olennaisesti ku-
vion 3 viivaa IV-IV pitkin;

Kuvio 5 on katkonainen leikkauspystykuva olennaisesti sa-
massa tasossa kuin kuvio 4, mutta se esittii madarattyja
piirteitd suurennettuna yksityiskohtana;

Kuvio 6 on katkonainen pystykuva olennaisesti kuvion 5
viivan VI-VI tasossa, ja

Kuvio 7 on katkonainen leikkaustasokuva olennaisesti ku-
vion 7 viivaa VII-VII pitkin.

Kuvioissa 1 ja 2 on esitetty superkalanterin toinen sivu,
jossa kalanteritelojen 10 pystysuora pino on tuettu tuki-
kehyksen 11 suhteen. Vain kalanterin toinen sivu on esi-
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tetty ja on selvdd, ettd vastakkainen sivu on olennai-
sesti esitetyn sivun peilikuva ja selitys olettaa molem-
pien sivujen tdllaisen olennaisen samankaltaisuuden ja si-
ten pinon 10 jokaisen kalanteritelan kumpaankin vastakkai=-
seen sivuun kuuluvien rakenteiden olennaisen samankaltai-

suuden.

Kalanteripino 10 kdsittdd alimman pddtelan 12 ja sen pddl-
14 ryhmidn tdytettyji (s.o. muodostettu ytimestd, joka tu-
kee samankeskistd puuvilla-, paperi- tai kuitulevyjen pak-
kaa) teloja 13 ja valurautateloja 14, jotka yleensd vuo-
rottelevat pinossa paitsi pinon keskiosan ldhelld, missd
tiytettyjen telojen 13 parilla on nippisuhde toistensa
kanssa, niin ettd kalanteroitava raina W on alttiina ndi-
den tdytettyjen telojen tasoitustoiminnalle kummallakin
sivulla. Pinon yldosassa pddtytela 15 (kuv. 1) tukee alas-
piin telojen pinoon kalanteroinnissa olennaisesti yhdennu-
kaisen nippipaineen aikaansaamiseksi kaikkien pinossa ocle-

vien telojen vdlilld.

Vaikka joissakin kalantereissa ylin tela ei toimi ainoas-
taan puristustelana, vaan myds nostotelana, jolla kaikki
telat lukuunottamatta alinta telaa nostetaan nipin erotta-
vaan suhteeseen, parhaimpana pidetyssd kuvioissa 1 ja 2
esitetyissi jidrjestelyssd on alempi tai pditela 12 sekd
kuviossa 1 esitetyn kalanteroinnin ja kuviossa 2 esitetyn
avoimen telatilan ohjauksessa. Tdtd tarkoitusta varten
piditelan 12 kummassakin pddssd olevilla tukilaakerilait=-
teilla 17 on niihin liitettynd hydraulisten sylintereiden
19 yldspdin tydntdvdt hydrauliset mdnndt 18, jotka tydn=-
tivdt pddtelaa 12 yl8spdin, kuten on esitetty suuntanuo-
1i1la kuviossa 1 kalanterointitilaa varten, ja pddtelan
12 laskemiseksi nopeasti kuviossa 2 esitettyd avointe-
laista tilaa varten. Toisaalta ylitelalla 15 on sen laa-
kerirakenteet 21 kussakin vastakkaisessa pddssd, jotka

on sovitettu tydnnettiviksi alaspiin vastaavalla hydrau-

lisella toimimoottoriminnilld 21, jonka hydraulinen sy-
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linteri 22 on asennettu kehykseen 11 kussakin tapaukses-
sa. Toimimoottorit 22 aktivoidaan sen jdlkeen, kun hydrau-
liset toimimoottorit 19 ovat nostaneet pddtelan 12 kalan-
terointitilaan halutun olennaisen kalanterointikuormituk-
sen yhdenmukaisuuden aikaansaamiseksi pinossa. Kuten on
esitetty kuviossa 2, avointelaisessa tilassa toimimootto-

rit 22 on inaktivoitu.

Kaikkien telojen ohjaamiseksi pinossa 10 pystysuoraa 1lii-
kettd varten tukirakennekehysti 11 pitkin on jidrjestetty
pystysuora kisko 23, joka kulkee tdyden pituuden pinon yl4-
osasta pohjaan ja on sovitettu liukuvaa ohjauskytkentii
varten useiden telojen laakereiden pesien kanssa. Jokai-
sella telalla 13 ja 14 on samankaltainen laakerirakenne
24, Kaikkien laakerirakenteiden 2u ja laakerirakenteiden
17 ja 20 kaikki laakerinpesit voidaan kytked liukuvasti
kiskon 23 kanssa, kuten on esitetty tyypillisesti kuvios-
sa 3. Kisko 23 on kiinnitetty kehykseen 11 pulttien 25
avulla sopivin vdlein. Laakerinpesdssd 27 on pystysuorat
laakeripinnat 27a ohjauskytkennissi kiskon 23 kanssa yh-
teistoiminnassa pididtyslevyjen 28 kanssa, jotka on kiin-
nitetty pesddn 27 pulttien 29 avulla. Rullalaakerit 30
tukevat kalanteritelan liitettys laakeripintaa 31 laake-
ripesdn 27 p4dlld, joka on tihin tarkoitukseen sopivan

kokoinen ja kestdvi.

Jokaisen laakerirakenteen 20 ja 24 jokaisessa laakerinpe-
sdssd 27 on kiinted kannatin 32, jonka sis&lld on kier-
teitetyn ruuviakselin 33 kara, jolloin kannatin saa ai-
kaan tydntbolakkeen, joka on allaolevaan tukipiddtysolak-
keeseen 34 pdin ja kytkettdvissid sen kanssa, mikd pid&-
tysolake on piddtysmutterin muodossa, joka on kierteite-
tysti kytketty akseliin 33 ja helposti sdddettivissd sii-
nd. Jokainen piddtysmutteri 34 on sovitettu siidettivik-
si halutun etdisyyden aikaansaamiseksi siihen liittyvdn
telan ja viereisten telojen vilillid. Erdissi parhaimpana

pidetyssi suhteessa tillainen etdisyys voi olla etenevisti
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suurempi ylimmdstd telanipistd alimpaan telanippiin. Esi-
merkiksi ylimmdssd nipissd etdisyys voi olla noin 1,27 cm
ja jokaisen seuraavan nipin etdisyys alaspdin pinossa voi
kasvaa noin 0,51 cm:n lisdyksin, niin ettd ninossa, jois-
sa on useita esitettyjd teloja, alin nippietdisyys telo-
jen avoimessa tilassa voi olla noin 5,1 cm, Tdmd helpot-
taa pujotusta tai mitd muuta rainan tilaa tai tapahtumaa
tahansa, milloin raina kulkee y1lospdin kalanterin ldpi.
Jokainen akseli 33 on tdysin ankkuroitu kehyksen 11 yld-

osassa.

Vaikka laakerirakenteet 20 ja 24 voivat olla taroeeksi
raskaita sindnsd nipin vddntymdn aikaansaamiseksi niiden
omapainon johdosta suljetussa telojen nippitilassa, ku-
ten on esitetty kuviossa 1, ongelma huononee, jos pide-
tdin parempana asentaa ohjaustelayksikkdjd 35 laakerira-
kenteiden pesiin 27 jokaista telaa varten pddtelan 12
yldpuolelle. Tillaisten ohjaustelojen 35 asennus (teks-
tissi esiintyy sana fly roll, joiden nimend on toisinaan
myds guide roll) on toivottavaa, koska tdlldin ohjauste-
lat pysyvdt toivotuimmassa suuntauksessa liitetyn kalan-
teritelan suhteen kussakin tapauksessa, ja kun pinossa
olevat telat lasketaan nopeasti nippien avaamiseksi, on
olemassa minimaalinen, jos yhtddn viintdjdnnitystd rai-

nassa W.

Fsilli olevan keksinndén mukaisesti laakerirakenteiden 20
ja 24 paino irroitetaan teloista 13, 14 ja 15 nostetussa
kalanteritelojen nippitilassa, s.o. tilassa, joka on esi-
tetty kuviossa 1. TdAmd saadaan aikaan esimerkiksi kuviois-
sa 3 - 7 esitetylld tavalla, joka sisdltdd hammaslaitteen
37, joka on sopivasti pitkdnomaisen hammastangon muodossa,
joka on liitetty jokaiseen ohjainelimeen 23 ja valinnai-
sesti kytkettdvissd laakerinpesddn 27 tukemalla sdpilld
38. Kuten ylld on esitetty, tdmi jdrjestely menes tyy sa-
manlaisella vaikutuksella kalanteripinon molemnilla si-

vuilla ja etenkin kalanteritelojen kummassakin pddssd,
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Tdmd jirjestely on sellainen, ettd kun pditela 12 nostaa
pddlld olevat kalanteritelat niiden nipeilld varustetus-
sa kalanterointitilassa, hammastanko 37 on kytketty si-
pilld 38, kuten on esitetty pistekatkoviivoin kuviossa 5.
Ndin saadulla kytkennidlldi kyseessd olevan laakeriraken-
teen omapainokuormitusta kevennetiin kalanteritelan ky-
seessd olevasta pddstd. Kun kalanteritelat lasketaan vi-
lien aikaansaamiseksi niiden nipeissd kuviossa 2 esite-
tyssd tilassa ja kalanteritelojen paino on tuettu niiden
laakerirakenteiden avulla olakkeilla 34, sdpit 38 on so-

vitettu vapaasti irroitettaviksi hammastangoista 37.

Halutussa jdrjestelyssd jokainen hammastanko 37 on asen-
nettu liukuvasti kyseessi olevassa ohjainelimessd 23 ole-
vaan tdydentdvddn pystysuoraan koloon 39, joka on tar-
peeksi syvi vastaanottamaan hamnastangon sen hammastan-
gon hampaiden 40 kanssa lihes tasossa ohjainelimen 23
ulkopinnan kanssd, kuten parhaiten nihdiin kuvioissa 3

ja 7. Piditysliuskat 41, jotka on asennettu sivu-uriin

42 kolon 39 ulkosivuilla ja tuettu limittdvissd piditys-
suhteessa sivuolakkeisiin 43, jotka kulkevat pitkittdin
hammastangolla 37 sisddnpdin hammas tangon hampaiden 40
vieressd, on kiinnitetty paikalleen ruuveilla U4k, Tdmdn
jdrjestelyn avulla hammastangot 37 on tuettu tdysin tue-
tussa suhteessa kyseessd olevien ohjainelimien 23 suh-
teen ja ne voivat liukua pystysuorasti niiden piddtysko-
loissa 39, Alapdissdadn hammastangot 37 on sovitettu tydn-
tymddn kalanteripinon kummallakin sivulla piddtysolaket-
ta 45 (kuv., 1) vasten, joka on saatu aikaan ylimmdlls
Pystysuorasti etdisyydelld olevien kulkuvastusten 45 pa-
rista, joka on kiinte4 pddtelan 12 laakerirakenteen 17
pesdn kanssa. Ndmi kulkuvastukset 45 ovat kytkenndssd
ohjainelimen 23 kanssa samalla tavalla kuin kuviossa 3

on esitetty laakerirakennepesille 27. Tuloksena, kun pii-
telaa 12 nostetaan, hammas tankoja 37 siirretddn yl8spdin

niiden ohjainkclossa 39. Kun pddtelaa 12 lasketaan,
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hammastangot 37 seuraavat vdhintddn painovoimataivutuksen
johdosta niiden kyseessd olevia olakevasteita 45 ja laske-

vat niiden kanssa ohjattuina niiden chjauskoloissa.

On jdrjestetty laitteet sdppien 38 ohjaamiseksi yksil&lli-
sesti tavalla, joka varmistaa, ettd sdpit kytkeytyvdt ham-
mastangon hampaisiin kussakin tapauksessa vain, kun kalan-
teritela jirjestelmi on valmis sdppi- ja hammasrakenteen
omapainon kevennystoimintaan. Tdtd varten jokainen sdppi
38 on tuettu suoraviivaisen hydraulisen toimimoottorin u8
minndnvarren 47 alemmalla pidtyosalla, joka toimimootto-
ri on asennettu pystysuorassa asennossa laakerinpesddn 27
kussakin tapauksessa. Yldpddtyosassaan sippi 38 on kytket-
ty nivelikkddsti minndnvarteen tai mintdin 47 korvan 50
(kuv. 5-7) avulla, joka tydntyy y18spdin haarukkaan 51,
joka on tuettu mdnndnvarrella 47, jolloin tukeva niveltap-
pi 52 saa aikaan nivelliitoksen, niin ettd sippi 38 on
sovitettu kddntymddn lukitsevaan kytkentddn hammastangon
37 hampaiden 40 kanssa ja siitd pois. Tdllaista sdppikyt-
kentdd helpotetaan sdpin pddlld olevan sormen 53 avulla,
joka on tdydentdvd muodoltaan kolojen 54 suhteen hammas-=
tangon hampaiden 40 vdlissd, joista jokainen saa aikaan
y1ldspdin suunnatun olakkeen kuten on esitetty. Sdpin 38
ollessa pois toiminnasta toimimoottori 48 vetdd sdpin
y1lospdin nostettuun asentoon, jolloin sdpin yldpddssd ole-
va olake 54 sivulla, joka on ldhinnd hammastankoa 37,
kytkeytyy alaspdin olevaan piddtyselimeen 57, joka voi
olla sopivasti tuettu toimimoottorin 48 pdin alemmalla
pinnalla. Td11l8in sdppi 38 kddntyy positiivisesti pesdn

27 viereiseen pintaan pdin ja se pidetdin asennossa, jos-
sa sdpin sormi 53 on vapaa hammastangon hampaista 40.
Tissi sipin 38 taaksepdin vedetyssi, ei-aktiivisessa asen-
nossa yldspdin oleva olake 58 sdpin yldpddssd ja nivelen
52 vastakkaisella sivulla olakkeesta 55 kytkeytyy
taivutuslaitteeseen, joka kdsittdd jousen 59, jota
painetaan olakkeella 58, Hydraulinen neste toimimoottorin

48 kdyttidmiseksi toimitetaan sen minnidn 60 vastakkaisiin
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pdihin ylemmdn tuloputken 61 ja alemman tuloputken 62
(kuv. 5) kautta, joihin on liitetty vastaavat vuorotte-
levat hydraulisen paineen/laskuputket 63 ja 64,

Hydraulisten toimimoottoreiden 48 toiminta on koordinoi-
tu hydraulisten pddtelan 12 toimimoottoreiden 19 ja yli-
tai pddtytelan 50 toimimoottoreiden 22 toiminnan kanssa.
Kun pddtela laskeutuu kalanteritelojen avaamiseksi, sdp-
pitoimimoottorit 48 vetdvit sdpit takaisin. Kun pddtela
on nostanut kalanteritelat nipilld varustettuun kalante-
rointisuhteeseen ja ylempi puristustela 15 on aktivoitu
kalanteroimiskuormituksen asettamiseksi pinoon, sdppitoi-
mimoottoreita 48 kdytetdin sippien 38 ajamiseksi alas-
pdin. Kun sdppiolakkeet 55 jittivdt olakkeet 57, taivu-
tusjouset 59 kddntdvidt sdpit 38 kyseessd oleviin hammas-
tankoihin 37 pdin, niin ettd sidppisormet 53 kytkeytyvit
yhteen hammastangon hampaista 40. Sitten jatkettaessa
toimimoottoreilla 48 kyseessd oleviin sdppeihin 38 koh-
distettavaa tydntdmistd vastaava y1l8spd4in nostava voima
kohdistetaan kyseessi oleviin laakerirakenteisiin laake-
rirakenteiden omakuormituksen keventimiseksi kyseessd
olevista kalanteriteloista. Tdmd irroittaa kalanterite-
lat laakerirakenteen ja kyseessi olevan ohjaustelan oma-
painon vdidntidvistd vaikutuksesta, niin ettd telat sidi-
lyttdvdt olennaisesti yhdenmukaiset suorat kalanterointi-

nipit.

Virheellisen toiminnan estimiseksi, jos mitddn sdpeistd 38
el vedetd asianmukaisesti takaisin, kun kalanteritelapino
lasketaan, on jdrjestetty turvalaite, joka kisittdi 1liki-
arvokytkimen (kuv. 5) jokaista sdppid 38 varten sen takai-
sinvetdytymisen valvomiseksi. Jos jokin sdppi 38 ei vetdy-
dy takaisin asianmukaisesti, silloin t4mi signaloidaan
valvonta-asemalle ja viallinen toiminta jdljitetddn. Timi
turvaominaisuus vilttid sen mahdollisuuden, ettd jokin sdp-

pi voi pysyd kytkenndssd hammastangon 37 kanssa telojen ol-
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lessa erotettuina, jolloin nostettaessa pinoa nipilld
varustettuun kalanterointitoimintaan kyseessd olevan

telan koko paino voi kohdistua virheellisesti toimivan
sdpin johdosta kyseessd olevaan nammastankoon 37. Yli-
kuormitus ja mahdollinen painon rikkova kohdistus ham-

mas tankoon 37 on siten vdltetty.

On selvii, ettd voidaan tehdd vaihteluita ja muunnoksia

poikkeamatta tdmin keksinndn uusien ajatusten puitteista.
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PATENTTIVAATIMUKSET

1. Menetelmd kalanterin kdyttamiseksi, jossa on pysty-
suora useiden pydrivien telojen pino (10), joissa jokai-
sessa telassa (12-15) on laakerirakenne (17,20,24) kum-
massakin vastakkaisessa piddssi, vilineet (23) mainittujen
laakerirakenteiden (17,20,21) ohjaamiseksi pystysuoraa
Tiikettd varten ja vdlineet (18,19,21,22) mainittujen te-
Tojen siirtimiseksi valimatkan pddssd toisistaan olevan
itsendisesti kannatetun tilan Ja keskenddn nippisuhteessa
olevan tilan valilld, tunnett u siitd, etti telo-
jen (13-15) laakerirakenteiden (20,24) painoa kevennetaan
telojen nippisuhdetilassa nostosdppien (38) toiminnalla
yhteitoiminnassa kyseessi olevien hammastankojen (37)
kanssa.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelma, t u n -
nettu siitd, ettd hammastangot (37) siirretisn irti
kytkenndastd sdppeihin (38) koordinoidussa suhteessa telo-
jen pystysuoraan laskettuun tilaan siirron suhteen.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen menetelmd, t u n -
nettu siitd, ettd mainitut sapit (38) siirretisn vi-
Tyssuhteeseen mainittujen hammastankojen (37) suhteen koor-
dinoidussa suhteessa hammastankojen siirtoon nihden.

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen menetelmd, t u n -
nettu siitd, ettd telat (13-15) palautetaan nippiti-
lasuhteeseen ja sitten saadaan aikaan sdppien (38) palau-
tus kytkentddn hammastankojen (37) kanssa.

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen menetelmd, t u n -
nettu siitd, ettd sen jdlkeen kun sipit (38) on palau-
tettu kytkentian hammastankojen (37) kanssa, sdappeihin

(38) kohdistetaan laakerirakennetta (20,24) nostava voima-
komponentti.
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6. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmda, t u n -
nettu siiti, ettd kevennys suoritetaan kayttamalla
mainittuja sdppejd (38) hydraulisesti koordinoidussa suh-
teessa telojen laskun ja noston kanssa.

7. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmd, t un -
nettu siita, ettd hammastankoja (37) siirretddn se-
lektiivisesti sippien (38) irroittamiseksi hammastangois-
ta (37).

8. Patenttivaatimuksen 7 mukainen menetelma, t un -
nettu siiti, ettd hammastankoja (37) siirretddn
pystysuorassa koordinoidussa suhteessa telapinon (10)
alapdsssd olevan pystysuorassa suunnassa siirrettdavan
pdatelan (12) kanssa.

9. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmd, tun -
nettu siita, ettd laakerirakenteiden (20,24) painon
keventimisen lisdksi kevennetddan ohjaustelayksikdiden
(35) painoa.

10. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmda, t un -
nettu siiti, ettd hammastankoja (37) ohjataan pysty-
suoraa toimintaliikettd varten telan laakerirakenteisiin
(20,24) liittyvissd pystysuorissa kiskoelimissda (23).

11. Kalanteri, jossa on pystysuora useiden pydrivien telo-
jen pino (10), joissa jokaisessa telassa (12-15) on laake-
rirakenne (17,20,24) kummassakin vastakkaisessa padssd,
vilineet (23) mainittujen laakerirakenteiden ohjaamiseksi
pystysuoraa liikettd varten ja valineet (18,19,21,22) mai-
nittujen telojen siirtdmiseksi pystysuunnassa valimatkan
padssd olevan itseniisesti kannatetun tilan ja keskendadn
nippisuhteessa olevan tilan vdlilli, tunnet tu
vilineistd, joihin sisdltyy nostosapit (38), jotka ovat
yhteistoiminnassa kyseessd olevien hammastankojen (37)
kanssa laakerirakenteiden (20,24) painon keventdmiseksi
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teloista (13-15) mainitussa nippisuhdetilassa ja vidlineis-
td (47-52,55-59) kevennysvidlineiden kayttamiseksi.

2. Patenttivaatimuksen 11 mukainen kalanteri, t u n -
nettu siitd, ettd mainituissa laakerirakenteissa
(20,24) on niihin liittyvdt ohjausyksikot (35) ja maini-
tut kevennysvdlineet eivdt kevennd vain laakerirakentei-
den (20,24) painoa vaan myds mainittujen yksikgiden (35)
painoa.

13. Patenttivaatimuksen 11 mukainen kalanteri, t u n -
nettu siitd, ettd mainituissa kayttovdlineissd (47-52,
55-59) on vdlineet mainittujen hammastankojen (37) siirti-
miseksi pois kytkenndsta sdppien (38) kanssa koordinoidus-
sa suhteessa telojen pystysuoraan Tlaskettuun tilaan siir-
ron suhteen.

14. Patenttivaatimuksen 13 mukainen kalanteri, t u n -
nettu siitd, ettd se kdsittdd vdlineet mainittujen
sappien (38) siirtdmiseksi vdlyssuhteeseen hammastankoihin
(37) ndhden.

15. Patenttivaatimuksen 14 mukainen kalanteri, t u n -
nettu siitd, ettd mainitut valineet sdppien siirtd-
miseksi on sovitettu piddttamain sdpit vialyssuhteessa,
kunnes telat ovat palautuneet nippitilasuhteeseen, minka
jdlkeen mainitut sdppien siirtovdlineet on sovitettu pa-
lauttamaan sdppien kytkennin hammastankoihin.

16. Patenttivaatimuksen 14 mukainen kalanteri, t u n -
nettu siitd, ettd sdppien siirtovilineet (47-52,
55-59) on sovitettu toimimaan laakerirakennetta (20,24)
nostavan voimakomponentin kohdistamiseksi sdppeihin (38).

17. Patenttivaatimuksen 11 mukainen laite, t u n -
nettu siitdi, ettd mainitut kevennysvalineet kdsitta-
vat sdppeja kayttavdt ja takaisinvetavdt hydrauliset toi-
mielimet (47,48), jotka voivat toimia koordinoidussa
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suhteessa telojen laskemisen ja nostamisen kanssa.

18. Patenttivaatimuksen 11 mukainen kalanteri, t un -
nettu siiti, ettd mainittu telojen pino (10) kdsit-
tdd pystysuunnassa siirrettdvén pddtelan (12) pinon ala-
padssd ja pddtelan (12) ohjaamat vdlineet hammastankojen
siirtimiseksi pystysuorassa koordinoidussa suhteessa pdd-
telan siirtamisen kanssa.

19. Patenttivaatimuksen 11 mukainen kalanteri, t un -
nettu siiti, ettd se sisdltdd pystysuorat kiskoelimet
(23), jotka muodostavat mainitut ohjausvdlineet, pystysuun-
nassa edestakaisin 1liikkuvat hammastangot (37), jotka on
kytketty liukuvasti mainituissa kiskoelimissd oleviin
pystysuoriin kiskoteihin (39), védlineet (18,19,45) mainit-
tujen hammastankojen (37) liikuttamiseksi edestakaisin mai-
nituissa kiskoteissd ja mainittujen laakerirakenteiden (20,
24) kannattamat takaisinvedettdvdt sapit (38) niiden kytke-
miseksi selektiivisesti hammastankoihin (37).
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PATENTKRAYV

1. Forfarande for att driva en kalander omfattande en
Todrdt stapel (10) av ett flertal roterande valsar, vari
varje vals (12-15) uppvisar en lagerkonstruktion (17,20,

24) i vardera motstdende inde, don (23) fér att styra nimnda
lagerkonstruktioner (17,20,24) i en lodrit rorelse och don
(18,19,21,22) for att forflytta ndmnda valsar mellan ett pa
avstdnd frén varandra sjdlvstandigt uppburet ldge och ett
inbordes i ett nypférh&llande varande ldge, k @ nne -
tecknat ddrav, att vikten av valsarnas (13-15) lager-
konstruktioner (20,24) avlastas i valsarnas nypforh81lande-
ldge medels lyfthakarnas (38) funktion i samverkan med ifrd-
gavarande kuggstinger (37).

2. Férfarande enligt patentkravet 1, k inneteck -
nat ddrav, att kuggstdngerna (37) flyttas 16s fran kopp-
lTingen til1 hakarna (38) i koordinerad relation till valsar-
nas vertikala forflyttning till nedlagda laget.

3. Forfarande enligt patentkravet 2, k i nneteck
nat ddrav, att nimnda hakar (38) forflyttas till avstands
férhd1lande med ndmnda kuggstidnger (37) i koordinerad rela-
tion till kuggstdngernas forflyttning.

4. Forfarande enligt patentkravet 3, k a nneteck

nat darav, att valsarna (13-15) &terfores till nyplages-

relationen och darefter &stadkommes hakarnas (38) dterforing
ti11 hopkoppling med kuggstingerna (37).

5. Forfarande enligt patentkravet 4, k i nneteck -
nat ddrav, att efter det hakarna (38) har &terforts till
hopkoppling med kuggstangerna (37) riktas pd hakarna (38)

en lagerkonstruktionen (20,24) lyftande kraftkomponent.

6. Forfarande enligt patentkravet 1, k i nneteck -
nat ddrav, att avlastningen utféres genom att driva
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nimnda hakar (38) hydrauliskt i koordinerad relation med
valsarnas sankning och lyftning.

7. Forfarande enligt patentkravet 1, k @nnetec k -
nat dirav, att kuggstangerna (37) forflyttas selektivt
f6r 16sgorande av hakarna (38) frén kuggstdngerna (37).

8. Forfarande enligt patentkravet 7, k @ nnetec k -
nat dirav, att kuggstingerna (37) forflyttas i en verti-
kalt koordinerad relation till den i valsstapelns (10) nedre
inde varande i vertikal riktning forflyttbara huvudvalsen
(12).

9. Fsrfarande enligt patentkravet 1, k @ nne teck -
nat dirav, att for avlastning lagerkonstruktionernas
(20,24) vikt dessutom styrvalsenheternas (35) vikt avlastas.

10. Fsrfarande enligt patentkravet 1, k @ nnetec k -
nat dirav, att kuggstidngerna (37) styres for vertikal
funktionsrorelse i till valsens lagerkonstruktioner (20,24)
sig anslutande vertikala rdlorgan (23).

11. Kalander med en vertikal stapel (10) av flera rote-
rande valsar, vari i envar vals (12-15) finnes en lager-
konstruktion (17,20,24) i vardera motstdende dnden, don

(23) for styrning av ndamnda lagerkonstruktioner fir verti-
kal rérelse och don (18,19,21,22) for att flytta namnda
valsar vertikalt mellan ett pd avstédnd varande sjalvstédndigt
uppburet ldge och ett i inbordes nypforhdllande varande ldge,
Kkinnetecknad avdon vari ingédr lyfthakar (38),
som ar i samverkan med ifrdgavarande kuggstdnger (37) for
att avlasta lagerkonstruktionernas (20,24) vikt frén valsar-
na (13-15) i nimnda nypforh&llandeldge och av don (47-52,
55-59) for drivning av avlastningsdonen.

12. Kalander enligt patentkravet 11, k d@ nnee teck -
nad dirav, att i nimnda lagerkonstruktioner (20,24)
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finnes till dessa sig anslutande styrenheter (35) och
ndmnda avliastningsdon avlasta ej enbart lagerkonstruktioner-
nas (20,24) vikt utan dven vikten av namnda enheter (35).

13. Kalander enligt patentkravet 11, k a nneteck -
nad ddrav, att i ndmnda drivningsdon (47-52,55-59) fin-
nes don for ndmnda kuggstdngers (37) bortflyttning fran
kopplingen med hakarna (38) i koordinerad relation till val-
sarnas vertikala forflyttning till nedlagda liget.

14, Kalander enligt patentkravet 13, k @& nneteck -
nad ddrav, att den innefattar don for forflyttning av
ndmnda hakar (38) till avsté&ndsforhillande med namnda kugg-
stanger (37).

15. Kalander enligt patentkravet 14, k a nneteck -
nad ddrav, att namnda don for forflyttning av hakarna
(38) &dr anordnade for att spirra hakarna i avstandsforhal-
Tande tills valsarna har 3terforts till nypférh&llande ef-
ter vilket forflyttningsdon for nimnda hakarna ar anordnade
att dterstdlla hakarnas koppling med kuggstidngerna.

16. Kalander enligt patentkravet 14, k i nneteck -
nad ddrav, att hakarnas forflyttningsdon (47-52,55-59)

dr anordnade att operera for att rikta p& hakarna (38) en
Tagerkonstruktionen (20,24) lyftande kraftkomponent.

17. Anordning enligt patentkravet 11, k @ nneteck -
nad ddrav, att ndamnda avlastningsdon innefattar drivande
och dterdragande hydrauliska stiliningsdon (47,48), vilka

kan operera i koordinerad relation med valsarnas sankning

och lyftning.

18. Kalander enligt patentkravet 11, k @ nneteck -
nad ddrav, att ndmnda valsstapeln (10) innefattar en i
vertikal riktning forflyttbar huvudvals (12) i stapelns
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nedre inde och genom huvudvalsen (12) styrda don for att
flytta kuggstingerna i koordinerad relation med huvudval-
sens forflyttning.

19. Kalander enligt patentkravet 11, k @ nneteck -
nad dirav, att den innefattar vertikala rdlorgan (23),

{ vertikal riktning fram och &8ter rdrbara kuggstdnger (37),
som har kopplats glidbart till vertikala rdlvagar (39) i
nimnda rilorgan, don (18,19,45) for att forflytta ndmnda
kuggstinger (37) fram och &ter i ndmnda rdlvdgar och dter-
dragbara hakar (38) uppburna av namnda lagerkonstruktionerna
(20,24) for att koppla dessa selektivt till kuggstangerna
(37).

Viitejulkaisuja-Anférda publikationer
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