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Vynalez se tyka zapojeni pro fizeni budiciho proudu cize bu-
zeného trakéniho motoru u elektrickych lokomotiv, napajenych
st¥idavym proudem, vybavené fizenym usmérrovadem.

U dosud znamych zapojenich reguldtori pro rizeni budiciho
proudu u cize buzenych trakénich motoru se pro odbuzovani motoru
po dosaZeni jmenovitého napéti motoru nebo po dosafeni plného
uhlu otevfeni rizeného usmériiovade pouzivaji oddélené samostatné
regulatory pro regulaci napéti kotvy motoru, nap¥. pro regulaci
Ghlu otevfeni rizeného usmérriovade. P¥ipadné vyuzivani signalu
o0 odchylce poZadované a skuteé¢né hodnoty kotevniho proudu vede
k nestabilité regula¢niho obvodu, kterd 3je zpusobena znadné
zvlnénym kotevnim proudem. U&innd filtrace proudu vyZaduje sloZi-
té filtrac¢ni obvody.

Uvedené nevyhody odstrafuje zapojeni pro ¥izeni budiciho
proudu cize buzeného trakéniho motoru podle vynalezu, jehoz
podstata spoc¢iva v tom, Ze prvni vstupni svorka .je pfripojena na
vstup nelinedrniho ¢lenu, jehoZ vystup Jje prlpojen na zadavaci
vstup presného omezovace, jehoé vystup je prlpOJen na 1ntegracn1
vstup integratoru s omezovacem, jehoZ sniZovaci vstup je pripojen
na vystup vybérového ¢lenu. Uhlovy vstup vybérového <¢lenu je
pfipojen na druhou vstupni svorku, jehoZ kotevni vstup je prlpo-
jen na tfeti vstupni svorku a jehoZ diagnosticky vstup je prlpo-
jen na c¢tvrtou vstupni svorku. Vystup integratoru s omezovaden je
prlpOJen jednak na omezovaci vstup pfesného omezovade a jednak na
prvnl souctovy vstup souctového ¢lenu, jehoZ druhy soudtovy vstup
je pfipojen na vystup druhého nelidrniho &lenu, jehoZ vystup je
prlpOJen na vstup druhého rozdilového ¢lenu na jehoZ odecéitaci
vstup je pripojena patd vstupni svorka a na jehoZ proudovy vstup
je pfipojena Sestd vstupni svorka. Sedmd vstupni svorka je pfipo-
jena na signdlovy vstup dynamického &lenu, jehoz skluzovy vstup
je pfipojen na osmou vstupni svorku a jehoZ vystup je prlpOjen na
analogovy vstup elektronického prepinace, jehoZ prvni analogovy
vstup je pfipojen Jjednak na vystup soudtového ¢lenu a jednak na
vstup prvnlho indika¢niho obvodu a prvni blokovaci vstup elektro-
nického prepinace je prlpOjen na devatou vstupni svorku a jehoz
druhy blokovaci vstup je prlpojen na desatou vstupni svorku.
Vystup elektronického preplnace je pripojen na vstup druhého
indikaéniho obvodu a soudasné na vystupni svorku.

Vyhodou zapojeni podle vyndlezu je vyu21van1 jednoho spolec-
ného regulatoru pro regulaci napet1 kotvy i Ghlu otev¥eni Fizené-
ho usmérnovace. Dalsi prednosti je skutednost, Ze v ustileném
stavu neplsobi signdl o odchylce kotevniho proudu motoru od zada-
né hodnoty proudu a tudiz neovllvnuje negativné stabilitu obvodu.
Zapojeni umoznuje oddélené rizeni budiciho proudu trakéniho moto-
ru v motorickém i generatorlckem chodu a je vybaveno diagnostic-
kym vstupem, ktery umoZriuje snadné testovdni regulatoru v klido-
vém stavu.

Priklad praktického provedeni vyndlezu je zndzornén blokovym
schématem na obrézku.

Zarizeni podle vyndlezu sestavad z prvniho nelinedrniho &lenu
1, vybérového ¢lenu 2, rozdilového &lenu 3, presného omezovade
4, integratoru 5 s omezovadéem, druhého nelinedrniho ¢&lenu 6,
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souctového ¢lenu 7, dynamického ¢&lenu 8, elektronického prepinace
9, prvniho indikaé¢niho obvodu 10 a druhého indikaéniho obvodu
1l. Prvni svorka A je pfipojena na vstup nelinedrniho &lenu 1,
jehoZ vystup je pfipojen na zadavaci vstup 41 presného omezovace
.4, jehoZz vystup je pfipojen na integraéni vstup 51 integritoru
5 s omezovacem, JjehoZ sniZovaci vstup 52 je pfipojen na vystup
vybérového &lenu 2 opatfeného jednak tGhlovym vstupem 21 pripoje-
nym na druhou vstupni svorku B jednak kotevnim vstupem 22 pripo-
jenym nd treti vstupni svorku ¢ a jednak diagnostickym vstupem
23 pripojenym na ctvrtou vstupni svorku D. Vystup integratoru
5 s omezovacem je pripojen jednak na omezovaci vstup 42 presného
omezovace 4 a jednak na prvni soudtovy vstup 71 soudtového &lenu
Z, jehoZz druhy souctovy vstup 72 je pfipojen na vystup druhého
nelinedrniho ¢lenu 6, jehoZ vstup Jje pfipojen na vystup rozdilo-
vého ¢lenu 3 na jehoZ odec¢itaci vstup 31 je pfipojena pata vstup-
ni svorka E a na jehoZ proudovy vstup 32 je pripojena Sesta
vstupni svorka F. Sedmd vstupni svorka G je pripojena na signalo-
vy vstup 81 dynamického ¢lenu 8, jehoZ skluzovy vstup 82 je
pfipojen na osmou vstupni svorku H. Vystup dynamického &lenu 8 je
pfipojen na druhy analogovy vstup 92 elektronického prepinace.
Prvni analogovy vstup 91 elektronického pfepinade 9 je pripojen
jednak na vystup souctového &lenu 7 a jednak na vstup prvniho
indika¢niho obvodu 10. Prvni blokovaci vstup 93 elektronického
ptepinace 9 je pripojen na devatou vstupni svorku I. Druhy bloko-
vaci vstup elektronického prfepinace 9 je pFipojen na desatou
vstupni svorku J. Vystup elektronického prepinace 9 je pFipojen
na vstup druhého indika¢niho obvodu 11 a souéasné na vystupni
svorku K. ’ '

Zapojeni podle vyndlezu pracuje tak, Ze na prvni vstupni
svorku A, na kterou je pripojen vstup nelinedrniho &lenu 1, se
pripojuje analogovy signdl, ze zadavacich obvodd lokomotivy,
o pomérném tahu. Z vystupu nelinedrniho &lenu 1, ve kterém se za-
dany signal upravuje podle charakteristik motoru se poZadovana
hodnota budiciho proudu véde do zaddvaciho vstupu 41 presného
omezovace 4. Z vystupu integrdtoru 5 s omezovadem, ktery pracuje
jen v jedné polarité, je vedena skutednd hodnota budiciho proudu
do omezovaciho vstupu 42 pfesného omezovade 4, kde jsou hodnoty
z obou vstupd porovndvadny a na jeho vystupu je reguladéni signal
veden na integracni vstup 51 integratoru 5 s omezovadem, na jehoZ
vystupni napéti sleduje vstupni napéti s Gasovou konstantou danou
vnitfnim zapojenim integrdtoru. Na jeho sniZovaci vstup 52 je
pfiveden signal z vybérového &lenu 2, ktery vybird jeden ze tFi
vstupnich signdla v p¥ipadé, Ze prekrodi svoji maximdlni hodnotu
a podle jeho velikosti sniZuje vystupni napéti integratoru 5
s omezovacem a tim odbuzuje trakéni motor. Na druhovu vstupni
svorku B, pfipojenou na dhlovy vstup 21 vybérového ¢lenu 2 je
pfipojen signdl, jehoZ velikost Jje Umérna dhlu otevieni Fizeného
usmeérnovace. Na treti vstupni svorku C, kterd je prFipojena na ko-
tevni vstup 22 vybérového ¢lenu 2, je pfipojen signdl uGmérny ko-
tevnimu napéti trakéniho motoru a na &tvrtou vstupni svorku D,
pfipojenou na jeho diagnosticky vstup 23 se pripojuje diagnostic-
kY signdl, urcéeny k diagnostice zapojeni v klidovém stavu. Na pa-
tou vstupni svorku E, kterd je pfipojena na ode&itaci vstup 31
rozdilového ¢lenu 3, je pfipojen signal o poZadované hodnoté ko-
tevniho proudu trakéniho motoru a signdl o skuteéné hodnoté ko-
tevniho proudu je veden do jeho proudového vstupu 32 pripojené
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ho na sSestou vstupni svorku F. Z vystupu rozdilového &lenu 3 Jje
signal umérny rozdilu obou vstupnich velidin veden do druhého
nelinedrniho ¢&lenu 6, na JjehoZ vystupu se objevuje signdl,
jestliZe rozdil vstupnich signdld na vstupech rozdilového &lenu
3 prekro¢i zadanou Urover. Tento rozdilovy signdl je veden do
druhého souctového vstupu 72 souctového &lenu 7, kde se pridita
k signalu o poZadované hodnoté budiciho proudu, vedeném z vystupu
integratoru 5 s omezovadem na prvni soudtovy vstup 71 a tim
urychluje pokles poZadované hodnoty budiciho proudu. Analogovy
signal - Umérny skuteéné hodnoté budiciho proudu je z vystupu
souc¢tového ¢&lenu 7 veden jednak na vstup prvniho indikaé&niho
obvodu 10 a Jjednak na prvni analogovy vstup 91 elektronického
pfepinade 9 pracujiciho jako multiplexer, na jehoZ vystup prochi-
zi analogovy signdl bud z prvniho analogového vstupu 91 nebo
z druhého analogového vstupu 92, na kterém je analogovy signal
o skutec¢né hodnoté budiciho proudu v brzdé, podle logickych
signdld, privedenych na prvni blokovaci vstup 93 a druhy blokova-
ci vstup 94. Tyto logické signdly, které odpovidaji rezimu loko-
motivy, jsou privedeny na devatou vstupni svorku I, reZim jizda
a na desatou vstupni svorku J reZim brzda. Na sedmou vstupni
svorku G, Kktera je pripojena na signdlovy vstup 81 dynamického
¢lenu 8, se pripojuje signdl o poZadované hodnoté budiciho proudu
v rezimu brzda. Na Jjeho skluzovy vstup 82, ktery je pripojen na
osmou vstupni svorku H, se pripojuje logicky signdl o skluzu
dvojkoli lokomotivy. Tento logicky signdl v dynamickém &lenu 8,
zpusobi okamZité zablokovédni jeho vystupu a postupné nartstani
vystupniho napéti na puvodni hodnotu s dobou danou &asovou kon-
stantou dynamického €lenu 8, z JjehoZ vystupu je tento signdl ve-
den do druhého analogového vstupu 92 elektronického prepinade 9,
jehoZz vystup Jje pfipojen na vstup druhého indikaéniho obvodu 11
a soucasné na vystupni svorku K.

Zapojeni pro ¥izeni budiciho proudu cize buzeného traké&niho
motoru lze pouZit zejména u trakcénich vozidel, napajenych st¥ida-
vym proudem, se stejnosmérnymi cize buzenymi motory, které jsou
napajené z rizenych usmérrniovacd, kde se poZaduje zapojeni motoru
jak v motorickém, tak i generatorickém chodu.
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Zapojeni pro ¥izeni budiciho proudu cize buzeného trakéniho
motoru sestdvajiciho 2z prvniho nelinedrniho &lenu, vybérového
¢lenu, rozdilového Clenu, presného omezovale, integratoru s ome-
zovacem, druhého nelinedrniho ¢lenu, souctového &lenu, dynamické-
ho ¢&lenu, elektronického preplnace, prvniho a druhého indikadéniho
€lenu, vyznacené tim, Ze prvni vstupni svorka (A) je pripojena na
vstup nelinedrniho ¢lenu (1), jehoZ vystup je pripojen na zadava-
ci vstup (41) presného omezovacde (4), jehoZ vystup je prlpOJen na
1ntegracn1 vstup (51) 1ntegratoru (5) s omezovacem, jehoZ sniZo-
vaci vstup (52) je pfipojen na vystup vybérového élenu (2), jehoz
dhlovy vstup (21) je pfipojen na druhou vstupni svorku (B), jehoZ
kotevni wvstup (22) je pripojen na treti wvstupni svorku (C)
a Jjehoz dlagnostlcky vstup (23) je pripojen na &tvrtou vstupnl
svorku (D), pricemz vystup integratoru (5) s omezovacem je pripo-
jen Jjednak na omezovaci vstup (42) presného omezovade (4)
a jednak na prvni souctovy vstup (71) souctového &lenu (7), jehoz
druhy souctovy vstup (72) je pfipojen na vystup druhého nelinedr-
niho ¢&lenu (6), JjehoZ vstup Jje prlpOJen na vystup rozdilového
¢lenu (3), na jehoz odec¢itaci vstup (31) je prlpOJena pata vstup-
ni svorka (E) a na jehoZ proudovy vstup (32) je pripojena Sesta
vstupni svorka (F), zatimco sedmd vstupni svorka (G) je pripojena
na signalovy vstup (81) dynamického ¢&lenu (8), jehoZ skluzovy
vstup (82) je pripojen na osmou vstupni svorku (H) a jehoZ vystup
je pfipojen na druhy analogovy vstup (92) elektronického prfepina-
€e (9), JehoZ prvni analogovy vstup (91) je pripojen jednak na
vystup souctového clenu .(7) a jednak na vstup prvniho indikacéniho
obvodu (10) a prvni blokovaci vstup (93) elektronického prepinace
(9) Jje pfipojen . na devatou vstupni svorku (I) a jehoZ druhy
blokovaci vstup (94) je p¥ipojen na desdtou vstupni svorku (J),
pricemZ vystup elektronického prepinace (9) je pripojen na vstup
druhého indikac¢niho obvodu (11) a soudasné na vystupni svorku

(X).

1 vykres
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