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Kratiaci moment, ktory hydraulické zaria-
denia osadené hydraulickym rotadnym mo-
torom vyvodzujd, alebo pritla¢na sila zaria-
deni osadenych priamoc¢iarym motorom, je
zévisla od tlaku v hydraulickom rozvode.

Tento tlak s opotrebovanim hydraulickych
prvkov klesa.

Dal3im typickym javom v oblasti zariade-
ni osadenych hydrogeneratorom je nasadzo-
vanie zariadeni rdznych kon$trukcii s rdz-
dielnymi parametrami. Tlakova hladina
zv1ast u zariadeni dovaZanych zo zahranidia
Je zapojeny cez $krtiaci ventil 10 na hyd-
pre razenie podzemnych diel dovaZané zo
ZSSR maji tlak v hydraulickom systéme
10 MPa, &astokrét je potrebné nasadit na ich
agregaty zariadenia vyZadujice tlak 16 MPa.

Predmet vynélezu predstavuje dvojstupiio-
vy ovladad hydraulickych zariadeni, pozo-
stavajtici z elektromagnetického rozvadzacda,
spojeného so spinadom umiestnenym v ru-
kovéti hydraulického zariadenia, diferen-
cidlneho valca, ktorého vystupny kandl je
spojeny s vetvou medzi elektromagnetickym
rozvadzaom a hydraulickym zariadenim
a rucného rozvadzata zapojeného tak, Ze
jedna pracovna vetva je spojena s elektro-
magnetickym rozvddzatom a druhd s dife-
rencidlnym valcom. Schéma zapojenia roz-
vadzaCov a diferencidlneho valca je na
obrazku, ktory je stfastou PV 1165-80.
Okrem zvy3enia tlaku v hydraulickych sys-
témoch jednotlivych zariadeni sa vynélezom
riesi systém ovladania ruénych hydraulic-
kych zariadeni.
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Vynélez riedi dvojstupiiovy ovlddaé hy-
draulickych zariadeni, ktory je urdeny pre-
dovSetkym k ovlddaniu banskych zariadeni
obsahujicich rota¢ny alebo priamodiary hy-
draulicky motor, s moZnostou zvy3enia tlaku
v hydraulickom systéme.

Dosial zndme zariadenia  obdobného dru-
hu st spravidla ovlddané len rozvadzadom
a ruénym ovlddanim. Tento systém neumo?-
fluje operativne a G¢inné ovlddanie zariade-
nia, ktoré mozu predstavovat vrtacky, uta-
hovaky matic vystuZe, dotahovade segmen-
tov vystuZe a pod., nakolko okrem obsluhy,
ktord priamo vykonava ¢innost zariadenim,
je potrebné, aby druhd osoba obsluhovala
ruény rozvadzad a pri ka’dom tkone sa tie-
to dorozumievali.

Okrem toho kritiaci moment, ktory hy-
draulické zariadenia osadené hydraulickym
rotatnym motorom vyvodzujd, je zévisly na
tlaku v hydraulickom rozvode, obdobne sila,
ktord vyvodzuji priamodiare motory. Tento
tlak s opotrebenim prvkov najméi Cerpadla
klesa. ZniZenie tlaku mé potom za nésledok
zniZenie parametrov zariadenia.

Horeuvedené nedostatky st odstrdnené
dvojstupfiovym ovliddacom hydraulickych za-
riadeni ureného predovSetkym na ovlada-
nie banskych hydraulickych zariadeni ob-
sahujicich rotaény alebo priamociary hydra-
ulicky motor, podla vynalezu, ktorého pod-
stata spo€iva v tom, Ze pozostava z elektro-
magnetického rozvddzaca, spojeného so spi-
naCom, umiestnenym v rukovéti zariadenia,
diferencidlneho valca, ktorého vystupny ka-
nal je spojeny s vetvou medzi elektromag-
netickym rozvddzatom a hydraulickym za-
riadenim a ru¢ného rozvddzada zapojeného
tak, Ze jedna pracovnd vetva je spojend
s elektromagnetickym rozvddzatom a druh4
s diferencidlnym valcom.

Toto usporiadanie umoZiuje zapojit a vy-
uZivat zariadenia aj z agregatov, ktoré maja
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Cerpaciu jednotku s niZ3im tlakovym stup-
nom ako je stupeni hydraulického motora.
Tym, Ze je do systému zaradeny elektromag-
neticky rozvadzac, je moZné ovlddat dinnost
zariadenia priamo z rukovite.

Priklad prevedenia dvojstupiiového ovléa-
dacCa hydraulickych zariadeni je znazorneny
na obrazku.

Z nadrZe 8 banského stroja alebo viastné-
ho agregdtu je cez sanie opatrené &isticom
oleja 7 Cerpadlo 6 a horny olejovy &istit 4
zapojeny Stvorcestny trojpolohovy ruény roz-
vadzaC 3. RuCny rozvddza& 3 moZe byt si-

. Castou bloku banského stroja 4. Stvorcestny

dvojpolohovy elektromagneticky rozvadzac 9
je zapojeny cez S$krtiaci ventil 10 na hyd-
raulicky motor 11 hydraulického zariade-
nia 1, ktoré je osadené ejektorom 13 a pre-
sakovou rtrkou 12. Diferencidlny valec 14
je zapojeny na vetvu rudného rozvadzaca 3.
Odpadova vetva 2 zo zariadenia 1 prechéa-
dzajica cez ejektor 13 do nadrZe 8 je spoje-
na so spétnou vetvou 15 z elektromagnetic-
kého rozvadzaca 9. Do obvodu méZu byt za-
radené dalsie poistné a kontrolne prvky.

Pred zalatim ¢innosti sa zapoji rucnyg
rozvadzaC 3 na vetvu elektromagnetického
rozvadzaca 9. Olej pradi volne skratom do
nadrZe 8. Po zapnuti spinada v rukoviti hy-
draulického zariadenia 1 sa elektromagne-
ticky rozvddzad 9 presunie do pracovnej po-
lohy a nastdva napriklad utahovanie matic.
Odpadovy olej pradi cez ejektor 13, ktory
stiCasne odvéddza aj presakovy olej z hydra-
ulického motora 11 rurkou 12 do nadrie 8.
V pripade, Ze kritiaci moment hydraulické-
ho zariadenia 1 nie je dostatolny, prepoiji sa
rucny rozvadzac 3 tak, Ze olej pridi na di-
ferencidlny valec 14, ktory zvy3i tlak na jeho
vystupnej vetve a tym aj kratiaci moment,
pripadne tla¢ni silu zariadenia 1.

PREDMET VYNALEZU

1. Dvojstuptiovy ovladad hydraulickych
zariadeni osadenych rotadnym alebo priamo-
¢iarym hydraulickym motorom vyznadcuji-
ci sa tym, Ze pozostdva z elektromagnetic-
kého rozvddzaca (9) spojeného so spinadom
umiestnenym v rukovéti hydraulického za-
riadenia (1), diferencidlneho valca (14),
ktorého vystupny kanal je spojeny s vetvou
medzi elektromagnetickym rozvadzagom (9)
a hydraulickym zariadenim (1) a ru&ného
rozvadzaCa (3) zapojeného tak, Ze jedna

pracovna vetva je spojend s elektromagne-
tickym rozvddzatom (9) a druh4 s diferen-
cialnym valcom (14).

2. Dvojstupiiovy ovladad hydraulickych
zariadeni podla bodu 1 vyzna&ujici sa tym,
Ze odpadové vetva rotadného hydraulického
motora (11), predstavujiceho stéast hydra-
ulického zariadenia (1) je prostrednictvom
ejektora (13) osadend presakovou rtdrkou
(12) a spojend so spatnou vetvou (15}
elektromagnetického rozvadzaca (9).
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