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Przyrzad wedlug ‘wynalazku sklada sie =z
elektromagnesu o dwoéch wspoétosiowych. rdze-
niach pierfcieniowych, pomiedzy biegunami
magnetycznymi, ktérego magnes staly tworzy:
dwie krzywe szczeliny o zmiennej grubodci —

i poitgezonego. z magnesem stalym ramieénia -

oraz-z ramienia popychajgcego umieszczonych
sztywmno ma .o§ce. osadzonej obrotowo w oslo- -
nie polgezonej.:sztywno z zewnetrznym rdze-
niem .elektramagnesu: .Na tej samej ofce jest
obrotowo osadzone:.ramie popychane i jednym
swym .koficem sztywno- polgczona --sprezyna
spiralna, ktérej drugi:koniec. jest nieruchomo"
polaczony z oslona. do nadawania. wstecznego -
ruchu obrobtowego ramieniowi - popychajacemu
i ramieniowi.z magnesem :1 ofks.: Ramie po-
Pychane styka::sie okresowo: jednostronnie z
ramieniem popychajgcym i dwustronnie  ciggle
z suwakows. wskazéwka osadzong . przesuwnie
w spirali: farezy-cyfrowej polaczonej z nieru- -
chomg::ostong. W - jednej..calo§ci z ramieniem

biajaee sie z zapadks sprezynows do: zabez->

pieczenia ramienia popychanego i wskazbéwkl *

suwakowej przed ‘obrotem: wsteeznym: w cza-"
sie wskazywani# esiaggmietej maksymalre] wiél--
ko§ci pomiarowej na skali tarczy cyfrowej.

Rysunek przedstawia - przyklad wykonania‘

przyrzadu wedlug wynalazku, przy czym fig.'1
przedstawia przekr6j po linii B—B na fig. §
poprzez ostone 23, fig. 2 — widok w kierunka

strzatki I na fig. 5 na tarcze 10 ze spiralng -
szczeling 5, fig. 3 — widok ha wostone 23 oraz--

na koto ze¢bate 13 i zapadke §preiynowa 17 po
zdje¢iu dwodch ramion 20, 21 i tarczy 10, fig. 4

— widok w kierunku strzalki I na fig. 5 na
‘magnes staly 19 i na rdzenie 2 i 15 elektro-
magnesu 2, 3, 7, 15 z -oznaczeéniem biegunéw

magnetycznych N i S w czasie spoczynku,

- fig. 5 — przékréj po linii*‘A—A na tig."’2 po-’
przez calo$é, a fig. 8 — widok- podobny jak *
fig. 4 z oznaczeniem biegunéw magnétycznych®
:N i 8§ oraz’ kieruriku’ obrotd magresu stale-

popychahyms :jest swylronane: kolo  zebate (gazgs--

go 19.:.




Pomiedzy polaczonymi ze soba sztywno czte-
rema pierScieniami 2, 3, 15, 18 jest nawiniete
uzwojenie 7 z dwoma koncéwkami 1 i 6 do
polaczenia z badanym obwodem elektrycznym
pradu stalego lub zmiennego (fig. 3) tworzac
elektromagnes 2, 3, 7, 15. Ramiona 16 i 21
oraz jednym swym kofcem sprezyna 8 sg za-
klinowane, a ramie 20 wraz z nim sztywno
polaczonym zapadkowym kolem zebatym 13
obracaja sie na o$ce 12, ktéra z kolei obraca sie
osadzona jednym swym koncem w lozysku 14
izolacyjnego pierscienia 11 polgczonego sztyw-
no z rdzeniem 15, a drugim swym korcem w
ostonie 23 polgczonej nieruchomo z rdzeniem 2
elektromagnesu 2, 3, 7, 15. Drugi koniec spi-
ralnej sprezyny 8 jest sztywno polaczony kot-
kiem 4 z ostong 23 (fig. 15), z ktérg réwniez
nieruchomo jest polgczona zapadka sprezynowa
17 i kolkami 9 tarcza 10 ze spiralng szczeli-
ng 5 i skalg. Zapadka sprezynowa 17 jest stale
zazebiona z kolem zebatym zapadkowym 13
(fig. 3, 5) do zabezpieczenia go wraz z ramie-
niem 20 od wstecznego obrotu w kierunku
wedlug strzaiki C (fig. 2) Ramie 20 ma wygiety
koniec a do stykania si¢ z ramieniem 21 (fig. 2,
5), a ponadto na ramieniu 20 i w szczelinie 5
tarczy 10 jest przesuwnie osadzona suwakowa
wskazowka 22 ze strzalkg e do wskazywania
wielkosci mocy lub liczby stosownych jed-
nostek elektrycznych o maksymalnej wielkoS$ci
na skali tarczy 10 pomiedzy szczeling § i ob-
rzezem. Z wykonanym z dowolnego izolatora
ramieniem 16 jest nieruchomo polgczony ma-
gnes staly 19 (fig. 4—6) w ten sposéb skonstru-
owany, ze pomiedzy magnetycznymi biegunami
N i S rdzeni 2 i 15 elektromagnesu 2, 3, 7, 15
tworzy dwie krzywe szczeliny o zmiennej gru-
bosci.

W odmianie wykonania przyrzadu wedlug
wynalazku, zamiast spiralnej szczeliny 5 wy-
cietej w tarczy 10 z nig jest sztywno polgczo-
ny drut spiralny 5 do wodzenia wskazoéwki
suwakowej 22 przy pomocy ramienia 20, popy-
chanego ramieniem 21 w kierunku strzatki P.

W dalszej odmianie wykonania przyrzadu,
wediug wynalazku, zamiast magneséw stalych
19 sa zwykle zelaza nietrwale magnetycznie,
a oba rdzenie 2, 15 lub jeden z nich sg magne-
sami trwatymi.

Dzialanie przyrzadu wedlug wynalazku jest
nastgpujace. Koncowki 1 i 6 uzwojenia 7 wia-
cza sie do sieci napieciowej elektrycznego pra-
du statego lub zmiennego w czasie zasilania
tym pradem i przenoszenia go przez badany

obwod elektryczny i przez uzwojenie 7 elektro-
magnesu 2, 3, 7, 15. Wtedy na skutek zmian
pol magnetycznych i powstania momentu obro-
towego nastepuje ruch obrotowy magnesu sta-
tego 19 w kierunku strzaltki P wraz z ramio-
nami 16 i 21 oraz wraz z koncem przyosiowym
sprezyny spiralnej 8 1 wraz z o$ka 12. Spre-
zyna 8 hamuje ten obdrt ze wzrastajgeg sila,
az do zupelnego unieruchomien.a tego obrotu
tak, iz w zalezno$ci od wielko$ci mocy albo
od wielkoSci oporu elektrycznego lub nateze-
nia pradu elektrycznego albo sily elektromoto-
rycznej lub réznicy potencjaléw albo napiecia
lub iloéci elektryczno$ci i sily nacisku spre-
zyny 8, zalezna jest wielko§é kata obrotu tego
zespotu od poczaiku o az do konca t szczeliny
spiralnej 5 (lub drutu spiralnego 5) jako gra-
nicach obrotu w kierunkach strzalek P i C
tego zespotu. Im wicksza jest moc albo im
wiegksza jest liczba danych jednostek elek-
trycznych, tym wiekszy jest kat obrotu tego
zespotu 12, 16, 19, 21. Wraz z tym zespolem
obracajac si¢ 0 pewien kat obrotu w kierunku
strzatki P ramie 21 swym koncem popycha w
kierunku strzatki P ramie 20, z ktérym razem
w tym Kkierunku P i zarazem w Kkierunku
strzatki E posuwa sie suwakowa wskazowka 22
wskazujac swoja strzatkg e osiggnieta wiel-
ko§¢ maksymalng na skali tarczy 10 (fig. 2).
Gdy moc wzglednie liczba danych jednostek
elektrycznych na przyklad oporu elektrycznego
lub natezenia albo sily elektromotorycznej lub
réznicy potencjatéw albo napiecia lub iloSci
elektryczno$ei w obwodzie zasilanym maleje,
wowcezas pod dzialaniem spreiyny spiralnej 8
nastepuje ruch obrotowy zespolu 12, 16, 19, 21
w kierunku strzatki C, ale ramie 20 wraz ze
swoim kolem zgbatym 13 i wraz ze wskazéwkg
suwakowg 22,e pozostaje w miejscu poprzed-
nio osiggnietego polozenia po cze$ciowym ob-
rocie o pewien kat w kierunku strzalki P, za-
bezpieczone od obrotu wstecznego w kierunku
strzatki C sprezynowa zapadka 17 stale zaze-
biong z zapadkowym kolem zebatym 13 polg-
czonym sztywno z ramieniem 20, ktdére jako
jedna calo§é 13, 20 jest obrotowo osadzona na
oSce 12, dzieki czemu przy prostej konstrukecji
i uwielokrotnionej sprawno$ci z jednoczesnym
polepszeniem dokladnosci jest wskazywana ma-
ksymalna wielko$¢é mocy w kW (lub w KM
albo w HP) lub najwigksza liczba jednej z jed-
nostek elektrycznych (na przykiad opdr elek-
tryczny w Ohmach albo natezenie w Amperach
lub sila elektromotoryczna albo réznica poten-
cjalow lub napigcie w Voltach albo ilo§ci elek-
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tryczno$ci w Coulombach), dla ktérej ozna-
czono skale na tarczy cyfrowej 10.

Zastrzezenia patentowe

1. Przyrzad do pomiaru maksymalnych war-

toéci elektrycznych, znamienny tym, Ze po-
siada nieruchomy elektromagnes o wspoél-
osiowych pier§cieniach (2, 3, 15, 18) tak
uksztaltowanych, iz pomiedzy dwoma wspo6l-
osiowymi rdzeniami (2, 15) sztywno pola-
czony z ramieniem (16) magnes staly (19)
tworzy dwie krzywe szczeliny o zmiennej
grubo$ci, a wewnatrz ostony (23) ramie (16)
i jeden koniec sprezyny spiralnej (8), sa
zaklinowane na o$ce (12) osadzonej obroto-
wo w oslonie (23) i w lozysku (14) izolacyj-
nego pier§cienia (11) polgczonego sztywno z
rdzeniem (15), przy czym drugi koniec spre-
zyny (8) jest nieruchomo polgczony z oslong
(23), z ktorg rowniez nieruchomo jest po-
lgczona sprezynowa zapadka (17) stale za-
zebiona z kolem zebatym (13), stanowigca
jedng calo§é z ramieniem (20) osadzong obro-
towo na o$ce (12), na ktérej koncu jest za-

klinowane ramie (21) do jednostronnego sty-
kania sie z wygietym koncem (a) ramie-
nia (20).

X Odmiané przyrzadu wedlug zasirz. 1, zna-

mienna tym, Ze zamiast magnesow statych
(19) posiada zwykle zZelaza mietrwale magne-
tycznie, natomiast rdzenie (2 i 15) lub je-
den z nich sg magnesami trwalymi.

. Przyrzad wedlug zastrz. 1 i 2, znamienny

tym, ze posiada suwak (22) wskazéwki su-
wakowej (22, e), ktory opro6cz przesuwnego
osadzenia go na ruchomym obrotowo ra-
mieniu (20) jest zarazem przesuwnie osa-
dzony w spiralnej szczelinie (5) tarczy (10)
lub na drucie spiralnym (5), wskutek czego
w czasie dzialania zostaje umozliwiony ruch
obrotowy ramienia (20) o kat wielokrotnie
wiekszy od 360 stopni katowych do wskazy-
wania danych jednostek na spiralnej skali
tarczy (10) w wielokrotnie powiekszonych
granicach przy polepszeniu sprawno$ci i do-
kladno$ci wskazywan przyrzadu.

Wiladystaw Stanecki
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