Cs 271812 Bl

CESKA A SLOVENSKA A
FEDERATIVNI POP'S VYNALEZU 2 7 1 8 1 2
REPUBLIKA
> : 11
(19) K AUTORSKEMU OSVEDCENI | "
(13) .1

% = (21) Pv 2551-88.L (51) Int. " CL.5

{(22) Prihlaseno 14 04 88 53 23 Q 7/10
FEDERALNI URAD (40) Zveiejnéno 14 03 90
PRO VYNALEZY (45) Vydéno 16 09 91

PENKAVA JIRI,

(75) Autor vynalezu MARKOVA ALEXANDRA,
KUBIZNAK MIROSLAV ing., PRAHA,
SLUNECKO JIRI ing., VELKA DOBRA

(54) Manipula&ni zésobnik

(57)  zasobnik mé spodni plosinu (1), kterd
je vytvolrena z navzdjem spojenych svaifova=- .
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Vyndlez se tykéd manipuladniho zdsobniku pfisludenstvi obrab¥cich strojé, ktery je
opat¥en alespol jednou plofinou, sestavenou z modulovych svafovanych konstrukci,

Jsou jiZ zndmé manipuladni zdsobniky zvléstniho piisludenstvi u vodorovnych obrébg-
cich center, které jsou vybaveny i za*izenim pro programovatelné vyhledévéniljednotlivych
druht prisludenstvi v zdsobniku a jejich mechanické upnuti na vi‘etenik stroje. Zdsobniky
tdchto strojd byvaji bud karuselového, nebo p*ihradového provedeni, Konvenéni obrdbdci
stroje, ale i stroje s NC *izenim, zejméns vodorovné vyvrtévadky, které byvaji doddvény
s rozedhlejsim zvliddtnim pifisludenstvim, manipula&ni zdsobniky dosud nemaji. PFisludenstvi
se b&2nd uskladifuje bud voln#, nebo ve specidlnd upravenych piepravnich paletéch a do
miste vymdny, tje. k vfeteniku obrébdciho stroje, je dopravovéno univerzdlnimi zvedecimi
zatizenimi, napiiklad vysokozdviinymi voziky, Jedby a podobnd.

Hlavni nevyhody dopravy zvléddtniho piisludenstvi univerzdlnimi zvedacimi zafizenimi
spodivajl v tom, Ze takové menipulace jo tasovd ndrodnéd a zvlddtd pro sloZitdjdi a pfesné
typy piislugenstvi nevhodné.

Vynadlez si klade za Ukol do znainé miry odstranit uvedené nedostatky a vytvofit ma=
nipula&ni z4sobnik, ktery by relativnd jednoduchymi prost*edky umoZnil rychlou vyménu
zvlddtniho pi*isludenstvi vodorovnych obrébdcich strojd, a to jak p#i rudni, tek i pii
poloautomatické obsluze.

Vyt&eny ukol se *edi manipula&nim zésobnikem podle vyndlezu, jehoZ podstata spolivd
v tom, %e spodni plodina, kterd je vytvofena z navzdjem spojenych svafovanych vdtdich mo-
duld, stifednich moduld a alespoX jednoho mendiho modulu, jejich% vnit#ni povrch je pfes
tuhou vrstvu piekryt neprodydnou vrstvou s hladkym povrchem, je uloZenas na nastavitelnych
podpdrdch pro zajisténi vodorovné polohy spodni plodiny a je opatifena rozvodem tlakového
vzduchu pro mend{ pneumatické prepravni plodiny a pro vétdi pneumatické pFepravni plodiny,
pititemZ v oblasti pFivrécenéd k obrébdcimu stroji je opatifena manipuladni dréhou pro plepra-
vu do mista vymdny néstrojd, upravenou na mendim modulu., Dal&i vyhodné vytvofeni spolivé
v tom, £e nad v3t3imi moduly a stifednimi moduly jsou ne podpdrédch uloZeny mendi zdkladni
moduly a v&t3i zdkladni moduly horni plodiny, na které jsou upraveny strome&kové regély
a kterd je ohranilena zédbradlim. Vyhodné je i takovd Gprava manipula&niho zésobniku podle
vynélezu, u které je skladovaci &dst spodni plodiny do vyde horni plodiny oplddténs a na
strand vystupu manipulaini dréhy je opatiena zdvésnymi dve¥mi., Dal¥i vyhodnd vytvoieni
spotivaji jednak v tom, Ze men3i pneumatické plrepravni plodiny a/nebo v&t3i pneumatické
ptepravni plodiny jsou v rozich opatifeny pouzdry pro nasazeni transportnich dridkd, a
jednak v tom, 28 men$i pneumatické prepravni plosiny a/nebo vét8i pneumatické pfepravni
plodiny Jsou opatieny drZdky pro uloZeni p#isludenstvi obrébdciho stroje. P¥ivod vzduchu
manipuladniho zdsobniku mbZe byt ® vyhodou opatfen hadicemi, opatfenymi rychlospojkami,
Kone&nd posledni vyhodné vytvofeni spodivd v tom,2e mezi spodni plodinou a horni plodi=~
nou je na strand odvrécend od vyastupu manipulaéni drdhy uspordddn Zebfik,

Hlavni vyhody manipula&niho zdsobniku spoiivaji v tom, 2e i pii své relativni jed-
noduchosti a pomdrnd malych vyrobnich ndkladech spolehlivé umoini jak ru&ni, tak i polo=
automatickou rychlou a pfesnou vyménu p*{sludenstvi vodorovnych obrdbscich strojd, e
umozni zachovdni potddku na pracovidti a zarudujse podstatnd v&t¥i bezpednost pro obslu-
hue

Vynélez je v daldim podrobndji vysvétlen na dvou piikladech provedeni ve spojeni
s pfipojenym vykresem, kde na obr. 1 je schematicky v axonometrickém pohledu zndzornin
manipuladni zdsobnik podle vyndlezu, ktery je opatFen jek spodni plosinou, tak i horni
plodinou a na obr, 2 je zobrazen obdobn¥ manipula&ni zdsobnik se spodni plodinou,

Zagobnik je stavebnicové konstrukce a sestdvd ze tFi hlavnich ¥4sti, spodni plo§i=-
ny 1, horni plodiny 2 a vicendsobného rozvodu 22 tlakového vzduchu. Rozvod 22 tlakového
vzduchu je vybaven hadicemi, ukondenymi rychlospojkami. Na borni plo&ing 2 jsou ve stro-
melkovém regdlu 4 uskladndny vyvrtdvaci hiidele 7 a na spodni plo$ind 1 jeou jednotlivé
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zatizeni specidlniho piislusenstvi stroje uloZena ve specidlnich drZdcich 8, upevnénych
na mengich pneumatickych p¥epravnich plodindch 5 a v&tdich pneumatickych pFepravnich
plodindch B+ Zdsobnik lze instalovat mimo pracovni prostor stroje, nejlépe v mistd, kde
vyplni nevyuZity prostor, navazujici na pifejezdovou 4st loZe a pouze tdsti manipulal-
ni drahy 3, kterd je mistem vymény jednotlivych zatizeni, musi zasahovat do pracovni o=
blasti.

Spodni plodina 1 je sestavena z potfebného poltu vitdich moduld 15 a sti¥ednich mo~
dulf 18 a jednoho men¥iho modulu 17, ktery slouzi jeko stanovigtd vymény. Je vyhodné, aby
velikost v&tdich modulé 16 a stiednich moduld 16 odpovidala velikosti vétiich pneumatic=-
kyeh prepravaich plosin 6§ & mendich pneumatickych prepravnich plodin 5. Volba velikosti
a podtu téchto pneumatickych pfepravnich plodin 5, § je ovlivnéna rozméry a rozsshem zvldst-
niho p#isludenstvi stroje a je samoziejmé, Ze jak moduly, tak 1 pneumatické pfepravni plo=
31ny mohou byt v piripadd potieby stejnd velké, Rmy vEt§ich modulé 15, stFfednich moduls
16 amendiho ‘modulu 17 jsou svafeny z profild ve tvaru pismene U, vyztuhy tvo¥{i profily
ve tvaru pismene L, Vzéjemn® jsou moduly 15, 16, 17 spojeny Sroubovymi spoji, P¥i monté-
21 celé spodni plodiny 1 musi byt moduly 18, 18, 17 vyrovnény pomoci nastavitelnych pode
pér 18 tak, aby byls dodrZena povolend Gchylka od horizontdly povrchu 250, protole
prekrodeni dchylky veds ke zvétdeni sily pro manipulaci nebo k samovolnému rozjiidsni
pneumatickych piepravnich plosin 8, Bs V misté stojin jsou pripevndny desky 19, obvod
spodni plodiny 1 je ohranilen okrajovymi Ghelniky 20. Cely vnitini prostor je nejprve
zakryt plechy, upevndnymi k rémém & vyztuhdm jednotlivych modult 15, 16, 17 drouby,

a potom dokonlen neprodysnou vrstvou 21 s hladkym povrchem z plastbetonu, podlahové kry=-
tiny Vinyl, licich podlashovych hmot a podobné#.

Zahrnuje=1li piisluSenstvi obrébdciho stroje také vyvrtdvaci hitidele Z¢ je moZno nad
spodni plodinu 1 zdsobniku umistit horni plodinu 2 se stromelkovym regélem 4. Horni plo-
3ina 2 stoji na podpdrdch 9 ze zdvojenych ty&{ ve tveru pismene U a je sestavena z menSich
zdkladnich moduld 10 a z v8t3ich zdkladnich modult 1l. Velikost t3chto zékladnich modulé
10, 11 navazuje na rozméry moduld 15, 16, 17 spodni plodiny l. Rozméry horni plodiny 2
ovliviiuje nejen délka vyvrtdvacich h¥ideld 7+ ale 1 skladbs spodn{ plosiny 1 zédsobniku.
Ramy zékladnich moduld 10, 11 jsou vyrobeny ze shodnych profild a stejnou technologii js=-
ko rémy spodni plodiny l. Podlaha horni plodiny 2 je ze febrovaného plechu. Na horni plo-
3ind 2 jsou umistdny stromelkovéd regély 4 tak, aby vyvrtdvaci hifidele Z mohly ptesahovat
horni plodinu 2, mimo stromelkovy regdl 4 je horni plodine 2 ohranifena zdbradlim 12,
Vystup na horni plodinu 2 je umoZn¥n pevnd zabbdévanym Zebitikem 13. Nedilnousouddsti ma-
nipula&niho zésobniku je rozvod 22 tlakového vzduchd, ktery je umistén pod horni plo$i-
nou 2 a pouze Vv piipadd, kdy zdsobnik tvoii jenom spodni plosina 1 je vzduch rozveden
po jeji deldi strand, Pneumatické pFepravni plodiny §, & maji upraveny piivody tlakového
vzduchu, které jsou vyvedeny smérem vzhdru., Déle jsou v rozich pneumatickych pfepravnich
plodin 5, 6 navafena pouzdra pro nasezeni transportnich drzékd 14.

Men3i pneumatické prepravni plodiny § a vétdi pneumatické p¥eprevni plodiny 5 se
zvldstnin piisludenstvim, uskladn¥né v zésobniku, zsujimaji dvd tretiny 3i¥ky spodni
plodiny 1 a posledni tifetina tvoiend manipuleini drahou 3, slouzi pro najeti pneumatic=
kych pFepravnich plodin 5, 6 do mista vymdny, pFilemi tato menipulaéni drédha 3 zéroved
umoZfuje uvolnit prostor.pro manipulaci s pneumatickymi pfepravnimi plofinami 5, 8 208
;adni Fadye Slo2itdj¥i manipulace s pneumatickymi piepravnimi plosinami 54 8 na nej-
vzddlengjsdim mistd od mista vymdny je vyvédZena dokonalym vyuZitim celé plochy zdsobniku.
Pojezd pneumatickych pfepravnich plodin 8, 6 po spodni plo3e zdsobniku se provédi na
vzduchovém poldtéd®i rulné silou 100 8% 150 N, p#i maximélni hmotnosti pfepravovaného
za*izeni 12 000 N, V kone&né fézi pkepravy dochdzi k nasunuti a upnuti zafizeni na pra=-
‘covni vifetenik stroje, a to tak, 2e stroj pFejode do mista vym&ny, k vieteniku stroje
se dopravi zarffzeni na pneumatické piepravni plosing 5+ By které je nadlehlované vazdu=
chovym pol3téifem, a zafizeni se pomoci upinacich Sroub® upne na vietenik. Po ukondeni
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montdze se odpoji tlakovy vzduch od nadlehfovacich prvkl a pneumatické pFepravni plodins
5, 6 pevné dosedne na spodni plodinu 1, &imZ se zafizeni, namontovené ne stroji, uvolni
v polohovacim dridku a stroj mdZe odjet nejprve smdrem vzhOru z polohovaciho drZdku pne-
umatické prepravni plodiny 5, 6, a nédslednd potom do pracovniho mista. Pohyby stroje mo-
hou byt ovlddény bud Fidicim NC systémem podle programu vymé&ny, nebo run& osluhou stro-
je. UloZeni zaFizeni zp&t do pneumatické prepravni plodiny 5, 6 se provddi stejnym zpd-
sobem, av3ak v opa&ném sledu. Tento zplsob manipulace nevyZaduje obsluhu jerdbové techni=-
ky,s je zabezpelovén pracovnikem stroje a i pro nejndro&ndjsi zarizeni je zcela bezpsiny.
Tento manipuladni zdsobnik je vhodny zejména pro vodorovné obrébéci stroje, napii-
klad vodorovné vyvrtévadky.

PREODMET VYNALEZU

1. Manipulaini zésobnik piisluSenstvi obrdb&cich stroj0, ktery je opatien alespoft jednou
plodinou, sestavenou z modulovych svafovanych konstrukci, vyznalujici se tim, Ze spodni
plosina (1), kterd je vytvoena z navzadjem spojenych svatovanych vé&tsich moduld (15),
stifednich moduld (16) a slespol jednoho men3iho modulu (17),jejichZ vniti¥ni povrch je
pfes tuhou vrestvu piekryt neprodysdnou vrstvou (21) s hladkym povrchem, je uloZena na
nastavitelnych podpérdch (18) pro zajistdni vodorovné polohy spodni plodiny (1) a je
opatfena rozvodem (22) tlakového vzduchu pro men3i pneumatické p¥epravni plodiny (5)

a pro vétdSi pneumatické p¥epravni ploiny (6), pridemZ v oblasti pFivrécenéd k obrébsci-
mu stroji jJe opatiena manipulaéni dréhou (3) pro pifepravu do mista vymdny ndstrojg,
upravenou na mendim modulu (17).

2. Manipuladni zdsobnik podle bodu 1, vyznaiujici se tim, %e nad vdt3imi moduly (15)

a st¥ednimi moduly (16) jsou na podp&réch (9) uloZeny men3i zdkladni moduly (10) a v¥tsi
zédkladni moduly (11) horni plodiny (2), na které jsou upraveny stromedkové regdly (4) a
kterd je ohraenifena zdbradlim (12), ‘

3. Manipulaéni zdsobnik podle bodu 2, vyznadujici se tim, %e skladovaci &&st spodni plo-
8iny (1) je do vyse horni plo3iny (2) oplédsténa a ns strand vystupu manipula&ni dréhy (3)
Je opatifena zdviésnymi dveimi,

4. Manipuladni zdsobnik podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze men3{ pneumatické pFepravni
plodiny (5) a/nebo v&t3i pneumatické prepravni plodiny (6) jsou v rozich opatiFeny pouzdry
pro nasazeni transportnich dr2ékd (14).

5. Manipula&ni zésobnik podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze mensi pneumatické pFepravni
plodiny (5) a/nebo v8t8i pneumatické piepravni plodiny (6) jsou opatieny driéky (8) pro
uloZeni pfisludenstvi obréb&ciho stroje.

6e Manipuleini zdsobnik podle bodu 1, vyznslujici se tim, Ze rozvod (22) tlakového vzdu-
chu je opatien hadicemi, ukonZenymi rychlospojkami.

7o Manipulalni zdsobnik podle bodu 2, vyznalujici se tim, Ze mezi spodni plosinou (1)

a horni plodinou (2) je na strand odvrécené od vystupu manipuladni dréhy (,3) usporfddén
Z2ebiik (13).

2 vykresy
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