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Ke spolehlivému uchyceni odsti¥iZeného
konce niti, pot¥ebnému pro bezvadny pold~
tek $vu p¥i nésledném $iti, je pouZito

ptidr¥ovade mistné deformovatelného tla-

kem niti, nap¥. kvadru z plsti, a dotla-
govaciho &lenu, nap¥. pohyblivého noZe
odst¥ihovaciho za¥izeni $iciho stroje,
jim¥ se potfebny tlak niti vyvodi.
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Vyndlez se tykd zaffzeni Sicfho stroje pro p¥idrZeni niti po jejim odst¥ihu.

Toto p¥idrZeni niti, nap¥. spodni niti 3icfho stroje s v&zanym stehem, je Z4douci
pro sprévny zaldtek $vu na polétku ndsledujicfho $itf, to je pro spravné provdzdni horni
niti se spodni niti jiZ p#i prvnim nédsledném vpichu jehly do Sitého dfla.

Jsou zndmy p¥idrfovade spodni niti umist&né zpravidla na spodni stran& stehové desky
nebo zasuvné desky Ziciho stroje a obsahujici pruZny &len, do néhoZ je spodni nit zavedena
pfi svém pohybu k mistu odst¥ihu, a v ndmZ md byt po odst¥ihu p¥idrZena v polozeumoéﬁujici jejt
provdzdni s horn{ nitf na poldtku nédsledujiciho $iti. Nevyhodou té&chto zndmych p¥idrZovall
je nutnost se¥izovat p¥itladnou silu podle tloudtky pouZité spodnf niti, nemoZnost reagovat
na vady spodni niti projevujici se nahodilymi mistnimi odchylkami od jeji normdlni tlouZfky
a riziko p¥fetrhu spodni niti vzristajfci se zvySovaAnim p¥ftla&né sily p¥idriovade niti,
které by naopak zase bylo z&doucim pro spolehlivé uchyceni konce spodni niti po jejim
odst¥iZeni. Za¥izeni je tedy velmi citlivé na sprdvné se¥fzeni i na poruchy v tlouSfce
spodni niti, zejména u syntetickych niti s nizkym koeficientem t¥eni.

za¥izeni podle vyndlezu pro p¥idrZeni niti po jejim odst¥ihu je vyzna&ené tim,
Ze obsahuje p¥idrZovad niti mistné& deformovatelny tlakem niti a prost¥edky pro vyvozeni
tohoto tlaku.

Na p¥ipojenych vyobrazenich znali obr. 1 bokorysny pohled na jedno provedeni za¥fzenfi
podle vyndlezu p¥i odsunuté zdsuvné desce, obr. 2 ndrysny pohled na za¥fzeni podle obr. 1,
ptifemZz stehovd deska je zndzornéna v fezu podle osy X-X z obr. 1, obr. 3 pohled odspoda
na za¥izeni podle obr. 1, obr. 4 axonometricky pohled na &&st Siciho stroje opatfeného
jinym provedenim za¥fzeni podle vyndlezu a obr. 5 pohled ve sméru $ipky E z obr. 4 na

proveden{ podle obr. 4, C4ste&né v fezu.

Jak je patrno z obr. 1 a 2, je chapal 1 Sroubem 2 p¥ipevné&n k h¥ifdeli 3, ktery je **
znamym, nezndzornénym zplsobem pohybové spojen s nezndzornénym spodnim h¥fdelem nezndzorné-
ného §iciho stroje. V chapadi 1 je znémym zpisobem umist&no pouzdro 4 nezndzornéné civky,
na niZ je navinuta a z niZ je bé&hem $iti odvijena spodni nit 5, kterd se znamym zphsobem
provazuje s horni niti 6 zavedenou do ouska 7 jehly 8 Sicfho stroje, jiZ je zné&mym zpl-
sobem udilen vratny vertik&lni pohyb kombinovany s vykyvnym stranovym pochybem ve sméru
gipek A, B, obr. 2, jehoZ je zapotfebi pro tvofeni klikatého stehu. Za¥fzeni podle vyndlezu
lze ov§em pouZfit téZ u Sicich strojd rovnostehovych. Vlastni kxonstrukcz chapafe je pro
pfedklddany vyndlez nepodstatnéd, takZe chapad 1 je zndzornén pouze schematicky.

Neznédzorné&ny $ici stroj opat¥feny zaf¥fizenim podle vyndlezu obsahuje stehovou desku
9, na niZ navazuje z&suvnd deska 11, v niZ je vytvofeno nezndzorné&né vedeni pro pohyblivy
odst¥ihovaci nt% 12 pfemistitelny ve sméru $ipek A, B a spolupracujfci s pevnym odst¥iho-
vacim noZem 13 tak, Ze pfi pohybu ve sméru Sipky B provede v mist& 14 odst¥ih obou niti
5 a 6. Odst¥ihovaci za¥izeni tohoto druhu jsou b&Zné zndma, napf. z uZitého vzoru NSR
&islo 1 968 920, takZe zde toto odst¥ihovaci za¥izen{ neni popisovdno podrobn&ji. Ve
stehové desce 9 je vytvofen stehovy otvor 15, jimZ p¥i 8it{ periodicky prochdzi hrot
8a jehly 8 s horni niti 6 za tGdelem tvoieni vdzaného stehu provazovanim horni niti 6
se spodn{ niti 5.

Za¥izeni podle vynédlezu obsahuje p¥idrZova¢ 10 spodni niti 5 vytvo¥eny z materidlu
mistn& deformovatelného tlakem niti, nap¥. z plsti, tuZsiho pé&nového polyuretanu nebo
jiného pérovitého plastu, nap¥. ve tvaru kvddru, do néhoZ je zaveden drZdk 16 vytvofeny
jako drdt zasazeny pod hlavy dvou Sroubd 17 za3roubovanych do nezndzorné&nych prichozich
zdvitovych otvorl vytvofenych v zdsuvné desce 11. Drzdkem 16 je tedy p¥idrZovad 10 nejen
drZen nybrZ i dotladovdn k pohyblivému noZi 12, pridemZ tento tlak lze regulovat vkléddnim

rdzné vysokych podloZek mezi spodni st&nu lla zdsuvné desky 11 a drZdk 16.
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P¥ed vlastnim odstfihem obou niti 5, 6 se zndmym, nezndzorn&nym za¥izenim uvede
pohyblivy odstfihovaci niZ 12 v pohyb nejprve ve sméru Zipky A, p¥i ndmZ vnikne mezi
ob& ramena nezndzornéné smylky hornf niti 6, a pak nazpét ve sméru $ipky B. P¥i tomto
zp&tném pohybu zachyt{ jeho vybréni{ 1l2a, viz obr. 3, spodni nit 5 a jedno rameno smyd&ky
horn{ niti 6 a un&8{ je k mistu 14, kde dojde k odst¥ihu obou niti 5, & sou&innosti o so-
b& zndmych nezndzornénych feznych hran pohyblivého odst¥ihovaciho noZe 12 a pevného odst¥iho-
vaciho nofe 13. P¥i tomto zp&tném pohybu pohyblivého no%e 12 ve sméru Zipky B se spodni
nit 5 nejprve zatdhne mezi horni povrch 10a p¥idrZovafe 10 a spodnf st&nu 12b pohyblivého
noZe 12 a pak se v mist& 14 odstfihne. Tento pohyb spodnf niti 5 nucené sdfli smylka
horni niti 6 tvofend rameny 6a, 6b takie k jejfmu p¥estfiZeni{ dojde soudasné s odstfihem
spodni niti 5. KdyZ pak obsluhujici pracovnik po odst¥ihu obou nitf 5, 6 vyjim4 ¥ité
dilo 18 z prostoru pod nezndzorn&nou p¥itlafnou patkou, vytdhne tim nad stehovou desku
9 stehovym otvorem 15 ob& ramena 6a, 6b smy&ky horni niti 6 a horni{ rameno 5b spodni
niti 5, které predtim leZelo mezi mistem 14 odst¥ihu a Sitym dilem 18.

Ze znadmého konstruk&niho uspo¥ddédni tohoto za¥izeni pro odst¥ih niti vyplyvd, Ze
spodni rameno 5a spodni niti 5 leZ{ mezi hornim povrchem 10a p¥idrZovade 10 a spodn{
st&nou 12b pohyblivého noZe 12 t&sné& pf¥i spodnim ramenu 6a horni niti 6, takZe p#¥i vyjimé-
ni §itého dila 18 je zde tendence k undSeni spodniho ramena 5a spodni niti 5 spodni rame-
nem 6a horni niti 6. Tato tendence je obzvla&t& vyraznd v té&ch p¥ipadech, z hlediska
technologie 8itf{ obvyklych, kdy spodni nit 5 je slab$i neZli horni nit 6, protoZe p¥i
pouziti{ dosud zndmych pridriovalu tvofenych ocelovymi pruZinami je mezera mezi pfidrZova-
Sem a jeho proti&lenem, nap¥. pohyblivym noZem, p¥izptsobena tloudfce siln&j%{i, to je
hornf niti, a je tedy pfili§ velkd, neZ aby mohla dostatelné& G&inné& a spolehlivé& zachyco-
vat spodni‘nit, kterd je ten3{.

V p¥ipadech, kdy spodni rameno 5a spodnf niti 5 takto z pfidrZovade vypadne, hrozi
nebezpe&{ vynechéni stehl na podtku ndsledného $iti nebo i zachyceni spodniho ramena
5a spodni niti 5 do mezery mezi pouzdrem 4 civky chapafe 1 a télesem chapafe 1, nadeZ
nelze dal${ 3it{ zahdjit vibec pPfed odstranénim spodni niti 5 z uvedeného prostoru, které
je Casové pom&rn& ndro&né. Tuto nevyhodu nelze odstranit prostym zvySenim pr¥itladné sily
ptidrZovade dosud zndmého provedeni, protoZe nadmérnym zvySenim této sily miZe byt spodni
ramend 5a spodni niti 5 v p¥idrZovadi uchyceno tak pevné, #e pfi nésledném rozbé&hu Ziciho
stroje je smy&ka hornf{ niti 6 nestadi z pfidrZovale vytdhnout, pop¥. je vytdhne aZ po
nékolikerém vpichu jehly 8 do Sitého dila 18, takZe se vytofi nékolik stehl prov&zanych
mimo $ité dilo 18 p¥i jeho spodni strané. Tato zndmé za¥izeni jsou proto velmi citlivé
na sprévné sefizeni pr¥itladné sifly p¥idr¥ovafe p¥i kaZdé podstatn&js3i zm&n& tloultky

niti.

U pfidrZovale 10 podle vyndlezu naopak dojde k tomu, Ze si v ném spodni rameno 5a
spodni niti 5 i spodnf rameno 6a horni niti § vytladi kaZdé svou vlastni nezn&zornénou
dréd¥ku, takZe pf¥i nédsledném vyjimdn{ Sitého dfla 18 zistdvad tim zplisobené vytahovani
spodnfho ramena 6a horni niti 6 z p¥idrZovale 10 bez patrného vlivu na spodni rameno
5a spodni niti 5, které je takto zcela spolehlivé udrZovéno v poloze pot¥ebné pro jeho
provdzédni s hornf{ niti 6 hned na poldtku ndsledného rozb&hu Siciho stroje. S jednim sefi-
zenim p¥itladné sily se zde proto vystali pro velmi znadny rozsah tloufté&k niti, protoiZe
materidl pfidrZovade 10 se sém svymi vlastnostmi, to je mistni{ deformovatelnost{, snadno
prizplisobi té které tlousfce nitf{ a niti navzdjem ruzné tloudtky drZi silou navzdjem
jen zanedbateln& rozdilnou. Tato vyhoda pfidrZovale 10 se plné& projevi téZ u t&ch odst¥i-
hovac{ch za¥izeni, pat¥fcich do zndmého stavu techniky, u nichZ se pohyblivy odst¥ihovaci
niZ vrac{ do své vychozi polohy ihned po vykondni odst¥ihu a m& takto tendenci p¥itom
ssebou und%et i spodni rameno 5a spodni niti 5.

Poufitelnost pfidrZovade podle vyndlezu je zna&né univerz4lni. Lze jim d¢inn& p¥idriet
i v&t#{ polet nit{, nap¥. u dvoujehlovych Sicich stroji s ¥etfzkovym stehem. Na obr. 4 a
5 je zndzorn&no provedeni vhodné pro p¥idrZeni hornf{ niti vytaZené po odst¥ihu vyhazovalem

nad udroven stehové desky.
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Na p¥edni st&né 2la ramena 21 Sicfho stroje je nepohyblivé p¥ipevn&n drZdk 22 p¥idrio-
vafe 23 vytvo¥eného stejn& jako pridrZovad 10 napf. z plsti a p¥ipevn&ného k drZdku 22
nap¥. p¥ilepenim. Za¥izenf déle obsahuje o sob& zné&my vyhazova& 24 hornfho ramena 6b
horni niti 6 vytvo¥eny jako dradt zakonleny hdkem 24a, jehoZ tvar je zndmym zplisobem uzpi-
soben pro zachyceni a pfemist&ni horniho ramena 6b horni niti 6. Vyhazovad 24 je uchycen
v drzéku 22 oto&n& na fepu 25 a je pohybové spojen se zndmym nezndzorn&nym ovlddacim
dstrojim, které mu udil{ oto&ny pohyb ve sm&ru Sipek C, D. Horn{ nit 6 je p¥edchozim
$itim provdzéna se spodni niti 5 v $itém dfle 18. 2z mista posledniho vpichu 26 jehly
8 do Zitého dfla 18 je horni rameno 6b horni niti 6 vedeno do ou¥ka 7 jehly 8 a odtud
dédle znémym zpisobem do oka 27 nitové pdky 28.

Po odst¥ihu spodni niti 5 a hornf niti 6 se znémym zpisobem uvede v &innost
vyhazova¢ 24 hornfho ramena 6b horni niti 6, kter§y vykyvne nejprve ve sméru Sipky D,
&¢imZ? horni rameno 6b horni niti 6 zachyti, a nato ve sm&ru Zipky C, &imZ je vytdhne z Si-
tého dfla 18, poté pfemist{ pod p¥idrZovad 23 a nakonec k nému dotladl svym pokrafujicim
pohybem do koncové polohy vykyvu ve sm&ru Sipky C.

Tim se pisobenim p¥{tlaéného horniho ramena 6b horni niti 6 vytvo¥i v doscedaci plode
23a p¥idrZovale 23 mi{stn{ deformace, obdobn& jako v pfidrZovali 10.

Rizné dal3{ moZné obm&ny zde nejsou podrobn&ji rozebirdny, protoZe nevyboluji z de-
finice 1. bodu p¥edmdtu vyndlezu a jsou bez obtiZ{ dosaZitelné prost¥edky zndmého stavu
techniky. Tak nap¥. by bylo moZno zavést nit, kter&4 m& byt uchycena, mezi dva té&sné k sobé&
pfiloZené mistn& deformovatelné p¥idrZovade, zhotovené nap¥. 2z plsti.

Bylo by myslitelné té% uspo¥adddnf{, kdy nit by byla k mistn& deformovatelnému p¥idrZo-

va&i dotladovdna jinym &lenem neZli tim, k n&mu? byla po odst¥ihu p¥emisténa.
PREDMET VYNALEZU

1. Za¥izeni 8iciho stroje pro p¥idrZeni niti pc jejim odst¥ihu, obsahujic{ p¥idrZovag,
vyznadené tim, ¥e p¥idriova& (10, 23) niti (5, 6) je mistnd deformovatelny tlakem niti,
a ¥e za¥izenl obsahuje prostfedky pro vyvozeni tohoto tlaku.

2. Za¥fzenf podle bodu 1, vyznalené tim, Ze prost¥edky pro vytvo¥eni zmin&ného tlaku
jsou tvoF¥eny spodni st&nou (12b) pohyblivého noZe (12) tvo¥iciho souldst za¥izeni Siciho

stroje pro odst¥ih niti.

3. za¥izeni{ podle bodu 1, vyznadené tim, Ze prost¥edky pro vytvofeni zmin&ného tlaku
jsou tvofeny vyhazovaem (24) horniho ramena (6b) horni niti (6) Ziciho stroje.

4., Za¥{zeni podle kteréhokoliv z bodd 1 aZ 3, vyznalené tim, Ze velikost zminéného
tlaku je regulovateln&.

2 vykresy
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