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(57) Anotace:
Néstroj obsahuje nejmén¢ jeden prostiedek (6) zvysujici
kroutici moment, opatfeny plastém (7) prostfedku (6)
zvySujiciho kroutici moment, ma vstupni prostfedek a ma
prvni vystupni prostfedek a druhy vystupni prostfedek, dale
pohon (3) funkéné spojeny se vstupnim prostfedkem k
pfenadeni kroutictho momentu z pohonu (3) pfes prostfedek
(6) zvysujici kroutici moment na spojovaci prvek opatfeny
zavitem, pfiemz néstroj je uzplisobeny tak, Ze se v jednom
reZimu Cinnosti ¢ast tvorici plast (7) prostiedku (6)
zvySujiciho kroutici moment spolu s prvnim vystupnim
prostfedkem otaci ve stejném sméru a stejnou rychlosti a
krouticim momentem, jako vstupni prostfedek, a v druhém
reZimu Cinnosti, ¢ast tvofici plast (7) prostfedku (6)
zvy3ujictho kroutici moment spolu s jednim z prvniho
vystupniho prostfedku a druhého vystupniho prostfedku
dostava otageci silu v jednom sméru, zatimco druhy z prvniho
vystupniho prostfedku a druhého vystupniho prostiedku
dostava stejnou otdceci silu v opatném sméru pii nizsi
rychlosti, ale vy$8im krouticim momentu neZ vstupni
prostfedek a tak, Ze se jeden z prvniho vystupniho prostfedku
a druhého vystupniho prostfedku otadi v jednom reZimu a v
druhém reZimu, zatimco se druhy z prvniho vystupniho
prostfedku a druhého vystupniho prostfedku ota&i v prvnim
reZimu a plisobf reakéné v druhém reZimu.




Nastroj zvySujici kroutici moment

Oblast techniky

Vynalez se tykd nastroje zvySujiciho kroutici moment na

zaSroubovavédni a vySroubovavéni spojovacich prvkl opatfenych

zavitem.

Dosavadni stav techniky

U utahovacich upeviiovach jakmile matice narazi na povrch
pfiruby je stupefi otofeni k jejimu utaZeni velmi maly. Co si
zakaznik na druhé strané preje, je vysoka rychlost otéceni, aby

se matice mohla zaSroubovavat nebo vySroubovavat velmi rychle.

Obvyklé narazové klice, které poskytuji vysokou rychlost
zaSroubovavani a vySroubovavani, maji tu nevyhodu, ze nejsou
velmi pfesné a jsou velmi pomalé jakmile matice narazi na &elo
pfiruby. Momentové silové n&stroje jsou pfesné co do krouticiho
momentu, ale relativné pomalé pri zaSroubovavani a
vySroubovadvani upeviovadl. Pfesto jsou ale rychlej3i nez
narazové pistole jakmile Jje matice =za3roubovdna a¥ na ¢&elo
pfiruby. Momentové silové nastroje maji obvykle vzduchovy,
elektricky nebo hydraulicky motor. Ten ota&i prevodenm, ktery
sniZuje rychlost, ale =zvy3uje relativn& nizky vystupni moment
motoru. Cim vy33i je moment, tim vetsi je prevodovy pomé&r a
pochopitelné& tim pomalej3i je rychlost, se kterou se ot&di

2

matice. Proto je bé&Zné mit dvourychlostni mechanismy, jeden pro

zaSroubovavani a vySroubovavédni a jeden pro kone¢ny vyS$si

moment.



- 2 -

Je znamo, Ze zadroubovavani matice obvykle vyZaduje mensi
kroutici moment ne¥ vydroubovavani matice z divodu, Ze pri
vySroubovavani matice je =zavit zkorodovany. To znamena, Ze by
mohlo byt nutné zvys$it kroutici moment, vyvozovany vzduchovym
motorem, pouZivanym pro mendi vzduchové klice, malym prostfedkem
zvySujicim kroutici moment, aby se zvy$il kroutici moment
poskytovany motorem bez pfilisného sniZeni rychlosti p¥i
zadroubovavani a vySroubovavani. U vétSiny ruénich momentovych
silovych nastroja, kde Jje plast motoru nezavisly na plasti
pfevodovky, se stava daleziteé, aby volnob&Zny moment nepfekrolil
ruéni momentovy odpor, nebot by nebylo moZno drzet plast motoru

nastroje a zacal by se v ruce otacet.

Na trhu existuje mnoho motorem poh&nénych nasobic¢l momentu a
nékteré z nich maji dvourychlostni mechanismy, nékteré reaguji
na hrot Sroubu, jiné jsou s reakéné pusobicim ramenem. VSechny
maji spolecné to, Ze bez ohledu na to, jaky moment nebo rychlost
se 7jimi pouZije, Jjejich plast prevodovky se ota&i v opacném
sméru vacéi vystupnimu h¥ideli. Zadny neposkytuje zaSroubovavaci
nebo vys$roubovavaci rychlost, kde se cely plast prevodovky spolu
s vnitfnim pFevodovym souborem a vystupnim pohonem otaceiji

stejnou vysokou rychlosti ve stejném sméru.

Na trhu existuji také pF¥enosné proudem pohané&né nastroje, jak
je to popsano v US 2 569 244, kde tlak nastroje na utahovacl
zvySuje nebo sniZuje vstup vzduchu, a tudiZ moment na vystupu.
Na trhu ale neni 2adny néastroj, kde se tlak na utahova¢ méni
podle otaceni plasté& pFevodovky, pfevodd prfevodovky a jejiho
vystupniho h¥idele ve stejném sméru stejnou rychlosti k pouZiti
otadeci sily na prevody a vystupni h¥idel v jednom sméru a
soudasné opaéné otaceci sily na plast ptevodovky. Na trhu

existuji také pFrenosné proudem pohanéné nastroje, kde kroutici
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moment motoru miZe byt sniZen k zvySeni rychlosti motoru, a

tudiZ rychlosti néstroje.

Dvourychlostni  mechanismus motorem pohané&nych ndsobi&h
momentu také obvykle pracuje zplsobem, Ze Jjeden nebo né&kolik
planetovych pfevodovych stupfit je odpojeno, takZe funguji pouze
zbyvajici. To sniZuje pfevodovy pom&r, aby se ziskala vy33i
rychlost a niZ3i kroutici moment a tak, Ze jakmile se matice
zastavi, vSechny stupné planetového p¥evodu za&nou byt funkéni,
aby se dosahlo vys8iho krouticiho momentu p#i niZ3i rychlosti.
P14st chce pfesto reagovat v opadném sméru ke smd&ru otadeni
pfevodd v malém pomé&ru a vysokém pom&ru. Jinymi slovy, zatimco
pohon a pfevody dostadvaji otaeci silu v jednom sméru, plast
dostava stejnou otédceci silu v opa&ném smé&ru. Problémem s tim
souvisejicim je to, Ze p¥i vysoké rychlosti se prevody a
vystupni hfidel to¢i tak rychle v plasti pFrevodovky, Ze tém&r
vSechny otacejici se &&sti vyZaduji lozZiska, coZ &ini nastroj

vetsi a té&zsi.

Proto je ukolem predmétného vynadlezu poskytnout nastroj
zvySujici kroutici moment, ktery vyluduje nevyhodu znamého stavu

techniky.

Podstata vyndlezu

Nastroj zvySujici kroutici moment je podle vyndlezu zaloZen
na mySlence zastavit obvyklé stejné, simultanni, ale opacné
otaceni akce a reakce kdyZ se vyZaduje vysokd rychlost otéaceni
matici tak, aby se zabranilo tomu, aby tém&¥ vSechny otéacejici

se dily vyzZadovaly loZiska.



- 4 -

V souladu s témito udkoly a s jinymi ukoly, které se stanou
zfejmé dale, spolivad jeden =znak predmétného vynalezu, strudnd

- ’

feCeno, v néstroji zvy3ujicim kroutici moment na zaZroubovAvani
a vySroubovavadni spojovacich prvki opatfenych zavitem, ktery
obsahuje nejméné& jeden prost¥edek zvy8ujici kroutici moment,
opatfeny plastém prostfedku zvySujiciho kroutici moment, majici
vstupni prostfedek a majici prvni vystupni prostfedek a druhy
vystupni prostfedek, dale pohon funk&nd spojeny se vstupnim
prostfedkem k p¥endSeni krouticiho momentu =z pohonu p#¥es
prostfedek zvy3ujici kroutici moment na spojovaci prostfedek
opatfeny =zavitem, pFicemZ néstroj je uzplsobeny tak, Ze se v
jednom reZimu <&innosti, kdyZz Jje upeviioval podroben relativné
nizkému t¥eni p¥i otadeni, &Sast tvorici plast prost¥edku
zvySujiciho kroutici moment spolu s prvnim vystupnim prostfedkem
a druhym vystupnim prostredkem otaci ve stejném sméru a stejnou
rychlosti a krouticim momentem, jako vstupni prost¥edek, a v
druhém reZimu <&innosti, kdy# je utahova& podroben relativné
velkému t¥eni p¥i otédeni, které dokaze pfekro&it kroutici
moment vstupniho prost¥edku, &ast tvorici plast prostfedku
zvySujiciho kroutici moment spolu s jednim z prvniho vystupniho
prostfedku a druhého vystupniho prostfedku dostava otadeci silu
v Jjednom sm&ru, zatimco druhy z prvniho vystupniho prostfedku a
druhého vystupniho prost¥edku dostava stejnou otaceci silu v
opacném sméru p¥i nizsi rychlosti, ale vy33im krouticim momentu
neZ vstupni prostfedek, a tak, Ze se jeden z prvniho vystupniho
prostfedku a druhého vystupniho prostfedku otd¢i v jednom reZimu
a Vv druhém reZimu, zatimco se druhy z prvniho vystupniho

prostfedku a druhého vystupniho prostfedku ot&¢i v prvnim reZimu

a pusobi reak&n& v druhém reZimu.

Aby se v nastroji podle vynédlezu plast, prevody prost¥edku
zvyS8ujiciho kroutici moment a vstupni prostfedek a vystupni

prostfedek otdcely ve stejném sméru stejnou rychlosti, musi se
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obvyklé stejné a opacné otédceni dild doCasné blokovat. To se da
provést mnoha zplsoby. Naptriklad lze blokovat pfevody tak, Ze se
nemohou volné& otacet v pladsti nebo se blokuji planetova soukoli
tak, Ze jimi centrdlni kolo nemlZe ot&clet nebo se blokuje plast
a vystupni hridel tak, Ze se nemohou otad&et nezavisle na sobé
nebo se muZe blokovat ak&né& pusobici pohon a reak&né& plsobici
pohon nebo jejich pfipojeni nebo se Dblokuje jedna &ast
upeviiovace s druhou, jestliZe se obé maji otaCet pri
zaSroubovavani spole¢né a potom se maji otaCet nezavisle od sebe

atd.

K dosaZeni stejného vysledku bez otéd&eni plasté by byly
pfevody a vystupni hfidel a vstupni h¥idel spole&né& pom&rné
slozité jednoduSe protoZe by se musely doCasné& vypnout vSechny
nebo alesponl vSechny klece p¥fevodu aZ na jednu klec prevodu,
pficemZz podle pfedm&tného vyndlezu se vypne do&asné& cely plast
prostfedku zvy3ujiciho kroutici moment pouhym blokovanim dvou

obvykle protilehlych otacejicich se &&sti.

S nastrojem podle pfedmé&tného vyndlezu miZe byt b&hem otéadeni

z .

jedné ¢asti spojovaciho prvku opatfeného zavitem, jako Je
matice, a pouzitim pasobici sily, reak&né& pasobici sila
kompenzovana reagovadnim proti sousednimu objektu, nap¥iklad
proti sousedni matici, proti jiné <&asti spojovaciho prvku
opatfeneho zavitem, napfiklad podloZce, ©proti dalsi &asti

spojovaciho prvku opatfeného z&vitem, napfiklad pouzdra atd.

Nové znaky, které se povaZuji za priznadné pro pfedmétny

vynalez, jsou popsany zejména v pfiloZenych ndrocich.

Samotny vynalez v8ak jak co do konstrukce a zptsobu &innosti,

spolu s dalsimi jeho tkoly a vyhodami bude nejpochopiteln&jsi z
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nasledujiciho popisu konkrétnich provedeni ve spojeni s

pfipojenymi vykresy.

Pfehled obrdzklli na vykrese

Obrazky 1 a 1lb jsou pohledy znadzoriiujici néastroj zvySujici
kroutici moment na za3roubovavani a vy3roubovavani spojovacich
prvkl opatfenych zavitem podle jednoho provedeni pfedmétného
vyndlezu, pricemZ obrézek la je pohled znazorfiujici ndstroj v
jednom reZimu <¢innosti a obrazek 1b Je pohled zndzornujici

nastroj v druhém reZimu &innosti.

Obrazky 2a aZ 2c jsou pohledy zndzoriujici nastroj zvy3ujici
kroutici moment podle jiného provedeni pFredm&tného vynalezu, v
némz obrazek 2a je pohled znazoriiujici nastroj v jednom reZimu
C¢innosti, obrézek 2b je pohled znazorfujici nastroj v druhém

reZimu ¢innosti a obrdzek 2c znazorfiuje konec nastroje.

z z

Obrazek 3 je pohled zndzorfiujici nédstroj zvydujici kroutici
moment na utahovani a uvolfiovdni spojovacich prvkd opatf¥enych

zavitem podle dal3iho provedeni predmé&tného vynalezu.

Obrazky 4a a 4b jsou pohledy =znazorfiujici dalsi provedeni
nastroje zvySujiciho kroutici moment podle vynadlezu ve dvou

riznych reZimech &innosti.

Pfiklady provedeni vynalezu

Nastroj zvySujici kroutici moment pro zaZroubovavani a
uvolnovani spojovacich prvkll opatfenych zavitem ma hnaci
prostfedek 1. Hnaci prostfedek 1 miZe mit plast 2 pohonu 3 a

pohon 3. Hnaci prostfedek 1 miZe byt vytvoFen jako motorovy
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hnaci prostfedek 1, p#icemZ v tomto pfipadé, maZe =zahrnovat
motor. Také je moZné, aby byl hnaci prost#edek 1 vytvoren jako
ru¢ni hnaci prosttedek 1, napf¥iklad jako momentovy kli¢. Hnaci
prostfedek 1 vytva¥i kroutici moment, ktery je nutno pro ¢innost
pfevddét. U provedeni zndzorn&ného na obrazcich la, 1b mé plast
2 pohonu 3 paku 4, urdenou k tomu, aby Jji drZel pracovnik
obsluhy, a opatfenou spinacim prost#edkem 5 pro prepinani

hnaciho prost¥edku 1 mezi neprovozni polohou a provozni polohou.

Nastroj zvySujici kroutici moment podle pfedmétného vyndlezu
ma dale nejméné& jeden prostiedek 6 zvy3ujici kroutici moment.
Prostfedek 6 zvySujici kroutici moment ma plast 7 prosttedku 6
zvySujiciho kroutici moment a pfevodovy prost¥edek pfipojeny k
hnacimu prostfedku 1. U provedeni znézorn&ného na obrazcich la,
lb zahrnuje pFfevodovy prost¥edek centralni kolo 8, majici
hfidel, ktery tvo¥i vstupni prostfedek, planetovd kola 9 a
planetovou klec 10. Pla3t 7 prosttedku 6 zvySujiciho kroutici
moment je opatfen vnit¥nim pFevodem 11, které sahd jenom pres

podélnou Cast plasté 7.

Nastroj zvySujici kroutici moment podle predmé€tného vyndlezu
md dale hnaci prvek 12, ktery vytvari prvni vystupni prosttedek.
Hnaci prostfedek 12 md hnaci &&st 13, ktera m@Ze byt vytvoFena
napfiklad jako &tvercovy pohon, a zadni &&st 14, kterd je hnacim
zpusobem spojend s prostredkem 6 zvySujicim kroutici moment,
napfiklad propojujicimi spoji na pera a drazky. Spojeni hnaciho
prostfedku 1 s prostfedkem 6 zvySujicim kroutici moment a hnacim
prvkem 12 zajistuje pFfenos momentu z hnaciho prostfedku 1 na
hnaci prvek 12. Prostf¥edek 6 zvySujici kroutici moment mtZe byt
usporadan tak, aby  poskytoval kazdé poZadované zvySeni

krouticiho momentu vytvofeného hnacim prostfedkem 1.
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Nastroj zvySujici kroutici moment ma& déle reak&nd plsobici
prvek 15, ktery vytvar¥i druhy vystupni prost¥edek. Reak&né
pusobici prvek 15 je opatfen prostfedkem 16 k propojeni s prvkem
reagujicim proti staciondrnimu objektu, naptiklad reak&né
pisobicimu ramenu, napf¥iklad spoji na pera a drazky. Reakd&né
pusobici prvek 15 je nerota&né& spojen s plastém 7 prostfedku 6
zvySujiciho kroutici  moment. V. provedeni  znadzornéném na
obrazcich 1la a 1b je reak&én& pusobici prvek 15 vytvofen z
jednoho kusu spole¢né& s plastém 7 prost¥edku 6 zvySujiciho

kroutici moment.

Nastroj zvySujici kroutici moment mi& dva rozdilné rezimy
Cinnosti. V jednom reZimu &innosti, kdyZz je kroutici moment
pfenaSen z hnaciho prost¥edku 1 pfes prostfedek 6 =zvy3ujici
kroutici moment k hnacimu prvku 12, poskytuje hnaci prvek 12
nizsi kroutici moment a vy33i rychlost ot&&eni. To je vyhodné,
kdyZ je nutné otacet jednim dilem spojovaciho prvku opatfeného
zavitem, napfiklad matici 31l na druhém dilu spojovaciho prvku
opatfeného zavitem, napfiklad Sroubu 32, vysokou rychlosti dokud
matice 31 nedosedne na podlozku 33 nebo na &elo aplikace. V
tomto rezimu <Cinnosti se kroutici moment p#¥ena3i =z hnaciho
prostfedku 1 pfres plast 7 prostredku 6 zvySujiciho kroutici
moment, prevody prostfedku 6 zvy3ujiciho kroutici moment, druhy
vystupni prostfedek nebo reak&n& plsobici prvek 15 a prvni
vystupni prostfedek nebo hnaci prost¥edek 12 tak, Ze se plast 7
prostfedku 6 zvySujiciho kroutici moment spolu s prvnim
vystupnim prostfedkem a druhym vystupnim prostfedkem otaceji ve
stejném sméru a p¥i stejném krouticim momentu a rychlosti, jako

vstupni prostredek.

V jiném reZimu &innosti se kroutici moment prenéd3i z hnaciho
prostfedku 1 pres prost¥edek 6 zvy3ujici kroutici moment k

hnacimu prvku 12 tak, Ze plast ! prostfedku 6 =zvySujiciho
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kroutici moment spolu s druhym vystupnim prostf¥edkem nebo
reakéné plsobicim prvkem 15 dostdvd oté&cejici silu v jednom
sméru, zatimco prvni vystupni prost¥edek nebo hnaci prostf¥edek
12 dostavd stejnou oté&ceci silu v opa&ném smé&ru p¥i nizsi

rychlosti, ale vy33im krouticim momentu, neZ vstupni prostredek.

K pfepinani nastroje mezi témito dvéma rozliénymi reZimy jsou
v provedeni =znazorné&€ném na obrazcich la, 1b opatfeny napfiklad
tlac¢né prvky 17, vytvofené jako koliky a podobn&. KdyZ je matice
31 usazena na podloZce 33, tlac¢né prvky 17, které na obrézku la,
znazoriujicim jeden reZim &innosti, sahaji sm&rem ven za plast 1
prostfedku 6 zvy3ujiciho kroutici moment, se zatladi v axidlnim
sméru tak, jak je to znadzorné&no na obrazku lb, a planetovad klec
10, kterd byla dfive spojena s vnit¥ni prevodem 11 plaste 7
prostfedku 6 zvy3ujiciho kroutici moment, se odpoji od vnit#niho
prevodu 11 tak, Ze prvni vystupni prost¥edek nebo hnaci prvek 12
a druhy vystupni prostfedek nebo reak&né& pusobici prvek 15 se
mohou otaCet v opac¢nych smérech. Je nutno tomu rozumdt tak, Ze
Jsou moZné ruzné prostfedky pro pfepindni nastroje na zvySovani

krouticiho momentu mezi dvéma rlznymi reZimy &innosti.

V souladu s pfedm&tnym vyndlezem jsou v nastroji zvydujicim
kroutici moment plast 7 prostfedku 6 zvy3ujiciho kroutici moment
a plast 2 pohonu 3 navzdjem funk&né& spojeny. Zejména se plast 7
prost¥edku 6 zvySujiciho kroutici moment méZe otadet relativné k
plasti 2 pohonu 3. K tomuto u&elu tak, jak je to znadzorné&no na
obrazcich la, 1lb, &&st plasté 2 pohonu 3, kterd miZe obsahovat
dalsi prostfedek zvy3ujici kroutici moment, miZe sahat do plasteé
7 prostfedku 6 zvySujiciho kroutici moment a byt v ném podeptena
loziskem 18. S touto konstrukci se miZe plast 7 prost¥edku 6
zvySujiciho kroutici moment voln& otacet vadi plasti 2 pohonu 3.
Plast 2 pohonu 3 m@Ze byt vytvarovan jako uzavér, jako podpora,

jako ram atd. pro pohon 3. To ml¥e byt také provedeno
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automatickym pFepnutim jakmile poZadovany kroutici moment

pfekro&i danou silu.

V jiném provedeni predm&tného vyndlezu, které je znazorné&no
na obrdzcich 2a aZ 2c, je prvni vystupni prostfedek vytvarovan
jako pohanéci objimka 21, kterd ma &ast 22 s mnohothelnikovym
vnit¥fnim povrchem k z&b&ru s matici 31 a <¢cast 23 s
mnohothelnikovym vn&j$im tvarem. Druhy vystupni prostredek je
také vytvarovadn jako reak&né& p@sobici objimka majici Cést 24 s
mnohothelnikovym tvarem pro =zabirdni se sousednim objektem,
napfiklad podloZzkou 33 a &ast 25 s otvorem s vnit¥nim
mnohothelnikem, uspotradanou tak, aby spolupracovala S
mnohodhelnikovou ¢asti 23 pohan&ci objimky 21. Pohanéci objimka
21 ma pfijimaci otvor 26, ve kterém miZe byt umistén c&tvercovy
pohon 27 néstroje. DraZkovand dast 28 nastroje je umisté&na v
adaptéru 29 s vnit¥nim dr&Zkovanim, ktery je nerotadné spojen s

reakeéné pusobici objimkou.

Pohanéci objimka 21 je axi&ln& pohybliva va&i reakénd
pisobici objimce. U jednoho reZimu &innosti se &ast 23 pohénéci
objimky 21 zapojuje do &asti 25 reak&né plsobici objimky tak, Ze
se objimky stanou nerotadn& spojené navzajem tak, jak Jje to
znazornéno na obrazku 2a, a kroutici moment hnaciho prost¥edku 1
se pfenasi pfes prostfedek 6 zvy3ujici kroutici moment do hnaci

i
1 pfi stejné rychlosti a krouticim momentu, jako mé

objimky
vstupni prostfedek. V tomto reZimu se prvni vystupni prost¥edek

a druhy vystupni prostfedek otadeji.

Kdyz je tak, jak je to znadzorn&no na obrazku 2b, pohéanéci
objimka 21 axidlné& posunuta nap¥iklad tak, Ze je Jjeji cé&st 23
odpojena od &asti 25 reak&n& plsobici objimky, pohanéci objimka

21 a reakéné& pusobici objimka jiZ nejsou spolu neoto&né spojeny
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v druhém reZimu <c&innosti a otdceji se v opaénych smérech
stejnymi otacecimi silami men3i rychlosti, ale vy33im krouticim
momentem neZ vstupni prostfedek. V tomto reZimu se prvni
vystupni prostfedek nebo pohénéci objimka 21 otaceji, zatimco

druhy vystupni prostfedek nebo reakéné plsobici objimka reaguje.

V tomto provedeni se v jednom reZimu c&innosti plast 7
prostfedku 6 zvy3ujiciho kroutici moment spolu s pohané&ci
objimkou 21 a reak¢né plsobici objimkou otadeji ve stejném sm&ru
a stejnou rychlosti a krouticim momentem, jako  vstupni
prostfedek, pfiCemZ v druhém reZimu Cinnosti plasdt 7 prostfedku
6 zvySujiciho kroutici moment spolu s reakén& pusobici objimkou
dostavaji otaeci silu v jednom sméru, zatimco pohédné&ci objimka

21 dostavéa otaceci silu v opacném sméru.

Je nutno pochopit, Ze v druhém reZimu mohou oba vystupni
prostfedky, jak prvni vystupni prostfedek, tak i druhy vystupni
prostfedek, pusobit jako hnaci prostfedek nebo reakén& plisobici

prostfedek v opaénych smérech v zavislosti na pouZiti.

V provedeni zndzornéném na obrazku 3 je zndzornéna matice 31,
ktera se mad za3Sroubovavat nebo uvolfiovat, 3Sroub 32 na kterém se
ma matice 31 zaSroubovavat nebo uvolfiovat a podloZka 33, kteréd
ma radialné vnéj8i pridrZnou &ast 34 a radiadlné vnit¥ni &ast 35,
spojitelnou se Sroubem 32. Je opatfen prostfedek pro prenaseni
krouticiho momentu ve dvou reZimech ¢innosti. Mohou byt
vytvofeny napriklad jako spojujici koliky 36, které spojuji v
otvorech 38 matice 31 a podloZky 33, které jsou umistény v jedné

ose.

V jednom reZimu &innosti koliky 36 neoto&né& spojuji matici 31

s podlozkou 33 tak, Ze se otaceji spole&n& stejnou rychlosti a
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krouticim momentem, Jjako vstupni prost¥edek. Poté, co matice 31
dosedne na podloZzku 33 a zvy3i se kroutici moment, koliky 36
jsou dezintegrovény, napfiklad prestfihnuty, takZe se matice 31

otaci s vy$3im krouticim momentem a niZ$i rychlosti, ne? vstupni

prostfedek, zatimco podloZka 33 poskytuje reakci.

Je nutno pochopit, Ze nejméné& dva reZimy tak, jak jsou zde
popsany, jsou pouze pfiklady. Lze pfidat dalsi reZzimy k jednomu
nebo druhému z té&chto reZiml a/nebo vstupnimu prost¥edku a/nebo

vystupnim prost#edkim.

Zatimco vy3e popsany nastroj zvy3ujici kroutici moment je
dvourychlostni nédstroj, pfedmétny vyndlez neni omezen na pouze
dvé rychlosti, ale miZe mit vice rychlosti tak, Jjak je to
znazornéno napfiklad na obrazcich 4a, 4b. Nap¥iklad pohon
provozné spojeny se vstupnim prost¥edkem prost¥edku zvySujiciho
kroutici moment mZe byt uspotfddén jako meziplast 50 pohonu 3
tak, Ze pohon 3 zahrnuje napriklad plast 2 pohonu 3 a meziplast

20 pohonu 3.

Kdyz jsou dveé, obvykle opa&né, otadejici se &asti dodasné
spolu spojeny v prost¥fedku zvySujicim kroutici moment nebo na
jeho konci a meziplast 50 pohonu 3, ktery obsahuje nejménsd
jednou jednotku zvy3ujici kroutici moment, jako napfiklad stupen
s planetovou prevodovkou, je spojen s plastém prostfedku
zvySujiciho kroutici moment tak, aby se neotadel relativné vaci
nému,

a) Je otaCeni plasté& 7 prostfedku 6 zvySujiciho kroutici moment
spolu s prvnim a druhym vystupnim prostfedkem provadéno
rychlosti a krouticim momentem, jaky se odebird z &asti plaste 2

pohonu 3. KdyZ kroutici moment poZadovany k otadeni upeviovace
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ptekro¢i kroutici moment odvozeny z plasté 2 pohonu 3 a

meziplast 50 pohonu 3 je nerotacné spojen s plastém 2 pohonu 3 a

b) rotacné spojen s plastém 7 prostfedku 6 zvySujiciho kroutici
moment, otaceni plasté 7 prostfedku 6 zvy3ujiciho kroutici
moment spolu s prvnim a druhym vystupnim prostfedkem je pFi
niz8i rychlosti, ale vy33im krouticim momentu, neZ jaky se
odebira =z pladsté 2 pohonu 3. KdyZ je t¥eni pfi otéddeni
upeviiovaCe takové, Ze ndastroj pfepne 2z Jjednoho reZimu do
druhého, kroutici moment pusobici na upeviiovad se Jjedenkrat

zvét3i, zatimco rychlost otddeni se dale sniZi.

Na obr. 4a je meziplast 50 pohonu 3 neotoéné spojen s plastém
7 prostfedku 6 =zvySujiciho kroutici moment, zatimco na obrazku
4b je meziplast 50 pohonu 3 neoto&n& spojen s plastém 2 pohonu

3.

Rozumi se, Ze kaZdy z prvkd popsanych vySe nebo dvou nebo
vice dohromady, miZe také nalézt uZitedné pouZiti v jinych

typech konstrukci, 1liSicich se od typl popsanych vyse.

Zatimco byl vyndlez zobrazen a popséan tak, jak je zt&lesnén v
prostfedku 6 zvy3ujiciho kroutici moment, pohané&ném motorem,
neni uUmyslem omezit ho na =znazorné&né podrobnosti, protoZe se
daji provést rhGzné upravy a konstruk&ni zmé&ny ani? by doilo
néjakym zplsobem k odchyleni se od my3lenky predm&tného

vynalezu.

Bez dalsi analyzy popisuje vySe uvedené natolik plné& my3lenku
pfedmétného vyndlezu, Ze je moZno ji snadno upravovat s pouZitim
souCasnych znalosti pro rGzné aplikace bez vynechani znakd,

které z hlediska znamého stavu techniky po pravu predstavuji
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podstatné znaky obecnych nebo konkrétnich #¥eSeni podle tohoto

vynalezu.
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PATENTOVE NAROKY

Nastroj zvySujici kroutici moment na zadroubovavani a
vySroubovavani spojovacich prvka opat¥enych zavitem,
vyznacujici se tim, Ze obsahuje nejméné& jeden
prostfedek (6) zvy3ujici kroutici moment, opatfeny plastém
(7) prostfedku (6) zvy3ujiciho kroutici moment, majici
vstupni prostfedek a majici prvni vystupni prostf¥edek a druhy
vystupni prostfedek, déle pohon (3) funk&né spojeny se
vstupnim prostfedkem k pfend3eni krouticiho momentu z pohonu
(3) pfes prostfedek (6) =zvy3ujici kroutici moment na
spojovaci prvek opatfeny zavitem, pFicem? nastroj je
uzpusobeny tak, Ze se v jednom reZimu c&innosti &ast tvoFici
plast (7) prostfredku (6) zvy3ujiciho kroutici moment spolu s
prvnim vystupnim prostfedkem a druhym vystupnim prostfedkem
otac¢i ve stejném sméru a stejnou rychlosti a krouticim
momentem, jako vstupni prostfedek, a v druhém reZimu
Cinnosti, ¢&&st tvofici plast (7) prostfedku (6) zvy3ujiciho
kroutici moment spolu s Jjednim =z prvniho vystupniho
prostfedku a druhého vystupniho prostfedku dostdvd otaceci
silu v jednom sméru, =zatimco druhy z prvniho vystupniho
prostfedku a druhého vystupniho prostfedku dostava stejnou
otadCeci silu v opadném sm&ru p¥i niZsi rychlosti, ale vy33im
krouticim momentu neZ vstupni prostredek a tak, Ze se jeden z
prvniho vystupniho prost¥edku a druhého vystupniho prost¥edku
otaci v jednom reZimu a v druhém reZimu, zatimco se druhy =z

prvniho vystupniho prost¥edku a druhého vystupniho prost¥edku

0]

taci v prvnim reZimu a plsobi reakén& v druhém reZimu.

Nastroj zvy3ujici kroutici moment podle naroku 1,

vyznacujici se tim, Ze prvni vystupni prostfedek je

v s

uspofradan jako hnaci prvek (12) k ot&&eni jednou asti

N
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spojovaciho prvku opat¥eného zavitem, p¥i&emZ druhy vystupni
prostfedek je uspordddn jako reakléné pusobici prvek (15) k
vytvafeni reakce béhem otdleni jedné casti spojovaciho prvku
opatfeného =zavitem tak, Ze v druhém reZimu c¢&innosti J&ast
tvofici plast (7) prostfedku 6 zvy3ujiciho kroutici moment
dostava otaceci silu spolu s reak&én& plsobicim prvkem,
zatimco hnaci prvek dostdvd stejnou otdeci silu v opadném

sméru.

Nastroj zvy3ujici kroutici moment podle naroku 1,
vyznacujici se tim, Ze prvni vystupni prostfedek je
usporadan jako pohdnéci objimka (21) k otaceni jednou &asti
spojovaciho prvku opat¥eného zavitem, zatimco druhy vystupni
prostfedek je usporadddn jako reakén& plisobici objimka k
vytva¥eni reakce b&hem otdceni jednou &asti spojovaciho prvku
opat¥eného =zavitem tak, Ze v druhém reZimu dJ&innosti &ast
tvorici plast (7) prost¥edku 6 =zvy3ujiciho kroutici moment
dostava otaceci silu spolu s reak&n& plisobici objimkou,
zatimco pohénéci objimka (21) dostava stejnou otddeci silu v

opac¢ném sméru.

Nastroj zvySujici kroutici moment podle naroku 1,
vyznacujici se tim, Ze dale obsahuje nejméné& jednu
Cast plasté (2) pohonu (3) a prostredek k vzajemnému
funkénimu spojeni <¢asti tvorici pladt (7) prostfedku (6)
zvyS8ujiciho kroutici moment a <&a&sti plasté& (2) pohonu (3)

tak, Ze Casti plastd (2, 7) jsou va&i sobé& relativné otod&né.

Nastroj zvy3ujici kroutici moment podle naroku 4,
vyznacujici se tim, Ze dale obsahuje meziplast (50)
pohonu (3), uzpusobeny k poskytovani nejmén& t¥i rychlosti

¢innosti, vcetné& vysoké rychlosti p¥i nizkém krouticim
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momentu v jednom reZimu, kdyZ je meziplast (50) pohonu (3)
rotac¢né spojen s nejméné jednou Casti plast& (2) pohonu (3) a
neotoCné& spojenou s &asti plasté (7) prosttedku 6 zvySujiciho
kroutici moment, stfedni rychlosti p¥i vy33im krouticim
momentu v jednom reZimu kdyZ je Cast meziplast& (50) pohonu
rotacné spojend s nejméné prvni &asti plasts (2) pohonu a
rotatné spojend s Casti plasté (7) prostiedku 6 zvySujiciho
kroutici moment, a nizké rychlosti p¥i nejvyd3im krouticim
momentu v dalSim reZimu kdyZ nastroj pfepina z jednoho reZimu

do druhého.

Nastroj zvySujici kroutici moment podle naroku 2,
vyznacujici se tim, Ze Cast plasté (7) prostfedku (6)
zvySujici kroutici moment je vytvorena =z jednoho kusu s

reakéné plsobicim prvkem.

Nastroj zvySujici kroutici moment podle naroku 2,
vyznacujici se tim, Ze &ast plasté (7) prosttedku 6
zvySujici kroutici moment je spojena s reak&né pGsobicim

prvkem spojovacim prostfedkem.

Nastroj zvySujici kroutici moment podle naroku 1,
vyznacdujici se tim, Ze dale obsahuje prostfedek k
spojeni jedné C&&sti spojovaciho prvku opatr¥eného =zavitem k
druhé ¢&asti. spojovaciho prvku opat¥feného zavitem a je
usporadan tak, Ze je integradlnim jednim kusem v jednom reZimu
C¢innosti a k rozpojeni &asti spojovaciho prvku opat¥eného
zavitem od sebe je v uspotfaddani do dvou kust v druhém re?imu

¢innosti.

Nastroj zvysSujici kroutici  moment podle  naroku 1,

vyznacujici se tim, Ze dile obsahuje prostfedek k
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pfepindni z jednoho rezZzimu <&innosti na druhy rezZim d&innosti
automaticky kdyZ je jedna C&st spojovaciho prvku opatifeného
zavitem usazena na druhé c¢asti spojovaciho prvku opat¥eného

zavitem.

Nastroj zvySujici kroutici moment podle naroku 1,
vyznacujici se tim, Ze dale obsahuje prostfedek k
prfepindni z jednoho reZimu c¢innosti na druhy reZim &innosti
spinac¢em kdyZ Jje Jjedna <&a&st spojovaciho prvku opatfeného
zavitem usazena na druhé c&asti spojovaciho prvku opat#eného

zavitem.

Nastroj zvySujici kroutici moment podle naroku 1,
vyznacujici se tim, Ze dale obsahuje prostfedek k
pfepinani z jednoho reZimu ¢&innosti na druhy reZim &innosti
pohybem nastroje v axidlnim sméru spojovaciho prvku
opatfeného =zavitem kdyZz je jedna <&éast spojovaciho prvku
opatfeného zavitem usazena na druhé C&&sti spojovaciho prvku

opatfeného zAavitem.

Nastroj zvySujici kroutici moment podle naroku 5,
vyznacujicli se tim, Ze je zména z jedné rychlosti na

druhou automaticka.

Nastroj zvySujici kroutici moment podle naroku 1,

vyznacujici se tim, Ze Jje pohon (3) uspotfaddian jako

ru¢ni momentovy ndstroij.

Nastroj zvy3ujici kroutici moment podle naroku 1,
vyznacujici se tim, Ze pohon (3) obsahuje motor s

plastém motoru.
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Nastroj zvy3ujici kroutici moment podle naroku 1,
vyznacujici se tim, Ze pohon (3) obsahuje motor a
nejméné Jjeden prost¥fedek 6 zvy3ujici kroutici moment k

zvySovani vystupniho momentu pohonu (3).

Nastroj zvysSujici kroutici moment podle naroku 15,
vyznacCujici se tim, Ze nejméné& jeden prostfedek 6
zvySujici kroutici moment Jje wuspofadédn tak, Ze omezuje
vystupni kroutici moment pohonu (3) tak, Ze je jeho reakdné

plsobici sila absorbovatelnd pracovnikem obsluhy.

Nastroj zvysujici kroutici moment podle naroku 1,
vyznacujici se tim, Ze pohon (3) zahrnuje momentovy

nastroj ovladany motorem.
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