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Vyndlez se tykd za¥izeni pro se¥izovédn{ spodni polohy vysekdvactho ramena p¥i zm&n&
vy8ky no#l, zejména u vysekdvacich stroji.

Dosud se sefizovdni spodnf polohy vysekdvaciho ramena provdd&lo zkusmo, a to tak,
%Ze pracovnik prosekdval vysekdvacim no¥em materidl poloZeny na vysekdvacim kl4tu stroje
za postupného sji%¥d&n{ vysekdvacim ramenem dold. Po dosa¥eni dokonalého proseknutf{ materidlu
p¥i sou¥asném minimdlnim zaseknutf vysekdvacfiho no¥e do vysekdvacfho klitu byl zdvih vyse-
kdvaciho ramena sprdvn& nastaven a pracovni proces vysekdvdnf mohl byt zahdjen. P¥i tomto
zplisobu se¥izovdn{ bylo nebezpe&f, #e p¥i nepozornosti pracovnika, ktery se¥izovdnf provadél,
miZe dojit k poZkozeni vysekdvacfho kldtu nebo vysekévaciho no¥e. V jinyech p¥ipadech se
provddélo sefizovdni vysekdvaciho ramena pomoci nardZkovych systémi, kdy rézy vysekdvaciho
ramena jsou hard¥ky znadn& namdhdny, dochdzi ke zpofdé&nému p¥eddvédni impulsh elektromagnetic-
kému ovlddéani.

Jsou znéma i za¥fzeni, kterd maj{ provdd&no se¥fzenf pomoc{ mikrometrického Zroubu.
Toto za¥fizenf nenf{ vhodné pro stroje s velkou sekacf silou. Zéroveh %4dné z t&chto za¥fzenf
neddstranuje zdlouhavé poddtedni nastavenl spojené,.v p¥ipad& nepozornosti nebo neopatrnosti
sefizujfciho pracovnika, s nebezpe&im chybné spodni polohy vysekdvacfho ramena. Neni tim
tedy odstran&no nebezpeli pofkozeni vysekdvaciho klitu nebo vysekdvacfho noZe jiZ p¥i prvnim
pracovnim zdvihu.

Uvedené nevyhody odstranuje za¥fzeni podle vyndlezu, jeho¥ podstatou je, %e na frém&
stroje je vertikdln& upevn&no vedeni vozfikl, v jehoZ horni &4sti je posuvn& uloZen hornf
vozik uchyceny zaroveh v drdZce sloupu s vysekdvacim ramenem a zasahujicf zAroven nad ty&
foupdtka hydraulického rozvdd&&e. Ve spodni &4sti vedeni voziku je uloZen posuvné spodni
vozik opat¥eny tainymi pruZinami a brzd&ny segmentem ve vedeni vozikd proti samovolnému
posunu smérem nahoru. Ve spodni &&sti spodnfho vozfku je otodn& situovdn dep s excentrickym
osazenim prochdzejici i segmentem, opatfeny v &dsti vyénivajfci{ za segmentem dotykovym
kolikem.

Excentrické osazeni zasahuje do otvoru v dhelnfku p¥ipevné&nému k hydraulickému rozvéadédéi,
ktery je posuvn& uloZen ve vedenf spodnfho voziku a nese zdroveh drfdk s bezkontaktnim
spinadem signalizujféfm.polohu hornfho voziku. Za¥fzeni obsahuje pojistku pro sni¥en{ hydrau-
lického tlaku p#i sefizovdnf, pri Spatném seffzenf nebo z4vadd zabrafnujfci havdrii, a tim
pogkozen{ vysekdvacfho kldtu a vysekdvaciho noZe.

Pojistka je tvo¥ena vySkové pfestavitelngm hydraulickym rozviddélem s pfiyédécim a
vratnym otvorem a 3oupdtkem, mezi né%¥ a hydraulicky rozvdd&& je vestav&na tla&nd pruiina.

Pokrok dosaZfeny Felenim podle vyndlezu spodivd v umoZn&n{ rychlého a spolehlivého
setizovéni spodni polohy vysekdvaciho ramena p¥i soulasném pojiSté&ni proti havdrii p¥i
se¥izovani, p¥i chybném seffzenf nebo zdvad¥&. Snifuje tak dudevni zatf¥eni pracovnika,
zvySuje jeho pracovni jistotu a zlepSuje tak hygienu préce. Zérovefi snifuje ndklady na
pracovnf n&¥adf.

Na pf¥ipojeném vykrese je na obr. 1 za¥fzen{ v nérysném pohledu, na obr. 2 je osovy
fez bokorysnym pohledem a na obr. 3 je Fez A-A, ktery ném umoZfiuje pohled na brzdovy segment
ve spodnim voziku a vedeni voziki.

Ve frém& 1 vysekdvaciho stroje je posuvn& uloZen sloup 2, na kterém je uchyceno vysekd-
vaci rameno. D4le je na frém& 1 vertik&ln& upevn¥no vedeni 3 vozikd 4, 5, v jehoZ horn{
%4sti je posuvng ulofen horni vozik 4 uchyceny zérovei v dréZfce sloupu 2 a majfci tak s nim
stéle stejnou polohu, kter§y zasahuje nad ty® Soupdtka 12 hydraulického rozvédéle 11. Ve
spodnf &&sti vedenf 3 vozikd 4, 5 je ulofen posuvn& spodni vozik 5 opatfeny taZnymi prufinami -
6 a brzdény segmentem 7 proti samovolnému posunu sm&rem nahoru.
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Segment 7 je ve spodnim voziku 5 uloZen oto&né ve vybrdni a je proti hornf stén& vybréani
opirén opérnou pruZinou 8. V segmentu 7 je zéroven nalisovén dorazovy kolik 18, a to tak,
e vyénivad smérem ke dnu vedeni 3 vozikh 4, 5. Ve spodni &4sti spodnfho voziku 5 je také
vytvo¥en otoény &ep 2 s excentrickym osazenim ukonleny k¥iZovym kloubem 10 prochdzejici
i segmentem 7 opat¥eny dotykovym kolikem 17. Excentrické osazeni zasahuje do otvoru v dhelni-
ku 16 p¥ipevnéném k hydraulickému rozvadé&i 11, ktery je posuvné uloZen ve vedeni spodnfiho
voziku 5 a nese zdroven drZék 14 s bezkontaktnim spina€em 15 signalizujfcim polohu hornfho

voziku 4.

Hydraulicky rozvadé&¢ 11 je opat¥en pfivdd&cim a vratnym otvorem 19, 20 a Soupdtkem
12, mezi jeho# osazeni vytvofené na ty&i Soupdtka 12 a horni plochu hydraulického rozvadéte
11 je vestavéna tlalnd pruZina 13. Nastaveni polohy sekéni podle vy3ky vysekdvaciho noZe
se provede tak, Ze na vysekdvaci kl4t poloZeny na stole stroje se poloZi vysekdvaci ntZ.
vysekdvacim ramenem se najede nad nuiZ, Pootofenim exentrického Cepu 9 se zalne pohybovat-

hydraulicky rozvéd&&¢ 11 ve vedeni spodnfiho voziku 5.

Dotykovy kolfk 17 narazi na dorazovy kolik 18 v segmentu 7 a-vysune segment 7 ze zdbé&ru
s vedenim 3 vozikl 4, 5. TaZné prufiny 6 vysunou spodni vozik 5 s hydraulickym rozvidé&lem
11 tak, a¥ Soup&tko 12 narazf na horni vozik 4. TaZné pruZiny 6 jsou siln&js{ neZ tla¢nd
pru?ina 13, takie dojde k stlageni Soupdtka 12.

G4stednym vrécenim excentrického Cepu 9 prestane dotykovy kolik 17 nadzveddvat dorazovy
kolik 18 v segmentu 7. Op&rnd pruZina § zatlaZ{ segment 7 do vedeni 3 vozfkd 4, 5 a spodni
vozik 5 se zabrzdf{. Spu¥t&nim tladftek pro sji%dé&ni vysekdvaciho ramena do seku zalne sjiZdét

sloup 2 s vysekdvacim ramenem bez vyvozeni sekaci sily aZ toto narazi na vysekdvaci nlZ.

zédrovenl se sloupcem 2 se pohyboval hornf vozik 4 dold a pfes Soupdtko 12 stladil spodni

vozik 5. Brzd&ni segmentu 7 dovoluje pohyb spodnfiho voziku 5 dold.

Brzd{ ho jen nahoru proti ta¥nym prufindm 6. Spodni vozik 5 tedy zlstane dole. Tlakovd
kapalina proud{ pfes hydraulicky rozvéd&Z 11 do odpadu. Uvolnénim tladitek se sloup 2
s vysekdvacim ramenem vrdti do hornfi polohy. Soupétko 12 se uvolni a uzav¥e odpad. PootoCenim
gepu 9 se hydraulicky rozv&d&& 11 se Houpdtkem 12 posune dold tak, aby pfi sekdni nemohl
horn{ vozik 4 nardZet do Soupdtka 12.

P¥i sekdnfi ji% vysekdvacl rameno dojiZd{ do nastavené polohy'tak, Ze spodni polohu
proseknuti rozpini bezkontaktni spfna& 15. V p¥ipadé poruchy ¥idicfho obvodu nebo nevypnutl
bezkontaktniho spinade 15 sjfidi sloup 2 s vysekdvacim ramenem dollt aZ horni vozik 4 naraz{
na Soupdtko 12, stladf je a toto prepusti tlakovou kapalinu do odpadu. Tim je zruSeno
silové piisoben{ stroje a nedojde k poZkozeni vysekévaciho klétu nebo vysekdvaciho noZe.

Za¥izenf podle vyndlezu mife byt vyuZivdno u v&tSiny ramenovych vysekdvacich stroji

i u vysekdvacich strojt mostovych.

PREDMET VYNALEGZU

1. za¥izeni pro setizovéni spodni polohy vysekdvaciho ramena p¥i zm&né vyZky noZd,
zejména u vysekdvacich strojl, vyznafujfci se tim, %e na frém& (1) stroje je vertikalnd
upevnéno vedeni (3) vozik& (4,5), v jehoZ horni &4sti je uloZen posuvn& horni vozik (4)
uchyceny zarover v drdfce sloupu (2) a zasahujfci nad ty& Soupétka (12) hydraulického rozvé-
as&e (11), zatimco ve spodni &&sti je uloZen posuvné spodnf{ vozik (5) opatfeny taZnymi
prufinami (6) a brzdény segmentem (7) proti samovolnému posunu sm&rem nahoru, pfilemi ve
spodni &4sti spodniho voziku (5) je vytvo¥en otolny &ep (9) s excentxrickym osazenim proché-
zejici i segmentem (7), opat¥eny dotykovym kolikem (17) s tim, Ze excentrické osazeni zasahuje
do otvoru v thelnfku (16) p¥ipevndnému k hydraulickému rozvad&&i (l1), ktery je posuvn&
uloZen ve vedeni spodniho voziku (5) a nese z&droven drZédk (14) s bezkontaktnim spinalem (15).
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2. Za¥fzeni podle bodu 1, vyznafujic{ se tim, Ze obsahuje pojistku pro snffenf hydrau-~
lického tlaku p¥i se¥izovéni, kterd je tvorena vySkové pYestavitelnym hydraulickym rozvad&-—
dem (11) s pPivadécim a vratnym otvorem (19, 20) a Zoupdtkem (12), mezi n&% a hydraulicky
rozvadé&d (11) je vestavéna tladnd pruZina (13).
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