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(54)名稱

無線通訊系統中請求控制單元傳送資源的方法和設備

METHOD AND APPARATUS FOR REQUESTING RESOURCE FOR CONTROL ELEMENT 
TRANSMISSION IN A WIRELESS COMMUNICATION SYSTEM
(57)摘要

本發明從使用者設備的角度公開一種方法和設備，其中使用者設備被網路節點分配有多個排程 

請求配置。在一個實施例中，所述方法包含如果計時器到期則使用者設備觸發媒體存取控制控制單 

元。所述方法還包含使用者設備觸發對媒體存取控制控制單元的排程請求。所述方法還包含使用者 

設備基於多個排程請求配置中的第一排程請求配置傳送排程請求，其中第一排程請求配置與當媒體 

存取控制控制單元被觸發時具有可用於傳送的數據的最高優先順序邏輯通道相關聯 。

A method and apparatus are disclosed from the perspective of a UE, wherein the UE is allocated with 
multiple SR configurations by a network node. In one embodiment, the method includes the UE triggering 
a MAC control element if a timer expires. The method also includes the UE triggering a SR fbr the MAC
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control element. The method also includes the UE transmitting the SR based on a first SR configuration of 
the multiple SR configurations, wherein the first SR configuration is associated with a highest priority logical 
channel having data available for transmission when the MAC control element is triggered.

指定代表圖：
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符號簡單說明：

3500 ---流程圖
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【發明說明書】

【中文發明名稱】無線通訊系統中請求控制單元傳送資源的方法和設備 

【英文發明名稱】method and apparatus for

REQUESTING RESOURCE FOR CONTROL ELEMENT 
TRANSMISSION IN A WIRELESS COMMUNICATION SYSTEM 
【技術領域】

【0001】本公開大體上涉及無線通訊網路，且更具體地說涉及在無 

線通訊系統中請求控制單元傳送資源的方法和設備。

【先前技術】

【0002】隨著對將大量數據傳送到行動通訊裝置以及從行動通訊裝 

置傳送大量數據的需求快速增長，傳統的行動語音通訊網路演變成與互聯 

網協定(Internet Protocol > IP)數據封包通訊的網路。此類IP數據封包 

通訊可以為行動通訊裝置的使用者提供IP承載語音、多媒體、多播和點播 

通訊服務。

【0003】示例性網路結構是演進型通用陸地無線存取網 

(E-UTRAN)。E-UTRAN系統可以提供高數據輸送量以便實現上述IP 
承載語音和多媒體服務。目前，3GPP標準組織正在討論新下一代(例如， 

5G)無線電技術。因此，目前正在提交和考慮對3GPP標準的當前主體的 

改變以使3GPP標準演進和完成。

【發明內容】

【0004】 從使用者設備(User Equipment > UE )的角度公開了一種 

方法和設備，其中UE被網路節點分配有多個排程請求(Scheduling 
第1頁，共158頁(發明說明書)
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Request，SR）配置。在一個實施例中，所述方法包含如果計時器到期則 

UE觸發媒體存取控制（Medium Access Control > MAC ）控制單元（Control 

Element，CE ）。所述方法還包含UE觸發對MAC控制單元的SR。所述方 

法還包含UE基於多個SR配置中的第一SR配置傳送SR，其中第一SR配置 

與當MAC控制單元被觸發時具有可用於傳送的數據的最高優先順序邏輯 

通道相關聯。

【圖式簡單說明】

【0005】 為了更好地理解本案，說明書包括附圖並且附圖構成說明 

書的一部分。附圖例舉說明瞭本案的實施例，結合說明書的描述用來解釋 

本案的原理。

第1圖示出根據一個示例性實施例的無線通訊系統的圖。

第2圖是根據一個示例性實施例的傳送器系統（也被稱作存取網路）和接 

收器系統（也被稱作使用者設備或UE）的框圖。

第3圖是根據一個示例性實施例的通訊系統的功能框圖。

第4圖是根據一個示例性實施例的第3圖的程式碼的功能框圖。

第5圖是3GPPTS 36.321 V14.2.0的圖6.1.3.1-1 的重製。

第6圖是3GPPTS 36.321 V14.2.0的圖6.1.3.1-2的重製。

第7圖是3GPPTS 36.321 V14.2.0的表6.1.3.1-1 的重製。

第8圖是3GPPTS 36.321 V14.2.0的表6.1.3.1-2的重製。

第9圖是3GPPTS 36.321 V14.2.0的圖6.1.3.la-Ι的重製

第 10圖是3GPP TS 36.321 V14.2.0的圖6.1.3.la-2的重製。 

第11圖是根據一個示例性實施例的圖。
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第12圖是根據一個示例性實施例的圖。 

第13圖是根據一個示例性實施例的圖。 

第14圖是根據一個示例性實施例的圖。 

第15圖是根據一個示例性實施例的圖。 

第16圖是根據一個示例性實施例的圖。 

第17圖是根據一個示例性實施例的圖。 

第18圖是根據一個示例性實施例的圖。 

第19圖是根據一個示例性實施例的圖。 

第20圖是根據一個示例性實施例的圖。 

第21圖是根據一個示例性實施例的圖。 

第22圖是根據一個示例性實施例的圖。 

第23圖是根據一個示例性實施例的圖。 

第24圖是根據一個示例性實施例的圖。 

第25圖是根據一個示例性實施例的圖。 

第26圖是根據一個示例性實施例的圖。 

第27圖是根據一個示例性實施例的圖。 

第28圖是根據一個示例性實施例的圖。 

第29圖是根據一個示例性實施例的圖。 

第30圖是根據一個示例性實施例的圖。 

第31圖是根據一個示例性實施例的圖。 

第32圖是根據一個示例性實施例的圖。 

第33圖是根據一個示例性實施例的圖。
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第34圖是根據一個示例性實施例的圖。

第35圖是根據一個示例性實施例的流程圖。

第36圖是根據一個示例性實施例的流程圖。

第37圖是根據一個示例性實施例的流程圖。

第38圖是根據一個示例性實施例的流程圖。

第39圖是根據一個示例性實施例的流程圖。

第40圖是根據一個示例性實施例的流程圖。

第41圖是根據一個示例性實施例的流程圖。

第42圖是根據一個示例性實施例的流程圖。

第43圖是根據一個示例性實施例的流程圖。

第44圖是根據一個示例性實施例的流程圖。

第45圖是根據一個示例性實施例的流程圖。

第46圖是根據一個示例性實施例的流程圖。

【實施方式】

【0006】下文描述的示例性無線通訊系統和裝置採用支援廣播流量 

的無線通訊系統。廣泛部署無線通訊系統以提供各種類型的傳送，例如語 

音、數據等等。這些系統可以是基於碼分多址（CDMA）、時分多址 

（TDMA ）、正交頻分多址（OFDMA ）、3GPP LTE（ Long Term Evolution， 

長期演進）無線存取、3GPP LTE-A或LTE-高級（Long Term Evolution 

Advanced，長期演進高級）、3GPP2 UMB （ Ultra Mobile Broadband， 

超行動寬頻）、WiMax或一些其它調變技術。

【0007】 確切地說，下文描述的示例性無線通訊系統裝置可以被設
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計成支援一個或多個標準，例如由名為“第三代合作夥伴計畫”的在本文中 

被稱作3GPP的聯合體提供的標準，包含：TR 38.913 V14.1.0，“對下一 

代存取技術的情境和要求的研究” ；TS 36.300 V14.2.0，“演進型通用陸 

地無線電存取（E-UTRA）和演進型通用陸地無線存取網路（E-UTRAN）； 

總體描述；階段2” ； TS 36.321 V14.2.0，“演進型通用陸地無線電存取 

（E-UTRA）；媒體存取控制（MAC）協定規範” ；TS 36.331 V14.2.0， 

“演進型通用陸地無線電存取（E-UTRA）；無線電資源控制（RRC）； 

協定規範” ；TS 38.804 vl4.0.0，“對新無線電存取技術的研究；無線電介 

面協定方面”；R2-1703796，“來自NR/LTE分組討論的報告（UP NR， 

FeD2D，可穿戴裝置，Rel-14修正）”；以及R2-1704030，“來自LTE分 

組討論的報告”'副會長（InterDigital）。上文所列的標準和文檔特此明 

確地以全文引用的方式併入。

【0008】第1圖示出了根據本發明的一個實施例的多址無線通訊系 

統。存取網路100 （AN）包含多個天線群組，其中一個天線群組包含104 

和106，另一天線群組包含108和110，並且又一天線群組包含112和114。 

在第1圖中，針對每一天線群組僅示出了兩個天線，但是每一天線群組可 

以利用更多或更少個天線。存取終端116 （AT）與天線112和114通訊，其 

中天線112和114經由前向鏈路120向存取終端116傳送資訊，並經由反向 

鏈路118從存取終端116接收資訊。存取終端（AT） 122與天線106和108 

通訊，其中天線106和108經由前向鏈路126向存取終端（AT） 122傳送資 

訊，並經由反向鏈路124從存取終端（AT） 122接收資訊。在FDD系統中， 

通訊鏈路118、120 ' 124和126可使用不同頻率以供通訊。例如 > 前向鏈 
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路120可使用與反向鏈路118所使用頻率不同的頻率。

【0009】每一天線群組和/或它們被設計成在其中通訊的區域常常被 

稱作存取網路的磁區。在實施例中，天線群組各自被設計成與存取網路100 

所覆蓋的區域的磁區中的存取終端通訊 。

【0010】在通過前向鏈路120和126的通訊中，存取網路100的傳送天 

線可以利用波束成形以便改進不同存取終端116和122的前向鏈路的信噪 

比。並且，相比於通過單個天線傳送到其所有存取終端的存取網路，使用 

波束成形以傳送到在存取網路的整個覆蓋範圍中隨機分散的存取終端的 

存取網路對相鄰細胞中的存取終端產生更少的干擾。

【0011】 存取網路（AN）可以是用於與終端通訊的固定台或基站， 

並且也可以被稱作存取點、節點B、基站、增強型基站、演進型節點B 

（evolved Node B > eNB ） >或某一其它術語。存取終端（AT）還可以 

被稱作使用者設備（user equipment，UE ）、無線通訊裝置、終端、存取 

終端或某一其它術語。

【0012】 第2圖是ΜΙΜΟ系統200中的傳送器系統210 （也被稱作存 

取網路）和接收器系統250 （也被稱作存取終端（AT）或使用者設備（UE） 

的實施例的簡化框圖。在傳送器系統210處，從數據來源212將用於數個 

數據流程的流量數據提供到傳送（TX）數據處理器214。

【0013】 在一個實施例中，通過相應的傳送天線傳送每個數據流 

程。TX數據處理器214基於針對每一數據流程而選擇的特定解碼方案來格 

式化、解碼及交錯數據流程的流量數據以提供經解碼數據。

【0014】可使用OFDM技術將每一數據流程的經解碼數據與導頻數 
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據多工。導頻數據通常為以已知方式進行處理的已知數據樣式，且可在接 

收器系統處使用以估計通道回應。隨後基於針對每個數據流程選擇的特定 

調變方案（例如'BPSK、QPSK、M-PSK或M-QAM ）來調變（即，符號 

映射）用於數據流程的經複用導頻和經解碼數據以提供調變符號。可以通 

過由處理器230執行的指令來決定用於每個數據流程的數據速率、解碼和 

調變。

【0015】接著將所有數據流程的調變符號提供給ΤΧ ΜΙΜΟ處理器 

220，處理器可進一步處理調變符號（例如，用於ΟFDM）。ΤΧ ΜΙΜΟ 

處理器220接著將Ντ個調變符號流提供給Ντ個傳送器（TMTR） 222a至 

222"在某些實施例中，TX MIMΟ處理器220對數據流程的符號及傳送符 

號的天線應用波束成形權重。

【0016】每一傳送器222接收及處理相應符號流以提供一個或多個 

類比訊號，並且進一步調節（例如，放大、濾波及上變頻轉換）類比訊號 

以提供適合於經由ΜΙΜΟ通道傳送的經調變訊號。接著分別從Ντ個天線 

224a到224t傳送來自傳送器222a到222t的Ντ個經調變訊號。

【0017】在接收器系統250處，由Nr個天線252a至252r接收所傳送 

的經調變訊號，並且將從每個天線252接收到的訊號提供到相應的接收器 

（RCVR） 254a至254r。每一接收器254調節（例如，濾波、放大和下變 

頻轉換）相應的接收到的訊號、將經調節訊號數位化以提供樣本，並且進 

一步處理樣本以提供對應的“接收到的”符號流。

【0018】RX數據處理器260接著接收來自Nr個接收器254的Nr個所 

接收符號流且基於特定接收器處理技術處理符號流以提供Ντ個“檢測到 
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的”符號流。RX數據處理器260接著解調、解交錯及解碼每一檢測到的符 

號流以恢復數據流程的流量數據。由RX數據處理器260進行的處理與傳送 

器系統210處的ΤΧ ΜΙΜΟ處理器220和TX數據處理器214所執行的處理 

互補。

【0019】處理器270週期性地決定要使用哪個預解碼矩陣（下文論 

述）。處理器270制定包括矩陣索引部分和秩值部分的反向鏈路消息。

【0020】反向鏈路消息可包括與通訊鏈路及/或接收到的數據流程有 

關的各種類型的資訊。反向鏈路消息接著由ΤΧ數據處理器238 （其還接收 

來自數據來源236的數個數據流程的流量數據）處理，由調變器280調變， 

由傳送器254a至254r調節，及被傳送回到傳送器系統210。

【0021】 在傳送器系統210處，來自接收器系統250的經調變訊號通 

過天線224接收、通過接收器222調節、通過解調器240解調，並通過RX 

數據處理器242處理，以提取通過接收器系統250傳送的反向鏈路消息。 

接著，處理器230決定使用哪一預解碼矩陣以決定波束成形權重，然後處 

理所提取的消息。

【0022】 轉而參看圖3，此圖示出了根據本發明的一個實施例的通訊 

裝置的替代簡化功能框圖。如第3圖中所示出，可以利用無線通訊系統中 

的通訊裝置300以用於實現第1圖中的UE （或AT） 116和122或第1圖中的 

基站（或AN） 100，並且無線通訊系統優選地是LTE系統。通訊裝置300 

可包含輸入裝置302、輸出裝置304、控制電路306、中央處理單元（central 

processing unit, CPU ） 308、記憶體3 10、程式碼312以及收發器314。控 

制電路306通過CPU 308執行記憶體310中的程式碼312，由此控制通訊裝 

第8頁，共158頁（發明說明書）



1665897

置300的操作。通訊裝置300可接收由使用者通過輸入裝置302 （例如，鍵 

盤或小鍵盤）輸入的訊號，且可通過輸出裝置304 （例如，顯示器或揚聲 

器）輸出圖像和聲音。收發器314用於接收和傳送無線訊號、將接收到的 

訊號傳遞到控制電路306、且無線地輸出由控制電路306產生的訊號。也 

可以利用無線通訊系統中的通訊裝置300來實現第1圖中的AN 100。

【0023】第4圖是根據本發明的一個實施例在第3圖中所示的程式碼 

312的簡化的框圖。在此實施例中，程式碼312包含應用層400、層3部分 

402以及層2部分404，且耦合到層1部分406。層3部分402通常執行無線電 

資源控制。層2部分404通常執行鏈路控制。層1部分406通常執行物理連 

接。

【0024】 下一代（即，5G）存取技術的3GPP標準化活動自從2015 

年3月已經啟動。下一代存取技術旨在支援以下三個系列的使用情形以用 

於滿足緊急的市場需要以及由ITU-R IMT-2020闡述的更長期的要求：

-增強型行動寬頻（enhanced Mobile Broadband，eMBB ）

-大規模機器類型通訊（massive Machine Type Communications > 

mMTC ）

-超可靠且低時延通訊（Ultra-Reliable and Low Latency 

Communications，URLLC ） 。

【0025】 關於新無線電存取技術的5G研究專案的目的是識別且開發 

新無線電系統所需的技術元件，其應當能夠使用範圍至少高達100 GHz的 

任何頻譜段。支援高達100 GHz的載波頻率帶來無線電傳播領域中的許多 

挑戰。隨著載波頻率增加，路徑損耗也增加。
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【0026】 排程請求（Scheduling Request > SR）過程和緩衝區狀態 

報告（Buffer Status Report > BSR）過程被設計成用於UE請求上行鏈路 

資源。另一方面，側鏈路（Sidelink）緩衝區狀態報告過程被設計成用於 

UE請求專用側鏈路資源。由於側鏈路BSR或BSR將傳送到基站，因此如 

果需要則UE將觸發SR以請求用於傳送側鏈路BSR或BSR的上行鏈路資 

源。細節過程在3GPP TS 36.321中如下描述：

5.4.4排程請求

排程請求（SR）用於請求用於新傳送的UL-SCH資源。

當觸發SR時，其將被視為待決的，直到其被取消為止。當組裝MAC 
PDU且此PDU包含含有直到（且包含）觸發BSR的最後事件的緩衝狀 

態的BSR （參見子條款5.4.5 ）時，或者如果所有待決SR由側鏈路BSR 
觸發，當組裝MAC PDU且此PDU包含含有直到（且包含）觸發側鏈路 

BSR的最後事件的緩衝狀態的側鏈路BSR （參見子條款5.14.1.4）時， 

或者如果所有待決SR由側鏈路BSR觸發，當上部層配置自主資源選擇 

時，或當UL准予可適應可用於傳送的所有待決數據時，將取消所有待決 

SR 且將停止 sr-ProhibitTimer。

如果觸發SR且不存在其它待決的SR，那麼MAC實體將 

SR_COUNTER 設定為 0。

只要一個SR待決，MAC實體就將針對每一 TTI :
-如果沒有UL-SCH資源可用於在此TTI中的傳送：

-如果MAC實體不具有用於任何TTI中配置的SR的有效PUCCH 
資源且如果用於MCG MAC實體的rach-Skip或用於SCG MAC實體的 
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rach-SkipSCG未經配置：那麼在SpCell上起始隨機存取過程（參見子條 

款5.1）且取消所有待決SR ；

-否則如果mac實體具有至少一個有效的PUCCH資源用於為此 

TTI配置的SR且如果此TTI不是用於傳送的測量間隙或側鏈路發現間隙 

的部分且如果sr-ProhibitTimer不處於運行中：

-如果 SR_COUNTER<dsr-TransMax :
-將 SR_COUNTER 遞增 1 :

-指示實體層在用於SR的一個有效的PUCCH資源上傳送SR ；

- 啟動 sr-ProhibitTimer。

-否則：

-通知RRC釋放用於所有服務細胞的PUCCH ；

-通知RRC釋放用於所有服務細胞的SRS ；

-清除任何配置的下行鏈路指派和上行鏈路准予 ；

-在SpCell上起始隨機存取過程（參見子條款5.1）且取消所有待 

決SR。

注意：當MAC實體在一個TTI中具有用於SR的多於一個有效的 

PUCCH資源時在哪一有效的用於SR的PUCCH資源上用訊號表示SR的 

選擇留給UE實施方案解決。

注意：SR_COUNTER 針對每一 SR 集束遞增。sr-ProhibitTimer 是 

在SR集束的第一 TTI中啟動。

5.4.5緩衝區狀態報告

第11頁，共158頁（發明說明書）



1665897

緩衝區狀態報告過程用以為服務eNB提供關於與MAC實體相關聯 

的UL緩衝區中可用於傳送的數據量的資訊。RRC通過配置三個計時器 

periodicBSR-Timer ' retxBSR-Timer 和 logicalChannelSR-ProhibitTimer 

且通過針對每一邏輯通道任選地傳送向LCG分配邏輯通道的 

logicalChannelGroup 而控制 BSR 報告［8］。

對於緩衝區狀態報告過程，MAC實體應考慮所有未暫停的無線電承 

載並考慮暫停的無線電承載。

對於NB-IoT，不支援長BSR且所有邏輯通道屬於一個LCG。

如果以下事件中的任一者發生，那麼將觸發緩衝區狀態報告（BSR）:
-用於屬於LCG的邏輯通道的UL數據變為可用於RLC實體中或 

PDCP實體中的傳送（何種數據將被視為可用於傳送的定義分別在［3］和 

［4］中指定）且數據屬於具有比屬於任何LCG且其數據已經可用於傳送的 

邏輯通道的優先順序更高優先順序的邏輯通道，或者對於屬於LCG的任 

何邏輯通道不存在可用於傳送的數據，在此情況下下文將BSR稱為“常規 

BSR,, ；

-分配UL資源且填補位元的數目等於或大於緩衝區狀態報告MAC 

控制單元加上其子標頭的大小，在此情況下下文將BSR稱為“填補BSR” ；

-retxBSR-Timer到期且MAC實體針對屬於LCG的任何邏輯通道 

具有可用於傳送的數據，在此情況下下文將BSR稱為“常規BSR” ；

-periodicBSR-Timer到期，在此情況下下文將BSR稱為“週期性 

BSR,,。

對於常規BSR :
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-如果由於數據變成可用於針對logical Channels R-ProhibitTimer 

由上部層配置的邏輯通道的傳送而觸發BSR :

-啟動或重新啟動 logicalChannelSR-ProhibitTimer ；

-否則：

-如果在運行，則停止 logicalChannelSR-ProhibitTimer °

對於常規且週期性BSR :

-如果多於一個LCG具有可用於在其中傳送BSR的TTI中的傳送： 

報告長BSR :

-否則報告短BSR。

對於填補BSR :

-如果填補位元的數目等於或大於短BSR加上其子標頭的大小但小 

於長BSR加上其子標頭的大小：

-如果多於一個LCG具有可用於在其中傳送BSR的TTI中的傳送： 

報告具有可用於傳送的數據的最高優先順序邏輯通道的LCG的截斷 

BSR ；

-否則報告短BSR。

-否則如果填補位元的數目等於或大於長BSR加上其子標頭的大 

小，報告長BSR。

對於 NB-IoT :

-如果rai-Activation經配置 > 且針對BSR已觸發零位元組的緩衝 

區大小，且UE在近期可能有更多數據要傳送或接收（有待進一步研究）：

-取消任何待決BSR。
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如果緩衝區狀態報告過程決定至少一個BSR已觸發且未取消：

-如果mac實體具有為用於此TTI的新傳送分配的UL資源：

-指示多工和組裝過程產生BSR MAC控制單元；

-啟動或重新啟動periodicBSR-Timer ＞當所有所產生BSR是截斷 

BSR時除外；

-啟動或重新啟動retxBSR-Timer。

-否則如果常規 BSR 已觸發且 logicalChannelSR-ProhibitTimer 不 

處於運行中：

-如果由於數據變成可用於針對邏輯通道SR掩蔽 

(logicalChannelSR-Mask )由上部層設置的邏輯通道的傳送而使得上行 

鏈路准予未經配置或常規BSR未觸發：

-將觸發排程請求。

即使當到BSR可傳送的時候多個事件觸發BSR且在此情況下常規 

BSR和週期性BSR將具有超過填補BSR的優先時，MAC PDU也將含有 

至多一個MAC BSR控制單元。

MAC實體將在收到針對任何UL-SCH上的新數據的傳送的准予的指 

示後即刻重新啟動retxBSR-Timer。

倘若此TTI中的UL准予可適應可用於傳送的所有待決數據但不足以 

另外適應BSRMAC控制單元加上其子標頭，則將取消所有觸發的BSR。 

當BSR包含在用於傳送的MAC PDU中時將取消所有觸發的BSR。
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MAC實體將在TTI中傳送至多一個常規/週期性BSR。如果請求 

MAC實體在TTI中傳送多個MAC PDU，那麼其可在並不含有常規/週期 

性BSR的MAC PDU中的任一者中包含填補BSR。

在TTI中傳送的所有BSR始終反映在對於此TTI已經建置所有MAC 
PDU之後的緩衝區狀態。每一 LCG將每TTI報告至多一個緩衝區狀態 

值，且此值將在報告用於此LCG的緩衝區狀態的所有BSR中報告。

注意：不允許填補BSR取消觸發的常規/週期性BSR，NB-IoT除外。 

僅針對特定MAC PDU觸發填補BSR，且當此MAC PDU已建置時取消 

觸發。

[···]
5.14.1.4緩衝區狀態報告

側鏈路緩衝區狀態報告過程用以為服務eNB提供關於與MAC實體 

相關聯的SL緩衝區中可用於傳送的側鏈路數據量的資訊。RRC通過配置 

兩個計時器periodic-BSR-TimerSL和retx-BSR-TimerSL來控制側鏈路的 

BSR報告。每一側鏈路邏輯通道屬於ProSe目的地。依據側鏈路邏輯通 

道的優先順序和LCG ID與logicalChGroupInfoList[3]中上部層提供的優 

先順序之間的映射，每一側鏈路邏輯通道被分配給LCG。根據ProSe目 

的地界定LCG。

如果以下事件中的任一者發生，那麼將觸發側鏈路緩衝區狀態報告 

(BSR):
-如果MAC實體具有經配置SL-RNTI或經配置SL-V-RNTL·那麼：

-針對ProSe目的地的側鏈路邏輯通道，SL數據變得可用於RLC實 
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體或PDCP實體中的傳送（對什麼數據將被視為可用於傳送的界定分別在 

［3］和［4］中指定，並且要麼數據屬於具有比屬於任何LCG（屬於相同ProSe 

目的地）且其數據已經可用於傳送的側鏈路邏輯通道的優先順序高的優先 

順序的側鏈路邏輯通道，要麼目前不存在數據可用於屬於相同ProSe目的 

地的任一個側鏈路邏輯通道的傳送，在此情況下，側鏈路BSR在下文指 

代為“常規側鏈路BSR” ；

-分配UL資源，並且在已經觸發填補BSR之後剩餘的填補位元的 

數目等於或大於側鏈路BSRMAC控制單元的大小加上其子標頭，側鏈路 

BSRMAC控制單元含有ProSe目的地的至少一個LCG的緩衝區狀態，在 

此情況下，側鏈路BSR在下文指代為“填補側鏈路BSR” ；

-retx-BSR-TimerSL到期，且MAC實體針對任一個側鏈路邏輯通道 

具有可用於傳送的數據，在此情況下側鏈路BSR在下文指代為“常規側鏈 

路 BSR,,；

-periodic-BSR-TimerSL到期，在此情況下，側鏈路BSR在下文指 

代為“週期性側鏈路BSR” ；

-否則：

-SL-RNTI或SL-V-RNTI被上部層配置，並且SL數據可用於RLC 

實體或PDCP實體中的傳送（對什麼數據將被視為可用於傳送的界定分別 

在［3］和［4］中指定），在此情況下，側鏈路BSR在下文指代為“常規側鏈 

路 BSR,,。

對於常規且週期性側鏈路BSR :

-如果UL准予中的位元的數目等於或大於側鏈路BSR的大小加上
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其子標頭，側鏈路BSR含有用於具有可用於傳送的所有LCG的數據的緩 

衝區狀態，那麼：

-報告含有用於具有可用於傳送的數據的所有LCG的緩衝區狀態的 

側鏈路BSR :
-否則，考慮到UL准予中的位元的數目，報告含有用於盡可能多的 

具有可用於傳送的數據的LCG的緩衝區狀態的截斷側鏈路BSR °
對於填補側鏈路BSR :

-如果在已經觸發填補BSR之後剩餘的填補位元的數目等於或大於 

側鏈路BSR的大小加上其子標頭，側鏈路BSR含有用於具有可用於傳送 

的所有LCG的緩衝區狀態，那麼：

-報告含有用於具有可用於傳送的數據的所有LCG的緩衝區狀態的 

側鏈路BSR :
-否則，考慮到UL准予中的位元的數目，報告含有用於盡可能多的 

具有可用於傳送的數據的LCG的緩衝區狀態的截斷側鏈路BSR °
如果緩衝區狀態報告過程決定至少一個側鏈路BSR已觸發且未取 

消：

-如果mac實體具有針對此TTI分配用於新傳送的UL資源，並且 

出於邏輯通道優先順序區分的原因，所分配的UL資源可容納側鏈路 

BSRMAC控制單元加上其子標頭，那麼：

-指示多工和組裝過程產生側鏈路BSR MAC控制單元；

-除在所有產生的側鏈路BSR是截斷側鏈路BSR時之外，啟動或重 

新啟動 per iodic-BSR-TimerSL
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-啟動或重新啟動retx-BSR-TimerSL

-否則，如果常規側鏈路BSR已觸發，那麼：

-如果上行鏈路准予未配置，那麼：

-將觸發排程請求。

MAC PDU將含有最多一個側鏈路BSRMAC控制單元，即使在多個 

事件觸發側鏈路BSR時也這樣，知道可以傳送側鏈路BSR為止，在此情 

況下，常規側鏈路BSR和週期性側鏈路BSR將優先於填補側鏈路BSR。

在接收SL准予後，MAC實體將重新開機retx-BSR-TimerSL °

在針對此SC週期有效的剩餘經配置SL准予可以容納可用於側鏈路 

通訊中的傳送的所有待決數據的情況下，或在有效的剩餘經配置SL准予 

可以容納可用於V2X側鏈路通訊中的傳送的所有待決數據的情況下，所 

有所觸發的常規側鏈路BSR將被取消。在MAC實體不具有可用於任一 

個側鏈路邏輯通道的傳送的數據的情況下，所有所觸發的側鏈路BSR將 

被取消。當側鏈路BSR （除截斷側鏈路BSR以外）包含在MAC PDU中 

以用於傳送時，所有所觸發的側鏈路BSR將被取消。當上部層配置自主 

資源選擇時，所有所觸發的側鏈路BSR將被取消，並且retx-BSR-TimerSL 

和 periodic-BSR-TimerSL 將停止。

MAC實體將在TTI中傳送至多一個常規/週期性側鏈路BSR。如果 

請求MAC實體在TTI中傳送多個MAC PDU，那麼它可包含任一個不含 

有常規/週期性側鏈路BSR的MAC PDU中的填補側鏈路BSR。

在TTI中傳送的所有側鏈路BSR始終反映在對於此TTI已經建置所 

有MAC PDU之後的緩衝區狀態。每一 LCG將每TTI報告至多一個緩衝 
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區狀態值，且此值將在報告用於此LCG的緩衝區狀態的所有側鏈路BSR 

中報告。

注意：不允許填補側鏈路BSR取消觸發的常規/週期性側鏈路BSR。 

僅針對特定MAC PDU觸發填補側鏈路BSR ＞且當此MAC PDU已建置 

時取消觸發。

6.1.3.1衝區狀態報告MAC控制單元

緩衝區狀態報告（BSR） MAC控制單元由以下各項組成：

-短BSR和截斷BSR格式：一個LCG ID欄位和一個對應緩衝區大 

小欄位（圖6.1.3.1-1 ）；或

-長BSR格式：四個緩衝區大小欄位，對應於LCG ID #0到#3 （圖 

6.1.3.1-2）。

BSR格式由具有LCID的MAC PDU子標頭識別，如表6.2.1-2中指 

定。

如下定義欄位LCG ID和緩衝區大小：

-LCG ID :邏輯通道群組ID欄位識別正報告緩衝區狀態的邏輯通 

道的群組。欄位的長度是2個位。對於NB-IoT，LCG ID被設定成#0。

-緩衝區大小：緩衝區大小欄位識別在用於TTI的所有MAC PDU 

已經建置之後跨越邏輯通道群組的所有邏輯通道可用的總數據量。數據量 

是以位元組的數目指示。其將包含可用於RLC層中和PDCP層中的傳送 

的所有數據；何種數據將被視為可用於傳送的定義分別在［3］和［4］中指 

定。RLC和MAC標頭的大小在緩衝區大小計算中不考慮。此欄位的長度 

是6個位元。如果extendedBSR-Sizes未經配置，那麼緩衝區大小欄位採 
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取的值在表6.1.3.1-1中示出。如果extendedBSR-Sizes經配置，那麼緩 

衝區大小欄位採取的值在表6.1.3.1-2中示出。

［3GPP TS 36.321 V14.2.0的標題為“短BSR和截斷BSR MAC控制 

單元”的圖6.1.3.1-1重製為第5圖］

［3GPP TS 36.321 V14.2.0的標題為“長BSR MAC控制單元”的圖 

6.1.3.1-2重製為第6圖］

［3GPP TS 36.321 V14.2.0的標題為“用於BSR的緩衝區大小水準” 

的表6.1.3.1-1重製為第7圖］

［3GPP TS 36.321 V14.2.0的標題為“用於BSR的延伸緩衝區大小水 

準”的表6.1.3.1-2重製為第8圖］

6.1.3.1a侧链路BSR MAC控制單元

側鏈路BSR和截斷側鏈路BSR MAC控制單元由每報告目標群組的 

一個目的地索引欄位、一個LCG ID欄位和一個對應緩衝區大小欄位組成。

側鏈路BSR MAC控制單元由具有LCID的MAC PDU子標頭識別， 

如表6.2.1-2中指定。它們具有可變的大小。

對於每一包含的群組，欄位定義如下（圖6.1.3.la-Ι和6.1.3.la-2 ）:

-目的地索引：目的地索引欄位識別ProSe目的地或V2X側鏈路通 

訊的目的地。此欄位的長度是4個位元。將值設定成在destinationlnfoList 

或v2x-DestinationInfoList中報告的目的地的索引且如果報告多個此類 

列表，則以與［8］中指定相同的次序跨越所有列表循序地對值編索引；

-LCG ID :邏輯通道群組ID欄位識別正報告緩衝區狀態的邏輯通 

道的群組。欄位的長度是2個位元；
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-緩衝區大小：緩衝區大小欄位識別在用於TTI的所有MAC PDU 

已經建置之後跨越ProSe目的地的LCG的所有邏輯通道可用的總數據 

量。數據量是以位元組的數目指示。其將包含可用於RLC層中和PDCP 

層中的傳送的所有數據；何種數據將被視為可用於傳送的定義分別在［3］ 

和［4］中指定。RLC和MAC標頭的大小在緩衝區大小計算中不考慮。此 

欄位的長度是6個位元。緩衝區大小欄位採取的值在表6.1.3.1-1中示出；

-R ：保留位元，被設定成。

以屬於LCG的側鏈路邏輯通道的最高優先順序的遞減次序包含LCG 

的緩衝區大小，而無關於目的地索引欄位的值。

［3GPP TS 36.321 V14.2.0的標題為“針對偶數N的側鏈路BSR和截 

斷側鏈路BSR MAC控制單元”的圖6.1.3.la-Ι被重製為第9圖］

［3GPP TS 36.321 V14.2.0的標題為“針對奇數N的側鏈路BSR和截 

斷側鏈路BSR MAC控制單元”的圖6.1.3.la-2被重製為第10圖］

【0027】 邏輯通道優先順序區分(Logical channel prioritization， 

LCP )過程和MAC控制單元與MAC SDU的多工在3GPP TS 36.321中 

描述如下：

5.4.3多工和組裝

5.4.3.1邏輯通道優先順序區分

當執行新傳送時應用邏輯通道優先順序區分過程。

RRC通過用於每一邏輯通道的信令而控制上行鏈路數據的排程： 

priority )其中增加的priority值指示較低優先順序；prioritisedBitRate ) 

其設定經區分優先的位元速率(Prioritized Bit Rate ，PBR )； 
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bucket Size Duration，其設定桶大小持續時間（Bucket Size Duration， 

BSD ）。對於，NB-IoT，prioritisedBitRate ' bucketSizeDuration 以及 

邏輯通道優先順序區分過程的對應步驟（即，下方的步驟1和步驟2）不 

適用。

MAC實體將維持用於每一邏輯通道j的變數Bj。Bj將當相關邏輯通 

道建立時初始化為零，且針對每一 TTI由乘積PBRxTTI持續時間遞增， 

其中PBR是邏輯通道j的經區分優先的位元速率。然而，Bj的值從不可 

超過桶大小，且如果Bj的值大於邏輯通道j的桶大小，那麼其將設定成 

桶大小。邏輯通道的桶大小等於PBRxBSD，其中PBR和BSD是由上部 

層配置°

當執行新傳送時MAC實體將執行以下邏輯通道優先順序區分過程 ：

-MAC實體將在以下步驟中將資源配置到邏輯通道：

-步驟1 ：具有Bj>0的所有邏輯通道以遞減優先順序次序被分配資 

源。如果邏輯通道的PBR設定成“無窮大”，那麼MAC實體將在滿足較低 

優先順序邏輯通道的PBR之前為可用於邏輯通道上的傳送的所有數據分 

配資源；

-步驟2 : MAC實體將使Bj遞減在步驟1中服務於邏輯通道j的 

MAC SDU的總大小；

•注意：Bj的值可為負。

-步驟3 :如果任何資源保留，那麼以嚴格減小優先順序次序（無論 

Bj的值如何）服務於所有邏輯通道直到用於邏輯通道的數據或UL准予耗 
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盡，無論哪種情況首先出現。被配置成具有相等優先順序的邏輯通道應當 

被相等地服務。

-UE在以上排程過程期間還將遵循以下規則 ：

-如果整個SDU （或部分地傳送的SDU或重傳的RLC PDU ）配合 

於相關聯MAC實體的剩餘資源中，那麼UE不應當將RLC SDU （或部 

分地傳送的SDU或重傳的RLC PDU ）分段；

-如果UE將來自邏輯通道的RLCSDU分段，那麼其將最大化片段 

的大小以盡可能地填充相關聯MAC實體的准予；

-UE應當最大化數據的傳送。

-如果MAC實體被給定等於或大於4個位元組的UL准予大小，同 

時具有可用於傳送的數據，那麼mac實體將不會僅傳送填補BSR和/或 

填補（除非UL准予大小小於7個位元組且需要傳送AMD PDU片段）；

-對於根據訊框結構類型3操作的服務細胞上的傳送，MAC實體將 

僅考慮laa-Allowed已經配置的邏輯通道。

mac實體將不傳送對應於暫停的無線電承載的邏輯通道的數據（當 

無線電承載被視為暫停時的條件在［8］中定義）。

如果MAC PDU僅包含用於以零MAC SDU填補BSR或週期性BSR 

的MAC CE且不存在對於此TTI所請求的非週期性CSI⑵，那麼MAC 

實體在以下情況中將不產生用於HARQ實體的MAC PDU :

-倘若MAC實體經配置有skipUplinkTxDynamic且向HARQ實體 

指示的准予是定址到C-RNTI :或
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-倘若MAC實體經配置有skipUplinkTxSPS且向HARQ實體指示 

的准予是經配置上行鏈路准予；

對於邏輯通道優先順序區分過程，MAC實體將按降幕考慮以下相對 

優先順序：

-用於來自UL-CCCH的C-RNTI或數據的MAC控制單元；

-用於SPS確認的MAC控制單元；

-用於BSR的MAC控制單元，為了填補而包含的BSR除外；

-用於PHR、延伸PHR或雙重連線性PHR的MAC控制單元；

-用於側鏈路BSR的MAC控制單元，為了填補而包含的側鏈路BSR 

除外；

-來自任何邏輯通道的數據，來自UL-CCCH的數據除外；

-用於為了填補而包含的BSR的MAC控制單元；

-用於為了填補而包含的側鏈路BSR的MAC控制單元。

•注意：當請求MAC實體在一個TTI中傳送多個MAC PDU時， 

步驟1到3和相關聯規則可以獨立地應用於每一准予或應用於准予的容量 

的總和。而且准予經處理的次序留給UE實施方案解決。由UE實施方案 

決定當請求MAC實體在一個TTI中傳送多個MAC PDU時在哪一 MAC 
PDU中包含MAC控制單元。當請求UE在一個TTI中產生兩個MAC實 

體中的MAC PDU時，由UE實施方案解決准予經處理的次序。

5.4.3.2 MAC控制單元和MAC SDU的多工

MAC實體將根據子條款5.4.3.1和6.1.2在MAC PDU中多工MAC 
控制單元和MAC SDU。
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【0028】 由RRC控制的邏輯通道的配置在3GPP TS 36.331中描述

如下：

LogicalChannelConfig

IE LogicalChannelConfig用以配置邏輯通道參數。

LogicalChannelConfig 資訊單元

-ASN1START

priority INTEGER (1..16),

LogicalChannelConfig ::= SEQUENCE(

ul-SpecificParameters SEQUENCE(

--Need OR

prioritisedBitRate ENUMERATED (

kBpsO, kBps8, kBps 16, kBps32, kBps64,

kBpsl28, kBps256, infinity,

kBps512-vl020,

kBpsl024-vl020, kBps2048-vl020,

spare5,

spare4, spare3, spare2, spare 1},

bucket SizeDuration ENUMERATED (

ms50, ms 100, ms 150, ms300, ms500,

ms 1000, spare2,

spare 1},

logicalChannelGroup INTEGER (0..3) OPTIONAL
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} OPTIONAL,

Cond UL

[[logicalChannelSR-Mask-r9 ENUMERATED （ setup}

OPTIONAL -- Cond SRmask

]],

[[logicalChannelSR-Prohibit-rl2BOOLEAN OPTIONAL --

Need ON

]],

[[laa-Allowed-rl4 BOOLEAN OPTIONAL --

Need ON

]]

}

-ASN1STOP

LogicalChannelConfig 欄位描述

bucket Size Duration

TS 36.321[6]中用於邏輯通道優先順序區分的桶大小持續時間。以毫秒 

計的值。值ms50對應於50 ms > mslOO對應於100 ms等等。

laa-Allowed

指示是否允許經由LAA SCell的UL傳送邏輯通道的數據。值TRUE 

指示允許經由LAA SCell的UL傳送邏輯通道。值FALSE指示不允許 

經由LAA SCell的UL傳送邏輯通道。
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LogicalChannelConfig 欄位描述

logicalChannelGroup

TS 36.321[6]中用於BSR報告的邏輯通道到邏輯通道群組的映射。

logicalChannelSR-Mask

當上行鏈路准予經配置時基於邏輯通道控制SR觸發。參見TS 

36.321[6]。

logicalChannelSR-Prohibit

值 TRUE 指示 logicalChannelSR-ProhibitTimer 被啟用用於邏輯通 

道。如果 logicalChannelSR-ProhibitTimer 被配置，則 E-UTRAN 僅（任 

選地）配置欄位（即指示值TRUE）。參見TS 36.321⑹。

prioritisedBitRate

TS 36.321[6]中用於邏輯通道優先順序區分的區分優先順序位元速 

率。以千位元組/秒計的值。值kBpsO對應於0 kB/秒，kBps8對應於8 

kB/秒，kBpsl6對應於16 kB/秒等等。無窮大是用於SRB1和SRB2 

的僅有適用值

priority

TS 36.321[6]中的邏輯通道優先順序。值是整數。

條件存在 闡釋

如果ul-SpecificParameters存在則欄位任選地存在 
SRmask

（need OR）；否則其不存在。

UL 欄位對於UL邏輯通道強制存在；否則其不存在。

【0029】SR和BSR相關RRC配置在3GPPTS 36.331中描述如下:
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MA C-MainCo nfi g

IE MAC-MainConfig用以指定用於信令和數據無線電承載的MAC

主要配置。可每細胞群組（即MCG或SCG）獨立地配置所有MAC主要 

配置參數，除非另外顯式地指定。

MAC-MainConfig 資訊單元

-ASN1START

MAC-MainConfig ::=

ul-SCH-Config

maxHARQ-Tx

-Need ON 

periodicBSR-Timer

OPTIONAL, -- Need ON 

retxBSR-Timer 

ttiBundling

}

Need ON

drx-Config

OPTIONAL, -- Need ON

timeAlignmentTimerDedicated

SEQUENCE (

SEQUENCE (

ENUMERATED (

nl, n2, n3, n4, n5, n6, n7, n8, 

nlO, nl2, nl6, n20, n24, n28, 

spare2, sparel} OPTIONAL,

PeriodicBSR-Timer-rl2

RetxBSR-Timer-r 12, 

BOOLEAN

OPTIONAL,--

DRX-Config

TimeAlignmentTimer,

第28頁，共158頁（發明說明書）



1665897

phr-Config

release

setup

periodicPHR-Timer

sf5O, sflOO, sf200,

prohibitPHR-Timer

sf20, sf5O, sflOO,

dl-PathlossChange

dB6, infinity}

}

}

Need ON

CHOICE (

NULL,

SEQUENCE(

ENUMERATED (sflO, sf20,

sf5OO, sf 1000, infinity},

ENUMERATED (sfO, sflO,

sf200, sf500, sflOOO},

ENUMERATED (dBl, dB3,

OPTIONAL,--

[[sr-ProhibitTimer-r9 INTEGER (0..7)

OPTIONAL -- Need ON

]],

[[mac-MainConfig-v 1020 SEQUENCE(

sCellDeactivationTimer-rlO ENUMERATED (

rf2, rf4, rf8, rfl6, rf32, rf64,

rfl28,

spare} OPTIONAL,

Need OP
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extendedBSR-Sizes-rlO

OPTIONAL, -- Need OR 

extendedPHR-rlO

OPTIONAL -- Need OR

}

Need ON

]],

[[stag-ToReleaseList-rl 1

OPTIONAL, -- Need ON 

stag-ToAddModList-rl 1

OPTIONAL, -- Need ON 

drx-Config-vl 130

OPTIONAL -- Need ON

]],

[[e-HARQ-Pattern-rl2

OPTIONAL, -- Need ON 

dual Connect! vityPHR

ENUMERATED (setup}

ENUMERATED (setup}

OPTIONAL --

STAG-ToReleaseList-rl 1

STAG-ToAddModList-rl 1

DRX-Config-vll30

BOOLEAN

CHOICE (

release NULL,

setup SEQUENCE (

phr-ModeOtherCG-rl2 ENUMERATED (real

virtual}

ON

OPTIONAL, Need
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logicalChannelSR-Config-rl2 CHOICE (

release NULL,

setup SEQUENCE (

logicalChannelSR-ProhibitTimer-r 12

ENUMERATED (sf20, sf40, sf64, sfl28, sf512, sfl024, sf2560,

spare 1}

OPTIONAL

Need ON

]],

[[drx-Config-vl310 DRX-Config-vl310

OPTIONAL, -- Need ON

extendedPHR2-rl3 BOOLEAN OPTIONAL,

-Need ON

eDRX-Config-CycleStartOffset-rl3 CHOICE (

release NULL,

]],

setup

sf5120

sfl0240

[[drx-Config-rl3

CHOICE (

INTEGER(0..1),

INTEGER(0..3)

OPTIONAL -- Need ON

CHOICE （
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release NULL,

Need ON

]],

setup DRX-Config-rl3

OPTIONAL

[[skipUplinkTx-rl4 CHOICE (

release NULL,

setup SEQUENCE (

skipUplinkTxSPS-r 14 ENUMERATED (true}

OPTIONAL, -- Need OR

(true}

skipUplinkTxDynamic-rl4

OPTIONAL -- Need OR

ENUMERATED

OPTIONAL

Need ON

]],

[[dataInactivityTimerConfig-rl4 CHOICE (

release NULL,

setup SEQUENCE (

datalnactivityTimer-r 14

DataInactivityTimer-rl4

OPTIONAL -- Need ON

]]
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MAC-MainConfigSCell-rll ::= SEQUENCE (

stag-Id-rl 1 STAG-Id-rll OPTIONAL,--

Need OP

DRX-Config ::= CHOICE (

release NULL,

setup SEQUENCE(

onDurationTimer ENUMERATED (

psfl, psf2, psf3, psf4, psf5, psf6, 

psf8, psf 10, psf20, psf30, psf40, 

psf50, psf60, psf80, psf 100, 

psf200},

drx-Inactivity Timer ENUMERATED (

psfl, psf2, psf3, psf4, psf5, psf6, 

psf8, psf 10, psf20, psf30, psf40, 

psf50, psf60, psf80, psf 100, 

psf200, psf300, psf500, psf750, 

psf1280, psfl920, psf2560,

psf0-vl020,

spare9, spare8, spare?, spare6,
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spare5, spare4, spare3, spare2,

spare 1},

drx-RetransmissionTimer ENUMERATED (

psfl, psf2, psf4, psf6, psf8, psf 16, 

psf24, psf33},

longDRX-CycleStartOffset CHOICE (

sflO INTEGER(0..9),

sf20 INTEGER(0..19),

sf32 INTEGER(0..31),

sf40 INTEGER(0..39),

sf64 INTEGER(0..63),

sf8O INTEGER(0..79),

sfl28 INTEGER(0..127),

sfl60 INTEGER(0..159),

sf256 INTEGER(0..255),

sf320 INTEGER(0..319),

sf512 INTEGER(0..511),

sf640 INTEGER(0..639),

sfl024 INTEGER(O..1O23),

sfl280 INTEGER(0..1279),

sf2048 INTEGER(O..2O47),

sf2560 INTEGER(0..2559)

},

shortDRX SEQUENCE （
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shortDRX-Cycle

sfl60,

drxShortCycleTimer

} OPTIONAL

OR

ENUMERATED (

sf2, sf5, sf8, sf 10, sf 16, sf20,

sf32, sf40, sf64, sf80, sfl28,

sf256, sf320, sf512, sf640},

INTEGER (1..16)

--Need

DRX-Config-vll30 ::= SEQUENCE (

drx-RetransmissionTimer-vl 130 ENUMERATED

(psf0-vll30} OPTIONAL, -Need OR

longDRX-CycleStartOffset-vl 130 CHOICE (

--Need OR

sf60-vll30 INTEGER(0..59),

sf70-vll30 INTEGER(0..69)

} OPTIONAL,

OPTIONAL --Need OR

shortDRX-Cycle-v 1130 ENUMERATED (sf4-vll30}

DRX-Config-vl310 ::= SEQUENCE (

longDRX-CycleStartOffset-vl310 SEQUENCE (
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sf60-vl310 INTEGER(0..59)

OPTIONAL

--Need OR

DRX-Config-rl3 ::= SEQUENCE(

onDurationTimer-vl310 ENUMERATED (psf300,

psf400, psf500, psf600,

psf800, psf1000, psf1200,

psfl600}

OPTIONAL, --Need OR

drx-RetransmissionTimer-vl310 ENUMERATED (psf40,

psf64, psf80, psf96, psf 112,

psf 128, psf 160, psf320}

OPTIONAL, --Need OR

drx-ULRetransmissionTimer-rl3 ENUMERATED (psfO,

psf 1, psf2, psf4, psf6, psf8, psfl6,

psf24, psf33, psf40, psf64,

psf80, psf96,

psf112, psf128, psf160,

psf320}

OPTIONAL --Need OR

第36頁，共158頁（發明說明書）



1665897

PeriodicBSR-Timer-rl2 ::= ENUMERATED (

sf5, sf 10, sfl6, sf20, sf32, sf40, 

sf64, sf80, 

sfl28, sfl60, sf320, sf640,sfl280, 

sf2560, 

infinity, sparel}

RetxBSR-Timer-rl2 ::= ENUMERATED (

sf320, sf640, sfl280, sf2560, 

sf5120, 

sf10240, spare2, sparel}

STAG-ToReleaseList-rll ::= SEQUENCE (SIZE

(l..maxSTAG-rll)) OF STAG-Id-rll

STAG-ToAddModList-rll ::= SEQUENCE (SIZE

(l..maxSTAG-rll)) OF STAG-ToAddMod-rl 1 

STAG-ToAddMod-rll ::= SEQUENCE ( 

stag-Id-rll STAG-Id-rll,

timeAlignmentTimerSTAG-r 11 TimeAlignmentTimer,
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STAG-Id-rll::= INTEGER （l..maxSTAG-rl 1）

-ASN1ST0P

MAC-MainConfig 欄位描述

dl-Pathloss Change

TS 36.321［6］中用於PHR報告的DL路徑損耗改變以及由於電力管理而 

需要的功率後移的改變（如由P-MPRc允許［42］）。以dB計的值。值 

dBl對應於1 dB，dB3對應於3 dB等等。相同值應用於每一服務細胞 

（但對於每一細胞獨立地執行相關聯功能性）。

drx-Config

如TS 36.321［6］中指定用以配置DRX。僅當UE指示對IDC指示的支 

援時 E-UTRAN 才配置 DRX-Config-vll30 中的值。僅當 drx-Config 

（沒有後綴）被配置時E-UTRAN才配置drx-Config-vll30、 

drx-Config-vl3 10 和 drx-Config-rl3。僅當 UE 支援 CE 時或 UE 被配 

置有LAA SCell的上行鏈路時E-UTRAN才配置drx-Config-rl3。

drx-Inactivity Timer

TS 36.321［6］中用於DRX的計時器。以PDCCH子訊框的數目計的值。 

值psfO對應於0個PDCCH子訊框且如7.3.2中指定的行為適用，值 

psfl對應於1個PDCCH子訊框，psf2對應於2個PDCCH子訊框等等。
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MAC-MainConfig 欄位描述 

drx-RetransmissionTimer

TS 36.321[6]中用於DRX的計時器。以PDCCH子訊框的數目計的值。 

值psfO對應於0個PDCCH子訊框且如7.3.2中指定的行為適用，值 

psfl對應於1個PDCCH子訊框，psf2對應於2個PDCCH子訊框等等。 

倘 若 傳 送 drx-RetransmissionTimer-vl 130 或

drx-RetransmissionTimer-vl310 ， 貝 lj UE 將 忽 略 

drx-RetransmissionTimer （即沒有後綴）。

drx-ULRetransmissionTimer

TS 36.321[6]中用於DRX的計時器。以PDCCH子訊框的數目計的值。 

值psfO對應於0個PDCCH子訊框且如7.3.2中指定的行為適用，值 

psfl對應於1個PDCCH子訊框，psf2對應於2個PDCCH子訊框等等。 

drxShortCycleTimer

TS 36.321[6]中用於DRX的計時器。以shortDRX-Cycle的倍數計的 

值。1 的值對應於 shortDRX-Cycle，2 的值對應於 2 * shortDRX-Cycle 

等等。

dualConnectivity PHR

指示是否將使用TS 36.321[6]中定義的雙重連線性功率餘量報告MAC 

控制單元（值setup）報告功率餘量。如果PHR功能性和雙重連線性被 

配置，則E-UTRAN始終配置用於此欄位的值setup且配置用於兩個 

CG 的 phr-Config 和 dualConnectivityPHR。
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MAC-MainConfig 欄位描述

e-HARQ-Pattern

TRUE指示用於TTI捆綁的增強型HARQ樣式被啟用用於FDD。僅當 

ttiBundling被設定成TRUE時E-UTRAN才啟用此欄位。

eDRX-Config-CycleStartOffset

TS 36.321 [6]中指示 longDRX-Cycle 和 drxStartOffset° longDRX-Cycle 

的值以子訊框的數目計。以子訊框的數目計的drxStartOffset的值是由 

eDRX-Config-CycleStartOffset 的值乘以 2560 加上 

longDRX-CycleStartOffset中配置的偏移值來指示。當 

longDRX-CycleStartOffset 中的值是 sf2560 時 E-UTRAN 僅配置值 

setup。

ext endedBSR-Sizes

如果值setup被配置，那麼BSR索引指示延伸BSR大小水準，如TS 

36.321 [6，表 6.1.3.1-2]中定義。

extendedPHR

指示是否將使用TS 36.321[6]中定義的延伸功率餘量報告MAC控制單 

元（值setup）報告功率餘量。如果多於一個並且至多八個具有上行鏈 

路的服務細胞被配置且經配置的具有上行鏈路的服務細胞都不具有高 

於七的servingCelllndex且如果SCell上的PUCCH未被配置且如果雙 

重連線性未被配置，那麼E-UTRAN始終配置值setups如果phr-Config 

被釋放，那麼UE將釋放extendedPHR °
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MAC-MainConfig 欄位描述

extendedPHR2

指示是否將使用TS 36.321[6]中定義的延伸功率餘量報告MAC控制單 

元（值setup）報告功率餘量。如果在雙重連線性未被配置的情況下經 

配置的具有上行鏈路的服務細胞中的任一個具有高於七的 

servingCelllndex或如果PUCCH SCell （經配置的具有上行鏈路的任 

何數目的服務細胞）被配置，則E-UTRAN始終配置值setup。僅當 

phr-Confit 被配置時 E-UTRAN 才配置 extendedPHR2。如果 

phr-Config 被釋放，貝[[UE 將釋放 extendedPHR2。

logicalChannelSR-ProhibitTimer

用以延遲用於由logicalChannelSR-Prohibit啟用的邏輯通道的SR的 

傳送的計時器。值sf20對應於20個子訊框，sf40對應於40個子訊框 

等等。參見 TS 36.321[6]。

longDRX-Cycle StartOffset

TS 36.321 [6]中 的 longDRX-Cycle 和 drxStartOffset，除 非 

eDRX-Config-CycleStartOffset 被配置。longDRX-Cycle 的值是以子訊 

框的數目計。值sflO對應於10個子訊框，sf20對應於20個子訊框等 

等。如果shortDRX-Cycle被配置，貝Ij longDRX-Cycle的值將為 

shortDRX-Cycle值的倍數。drxStartOffset值的值是以子訊框的數目 

計。倘若傳送 longDRX-CycleStartOffset-vll30 > 貝Ij UE 將忽略 

longDRX-CycleStartOffset （即沒有後綴）。倘若傳送 

longDRX-CycleStartOffset-v 1310 ， 貝 Ij UE 將 忽 略 

longDRX-Cycle Start Off set （即沒有後綴）。
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MAC-MainConfig 欄位描述

maxHARQ-Tx

TS 36.321[6]中用於UL HAR Q的傳送的最大數目。

onDurationTimer

TS 36.321[6]中用於DRX的計時器。以PDCCH子訊框的數目計的值。 

值psfl對應於1個PDCCH子訊框，psf2對應於2個PDCCH子訊框 

等等。倘若傳送 onDurationTimer-v 1310 ■> 則 UE 將忽略 onDurationTime 

（即沒有後綴）。

periodicBSR-Timer

TS 36.321[6]中用於BSR報告的計時器。以子訊框的數目計的值。值 

sflO對應於10個子訊框，sf20對應於20個子訊框等等。

periodicPHR-Timer

TS 36.321[6]中用於PHR報告的計時器。以子訊框的數目計的值。值 

sflO對應於10個子訊框，sf20對應於20個子訊框等等。

phr-Mode Other CG

當DC被配置時，指示用於作為另一細胞群組（即MCG或SCG）的部 

分的被啟動細胞的PHR的模式（即真實或虛擬）。

prohibitPHR-Timer

TS 36.321[6]中用於PHR報告的計時器。以子訊框的數目計的值。值 

sfO對應於0個子訊框且如7.3.2中指定的行為適用，sflOO對應於100 

個子訊框等等。
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MAC-MainConfig 欄位描述

retxBSR-Timer

TS 36.321[6]中用於BSR報告的計時器。以子訊框的數目計的值。值 

sf640對應於640個子訊框，sfl280對應於1280個子訊框等等。

sCellDeactivationTimer

TS 36.321[6]中的SCell停用計時器。以無線電訊框的數目計的值。值 

rf4對應於4個無線電訊框，值rf8對應於8個無線電訊框等等。如果 

UE被配置有除PSCell和PUCCH SCell外的一個或多個SCell，則 

E-UTRAN僅配置欄位。如果欄位不存在，那麼UE將刪除用於此欄位 

的任何現有值且假設值設定成無窮大。相同值適用於細胞群組（即MCG 

或SCG）的每一 SCell （但對每一 SCell獨立地執行相關聯功能性）。 

欄位 sCellDeactivationTimer 不適用於 PUCCH SCell °

shortDRX- Cycle

TS 36.321[6]中的短DRX迴圈。以子訊框的數目計的值。值sf2對應 

於2個子訊框，sf5對應於5個子訊框等等。倘若傳送 

shortDRX-Cycle-vll30，那麼 UE 將忽略 shortDRX-Cycle （即沒有後 

綴）。對於CE中的UE不配置短DRX迴圈。

skipUplinkTxDynamic

如果被配置，那麼如果沒有數據可用於UE緩衝區中的傳送則UE跳過 

用於除了經配置上行鏈路准予外的上行鏈路准予的UL傳送，如TS 

36.321[6]中所描述。
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MAC-MainConfig 欄位描述

skipUplinkTxSPS

如果被配置，那麼如果沒有數據可用於UE緩衝區中的傳送則UE跳過 

用於經配置上行鏈路准予的UL傳送，如TS 36.321[6]中所描述。當 

semiPersistSchedlntervalUL 短於 sf 10 時 E-UTRAN 始終配置 

skipUplinkTxSPS °

sr-ProhibitTimer

TS 36.321[6]中用於PUCCH上的SR傳送的計時器。以具有PUCCH 

的任何服務細胞的最短SR週期的SR週期的數目計的值。值0意味著 

如7.3.2中指定的行為適用。值1對應於一個SR週期，值2對應於2*SR 

週期等等。SR週期在TS 36.213 [23，表10.1.5-1]中定義。

stag-id

指示SCell的TAG，參見TS 36.321[6]。唯一地識別細胞群組（即MCG 

或SCG）的範圍內的TAG。如果欄位未被配置用於SCell （例如，在 

MAC-MainConfigSCell 中不存在），貝Ij SCell 是 PTAG 的部分。

stag-ToAddModList, stag-To Release List

用以配置一個或多個STAG。E-UTRAN確保STAG含有至少一個具有 

經配置上行鏈路的SCell。如果由於SCell釋放，重新配置將導致'空 

（empty）,TAG，那麼E-UTRAN包含所關注TAG的釋放。

time Ali gnmentTimer STAG

指示用於STAG的時間對準計時器的值，參見TS 36.321[6]。
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MAC-MainConfig 欄位描述

ttiBundling

TRUE指示TTI捆綁TS 36.321[6]被啟用，而FALSE指示TTI捆綁被 

停用。TTI捆綁可僅針對配置0、1和6為FDD和TDD啟用。每細胞 

群組（即MCG或SCG）獨立地執行功能性，但E-UTRAN不配置用於 

SCG的TTI捆綁。對於TDD PCell，E-UTRAN在此版本的規範中不 

同時啟用TTI捆綁和半持久排程。此外，對於細胞群組，E-UTRAN不 

同時配置TTI捆綁和具有經配置上行鏈路的SCell，且E-UTRAN不同 

時配置TTI捆綁和elMTA。

【0030】 用於NR設計的研究項目中RAN2的發展在3GPP TS 

38.804中提到。3GPP TS 38.804指定支持多個基礎參數且NR中的邏輯 

通道可以與TTI持續時間和/或基礎參數相關聯。此關聯的主要目的是用 

於實現服務要求。舉例來說，緊急服務可以與較短TTI相關聯以用於時延 

減少。同時，較短TTI還提供用於數據傳送的更多機會以實現較高數據速 

率。基礎參數和TTI持續時間的定義在3GPP TS 38.804中描述如下：

5.4.7基礎參數和TTI持續時間

一個基礎參數對應於頻域中的一個子載波間距。通過以整數N縮放基 

本子載波間距，可在TR 38.802[14]中界定不同基礎參數。

一個TTI持續時間在一個傳送方向上對應於時域中的數個連續符 

號。當使用不同數目個符號（例如，在一個傳送方向上對應於微時隙、一 

個時隙或若干個時隙）時，可界定不同TTI持續時間。
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一個基礎參數和一個TTI持續時間的組合決定了在實體層上將如何 

進行傳送。

無線電承載的邏輯通道所映射到的基礎參數和/或TTI持續時間可經 

由RRC信令配置和重新配置。映射對RLC不可見，即，RLC配置是按 

照邏輯通道，而不依賴於基礎參數和/或TTI持續時間，並且ARQ可在邏 

輯通道配置有的基礎參數和/或TTI持續時間中的任一個上操作。

單個MAC實體可支援一個或多個基礎參數和/或TTI持續時間，但 

為了遵從映射，邏輯通道優先順序區分過程考慮一個LCH到一個或多個 

基礎參數和/或TTI持續時間的映射。

注意：具有多個基礎參數和TTI持續時間的HARQ操作有待進一步 

研究，且其應當由RAN1討論和決定。

注意：超出TTI的基礎參數的任何特性是否對MAC可見有待進一步 

研究（取決於RAN1中的進展）。

【0031】 在RAN2#97bis會議中，與SR設計相關的新協議如下做 

出：

關於SR/BSR的協議

-SR應當至少區分觸發SR的邏輯通道的“基礎參數/TTI類型”（這 

如何完成有待進一步研究）。

【0032】 在RAN2#98會議中，與SR設計相關的新協議如下做出：

協議

1.可對UE配置多個SR配置，且使用哪個SR配置取決於觸發SR 

的LCH。用於邏輯通道的SR配置的細微性有待進一步研究。
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2. 從RAN2觀點來看，具有多個SR配置的單個位元SR足以區分觸 

發SR的邏輯通道的“基礎參數/TTI長度”。RAN2尚未識別具有足夠支援 

的需要多位元SR的其它使用情況。

3. RAN2未發現傳達緩衝區狀態資訊的需要。

4. 將LS傳送到RAN1以向RAN1指示RAN2未發現支援多位元SR 

的需要。

【0033】 基於最新協定，SR將需要反映觸發SR的上行鏈路邏輯通 

道的TTI和/或基礎參數資訊。此協定的主要目的是加速上行鏈路資源請 

求且避免由邏輯通道的TTI/基礎參數配置造成的資源浪費。如何反映TTI 

和/或基礎參數資訊將需要進一步研究。下文論述可能的方法。

【0034】 方法1 -網路將多個SR配置提供到UE。不同SR配置在 

頻域、時域和/或碼域中可含有不同無線電資源，且每一 SR配置連結到 

TTI/基礎參數資訊。連結可以基於隱式關聯（例如，根據SR配置用於SR 

傳送的基礎參數連結到請求關於基礎參數的資源）和/或顯式關聯（例如， 

TTI/基礎參數資訊包含在每一 SR配置中）而建立。TTI/基礎參數資訊可 

以是一個或多個以下候選者：

1. 基礎參數（例如，基礎參數索引）

2. TTI長度/持續時間（例如，最大TTI閩值、特定TTI長度/持續時 

間（範圍））

3. 邏輯通道識別

4. 邏輯通道群組識別

5. 邏輯通道優先順序
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6. QoS 流 ID

【0035】 且UE可直接顯式地或隱式地使SR配置與邏輯通道關聯。 

舉例來說，如果SR配置包含邏輯通道（群組）識別，那麼屬於某些邏輯 

通道（群組）的數據到達可觸發BSR且還可基於SR配置觸發對應SR。 

作為另一實例，如果每一 SR配置包含用於執行SR傳送的基礎參數資訊， 

屬於某些邏輯通道（群組）的數據到達，那麼將觸發使用與建議使用的邏 

輯通道（群組）相同的基礎參數的SR配置。

【0036】 方法2 - NR中定義具有多個位元的新SR。SR中的多個位 

元可以被設計為一個或多個欄位。每一欄位可用以指示如下列出的一個或 

多個資訊：

1. 基礎參數

2. TTI長度/持續時間（例如，最大TTI閩值、特定TTI長度/持續時 

間（範圍））

3. 邏輯通道識別（例如，表示不同邏輯通道的位元圖，用於指示LCID 

的欄位）

4. 邏輯通道群組識別

5. 邏輯通道優先順序

6. QoS 流 ID

【0037】一個可能實例可以是SR中存在兩個欄位。第一欄位表示基 

礎參數，且第二欄位表示TTI長度/持續時間。如果對基礎參數A和基礎 

參數B建議的邏輯通道以及低於0.5ms的TTI長度具有將到來的數據， 

則SR可以在第一欄位中指示基礎參數A和基礎參數B且在第二欄位中指
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示低於0.5ms的TTI。替代地，SR可以在第一欄位中指示基礎參數A或 

基礎參數B且在第二欄位中指示低於0.5ms的TTI。替代地，SR可以在 

第一欄位中指示僅基礎參數A且在第二欄位中指示低於0.5ms的TTI。僅 

指示基礎參數A的UE可取決於網路配置（例如，網路配置UE以指示哪 

一個，UE僅從網路接收基礎參數A配置，等）。僅指示基礎參數A的 

UE可取決於基礎參數A上的較短時隙長度。在一個實施例中，邏輯通道 

與具有可用於傳送的數據的其它邏輯通道的優先順序相比具有最高優先 

順序。

【0038】另一實例可以是SR中用於指示邏輯通道識別的一個欄 

位。UE將LCID設定為在具有數據的所有邏輯通道中具有最高優先順序 

的邏輯通道的識別。由於網路將邏輯通道的TTI和/或基礎參數配置提供 

到UE，因此網路可瞭解UE的TTI/基礎參數需要。

【0039】 方法3 -此方法是先前兩個方法的混合。可以對UE配置多 

個SR配置，且那些SR配置中的至少一個支援多個位元SR。多個SR配 

置和多個位元SR獨立地表示一個或多個以下資訊：

1. 基礎參數

2. TTI長度/持續時間（例如，最大TTI閩值、特定TTI長度/持續時 

間（範圍））

3. 邏輯通道識別（例如，表示不同邏輯通道的位元圖，用於指示LCID 

的欄位）

4. 邏輯通道群組識別

5. 邏輯通道優先順序
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6. QoS 流 ID

【0040】 通過多個位元SR和多個SR配置的資訊表示可以是不同的 

或具有某一水準的重疊。舉例來說，使用多個位元SR以指示邏輯通道的 

某個群組內的特定LCID，同時使用不同SR配置以指示在邏輯通道的不 

同群組中數據是否可用。特定LCID可用以關於具有數據的邏輯通道的群 

組識別具有最高優先順序或最短TTI和/或基礎參數的邏輯通道。作為另 

一實例，使用多個位元SR和不同SR配置以指示不同資訊。使用多個位 

元SR以指示TTI長度/持續時間資訊且使用多個SR配置以指示不同基礎 

參數。

【0041】 另一方面，仍存在協議未涵蓋的一些可能的情況。對於那 

些情況還不清楚如何處置SR觸發/設定。下文觀察且列出那些可能的情 

況。

【0042】 情況1 ：側鏈路BSR

【0043】 在LTE中，引入側鏈路介面用於UE之間的直接通訊。類 

似於BSR，側鏈路BSR用以從基站請求側鏈路資源。當需要傳送側鏈路 

BSR且不具有上行鏈路資源時UE將觸發SR。由於基站將提供僅上行鏈 

路資源用於從UE回應SR且上行鏈路資源無法用於側鏈路傳送，因此根 

據最新協定，資源浪費仍可能發生。此外，不清楚側鏈路邏輯通道是否將 

與TTI長度和/或基礎參數相關聯。

【0044】 情況2 :基於控制單元控制的計時器和/或計數器（例如， 

retx-BSR計時器）

【0045】 在LTE中，存在被設計成用於處置不期望條件的一些計時 
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器和/或計數器。當計數器到達閩值或計時器到期時，UE可以觸發MAC 

控制單元且可以進一步觸發SR。重新傳送BSR計時器是LTE中的一個 

實例。更具體地，對於重新傳送BSR計時器情況，如果重新傳送BSR計 

時器到期並且UE仍然具有可用於屬於LCG的任何邏輯通道的傳輸的數 

據，則UE觸發BSR。在NR中，在許多過程中使用此設計是相當可能的。 

如果計時器和/或計數器觸發未預期的MAC控制單元，那麼UE可以觸發 

SR以用於盡可能快地將MAC控制單元轉發到網路。

【0046】 情況3 :可觸發SR的潛在新的上行鏈路MAC控制單元

【0047】 在NR中可以引入新控制單元用於不同目的。此處，新控 

制單元將觸發SR。新控制單元被設計成用於UE自主地向網路（例如， 

基站、TRP、CU和/或DU等）報告資訊。新MAC控制單元可以或可不 

與邏輯通道相關。舉例來說，可以存在波束相關的控制單元（例如，波束 

報告、波束品質報告、波束失敗指示等）。由於UE可以比網路端更早檢 

測到此條件，因此波束相關的控制單元可能需要盡可能快地向網路報告。 

波束相關控制單元可以用於上行鏈路和/或下行鏈路。波束相關控制單元 

可以用於UE波束和/或網路波束。

【0048】 作為另一實例，在Rel-14中引入SPS輔助資訊消息。可以 

存在新MAC控制單元用於快速更新最新資訊。新MAC控制單元可以指 

示下文列出的一個或多個資訊以用於說明網路更新對應SPS :

1. 邏輯通道識別

2. SPS配置索引

3. 細胞和/或頻率資訊
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4. 波束信息

5. 無線電承載識別

6. QoS 流 ID

7. 週期性

8. 起始偏移

9. 服務/流量是否終止的指示

10. 封包大小（例如，TB大小、MAC PDU大小、RLC PDU大小、 

PDCP PDU大小、IP封包大小等）

【0049】 由於網路可能不能夠立即檢測流量模式改變，因此當UE 

不具有上行鏈路資源時新控制單元能夠觸發SR是較好的。

【0050】 可以由新MAC CE報告的其它可能的資訊可為一個或多個 

以下資訊：

1. DL通道品質

2. 數據速率

3. 數據到達

4. UE傳送功率

5. 一個或多個RB和/或一個或多個邏輯通道改變的流量特性（例如， 

消息大小、時延要求、優先順序、通訊路徑（上行鏈路、側鏈路、中繼等）、 

MCS暗示、可靠性、側鏈路的目的地和/或源、RNTI關聯、RB與QoS 

流ID之間的映射、傳送功率設定、多少（重新）傳送機會、細胞與RB/LC 

之間的映射、HARQ處理程序/實體與LC/RB之間的映射等）

6. UE波束成形（例如，任何時間中多少波束、在波束成形之後的功
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率限制、波束成形開/關等）

7. UE模式（例如，覆蓋範圍增強模式等）

8. UE行動性（例如，速度等）

9. 擁塞檢測（例如，檢測特定時間側鏈路和/或上行鏈路是否擁塞等）

【0051】 此外，新MAC CE也可以是用於起始某些服務或功能的請 

求。服務或功能可以是一個或多個以下候選者。

1. 系統資訊請求（例如，其它SI請求MAC CE）

2. 資源請求（例如，（側鏈路）競爭資源請求、不含准予的資源請求、 

前同步碼資源請求、特定定時和/或特定連續週期中的保留上行鏈路/側鏈 

路資源等）

3. 時間對準請求

4. 封包複製功能請求

5. 細胞啟動/去啟動請求

6. 下行鏈路MAC CE請求

7. TTI捆綁請求

8. 定位請求

9. HARQ配置改變請求（例如，改變HARQ過程數目和/或重定

HARQ

10. 改變數據速率請求（例如，UE的數據速率、某個細胞的數據 

速率，和/或一個或多個LC的數據速率等）

【0052】下文論述基於每一前述方法的可能的情況;在一個示例性實 

施例中，如以下所提到的所有邏輯通道皆會屬於某一 LCG。可替代地，
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如以下所提到的邏輯通道不需屬於某一 LCG。

【0053】 應用方法1 -在情況1中，提出用於處置側鏈路BSR如何 

觸發SR以用於請求上行鏈路資源的可能的選項。

【0054】 選項1（用於UE選擇SR配置的預定義規則）-可能UE 

根據與當由於側鏈路BSR而觸發SR時的預設或存取基礎參數相關聯的 

SR配置而觸發SR傳送。預設基礎參數可以是在規範中為控制單元請求 

資源所定義的預設基礎參數。預設基礎參數可以是用於在RRC_IDLE狀 

態和/或RRC_INACTIVE狀態中接收系統資訊的基礎參數。預設基礎參 

數可以是用於執行初始存取的基礎參數。預設基礎參數可以對於不同UE 

是不同的（例如，NB-IoTUE和正常UE可以由於UE能力而具有不同的 

預設基礎參數）。

【0055】 另一可能性可以是UE根據與UE可使用的最大（例如， 

SCS=480khz、SCS = 120khz ）或最小基礎參數（例如，SCS = 15khz、 

SCS=2.5khz）相關聯的SR配置而始終觸發SR傳送。UE可使用的基礎 

參數將需要考慮UE能力。在一個實施例中，UE可使用的基礎參數還將 

需要考慮從網路提供的配置。如果UE不具有與某些基礎參數相關的配 

置，那麼UE可能不能夠在基礎參數上傳送SR，即使UE能夠使用也是 

如此。配置可以是SR配置。

【0056】 另一可能性可以是UE始終根據具有最密集SR傳送機會的 

SR配置觸發SR傳送。又一可能性可以是UE使用UE正被配置的所有 

SR配置來觸發SR傳送。

【0057】 此外，基礎參數可以被方法1的描述中提到的一個或多個 
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TTI/基礎參數資訊（例如，LCG和/或ΤΤΙ長度等）代替。替代地，考慮 

上文所提及的所有可能的簡單規則，另一可能性可以是網路配置當側鏈路 

BSR被觸發時UE將遵循哪一種規則。

【0058】 選項2 （網路配置側鏈路BSR與SR配置之間的關聯）-網 

路可能可以將基礎參數和/或ΤΤΙ資訊提供到服務（例如，側鏈路、 

MBMS、V2X、V2V、中繼、MTC、URLLC、ΙοΤ 等）。且與服務相關 

的MAC控制單元將通過與具有數據的邏輯通道相似的規則來觸發SR傳 

送。MAC控制單元將根據與基礎參數和/或TTI資訊相關聯的SR配置觸 

發SR傳送。基礎參數和/或TTI資訊可以在服務配置（例如，側鏈路通訊 

配置、側鏈路發現配置等）中提供。

【0059】另一可能性可以是網路將基礎參數和/或TTI資訊提供到 

MAC控制單元。MAC控制單元將根據與基礎參數和/或TTI資訊相關聯 

的SR配置觸發SR傳送。此外，MAC控制單元可以或可不限於僅使用與 

基礎參數和/或TTI資訊相關的上行鏈路資源用於傳送。

【0060】 又一可能性可以是SR配置包含MAC控制單元資訊（例 

如，MAC控制單元的LCID、MAC控制單元對應位元圖等）。

【0061】 此外，基礎參數和/或TTI資訊可以被方法1的描述中提到 

的一個或多個資訊代替。

【0062】另一可能性可以是網路在與MAC控制單元相關的服務配 

置中提供SR配置索弓1/識別。且UE根據用於MAC控制單元的SR配置 

索引/識別觸發SR。

【0063】 選項3 （所有SR配置可為候選者，且UE選擇其中的一個）
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-UE可以可能根據具有與MAC控制單元觸發定時最接近的SR傳送機會 

的SR配置觸發SR傳送。最接近的SR傳送可能需要考慮UE處理能力。

【0064】 選項4 （用於控制單元（例如，側鏈路BSR）的所定義SR 

配置）-UE可以可能以用於專門處置一個或多個MAC控制單元的SR配 

置進行配置。可能存在專用於處置MAC控制單元的多於一個SR配置。

【0065】 選項5 （UE可自主地選擇多個SR配置中的一個而不是所 

有SR配置，且基於一些條件決定多個SR配置）-UE可以可能以用於決 

定SR配置的適當集合的一個或多個準則進行配置。準則可以是用於TTI 

長度和/或基礎參數的閩值。準則可以是LCG（s）。

【0066】 選項6 （ UE觸發與具有數據的邏輯通道相關的SR配置）- 

假設側鏈路邏輯通道也將關聯不同的TTI長度和/或基礎參數，UE可以應 

用類似於上行鏈路設計的解決方案 。

【0067】UE可以可能根據與在所有ProSe目的地中具有數據的所有 

側鏈路邏輯通道內的最高優先順序側鏈路邏輯通道的TTI長度和/或基礎 

參數相關聯的SR配置來觸發SR傳送。另一可能性可以是UE根據與用 

於最新側鏈路BSR觸發的側鏈路邏輯通道的TTI長度和/或基礎參數相關 

聯的SR配置來觸發SR傳送。

【0068】 在情況2中，考慮和提出用於處置用於基於控制單元而控 

制的計時器和/或計數器的SR觸發的以下可能的選項：

【0069】 選項1（用於UE選擇SR配置的預定義規則）-UE可以 

可能當控制單元需要觸發SR時根據與預設或存取基礎參數相關聯的SR 

配置來觸發SR傳送。預設基礎參數可以是在規範中為控制單元請求資源 

第56頁，共158頁（發明說明書）



1665897

所定義的預設基礎參數。預設基礎參數可以是用於在RRC_IDLE狀態和/ 

或RRC_INACTIVE狀態中接收系統資訊的基礎參數。預設基礎參數可以 

是用於執行初始存取的基礎參數。預設基礎參數可以對於不同UE是不同 

的（例如，NB-IoTUE和正常UE可以由於UE能力而具有不同的預設基 

礎參數）。

【0070】 替代地，UE可以始終根據與UE可以使用的最大或最小基 

礎參數相關聯的SR配置來觸發SR傳送。UE可以使用的基礎參數將需要 

考慮UE能力。在一個實施例中，UE可以使用的基礎參數也將需要考慮 

從網路提供的配置。如果UE不具有與某些基礎參數相關的配置，那麼 

UE可能不能夠在基礎參數上傳送SR，即使UE能夠使用也是如此。配置 

可以是SR配置。

【0071】 另一可能性可以是UE始終根據具有最密集SR傳送機會的 

SR配置進行SR傳送。又一可能性可以是UE在UE正被配置的所有SR 

配置上觸發SR傳送。此外，基礎參數可以被方法1的描述中提到的一個 

或多個TTI/基礎參數資訊（例如，LCG和/或TTI長度，等）代替。替代 

地，考慮上文所提及的所有可能的簡單規則，另一可能性可以是網路配置 

當觸發基於MAC CE的計時器/計數器控制時UE將遵循哪一個規則。

【0072】 選項2 （網路配置此基於MAC CE的計時器/計數器控制與 

SR配置之間的關聯）-網路可能可以將基礎參數和/或TTI資訊提供到服 

務（例如，側鏈路、MBMS、V2X、V2V、中繼、MTC、URLLC、ΙοΤ 

等）。與服務相關的MAC控制單元將通過與具有數據的邏輯通道相似的 

規則來觸發SR配置。MAC控制單元將根據與基礎參數和/或TTI資訊相 

第57頁，共158頁（發明說明書）



1665897

關聯的SR配置觸發SR傳送。基礎參數和/或TTI資訊可以在服務配置（例 

如，側鏈路通訊配置、側鏈路發現配置等）中提供。

【0073】 替代地，網路可以可能將基礎參數和/或TTI資訊提供到 

MAC控制單元。更具體地說，在情況2中，基礎參數和/或TTI資訊可以 

提供到特定計時器或計數器用於處置基於mac CE控制的計時器/計數 

器。MAC控制單元將根據與基礎參數和/或TTI資訊相關聯的SR配置來 

觸發SR傳送。此外，MAC控制單元可以或可不限於僅使用與基礎參數 

和/或TTI資訊相關的上行鏈路資源用於傳送。

【0074】 另一可能性可以是SR配置包含MAC控制單元資訊（例 

如，MAC控制單元的LCID、MAC控制單元對應位元圖、與基於MAC CE 

的計時器/計數器控制相關的計時器和/或計數器IE）。此外，基礎參數和 

/或TTI資訊可以被方法1的描述中提到的一個或多個資訊代替。

【0075】另一可能性可以是網路在與MAC控制單元相關的服務配 

置中提供SR配置索弓1/識別。且UE根據用於MAC控制單元的SR配置 

索引/識別觸發SR。

【0076】 選項3 （所有SR配置可為候選者，且UE選擇其中的一個） 

-UE可以可能根據具有與MAC控制單元觸發定時最接近的SR傳送機會 

的SR配置觸發SR傳送。最接近的SR傳送可能需要考慮UE處理能力。

【0077】 選項4 （用於控制單元（例如，用於基於MAC CE的計時 

器/計數器控制、用於不與邏輯通道相關的MACCE）的所定義SR配置） 

-UE將可能以用於專門處置一個或多個MAC控制單元的SR配置進行配 

置。可能存在專用於處置mac控制單元的多於一個SR配置。
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【0078】 選項5 （UE可以自主地選擇多個SR配置中的一個而不是 

所有SR配置，且基於一些條件決定多個SR配置）-UE將可能以用於決 

定SR配置的適當集合的一個或多個準則進行配置。準則可以是用於TTI 

長度和/或基礎參數的閩值。準則可以是LCG（s）。

【0079】 選項6 （基於緩衝區狀態觸發SR） - UE可能基於當前哪 

一個邏輯通道具有數據來觸發SR傳送。更具體地說，UE將根據與具有 

數據的所有（側鏈路）邏輯通道內的最高優先順序邏輯通道的ΤΠ和/或 

基礎參數相關聯的SR配置來觸發SR傳送。

【0080】 替代地，UE可以根據與具有數據的所有（側鏈路）邏輯通 

道內的最高優先順序邏輯通道的LCG相關聯的SR配置來觸發SR傳送。

【0081】 選項7 （基於計時器/計數器參數觸發SR）-通常，計時器 

和/或計數器將基於某個時間單位而增加或減小。UE可能根據與時間單位 

相關聯的SR配置來觸發SR傳送。可存在用於將時間單位轉換為對應基 

礎參數和/或TTI的參數（例如，1個時隙、14個OFDM符號等）。舉例 

來說，如果1ms子訊框是計時器的時間單位且UE觸發由計時器控制的控 

制單元，則控制單元將使用15khz基礎參數上的SR配置。

【0082】 在情況3中，用於處置用於潛在新控制單元的SR觸發的可 

能的選項如下：

【0083】 選項1 （用於UE選擇SR配置的預定義規則）-UE可能 

當新MAC CE需要觸發SR時根據與預設或存取基礎參數相關聯的SR配 

置來觸發SR傳送。預設基礎參數可以是在規範中為控制單元請求資源所 

定義的預設基礎參數。預設基礎參數可以是用於在rrc_idle狀態和/或 
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RRJINACTIVE狀態中接收系統資訊的基礎參數。預設基礎參數可以是 

用於執行初始存取的基礎參數。預設基礎參數可以對於不同UE是不同的 

（例如，NB-IoT UE和正常UE可以由於UE能力而具有不同的預設基礎 

參數）。

【0084】 替代地，UE可以始終根據與UE可使用的最大或最小基礎 

參數相關聯的SR配置來觸發SR傳送。UE可使用的基礎參數將需要考慮 

UE能力。在一個實施例中，UE可以使用的基礎參數也將需要考慮從網路 

提供的配置。如果UE不具有與某些基礎參數相關的配置，那麼UE可能 

不能夠在基礎參數上傳送SR，即使UE能夠使用也是如此。配置可以是 

SR配置。

【0085】 另一可能性可以是UE始終根據具有最密集SR傳送機會的 

SR配置進行SR傳送。又一可能性可以是UE在UE正被配置的所有SR 
配置上觸發SR傳送。此外，基礎參數可以被方法1的描述中提到的一個 

或多個TTI/基礎參數資訊（例如，LCG和/或TTI長度，等）代替。替代 

地，考慮上文所提及的所有可能的簡單規則，另一可能性可以是網路配置 

當新控制單元被觸發時UE將遵循哪一種規則。

【0086】 選項2 （網路配置新MAC CE與SR配置之間的關聯）-網 

路可能可以將基礎參數和/或TTI資訊提供到服務（例如，側鏈路、 

MBMS、V2X、V2V、中繼、MTC、URLLC、ΙοΤ 等）。且與服務相關 

的MAC控制單元將通過與具有數據的邏輯通道相似的規則進行SR配置 

的SR傳送°MAC控制單元將根據與基礎參數和/或TTI資訊相關聯的SR 
配置觸發SR傳送。基礎參數和/或TTI資訊可以在服務配置（例如，側鏈 
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路通訊配置、側鏈路發現配置等）中提供。

【0087】另一可能性可以是網路將基礎參數和/或TTI資訊提供到 

MAC控制單元。MAC控制單元將根據與基礎參數和/或TTI資訊相關聯 

的SR配置觸發SR傳送。此外，MAC控制單元可以或可不限於僅使用與 

基礎參數和/或TTI資訊相關的上行鏈路資源用於傳送。

【0088】 另一可能性可以是SR配置包含MAC控制單元資訊（例 

如，MAC控制單元的LCID、MAC控制單元對應位元圖、等）。此外， 

基礎參數和/或TTI資訊可以被方法1的描述中提到的一個或多個資訊代 

替。

【0089】另一可能性可以是網路在與MAC控制單元相關的服務配 

置中提供SR配置索弓1/識別。且UE根據用於MAC控制單元的SR配置 

索引/識別觸發SR。

【0090】 選項3 （所有SR配置可為候選者，且UE選擇其中的一個） 

-UE可能根據具有與MAC控制單元觸發定時最接近的SR傳送的SR配 

置來觸發SR傳送。最接近的SR傳送可能需要考慮UE處理能力。

【0091】 選項4 （用於新MAC控制單元的所定義SR配置）-UE 

可能將以專用於處置一個或多個MAC多個MAC控制單元的SR配置進 

行配置。可能存在專用於處置MAC控制單元的多於一個SR配置。

【0092】 選項5 （UE可以自主地選擇多個SR配置中的一個而不是 

所有SR配置，且基於一些條件決定多個SR配置）-UE可能將以用於決 

定SR配置的適當集合的一個或多個準則進行配置。準則可以是用於TTI 

長度和/或基礎參數的閩值。準則可以是LCG（s）.
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【0093】應用方法2

【0094】 在情況1中，用於處置側鏈路BSR如何觸發SR以用於請 

求上行鏈路資源的可能的選項如下：

【0095】 選項1 （用於UE設定多個位元SR的預定義規則）-UE 

可能當側鏈路BSR需要觸發SR時將多個位元SR設定為預設或存取基礎 

參數。預設基礎參數可以是在規範中為MAC控制單元請求資源所定義的 

預設基礎參數。預設基礎參數可以是用於在RRC_IDLE狀態和/或 

RRJINACTIVE狀態中接收系統資訊的基礎參數。預設基礎參數可以對 

於不同UE是不同的（例如，NB-IoTUE和正常UE可以由於UE能力而 

具有不同的預設基礎參數）。

【0096】 另一可能性可以是UE將多個位元SR設定為UE可使用的 

最大或最小基礎參數。UE可使用的基礎參數將需要考慮UE能力。在一 

個實施例中，UE可使用的基礎參數還將需要考慮從網路提供的配置。如 

果UE不具有與某些基礎參數相關的配置，那麼UE可能不能夠在基礎參 

數上傳送SR，即使UE能夠使用也是如此。配置可以是數據傳送相關配 

置。

【0097】 又一可能性可以是UE設定多個位元SR以請求UE可使用 

的所有基礎參數。此外，基礎參數可以被方法2的描述中提到的一個或多 

個TTI/基礎參數資訊（例如，LCG和/或TTI長度等）代替。替代地，考 

慮上文所提及的所有可能的簡單規則，另一可能性可以是網路配置當側鏈 

路BSR被觸發時UE將遵循哪一種規則。

【0098】 選項2 （網路配置側鏈路BSR與多個位元SR設定之間的 
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關聯）-網路可能可以將基礎參數和/或TTI資訊提供到服務（例如，側 

鏈路、MBMS、V2X、V2V、中繼、MTC、URLLC、ΙοΤ 等）。且與月艮 

務相關的MAC控制單元將通過與具有數據的邏輯通道相似的規則來設定 

多個位元SR。MAC控制單元將多個位元SR設定為基礎參數和/或TTI 

資訊。基礎參數和/或TTI資訊可以在服務配置（例如，側鏈路通訊配置、 

側鏈路發現配置等）中提供。

【0099】另一可能性可以是網路將基礎參數和/或TTI資訊提供到 

MAC控制單元。MAC控制單元將多個位元SR設定為基礎參數和/或TTI 

資訊。此外，MAC控制單元可以或可不限於僅使用與基礎參數和/或TTI 

資訊相關的上行鏈路資源用於傳送。

【0100】 又一可能性可以是SR配置包含如何設定MAC控制單元資 

訊（例如，MAC控制單元的LCID與多個位元設定之間的關聯等）。此 

外，基礎參數和/或TTI資訊可以被方法1的描述中提到的一個或多個資 

訊代替。

【0101】 選項3 -在此選項中，多個位元SR的所有可能的設定可為 

候選者。且UE自身決定如何設定。

【0102】 選項4 （用於控制單元（例如，側鏈路BSR）的多個位元 

SR的所定義專用設定）-UE可能將以用於處置一個或多個MAC控制單 

元的多個位元SR中的一個或多個欄位的專用設定進行配置。可以存在用 

以處置不同MAC控制單元的多於一個專用設定。

【0103】 選項5 （UE可自主地選擇多個位元SR的多個設定中的一 

個而不是所有可能的設定）-基於一些條件決定多個SR設定）-UE可 
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能將以用於決定SR設定的適當集合的一個或多個準則進行配置。準則可 

以是用於TTI長度和/或基礎參數的閩值。準則可以是LCG（s）。

【0104】 選項6 （UE基於具有數據的邏輯通道設定多個位元SR）- 

假設側鏈路邏輯通道也將關聯不同的TTI長度和/或基礎參數。在此假設 

中，UE可以應用類似於上行鏈路設計的解決方案。UE可能將多個位元 

SR設定為在所有ProSe目的地中具有數據的所有側鏈路邏輯通道內的最 

高優先順序側鏈路邏輯通道的TTI長度和/或基礎參數。另一可能性可以 

是UE將多個位元SR設定為用於最新側鏈路BSR觸發的側鏈路邏輯通道 

的TTI長度和/或基礎參數。

【0105】 在情況2中，用於處置用於基於控制單元控制的計時器和/ 

或計數器的SR觸發的可能的選項如下：

【0106】 選項1 （用於UE設定多個位元SR的預定義規則）-UE 

可能當基於MAC CE的計時器/計數器控制需要觸發SR時將多個位元SR 

設定為預設或存取基礎參數。預設基礎參數可以是在規範中為控制單元請 

求資源所定義的預設基礎參數。預設基礎參數可以是用於在RRC_IDLE 

狀態和/或RRC_INACTIVE狀態中接收系統資訊的基礎參數。預設基礎 

參數可以對於不同UE是不同的（例如，NB-IoTUE和正常UE可以由於 

UE能力而具有不同的預設基礎參數）。

【0107】 另一可能性可以是UE將多個位元SR設定為UE可使用的 

最大或最小基礎參數。UE可使用的基礎參數將需要考慮UE能力。在一 

個實施例中，UE可使用的基礎參數還將需要考慮從網路提供的配置。如 

果UE不具有與某些基礎參數相關的配置，那麼UE可能不能夠在基礎參 
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數上傳送SR，即使UE能夠使用也是如此。配置可以是數據傳送相關配 

置。

【0108】 又一可能性可以是UE設定多個位元SR以請求UE可使用 

的所有基礎參數。此外，基礎參數可以被方法2的描述中提到的一個或多 

個TTI/基礎參數資訊（例如，LCG和/或TTI長度，等）代替。替代地， 

考慮上文所提及的所有可能的簡單規則，另一可能性可以是網路配置當觸 

發基於MAC CE的計時器/計數器控制時UE將遵循哪一個規則。

【0109】 選項2 （網路配置基於MAC CE的計時器/計數器控制與多 

個位元SR設定之間的關聯）-網路可能可以將基礎參數和/或TTI資訊提 

供到服務。且與服務相關的MAC控制單元將通過與具有數據的邏輯通道 

相似的規則來設定多個位元SR。MAC控制單元將多個位元SR設定為基 

礎參數和/或TTI資訊。基礎參數和/或TTI資訊可以在服務配置（例如， 

側鏈路通訊配置、側鏈路發現配置等）中提供。

【0110】另一可能性可以是網路將基礎參數和/或TTI資訊提供到 

MAC控制單元。MAC控制單元將多個位元SR設定為基礎參數和/或TTI 

資訊。此外，MAC控制單元可以或可不限於僅使用與基礎參數和/或TTI 

資訊相關的上行鏈路資源用於傳送。

【0111】 又一可能性可以是SR配置包含如何設定MAC控制單元資 

訊（例如，MAC控制單元的LCID與多個位元設定之間的關聯，等）。 

此外，基礎參數和/或TTI資訊可以被方法2的描述中提到的一個或多個 

資訊代替。

【0112】 選項3 -在此選項中，多個位元SR的所有可能的設定可為 
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候選者，且UE自身決定如何設定。

【0113】 選項4 （用於基於MAC CE的計時器/計數器控制的多個位 

元SR的所定義專用設定）-UE可能將以用於處置一個或多個控制單元 

的多個位元SR中的一個或多個欄位的專用設定進行配置。可以存在用以 

處置不同控制單元的多於一個專用設定。

【0114】 選項5 : UE可自主地選擇多個位元SR的多個設定中的一 

個而不是所有可能的設定；且基於一些條件決定多個SR設定-UE將可 

能以用於決定SR設定的適當集合（例如，如何設定SR的不同欄位）的 

一個或多個準則進行配置。準則可以是用於TTI長度和/或基礎參數的閩 

值。準則可以是LCG（s）。

【0115】 選項6 （基於緩衝區狀態設定多個位元SR） - UE可能基 

於當前哪一邏輯通道具有數據而設定多個位元SR。更具體地說，UE將多 

個位元SR設定為具有數據的所有（側鏈路）邏輯通道內的最高優先順序 

邏輯通道的TTI和/或基礎參數。

【0116】 替代地，UE將多個位元SR設定為具有數據的所有（側鏈 

路）邏輯通道內的最高優先順序邏輯通道的LCG °

【0117】 選項7（基於計時器/計數器參數設定多個位元SR）-通常， 

計時器和/或計數器將基於某個時間單位而增加或減小。UE可能基於時間 

單位來設定多個位元SR。可存在用於將時間單位轉換為對應基礎參數和/ 

或TTI的參數（例如，1個時隙、14個OFDM符號，等）。舉例來說， 

如果1ms子訊框是計時器的時間單位且UE觸發由計時器控制的控制單 

元，則控制單元將多個位元SR設定為15khz基礎參數。
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【0118】 在情況3中，用於處置用於潛在新控制單元的SR觸發的可 

能的選項如下：

【0119】 選項1 （用於UE設定多個位元SR的預定義規則）-UE 

可能當新控制單元需要觸發SR時將多個位元SR設定為預設或存取基礎 

參數。預設基礎參數可以是在規範中為控制單元請求資源所定義的預設基 

礎參數。預設基礎參數可以是用於在RRC_IDLE狀態和/或 

RRJINACTIVE狀態中接收系統資訊的基礎參數。預設基礎參數可以對 

於不同UE是不同的（例如，NB-IoTUE和正常UE可以由於UE能力而 

具有不同的預設基礎參數）。

【0120】 另一可能性可以是UE將多個位元SR設定為UE可使用的 

最大或最小基礎參數。UE可使用的基礎參數將需要考慮UE能力。在一 

個實施例中，UE可使用的基礎參數還將需要考慮從網路提供的配置。如 

果UE不具有與某些基礎參數相關的配置，那麼UE可能不能夠在基礎參 

數上傳送SR，即使UE能夠使用也是如此。配置可以是數據傳送相關配 

置。

【0121】 又一可能性可以是UE設定多個位元SR以請求UE可使用 

的所有基礎參數。此外，基礎參數可以被方法2的描述中提到的一個或多 

個TTI/基礎參數資訊（例如，LCG和/或TTI長度，等）代替。替代地， 

考慮上文所提及的所有可能的簡單規則，另一可能性可以是網路配置當新 

MAC控制單元被觸發時UE將遵循哪一種規則。

【0122】 選項2 （網路配置新MAC控制單元與多個位元SR設定之 

間的關聯）-網路可能可以將基礎參數和/或TTI資訊提供到服務（例如， 
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側J鏈路、MBMS、V2X、V2V、中繼、MTC、URLLC、ΙοΤ 等）。與月艮 

務相關的MAC控制單元將通過與具有數據的邏輯通道相似的規則來設定 

多個位元SR。MAC控制單元將多個位元SR設定為基礎參數和/或TTI 

資訊。基礎參數和/或TTI資訊可以在服務配置（例如，側鏈路通訊配置、 

側鏈路發現配置、等）中提供。

【0123】另一可能性可以是網路將基礎參數和/或TTI資訊提供到 

MAC控制單元。MAC控制單元將多個位元SR設定為基礎參數和/或TTI 

資訊。此外，MAC控制單元可以或可不限於僅使用與基礎參數和/或TTI 

資訊相關的上行鏈路資源用於傳送。

【0124】 又一可能性可以是SR配置包含如何設定MAC控制單元資 

訊（例如，MAC控制單元的LCID與多個位元設定之間的關聯，等）。 

此外，基礎參數和/或TTI資訊可以被方法2的描述中提到的一個或多個 

資訊代替。

【0125】 選項3 -多個位元SR的所有可能的設定可為候選者，且 

UE自身決定如何設定。

【0126】 選項4 （用於控制單元的多個位元SR的所定義專用設定） 

-UE可能將以用於處置一個或多個控制單元的多個位元SR中的一個或多 

個欄位的專用設定進行配置。可以存在用以處置不同控制單元的多於一個 

專用設定。

【0127】 選項5 （UE可自主地選擇多個位元SR的多個設定中的一 

個而不是所有可能的設定；且基於一些條件決定多個SR設定）-UE可 

能將以用於決定SR設定的適當集合的一個或多個準則進行配置。準則可 
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以是用於TTI長度和/或基礎參數的閩值。準則可以是LCG（S）。

【0128】應用方法3

【0129】 在情況1中，用於處置側鏈路BSR如何觸發SR以用於請 

求上行鏈路資源的一些可能的選項如下 ：

【0130】 選項1（用於UE選擇SR配置且相應地設定多個位元SR 

的預定義規則）-UE可能當側鏈路BSR需要觸發SR時根據與預設或存 

取基礎參數相關聯的SR配置來觸發且設定SR傳送。預設基礎參數可以 

是在規範中為控制單元請求資源所定義的預設基礎參數。預設基礎參數可 

以是用於在RRC_IDLE狀態和/或RRJINACTIVE狀態中接收系統資訊 

的基礎參數。預設基礎參數可以對於不同UE是不同的（例如，NB-IoT UE 

和正常UE可以由於UE能力而具有不同的預設基礎參數）。

【0131】 另一可能性可以是UE始終根據與UE可使用的最大或最小 

基礎參數相關聯的SR配置來觸發且設定SR傳送。UE可使用的基礎參數 

將需要考慮UE能力。在一個實施例中，UE可使用的基礎參數還將需要 

考慮從網路提供的配置。如果UE不具有與某些基礎參數相關的配置，那 

麼UE可能不能夠在基礎參數上傳送SR，即使UE能夠使用也是如此。 

配置可以是SR配置。

【0132】 又一可能性可以是UE始終觸發具有最密集SR傳送機會的 

SR配置。此外，基礎參數可以被方法3的描述中提到的一個或多個TTI/ 

基礎參數資訊（例如，LCG和/或TTI長度，等）代替。替代地，考慮上 

文所提及的所有可能的簡單規則，另一可能性可以是網路配置當側鏈路 

BSR被觸發時UE將遵循哪一種規則。
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【0133】 選項2 （網路配置側鏈路BSR和SR配置與多個位元SR設 

定之間的關聯）-網路可能可以將基礎參數和/或TTI資訊提供到服務（例 

如，側鏈路、MBMS、V2X、V2V、中繼、MTC、URLLC、ΙοΤ 等）。 

與服務相關的MAC控制單元將通過與具有數據的邏輯通道相似的規則來 

觸發且設定SR傳送。MAC控制單元將根據與基礎參數和/或TTI資訊相 

關聯的SR配置觸發且設定SR傳送。基礎參數和/或TTI資訊可以在服務 

配置（例如，側鏈路通訊配置、側鏈路發現配置、等）中提供。

【0134】另一可能性可以是網路將基礎參數和/或TTI資訊提供到 

MAC控制單元。MAC控制單元將根據與基礎參數和/或TTI資訊相關聯 

的SR配置觸發SR傳送。此外，MAC控制單元可以或可不限於僅使用與 

基礎參數和/或TTI資訊相關的上行鏈路資源用於傳送。

【0135】 又一可能性可以是SR配置包含MAC控制單元資訊和/或 

如何設定用於MAC CE的多個位元SR （例如，MAC單元的LCID、MAC 

控制單元對應位元圖、等）。此外，基礎參數和/或TTI資訊可以被方法 

3的描述中提到的一個或多個資訊代替。

【0136】另一可能性可以是網路在與MAC控制單元相關的服務配 

置中提供SR配置索引/識別和/或如何設定多個位元SR。且UE根據用於 

MAC控制單元的SR配置索引/識別觸發SR並且還基於服務配置設定多 

個位元SR。

【0137】 選項3 （UE實施方案）-所有SR配置和/或多個位元SR 

設定可為候選者。UE可決定選擇哪一種SR配置以及如何對其進行設定。

【0138】 選項4 （用於控制單元（例如，側鏈路BSR）的所定義SR 
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配置和多個位元SR設定）-UE可能將以專用於處置一個或多個控制單 

元的SR配置和特定多個位元SR設定進行配置。可以存在專用於處置控 

制單元的多於一個SR配置和/或特定SR設定。

【0139】 選項5 （UE可自主地選擇多個SR配置和/或多個位元SR 

設定中的一個，且基於一些條件決定多個SR配置和/或多個位元SR設定） 

-UE可能將以用於決定SR配置和/或多個位元SR設定的適當集合的一個 

或多個準則進行配置。準則可以是用於TTI長度和/或基礎參數的閩值。 

準則可以是LCG（S）。

【0140】 選項6 （UE根據與具有數據的邏輯通道相關聯的SR配置 

觸發且設定SR傳送）-假設側鏈路邏輯通道也將關聯於不同的TTI長度 

和/或基礎參數，UE可以應用類似於上行鏈路設計的解決方案。UE可能 

根據與在所有ProSe目的地中具有數據的所有側鏈路邏輯通道內的最高 

優先順序側鏈路邏輯通道的TTI長度和/或基礎參數相關聯的SR配置來 

觸發且設定SR傳送。

【0141】 另一可能性可以是UE根據與用於最新側鏈路BSR觸發的 

側鏈路邏輯通道的TTI長度和/或基礎參數相關聯的SR配置來觸發且設 

定SR傳送。

【0142】 在情況2中，用於處置用於基於控制單元控制的計時器和/ 

或計數器的SR觸發的一些可能的選項如下：

【0143】 選項1（用於UE選擇SR配置且相應地設定多個位元SR 

的預定義規則）-UE可能當基於MAC CE的計時器/計數器控制需要觸 

發SR時根據與預設或存取基礎參數相關聯的SR配置來觸發且設定SR 
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傳送。預設基礎參數可以是在規範中為控制單元請求資源所定義的預設基 

礎參數。預設基礎參數可以是用於在RRC_IDLE狀態和/或 

RRJINACTIVE狀態中接收系統資訊的基礎參數。預設基礎參數可以對 

於不同UE是不同的（例如，NB-IoTUE和正常UE可以由於UE能力而 

具有不同的預設基礎參數）。

【0144】 另一可能性可以是UE始終根據與UE可使用的最大或最小 

基礎參數相關聯的SR配置來觸發且設定SR傳送。UE可使用的基礎參數 

將需要考慮UE能力。在一個實施例中，UE可使用的基礎參數還將需要 

考慮從網路提供的配置。如果UE不具有與某些基礎參數相關的配置，那 

麼UE可能不能夠在基礎參數上傳送SR，即使UE能夠使用也是如此。 

配置可以是SR配置。

【0145】 又一可能性可以是UE始終觸發具有最密集SR傳送機會的 

SR配置。此外，基礎參數可以被方法3的描述中提到的一個或多個TTI/ 
基礎參數資訊（例如，LCG和/或TTI長度，等）代替。替代地，考慮上 

文所提及的所有可能的簡單規則，另一可能性可以是網路配置當新MAC 
控制單元被觸發時UE將遵循哪一種規則。

【0146】 選項2 （網路配置基於MAC CE的計時器/計數器控制與 

SR配置和多個位元SR設定之間的關聯）-網路可能可以將基礎參數和/ 

或TTI資訊提供到服務。與服務相關的MAC控制單元將通過與具有數據 

的邏輯通道相似的規則來觸發且設定SR傳送。MAC控制單元將根據與 

基礎參數和/或TTI資訊相關聯的SR配置觸發且設定SR傳送。基礎參數 

和/或TTI資訊可以在服務配置（例如，側鏈路通訊配置、側鏈路發現配 
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置、等）中提供。

【0147】另一可能性可以是網路將基礎參數和/或TTI資訊提供到 

MAC控制單元。MAC控制單元將根據與基礎參數和/或TTI資訊相關聯 

的SR配置觸發SR傳送。此外，MAC控制單元可以或可不限於僅使用與 

基礎參數和/或TTI資訊相關的上行鏈路資源用於傳送。

【0148】 又一可能性可以是SR配置包含MAC控制單元資訊和/或 

如何設定用於MAC CE的多個位元SR （例如，MAC單元的LCID、MAC 

控制單元對應位元圖、等）。此外，基礎參數和/或TTI資訊可以被方法 

3的描述中提到的一個或多個資訊代替。

【0149】另一可能性可以是網路在與MAC控制單元相關的服務配 

置中提供SR配置索引/識別和/或如何設定多個位元SR。且UE根據用於 

MAC控制單元的SR配置索引/識別觸發SR並且還基於服務配置設定多 

個位元SR。

【0150】 選項3 （UE實施方案）-所有SR配置和/或多個位元SR 

設定可為候選者；且UE可決定選擇哪一種SR配置以及如何對其進行設 

定。

【0151】 選項4 （用於控制單元（例如，側鏈路BSR）的所定義SR 

配置和多個位元SR設定）-UE可能將以專用於處置一個或多個控制單 

元的SR配置和特定多個位元SR設定進行配置。可以存在專用於處置 

MAC控制單元的多於一個SR配置和/或特定SR設定。

【0152】 選項5 （UE可自主地選擇多個SR配置和/或多個位元SR 

設定中的一個，且基於一些條件決定多個SR配置和/或多個位元SR設定） 
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-UE可能將以用於決定SR配置和/或多個位元SR設定的適當集合的一個 

或多個準則進行配置。準則可以是用於TTI長度和/或基礎參數的閩值。 

準則可以是LCG（S）。

【0153】 選項6 （基於緩衝區狀態觸發且設定SR） - UE可能基於 

哪個（哪些）邏輯通道當前具有數據而觸發且設定SR傳送。更具體地說， 

UE將根據與具有數據的所有（側鏈路）邏輯通道內的最高優先順序邏輯 

通道的TTI和/或基礎參數相關聯的SR配置來觸發且設定SR傳送。

【0154】 替代地，UE將根據與具有數據的所有（側鏈路）邏輯通道 

內的最高優先順序邏輯通道的LCG相關聯的SR配置來觸發且設定SR傳 

送。

【0155】 選項7 （基於計時器/計數器參數觸發且設定SR）-通常， 

計時器和/或計數器將基於某個時間單位而增加或減小。UE可能根據與時 

間單位相關聯的SR配置來觸發且設定SR傳送。可存在用於將時間單位 

轉換為對應基礎參數和/或TTI的參數（例如，1個時隙、14個OFDM符 

號，等）。舉例來說，如果1ms子訊框是計時器的時間單位且UE觸發由 

計時器控制的控制單元，則控制單元將根據與15khz基礎參數相關聯的 

SR配置來觸發且設定SR傳送。

【0156】 在情況3中，用於處置用於潛在新控制單元的SR觸發的一 

些可能的選項如下：

【0157】 選項1（用於UE選擇SR配置且相應地設定多個位元SR 

的預定義規則）-UE可能當新MAC CE需要觸發SR時根據與預設或存 

取基礎參數相關聯的SR配置來觸發且設定SR傳送。預設基礎參數可以 
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是在規範中為控制單元請求資源所定義的預設基礎參數。預設基礎參數可 

以是用於在RRC_IDLE狀態和/或RRC—INACTIVE狀態中接收系統資訊 

的基礎參數。預設基礎參數可以對於不同UE是不同的（例如，NB-IoT UE 

和正常UE可以由於UE能力而具有不同的預設基礎參數）。

【0158】 另一可能性可以是UE始終根據與UE可使用的最大或最小 

基礎參數相關聯的SR配置來觸發且設定SR傳送。UE可使用的基礎參數 

將需要考慮UE能力。在一個實施例中，UE可使用的基礎參數還將需要 

考慮從網路提供的配置。如果UE不具有與某些基礎參數相關的配置，那 

麼UE可能不能夠在基礎參數上傳送SR，即使UE能夠使用也是如此。 

配置可以是SR配置。

【0159】 又一可能性可以是UE始終觸發具有最密集SR傳送機會的 

SR配置。此外，基礎參數可以被方法3的描述中提到的一個或多個TTI/ 

基礎參數資訊（例如，LCG和/或TTI長度等）代替。替代地，考慮上文 

所提及的所有可能的簡單規則，另一可能性可以是網路配置當新MAC控 

制單元被觸發時UE將遵循哪一種規則。

【0160】 選項2（網路配置新MAC CE與SR配置和多個位元SR設 

定之間的關聯）-網路可能可以將基礎參數和/或TTI資訊提供到服務。 

與服務相關的MAC控制單元將通過與具有數據的邏輯通道相似的規則來 

觸發且設定SR傳送。MAC控制單元將根據與基礎參數和/或TTI資訊相 

關聯的SR配置觸發且設定SR傳送。基礎參數和/或TTI資訊可以在服務 

配置（例如，側鏈路通訊配置、側鏈路發現配置、等）中提供。

【0161】另一可能性可以是網路將基礎參數和/或TTI資訊提供到 
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MAC控制單元。MAC控制單元將根據與基礎參數和/或TTI資訊相關聯 

的SR配置觸發SR傳送。此外，MAC控制單元可以或可不限於僅使用與 

基礎參數和/或TTI資訊相關的上行鏈路資源用於傳送。

【0162】 又一可能性可以是SR配置包含MAC控制單元資訊和/或 

如何設定用於MAC CE的多個位元SR （例如，MAC單元的LCID、MAC 

控制單元對應位元圖、等）。此外，基礎參數和/或TTI資訊可以被方法 

3的描述中提到的一個或多個資訊代替。

【0163】另一可能性可以是網路在與MAC控制單元相關的服務配 

置中提供SR配置索引/識別和/或如何設定多個位元SR。且UE根據用於 

MAC控制單元的SR配置索引/識別觸發SR並且還基於服務配置設定多 

個位元SR。

【0164】 選項3 （UE實施方案）-所有SR配置和/或多個位元SR 

設定可為候選者；且UE可決定選擇哪一種SR配置以及如何對其進行設 

定。

【0165】 選項4 （用於控制單元（例如，側鏈路BSR）的所定義SR 

配置和多個位元SR設定）-UE可能將以專用於處置一個或多個控制單 

元的SR配置和特定多個位元SR設定進行配置。可以存在專用於處置控 

制單元的多於一個SR配置和/或特定SR設定。

【0166】 選項5 （UE可自主地選擇多個SR配置和/或多個位元SR 

設定中的一個，且基於一些條件決定多個SR配置和/或多個位元SR設定） 

-UE可能將以用於決定SR配置和/或多個位元SR設定的適當集合的一個 

或多個準則進行配置。準則可以是用於TTI長度和/或基礎參數的閩值。
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準則可以是LCG(s)。

【0167】 第11圖是基礎參數和TTI概念的示例性圖示。如第11圖 

中所示出，在此實例中將基礎參數解釋為子載波間距(sub-carrier 

spacing，SCS )。TTI指代排程的時域持續時間(例如，一個或多個OFDM 

符號、毫秒、時隙、子訊框、等)。替代地，可以將基礎參數解釋為在某 

些SCS中的特定TTI持續時間。此外，在系統觀點中帶可以半靜態地分 

成不同子帶以用於支持不同基礎參數。從UE來看，此分離可能是不可見 

的。替代地，可以不存在分離，且網路基於控制訊號動態地在不同基礎參 

數上分配資源。

【0168】 第12圖是用於在情況3中應用方法1的選項2的實例。在 

之前的部分中，邏輯通道1 (LC1)的數據和邏輯通道2 (LC2)的數據 

獨立地觸發上行鏈路BSRo由LC1和LC2使用的SR配置是不同的，以 

用於反映不同基礎參數上的資源需要。此外，SR配置可以包含用於建立 

關聯的新MAC CE的識別。基於關聯，在後面的部分中，當UE觸發新 

MAC CE且不存在上行鏈路資源時，UE根據SR配置1傳送SR。另一方 

面，如果當不存在上行鏈路資源時UE觸發側鏈路BSR，那麼UE將根據 

SR配置2傳送SR。

【0169】 第13圖是在情況1中應用方法1的選項2的實例。類似於 

第12圖，通過在側鏈路服務配置中包含基礎參數資訊(即基礎參數1) 

而建立關聯。當UE觸發側鏈路BSR且不存在上行鏈路資源時，UE將根 

據SR配置1傳送SR。

【0170】 第14圖是在情況3中應用方法1的選項2的實例。類似於 
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先前實例，通過基礎參數與新mac CE的識別之間的映射表而建立關聯。

【0171】 第15圖是在情況3中應用方法2的選項2的實例。SR包 

含用於單獨地指示TTI持續時間需要和基礎參數需要的兩個不同的欄 

位。在之前的部分中，邏輯通道1的數據和邏輯通道2的數據獨立地觸發 

上行鏈路BSR。用於每一數據到達事件的SR傳送是根據邏輯通道配置以 

不同值設定。在後面的部分中，由於新MAC CE也具有對應邏輯通道配 

置，因此將相應地設定用於轉發新MAC CE的SR傳送。

【0172】 第16圖是在情況3中應用方法2的選項1的實例。在此實 

例中，UE將選擇TTI和基礎參數的組合以用於盡可能快地遞送新MAC 

CE。因此，UE將SR中的欄位設定為120khz SCS和TTI以用於緊急服 

務。

【0173】 第17圖是在情況3中應用方法1的選項1的實例。在此實 

例中，UE將觸發且傳送與用於新MAC CE的最大基礎參數相關的SR配 

置的SR。因此，UE根據SR配置1傳送SR。

【0174】 第18圖是在情況3中應用方法1的選項3的實例。在此實 

例中每一 SR配置將具有其SR傳送機會。SR傳送機會在不同表中以 

指示示出。當UE觸發新MAC CE時，UE將不管SR配置如何都選擇緊 

鄰觸發定時的最接近SR傳送機會。在此實例中，選擇SR配置2中的SR 

傳送機會。在不同替代方案中，UE可考慮SR配置。更具體地說，當選 

擇適當SR傳送資源時UE將不考慮所有SR配置。UE將基於準則和/或 

閩值而排除一些SR配置。準則可以是本公開中提到的一個或多個資訊候 

選者。閩值可以是SR配置相關聯的資訊，例如基礎參數、TTI持續時間、 
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LCG、優先順序、TB大小等。

【0175】 PDCCH監視論述

【0176】 在當前NR設計中，引入多個基礎參數以用於支援變化的 

服務要求和UE能力。更具體地說，不同基礎參數意味著不同單載波間距 

（SCS）且可支援不同TTI持續時間。不同基礎參數上的數據傳送將由於 

不同TTI持續時間而具有不同時延。使用的SCS越大，支援的TTI持續 

時間越短。

【0177】 在LTE中，在UE傳送SR之後，UE需要保持監視控制通 

道（例如，PDCCH）用於從基站接收對應排程，直到不存在待決SR （或 

取消SR）為止。關於用於排程數據傳送的基礎參數的控制通道，可考慮 

以下一些可能的設計：

【0178】 替代方案1：基礎參數上的控制通道可僅排程基礎參數上的 

數據通道。

【0179】 替代方案2 :基礎參數上的控制通道可排程一個或多個基礎 

參數上的數據通道。

【0180】 替代方案3 :基礎參數上的控制通道可排程UE可支援和/ 

或UE被配置有的任何基礎參數。

【0181】對於替代方案1，控制通道將與用於排程的特定數據基礎參 

數相關聯。UE將預期從控制通道接收的數據資源排程（例如，下行鏈路 

指派、上行鏈路准予、側鏈路准予、SPS排程、無准予啟動命令）在特定 

基礎參數上發生。關聯可以由網路（例如，基站）配置。關聯可以是隱式 

建立的。隱式關聯可以是與數據通道相同的基礎參數上、與某些基礎參數 
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上的數據通道的子帶相同的子帶上、或與某些基礎參數上的數據通道的細 

胞相同的細胞中的控制通道。

【0182】 關於替代方案2,不同基礎參數上的控制通道與數據通道之 

間的關聯可以是隱式或顯式的。舉例來說，在隱式關聯情況中，控制通道 

可用以在較大/較小和等於控制通道的基礎參數的任何基礎參數上排程數 

據傳送。以此方式，一旦UE被配置有控制通道，UE就將自身建立關聯。 

對於另一實例，在顯式關聯中，當網路提供控制通道的配置時，網路可使 

控制通道關聯到一個或多個基礎參數。一個可能方式是將基礎參數相關資 

訊（例如，基礎參數索引）包含到控制通道配置中。其它可能的方式可以 

是在基礎參數相關配置中包含控制通道資訊（例如，控制通道配置索引）， 

或在不同細胞上映射數據通道的一個或多個基礎參數。

【0183】 隨後為此目的可以再使用LTE中的交叉載波排程方法。在 

載波聚合中，控制通道可用以排程一個或多個細胞。基於設計，可建立控 

制通道與數據通道的基礎參數之間的關聯。此外，UE可被配置有多個控 

制通道。不同控制通道可以使用不同替代方案（例如，預設控制通道使用 

替代方案3且額外控制通道使用替代方案2 ）。

【0184】 對於替代方案3，控制通道可以在（UE被配置有或UE能 

夠使用的）任何基礎參數上排程數據傳送。以替代方案3應用的在控制通 

道上傳送的排程控制消息可包含數據傳送的與基礎參數相關的資訊。

【0185】下文論述基於替代方案的不同情況和用於SR反映基礎參 

數/TTI資訊的方法。且假設是基於UE具有多個控制資源集合或調用的控 

制通道（例如，多個下行鏈路控制通道）。每一控制資源集合可以在數據 
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基礎參數排程上應用三個替代方案中的一個。此外，可以為一個細胞或為 

載波聚合情況分配多個控制資源集合。不同控制資源集合可以與時間和/ 

或頻率和/或碼域分離。

【0186】 方法1+替代方案1或替代方案2

【0187】 情況1 ：特殊SR觸發事件（例如，側鏈路BSR、基於控制 

單元控制的計時器和/或計數器（例如，retx-BSR計時器）、可觸發SR 

的潛在新上行鏈路MAC控制單元）

【0188】 選項1（監視負責排程與具有被觸發SR的SR配置相關的 

基礎參數的控制通道）-在此選項中，由於每一SR配置與一個或多個基 

礎參數相關聯，因此基於特定配置的SR傳送可向基站告知上行鏈路需要 

的TTI持續時間和/或基礎參數。基站基於所接收SR傳送而排程資源是合 

理的。因此，應當監視可提供對應排程的控制通道。

【0189】 選項2 （監視負責排程與具有被觸發SR的SR配置相關的 

基礎參數以及大於或小於與具有被觸發SR的SR配置相關的基礎參數的 

基礎參數的控制通道）-在此選項中，由於每一SR配置與一個或多個基 

礎參數相關聯，因此基於特定配置的SR傳送可向基站告知上行鏈路需要 

的TTI持續時間和/或基礎參數。基站基於所接收SR傳送而排程資源將是 

合理的。因此，應當監視可提供對應排程的控制通道。

【0190】 此外，為了增加系統排程靈活性，允許基站在不同基礎參 

數上或以不同TTI持續時間排程資源而不是僅由SR傳送告知基礎參數和 

/或TTI持續時間也是有益的。一個可能規則是讓UE還監視可排程小於 

或大於由SR傳送承載的基礎參數資訊的基礎參數的控制通道。多大或多 
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小的範圍可以由基站配置和/或基於預定義規則而決定（例如，直到UE 

被配置有的最大或最小基礎參數為止）。對於URLLC服務，從時延角度 

來看較大基礎參數資源也可以適合於UE。對於eMTC服務，從低複雜性 

角度和可靠性角度來看較小基礎參數可以適合於UE。

【0191】UE是否也將監視更小或更大的基礎參數可以如下完成：

1. 由網路配置。

2. 由UE自身基於進行中的服務和/或當前SR傳送（例如，小於閩值 

的SR請求TTI/基礎參數、針對某些邏輯通道觸發的SR）而決定

3. 基於UE類別/類型/複雜性而決定

4. 基於UE預訂而決定

【0192】 選項3 （監視用於UE被配置有或UE可支援的所有基礎參 

數的控制通道）-UE直接監視UE能夠監視的所有控制通道是最簡單的 

方式。

【0193】 選項4 （監視負責排程與具有被觸發SR的SR配置相關的 

最大或最小基礎參數的控制通道）-在此選項中，UE始終監視最大或最 

小基礎參數。最大或最小基礎參數可以限於與具有觸發SR的SR配置相 

關聯的那些基礎參數。網路（例如，基站）將共用相同瞭解且基於同一規 

則進行排程。通過限制用於監視的控制通道的數目，可以減少電力消耗。

【0194】 此外，由於UE可以具有用於不同基礎參數的多個控制通 

道，因此UE可以基於除SR傳送外的條件而監視並非最大或最小的其它 

控制通道。除SR傳送外的條件可以是下方列出的一個或多個選項：

1. DurationTimer處於運行中
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2. drx-InactivityTimer 處於運行中

3. drx-RetransmissionTimer 處於運行中

4. drx-ULRetransmissionTimer 處於運行中

5. ContentionResolutionTimer 處於運行中

6. 用於待決HARQ重新傳送的上行鏈路准予可發生，且用於同步 

HARQ過程的對應HARQ緩衝區中存在數據

7. 在對MAC實體未選擇的前同步碼的隨機存取回應的成功接收之 

後尚未接收到指示定址到mac實體的C-RNTI的新傳送的PDCCH。

8. 用於待決HARQ （重新）傳送的側鏈路准予可發生。

【0195】 選項5 （監視可排程與具有被觸發SR的SR配置相關的大 

多數基礎參數或UE被配置有或UE可支援的大多數基礎參數的控制通 

道）-在此選項中，UE將選擇排程更多基礎參數的控制通道以用於減少 

監視的功率消耗。UE可以僅考慮與具有被觸發SR的SR配置相關的那些 

基礎參數以用於計算由控制通道排程的基礎參數的數目。

【0196】 選項6 （監視與特殊SR觸發事件相關聯的特定控制通道） 

-在此選項中，由於UE知道對於特殊事件觸發SR且網路將基於所接收 

SR共用相同瞭解，因此UE可以監視與特殊SR觸發事件相關聯的控制通 

道而不是所有控制通道。

【0197】 關聯可以由網路（例如，基站）配置。可以在服務配置（例 

如，側鏈路配置）、控制通道配置（例如，在控制通道配置中包含控制單 

元識別）、細胞配置（例如，控制通道和控制單元屬於同一細胞）或通過 

系統資訊或專用信令提供的其它可能RRC配置中提供關聯。舉例來說， 
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側鏈路BSR觸發SR且SR傳送到網路。

【0198】 假設並非全部PDCCH （例如，所有控制資源集合）可排程 

側鏈路資源，如果SR可以指示側鏈路BSR存在，則UE將監視可排程側 

鏈路資源的PDCCH。且哪一 PDCCH可用以排程側鏈路資源可以由側鏈 

路相關配置（例如，通訊配置、池配置或基礎參數配置）和/或細胞配置 

決定。

【0199】 關聯可以是預定義的。舉例來說，UE監視預設控制通道是 

否有特殊事件。

【0200】 選項7 （監視用於上行鏈路的控制通道）-在此選項中，控 

制通道可以分成兩個集合或三個集合。第一集合用於上行鏈路排程。第二 

集合用於下行鏈路排程。第三集合用於下行鏈路排程和上行鏈路排程兩 

者。在UE傳送SR傳送之後，UE將監視第一集合和/或第三集合。此外， 

第二集合可以基於下方列出的條件而不是SR傳送條件進行監視。

【0201】條件可以是下方列出的一個或多個選項 ：

1. DurationTimer處於運行中

2. drx-InactivityTimer 處於運行中

3. drx-RetransmissionTimer 處於運行中

4. drx-ULRetransmissionTimer 處於運行中

5. ContentionResolutionTimer 處於運行中

6. 用於待決HARQ重新傳送的上行鏈路准予可發生，且用於同步 

HARQ過程的對應HARQ緩衝區中存在數據
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7. 在對MAC實體未選擇的前同步碼的隨機存取回應的成功接收之 

後尚未接收到指示定址到mac實體的C-RNTI的新傳送的PDCCH。

8. 用於待決HARQ （重新）傳送的側鏈路准予可發生。

【0202】 情況2 : SR由上行鏈路數據到達觸發

【0203】 選項1（監視負責排程與具有被觸發SR的SR配置相關的 

基礎參數的控制通道）-在此選項中，由於每一SR配置與一個或多個基 

礎參數相關聯，因此基於特定配置的SR傳送可向基站告知上行鏈路需要 

的TTI持續時間和/或基礎參數。基站基於所接收SR傳送而排程資源是合 

理的。因此，應當監視可提供對應排程的控制通道。

【0204】 選項2 （監視負責排程與具有被觸發SR的SR配置相關的 

基礎參數以及大於或小於與具有被觸發SR的SR配置相關的基礎參數的 

基礎參數的控制通道）-在此選項中，由於每一SR配置與一個或多個基 

礎參數相關聯，因此基於特定配置的SR傳送可向基站告知上行鏈路需要 

的TTI持續時間和/或基礎參數。基站基於所接收SR傳送而排程資源是合 

理的。因此，應當監視可提供對應排程的控制通道。

【0205】 此外，為了增加系統排程靈活性，允許基站在不同基礎參 

數上或以不同TTI持續時間排程資源而不是僅由SR傳送告知基礎參數和 

/或TTI持續時間也是有益的。一個可能規則是讓UE還監視可排程小於 

或大於由SR傳送承載的基礎參數資訊的基礎參數的控制通道。多大或多 

小的範圍可以由基站配置和/或基於預定義規則而決定（例如，直到UE 

被配置有的最大或最小基礎參數為止）。對於URLLC服務，從時延角度 

來看較大基礎參數資源也可以適合於UE。對於eMTC服務，從低複雜性 
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角度和可靠性角度來看較小基礎參數可以適合於UE。

【0206】UE是否還將監視更小或更大基礎參數可以 ：

1. 由網路配置。

2. 由UE自身基於進行中的服務和/或當前SR傳送（例如，小於閩值 

的SR請求TTI/基礎參數、針對某些邏輯通道觸發的SR）而決定

3. 基於UE類別/類型/複雜性而決定

4. 基於UE預訂而決定

【0207】 選項3 （監視用於UE被配置有或UE可支援的所有基礎參 

數的控制通道）-UE直接監視UE能夠監視的所有控制通道是最簡單的 

方式。

【0208】 選項4 （監視負責排程與具有被觸發SR的SR配置相關的 

最大或最小基礎參數的控制通道）-在此選項中，UE始終監視最大或最 

小基礎參數。最大或最小基礎參數可以限於與具有觸發SR的SR配置相 

關聯的那些基礎參數。網路（例如，基站）將共用相同瞭解且基於同一規 

則進行排程。通過限制用於監視的控制通道的數目，可以減少電力消耗。

【0209】 此外，由於UE可以具有用於不同基礎參數的多個控制通 

道，因此UE可以基於除SR傳送外的條件而監視並非最大或最小的其它 

控制通道。除SR傳送外的條件可以是下方列出的一個或多個選項：

1. DurationTimer處於運行中

2. drx-InactivityTimer 處於運行中

3. drx-RetransmissionTimer 處於運行中

4. drx-ULRetransmissionTimer 處於運行中
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5. ContentionResolutionTimer 處於運行中

6. 用於待決HARQ重新傳送的上行鏈路准予可發生，且用於同步 

HARQ過程的對應HARQ緩衝區中存在數據

7. 在對MAC實體未選擇的前同步碼的隨機存取回應的成功接收之 

後尚未接收到指示定址到mac實體的C-RNTI的新傳送的PDCCH。

8. 用於待決HARQ （重新）傳送的側鏈路准予可發生。

【0210】 選項5 （監視可排程與具有被觸發SR的SR配置相關的大 

多數基礎參數或UE被配置有或UE可支援的大多數基礎參數的控制通 

道）-在此選項中，UE將選擇排程更多基礎參數的控制通道以用於減少 

監視的功率消耗。UE可以僅考慮與具有被觸發SR的SR配置相關的那些 

基礎參數以用於計算由控制通道排程的基礎參數的數目。

【0211】 選項6 （監視用於上行鏈路的控制通道）-在此選項中，控 

制通道可以分成兩個集合或三個集合。第一集合用於上行鏈路排程。第二 

集合用於下行鏈路排程。第三集合用於下行鏈路排程和上行鏈路排程兩 

者。在UE傳送SR傳送之後，UE將監視第一集合和/或第三集合。此外， 

第二集合可以基於下方列出的條件而不是SR傳送條件進行監視。

【0212】條件可以是下方列出的一個或多個選項 ：

1. DurationTimer處於運行中

2. drx-InactivityTimer 處於運行中

3. drx-RetransmissionTimer 處於運行中

4. drx-ULRetransmissionTimer 處於運行中

5. ContentionResolutionTimer 處於運行中
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6. 用於待決HARQ重新傳送的上行鏈路准予可發生，且用於同步 

HARQ過程的對應HARQ緩衝區中存在數據

7. 在對MAC實體未選擇的前同步碼的隨機存取回應的成功接收之 

後尚未接收到指示定址到mac實體的C-RNTI的新傳送的PDCCH。

8. 用於待決HARQ （重新）傳送的側鏈路准予可發生。

【0213】 方法2+替代方案1或替代方案2

【0214】 情況1 ：特殊SR觸發事件（例如，側鏈路BSR、基於控制 

單元控制的計時器和/或計數器（例如，retx-BSR計時器）、可觸發SR 

的潛在新上行鏈路MAC控制單元）

【0215】 選項1（監視負責排程與最後SR傳送的多個位元設定相關 

的基礎參數的控制通道）-在此選項中，由於多個位元設定與一個或多個 

基礎參數相關聯，因此基站可基於所接收SR傳送而排程資源。因此，應 

當監視可提供對應基礎參數排程的控制通道。

【0216】 選項2（監視負責排程與最後SR傳送的多個位元設定相關 

的基礎參數以及大於或小於與最後SR傳送的多個位元設定相關的基礎參 

數的基礎參數的控制通道）-在此選項中，由於SR中的每一種多個位元 

設定與一個或多個基礎參數相關聯，因此基於特定配置的SR傳送可向基 

站告知上行鏈路需要的TTI持續時間和/或基礎參數。基站基於所接收SR 

傳送而排程資源是合理的。因此，應當監視可提供對應排程的控制通道。

【0217】 此外，為了增加系統排程靈活性，允許基站在不同基礎參 

數上或以不同TTI持續時間排程資源而不是僅由SR傳送告知基礎參數和 

/或TTI持續時間是有益的。一個可能規則是讓UE還監視可排程小於或 
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大於由SR傳送承載的基礎參數資訊的基礎參數的控制通道。多大或多小 

的範圍可以由基站配置和/或基於預定義規則而決定（例如，直到UE被配 

置有的最大或最小基礎參數為止）。對於URLLC服務，從時延角度來看 

較大基礎參數資源也可以適合於UE。對於eMTC服務，從低複雜性角度 

和可靠性角度來看較小基礎參數可以適合於UE。

【0218】UE是否還將監視更小或更大基礎參數可以 ：

1. 由網路配置。

2. 由UE自身基於進行中的服務和/或當前SR傳送（例如，小於閩值 

的SR請求TTI/基礎參數、針對某些邏輯通道觸發的SR）而決定

3. 基於UE類別/類型/複雜性而決定

4. 基於UE預訂而決定

【0219】 此外，由於UE可以具有用於不同基礎參數的多個控制通 

道，因此UE可以基於除SR傳送外的條件而監視並非最大或最小的其它 

控制通道。除SR傳送外的條件可以是下方列出的一個或多個選項：

【0220】 選項4（監視負責排程與最後SR傳送的多個位元設定相關 

的最大或最小基礎參數的控制通道）-在此選項中，UE始終監視最大或 

最小基礎參數。最大或最小基礎參數可以限於由SR傳送告知的那些基礎 

參數。網路（例如，基站）將共用相同瞭解且基於同一規則進行排程。通 

過限制用於監視的控制通道的數目，可以減少電力消耗。

【0221】 此外，由於UE可以具有用於不同基礎參數的多個控制通 

道，因此UE可以基於除SR傳送外的條件而監視並非最大或最小的其它 

控制通道。除SR傳送外的條件可以是下方列出的一個或多個選項：
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1. DurationTimer處於運行中

2. drx-InactivityTimer 處於運行中

3. drx-RetransmissionTimer 處於運行中

4. drx-ULRetransmissionTimer 處於運行中

5. ContentionResolutionTimer 處於運行中

6. 用於待決HARQ重新傳送的上行鏈路准予可發生，且用於同步 

HARQ過程的對應HARQ緩衝區中存在數據

7. 在對MAC實體未選擇的前同步碼的隨機存取回應的成功接收之 

後尚未接收到指示定址到mac實體的C-RNTI的新傳送的PDCCH。

8. 用於待決HARQ （重新）傳送的側鏈路准予可發生。

【0222】 選項5 （監視可排程與最後SR傳送的多個位元設定相關的 

大多數基礎參數或UE被配置有或UE可支援的大多數基礎參數的控制通 

道）-在此選項中，UE將選擇排程更多基礎參數的控制通道以用於減少 

監視的功率消耗。且UE可僅考慮由SR傳送告知的那些基礎參數以用於 

計算由控制通道排程的基礎參數的數目。

【0223】 選項6 （監視與特殊SR觸發事件相關聯的特定控制通道） 

-在此選項中，由於UE知道對於特殊事件觸發SR且網路將基於所接收 

SR共用相同瞭解，因此UE可以監視與特殊SR觸發事件相關聯的控制通 

道而不是所有控制通道。

【0224】 關聯可以由網路（例如，基站）配置。可以在服務配置（例 

如，側鏈路配置）、控制通道配置（例如，在控制通道配置中包含控制單 

元識別）、細胞配置（例如，控制通道和控制單元屬於同一細胞）或等中 
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提供關聯。舉例來說，側鏈路BSR觸發SR且SR傳送到網路。假設並非 

全部PDCCH （例如，所有控制資源集合）可排程側鏈路資源。如果SR 

可以指示側鏈路BSR存在，那麼UE將監視可排程側鏈路資源的 

PDCCH。且哪一 PDCCH可用以排程側鏈路資源可以由側鏈路相關配置 

（例如，通訊配置、池配置或基礎參數配置）和/或細胞配置決定。

【0225】 關聯可以是預定義的。舉例來說，UE監視預設控制通道是 

否有特殊事件。

【0226】 選項7 （監視用於上行鏈路的控制通道）-在此選項中，控 

制通道可以分成兩個集合或三個集合。第一集合用於上行鏈路排程。第二 

集合用於下行鏈路排程。第三集合用於下行鏈路排程和上行鏈路排程兩 

者。在UE傳送SR傳送之後，UE將監視第一集合和/或第三集合。此外， 

第二集合可以基於下方列出的條件而不是SR傳送條件進行監視。

【0227】條件可以是下方列出的一個或多個選項 ：

1. DurationTimer處於運行中

2. drx-InactivityTimer 處於運行中

3. drx-RetransmissionTimer 處於運行中

4. drx-ULRetransmissionTimer 處於運行中

5. ContentionResolutionTimer 處於運行中

6. 用於待決HARQ重新傳送的上行鏈路准予可發生，且用於同步 

HARQ過程的對應HARQ緩衝區中存在數據

7. 在對MAC實體未選擇的前同步碼的隨機存取回應的成功接收之 

後尚未接收到指示定址到mac實體的C-RNTI的新傳送的PDCCH。
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8.用於待決HARQ （重新）傳送的側鏈路准予可發生。

【0228】 情況2 : SR由上行鏈路數據到達觸發

【0229】 選項1（監視負責排程與最後SR傳送的多個位元設定相關 

的基礎參數的控制通道）-在此選項中，由於多個位元設定與一個或多個 

基礎參數相關聯，因此基站可基於所接收SR傳送而排程資源。因此，應 

當監視可提供對應基礎參數排程的控制通道。

【0230】 選項2（監視負責排程與最後SR傳送的多個位元設定相關 

的基礎參數以及大於或小於與最後SR傳送的多個位元設定相關的基礎參 

數的基礎參數的控制通道）-在此選項中，由於SR中的每一種多個位元 

設定與一個或多個基礎參數相關聯，因此基於特定配置的SR傳送可向基 

站告知上行鏈路需要的TTI持續時間和/或基礎參數。基站基於所接收SR 

傳送而排程資源是合理的。因此，應當監視可提供對應排程的控制通道。

【0231】 此外，為了增加系統排程靈活性，允許基站在不同基礎參 

數上或以不同TTI持續時間排程資源而不是僅由SR傳送告知基礎參數和 

/或TTI持續時間也是有益的。一個可能規則是讓UE還監視可排程小於 

或大於由SR傳送承載的基礎參數資訊的基礎參數的控制通道。多大或多 

小的範圍可以由基站配置和/或基於預定義規則而決定（例如，直到UE 

被配置有的最大或最小基礎參數為止）。對於URLLC服務，從時延角度 

來看較大基礎參數資源也可以適合於UE。對於eMTC服務，從低複雜性 

角度和可靠性角度來看較小基礎參數可以適合於UE。

【0232】UE是否還將監視更小或更大基礎參數可以 ：

1.由網路配置。
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2. 由UE自身基於進行中的服務和/或當前SR傳送（例如，小於閩值 

的SR請求TTI/基礎參數、針對某些邏輯通道觸發的SR）而決定

3. 基於UE類別/類型/複雜性而決定

4. 基於UE預訂而決定

【0233】 選項3 （監視用於UE被配置有或UE可支援的所有基礎參 

數的控制通道）-UE直接監視UE能夠監視的所有控制通道是最簡單的 

方式。

【0234】 選項4（監視負責排程與最後SR傳送的多個位元設定相關 

的最大或最小基礎參數的控制通道）-在此選項中，UE始終監視最大或 

最小基礎參數。最大或最小基礎參數可以限於由SR傳送告知的那些基礎 

參數。網路（例如，基站）將共用相同瞭解且基於同一規則進行排程。通 

過限制用於監視的控制通道的數目，可以減少電力消耗。

【0235】 此外，由於UE可以具有用於不同基礎參數的多個控制通 

道，因此UE可以基於除SR傳送外的條件而監視並非最大或最小的其它 

控制通道。除SR傳送外的條件可以是下方列出的一個或多個選項：

1. DurationTimer處於運行中

2. drx-InactivityTimer 處於運行中

3. drx-RetransmissionTimer 處於運行中

4. drx-ULRetransmissionTimer 處於運行中

5. ContentionResolutionTimer 處於運行中

6. 用於待決HARQ重新傳送的上行鏈路准予可發生，且用於同步 

HARQ過程的對應HARQ緩衝區中存在數據
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7. 在對MAC實體未選擇的前同步碼的隨機存取回應的成功接收之 

後尚未接收到指示定址到mac實體的C-RNTI的新傳送的PDCCH。

8. 用於待決HARQ （重新）傳送的側鏈路准予可發生。

【0236】 選項5 （監視可排程與最後SR傳送的多個位元設定相關的 

大多數基礎參數或UE被配置有或UE可支援的大多數基礎參數的控制通 

道）-在此選項中，UE將選擇排程更多基礎參數的控制通道以用於減少 

監視的功率消耗。UE可僅考慮由SR傳送告知的那些基礎參數以用於計 

算由控制通道排程的基礎參數的數目。

【0237】 選項6 （監視用於上行鏈路的控制通道）-在此選項中，控 

制通道可以分成兩個集合或三個集合。第一集合用於上行鏈路排程。第二 

集合用於下行鏈路排程。第三集合用於下行鏈路排程和上行鏈路排程兩 

者。在UE傳送SR傳送之後，UE將監視第一集合和/或第三集合。此外， 

第二集合可以基於下方列出的條件而不是SR傳送條件進行監視。

【0238】條件可以是下方列出的一個或多個選項 ：

1. DurationTimer處於運行中

2. drx-InactivityTimer 處於運行中

3. drx-RetransmissionTimer 處於運行中

4. drx-ULRetransmissionTimer 處於運行中

5. ContentionResolutionTimer 處於運行中

6. 用於待決HARQ重新傳送的上行鏈路准予可發生，且用於同步 

HARQ過程的對應HARQ緩衝區中存在數據
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7. 在對MAC實體未選擇的前同步碼的隨機存取回應的成功接收之 

後尚未接收到指示定址到mac實體的C-RNTI的新傳送的PDCCH。

8. 用於待決HARQ （重新）傳送的側鏈路准予可發生。

【0239】 方法3+替代方案1或替代方案2

【0240】 情況1 :特殊SR觸發事件（例如，側鏈路BSR、基於控制 

單元控制的計時器和/或計數器（例如，retx-BSR計時器）、可觸發SR 

的潛在新上行鏈路MAC控制單元）

【0241】 選項1 （監視負責排程與具有被觸發SR的每一 SR配置和/ 

或每一 SR配置的最後SR傳送的多個位元設定相關的基礎參數的控制通 

道）-在此選項中，由於基於SR配置的多個位元SR傳送與一個或多個 

基礎參數相關聯，因此SR傳送可向基站告知上行鏈路需要的TTI持續時 

間和/或基礎參數。基站基於所接收SR傳送而排程資源是合理的。因此， 

應當監視可提供對應排程的控制通道。

【0242】 選項2（監視負責排程與具有被觸發SR的每一 SR配置和/ 

或每一 SR配置的最後SR傳送的多個位元設定相關的基礎參數以及大於 

或小於與具有被觸發SR的每一 SR配置和/或每一 SR配置的最後SR傳 

送的多個位元設定相關的基礎參數的基礎參數的控制通道）-在此選項 

中，由於基於SR配置的多個位元SR傳送與一個或多個基礎參數相關聯， 

因此基於特定配置的SR傳送可向基站告知上行鏈路需要的TTI持續時間 

和/或基礎參數。基站基於所接收SR傳送而排程資源將是合理的。因此， 

應當監視可提供對應排程的控制通道。

【0243】 此外，為了增加系統排程靈活性，允許基站在不同基礎參 
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數上或以不同TTI持續時間排程資源而不是僅由SR傳送告知基礎參數和 

/或TTI持續時間也是有益的。一個可能規則是讓UE還監視可排程小於 

或大於從SR傳送承載的基礎參數資訊的基礎參數的控制通道。多大或多 

小的範圍可以由基站配置和/或基於預定義規則而決定（例如，直到UE 

被配置有的最大或最小基礎參數為止）。對於URLLC服務，從時延角度 

來看較大基礎參數資源也可以適合於UE。對於eMTC服務，從低複雜性 

角度和可靠性角度來看較小基礎參數可以適合於UE。

【0244】UE是否還將監視更小或更大基礎參數可以 ：

1. 由網路配置。

2. 由UE自身基於進行中的服務和/或當前SR傳送（例如，小於閩值 

的SR請求TTI/基礎參數、針對某些邏輯通道觸發的SR）而決定

3. 基於UE類別/類型/複雜性而決定

4. 基於UE預訂而決定

【0245】 選項3 （監視用於UE被配置有或UE可支援的所有基礎參 

數的控制通道）-UE直接監視UE能夠監視的所有控制通道是最簡單的 

方式。

【0246】 選項4 （監視負責排程與具有被觸發SR的SR配置和/或每 

一 SR配置的最後SR傳送的多個位元設定相關的最大或最小基礎參數的 

控制通道）-在此選項中，UE始終監視最大或最小基礎參數。最大或最 

小基礎參數可以限於由SR傳送告知的那些基礎參數。網路（例如，基站） 

將共用相同瞭解且基於同一規則進行排程。通過限制用於監視的控制通道 

的數目，可以減少電力消耗。
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【0247】 此外，由於UE可以具有用於不同基礎參數的多個控制通 

道，因此UE可以基於除SR傳送外的條件而監視並非最大或最小的其它 

控制通道。除SR傳送外的條件可以是下方列出的一個或多個選項：

1. DurationTimer處於運行中

2. drx-InactivityTimer 處於運行中

3. drx-RetransmissionTimer 處於運行中

4. drx-ULRetransmissionTimer 處於運行中

5. ContentionResolutionTimer 處於運行中

6. 用於待決HARQ重新傳送的上行鏈路准予可發生，且用於同步 

HARQ過程的對應HARQ緩衝區中存在數據

7. 在對MAC實體未選擇的前同步碼的隨機存取回應的成功接收之 

後尚未接收到指示定址到mac實體的C-RNTI的新傳送的PDCCH。

8. 用於待決HARQ （重新）傳送的側鏈路准予可發生。

【0248】 選項5（監視可排程與具有被觸發SR的SR配置和/或每一 

SR配置的最後SR傳送的多個位元設定相關的大多數基礎參數或UE被配 

置有或UE可支援的大多數基礎參數的控制通道）-在此選項中，UE將 

選擇排程更多基礎參數的控制通道以用於減少監視的功率消耗。UE可僅 

考慮由SR傳送告知的那些基礎參數以用於計算由控制通道排程的基礎參 

數的數目。

【0249】 選項6 （監視與特殊SR觸發事件相關聯的特定控制通道） 

-在此選項中，由於UE知道對於特殊事件觸發SR且網路將基於所接收 

SR共用相同瞭解，因此UE可以監視與特殊SR觸發事件相關聯的控制通 
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道而不是所有控制通道。

【0250】 關聯可以由網路（例如，基站）配置。可以在服務配置（例 

如，側鏈路配置）、控制通道配置（例如，在控制通道配置中包含控制單 

元識別）、細胞配置（例如，控制通道和控制單元屬於同一細胞）或等中 

提供關聯。舉例來說，側鏈路BSR觸發SR且SR傳送到網路。假設並非 

全部PDCCH可排程側鏈路資源，如果SR可以指示側鏈路BSR存在，則 

UE將監視可排程側鏈路資源的PDCCH。且哪一 PDCCH可用以排程側 

鏈路資源可以由側鏈路相關配置（例如，通訊配置、池配置或基礎參數配 

置）和/或細胞配置決定。

【0251】 關聯可以是預定義的。舉例來說，UE監視預設控制通道是 

否有特殊事件。

【0252】 選項7 （監視用於上行鏈路的控制通道）-在此選項中，控 

制通道可以分成兩個集合或三個集合。第一集合用於上行鏈路排程。第二 

集合用於下行鏈路排程。第三集合用於下行鏈路排程和上行鏈路排程兩 

者。在UE傳送SR傳送之後，UE將監視第一集合和/或第三集合。此外， 

第二集合可以基於下方列出的條件而不是SR傳送條件進行監視。

【0253】條件可以是下方列出的一個或多個選項 ：

1. DurationTimer處於運行中

2. drx-InactivityTimer 處於運行中

3. drx-RetransmissionTimer 處於運行中

4. drx-ULRetransmissionTimer 處於運行中

5. ContentionResolutionTimer 處於運行中
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6. 用於待決HARQ重新傳送的上行鏈路准予可發生，且用於同步 

HARQ過程的對應HARQ緩衝區中存在數據

7. 在對MAC實體未選擇的前同步碼的隨機存取回應的成功接收之 

後尚未接收到指示定址到mac實體的C-RNTI的新傳送的PDCCH。

8. 用於待決HARQ （重新）傳送的側鏈路准予可發生。

【0254】 情況2 : SR由上行鏈路數據到達觸發

【0255】 選項1（監視負責排程與具有被觸發SR的每一 SR配置和/ 

或每一 SR配置的最後SR傳送的多個位元設定相關的基礎參數的控制通 

道）-在此選項中，由於基於SR配置的多個位元SR傳送與一個或多個 

基礎參數相關聯，因此SR傳送可向基站告知上行鏈路需要的TTI持續時 

間和/或基礎參數。基站基於所接收SR傳送而排程資源將是合理的。因 

此，應當監視可提供對應排程的控制通道。

【0256】 選項2（監視負責排程與具有被觸發SR的每一 SR配置和/ 

或每一 SR配置的最後SR傳送的多個位元設定相關的基礎參數以及大於 

或小於與具有被觸發SR的每一 SR配置和/或每一 SR配置的最後SR傳 

送的多個位元設定相關的基礎參數的基礎參數的控制通道）-在此選項 

中，由於基於SR配置的多個位元SR傳送與一個或多個基礎參數相關聯， 

因此基於特定配置的SR傳送可向基站告知上行鏈路需要的TTI持續時間 

和/或基礎參數。基站基於所接收SR傳送而排程資源是合理的。因此，應 

當監視可提供對應排程的控制通道。

【0257】 此外，為了增加系統排程靈活性，允許基站在不同基礎參 

數上或以不同TTI持續時間排程資源而不是僅由SR傳送告知基礎參數和 
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/或TTI持續時間也是有益的。一個可能規則是讓UE還監視可排程小於 

或大於從SR傳送承載的基礎參數資訊的基礎參數的控制通道。多大或多 

小的範圍可以由基站配置和/或基於預定義規則而決定（例如，直到UE 

被配置有的最大或最小基礎參數為止）。對於URLLC服務，從時延角度 

來看較大基礎參數資源也可以適合於UE。對於eMTC服務，從低複雜性 

角度和可靠性角度來看較小基礎參數可以適合於UE。

【0258】UE是否還將監視更小或更大基礎參數可以 ：

1. 由網路配置。

2. 由UE自身基於進行中的服務和/或當前SR傳送（例如，小於閩值 

的SR請求TTI/基礎參數、針對某些邏輯通道觸發的SR）而決定

3. 基於UE類別/類型/複雜性而決定

4. 基於UE預訂而決定

【0259】 選項3 （監視用於UE被配置有或UE可支援的所有基礎參 

數的控制通道）-UE直接監視UE能夠監視的所有控制通道是最簡單的 

方式。

【0260】 選項4 （監視負責排程與具有被觸發SR的SR配置和/或每 

一 SR配置的最後SR傳送的多個位元設定相關的最大或最小基礎參數的 

控制通道）-在此選項中，UE始終監視最大或最小基礎參數。最大或最 

小基礎參數可以限於由SR傳送告知的那些基礎參數。網路（例如，基站） 

將共用相同瞭解且基於同一規則進行排程。通過限制用於監視的控制通道 

的數目，可以減少電力消耗。

【0261】 此外，由於UE可以具有用於不同基礎參數的多個控制通 
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道，因此UE可以基於除SR傳送外的條件而監視並非最大或最小的其它 

控制通道。除SR傳送外的條件可以是下方列出的一個或多個選項：

1. DurationTimer處於運行中

2. drx-InactivityTimer 處於運行中

3. drx-RetransmissionTimer 處於運行中

4. drx-ULRetransmissionTimer 處於運行中

5. ContentionResolutionTimer 處於運行中

6. 用於待決HARQ重新傳送的上行鏈路准予可發生，且用於同步 

HARQ過程的對應HARQ緩衝區中存在數據

7. 在對MAC實體未選擇的前同步碼的隨機存取回應的成功接收之 

後尚未接收到指示定址到mac實體的C-RNTI的新傳送的PDCCH。

8. 用於待決HARQ （重新）傳送的側鏈路准予可發生。

【0262】 選項5（監視可排程與具有被觸發SR的SR配置和/或每一 

SR配置的最後SR傳送的多個位元設定相關的大多數基礎參數或UE被配 

置有或UE可支援的大多數基礎參數的控制通道）-在此選項中，UE將 

選擇排程更多基礎參數的控制通道以用於減少監視的功率消耗。UE可僅 

考慮由SR傳送告知的那些基礎參數以用於計算由控制通道排程的基礎參 

數的數目。

【0263】 選項6 （監視用於上行鏈路的控制通道）-在此選項中，控 

制通道可以分成兩個集合或三個集合。第一集合用於上行鏈路排程。第二 

集合用於下行鏈路排程。第三集合用於下行鏈路排程和上行鏈路排程兩 

者。在UE傳送SR傳送之後，UE將監視第一集合和/或第三集合。此外， 
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第二集合可以基於下方列出的條件而不是SR傳送條件進行監視。

條件可以是下方列出的一個或多個選項：

1. DurationTimer處於運行中

2. drx-InactivityTimer 處於運行中

3. drx-RetransmissionTimer 處於運行中

4. drx-ULRetransmissionTimer 處於運行中

5. ContentionResolutionTimer 處於運行中

6. 用於待決HARQ重新傳送的上行鏈路准予可發生，且用於同步 

HARQ過程的對應HARQ緩衝區中存在數據

7. 在對MAC實體未選擇的前同步碼的隨機存取回應的成功接收之 

後尚未接收到指示定址到mac實體的C-RNTI的新傳送的PDCCH。

8. 用於待決HARQ （重新）傳送的側鏈路准予可發生。

【0264】方法1+替代方案3

【0265】 情況1 ：特殊SR觸發事件（例如，側鏈路BSR、基於控制 

單元控制的計時器和/或計數器（例如，retx-BSR計時器）、可觸發SR 

的潛在新上行鏈路MAC控制單元）

【0266】 選項1 （監視UE被配置有的所有控制通道）-UE僅監視 

所有被配置的控制通道。

【0267】 選項2 （監視用於具有被觸發SR的每一 SR配置的特定控 

制通道）-在此選項中，控制通道將與SR配置相關聯。因此，在UE基 

於SR配置傳送SR之後，UE將監視相關聯控制通道。關聯可以基於細胞 

配置、服務配置（例如，側鏈路配置、V2X配置）、控制通道配置、SR 
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配置或MAC配置而建立。以此方式，UE可減少用於監視的控制資源集 

合以減少功率消耗。

【0268】 選項3 （監視與特殊SR觸發事件相關聯的特定控制通道） 

-在此選項中，由於UE知道針對特殊事件觸發SR且網路將基於所接收 

SR而共用相同瞭解，因此UE可以監視與特殊SR觸發事件相關聯的控制 

通道而不是所有控制通道（例如，對UE配置的所有控制資源集合）。

【0269】 關聯可以由網路（例如，基站）配置。可以在服務配置（例 

如，側鏈路配置）、控制通道配置（例如，在控制通道配置中包含控制單 

元識別）、細胞配置（例如，控制通道和控制單元屬於同一細胞）或等中 

提供關聯。舉例來說，側鏈路BSR觸發SR且SR傳送到網路。假設並非 

全部PDCCH （例如，對UE配置的所有控制資源集合）可排程側鏈路資 

源，如果SR可以指示側鏈路BSR存在，則UE將監視可排程側鏈路資源 

的PDCCH。且哪一 PDCCH可用以排程側鏈路資源可以由側鏈路相關配 

置（例如，通訊配置、池配置或基礎參數配置）和/或細胞配置決定。

【0270】 關聯可以是預定義的。舉例來說，UE監視預設控制通道是 

否有特殊事件。

【0271】 選項4（不管SR觸發事件如何都監視特定控制通道（例如， 

由網路配置的預設控制通道，用於上行鏈路排程的控制通道）-在此選項 

中，不管由SR傳送承載的資訊如何，UE都將監視特定控制通道。

【0272】 特定控制通道可以由網路配置或由預定義規則決定。舉例 

來說，如果UE被配置有控制通道A、B、C，則網路可以進一步配置UE 

以在執行SR傳送之後僅監視控制通道A和B且SR在UE中仍待決。UE 
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可以在經過某個週期（例如，由計時器或計數器控制）之後應用此機制。 

以此方式，UE可減少關於控制通道監視的功率消耗。對於另一實例，UE 

將在執行SR傳送之後監視預設基礎參數且SR在UE中仍待決。

【0273】 在一個實施例中，UE監視僅預設基礎參數可以如先前實例 

那樣由計時器控制。對於另一實例，如果控制通道用於不同鏈路排程（例 

如，下行鏈路、上行鏈路、側鏈路、中繼鏈路、等），則UE應當在執行 

SR傳送之後監視用於上行鏈路的控制通道且SR在UE中仍待決。

【0274】 此外，UE可以基於用於監視PDCCH的DRX機制中列出 

的一個或多個條件而監視其它控制通道，SR觸發條件除外。用於條件的 

可能候選者在下面列出：

1. DurationTimer處於運行中

2. drx-InactivityTimer 處於運行中

3. drx-RetransmissionTimer 處於運行中

4. drx-ULRetransmissionTimer 處於運行中

5. ContentionResolutionTimer 處於運行中

6. 用於待決HARQ重新傳送的上行鏈路准予可發生，且用於同步 

HARQ過程的對應HARQ緩衝區中存在數據

7. 在對MAC實體未選擇的前同步碼的隨機存取回應的成功接收之 

後尚未接收到指示定址到mac實體的C-RNTI的新傳送的PDCCH。

8. 用於待決HARQ （重新）傳送的側鏈路准予可發生。

【0275】 情況2 : SR由上行鏈路數據到達觸發

【0276】 選項1 （監視UE被配置有的所有控制通道）-UE僅監視
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所有被配置的控制通道。

【0277】 選項2 （監視用於具有被觸發SR的每一 SR配置的特定控 

制通道）-在此選項中，控制通道將與SR配置相關聯。因此，在UE基 

於SR配置傳送SR之後，UE將監視相關聯控制通道。關聯可以基於細胞 

配置、服務配置（例如，側鏈路配置、V2X配置）、控制通道配置、SR 

配置或MAC配置而建立。以此方式，UE可減少用於監視的控制資源集 

合以減少功率消耗。

【0278】 選項3（不管SR觸發事件如何都監視特定控制通道（例如， 

由網路配置的預設控制通道））-在此選項中，不管由SR傳送承載的資 

訊如何，UE都將監視特定控制通道。

【0279】 特定控制通道可以由網路配置或由預定義規則決定。舉例 

來說，如果UE被配置有控制通道A、B、C，則網路可以進一步配置UE 

以在執行SR傳送之後僅監視控制通道A和B且SR在UE中仍待決。UE 

可以在經過某個週期（例如，由計時器或計數器控制）之後應用此機制。 

以此方式，UE可減少關於控制通道監視的功率消耗。對於另一實例，UE 

將在執行SR傳送之後監視預設基礎參數且SR在UE中仍待決。UE監視 

僅預設基礎參數可以如先前實例那樣由計時器控制。對於另一實例，如果 

控制通道用於不同鏈路排程（例如，下行鏈路、上行鏈路、側鏈路、中繼 

鏈路等），則UE應當在執行SR傳送之後監視用於上行鏈路的控制通道 

且SR在UE中仍待決。

【0280】 此外，UE可以基於用於監視PDCCH的DRX機制中列出 

的一個或多個條件而監視其它控制通道，SR觸發條件除外。用於條件的 
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可能候選者在下面列出：

1. DurationTimer處於運行中

2. drx-InactivityTimer 處於運行中

3. drx-RetransmissionTimer 處於運行中

4. drx-ULRetransmissionTimer 處於運行中

5. ContentionResolutionTimer 處於運行中

6. 用於待決HARQ重新傳送的上行鏈路准予可發生，且用於同步 

HARQ過程的對應HARQ緩衝區中存在數據

7. 在對MAC實體未選擇的前同步碼的隨機存取回應的成功接收之 

後尚未接收到指示定址到mac實體的C-RNTI的新傳送的PDCCH。

8. 用於待決HARQ （重新）傳送的側鏈路准予可發生。

【0281】 方法2+替代方案3

【0282】 情況1 :特殊SR觸發事件（例如，側鏈路BSR、基於控制 

單元控制的計時器和/或計數器（例如，retx-BSR計時器）、可觸發SR 

的潛在新上行鏈路MAC控制單元）

【0283】 選項1 （監視UE被配置有的所有控制通道）-UE僅監視 

所有被配置的控制通道。

【0284】 選項2 （監視用於具有被觸發SR的每一 SR配置的特定控 

制通道）-在此選項中，控制通道將與SR配置相關聯。因此，在UE基 

於SR配置傳送SR之後，UE將監視相關聯控制通道。關聯可以基於細胞 

配置、服務配置（例如，側鏈路配置、V2X配置）、控制通道配置、SR 

配置或MAC配置而建立。以此方式，UE可減少用於監視的控制資源集 
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合以減少功率消耗。

【0285】 選項3 （監視與特殊SR觸發事件相關聯的特定控制通道） 

-在此選項中，由於UE知道針對特殊事件觸發SR且網路將基於所接收 

SR而共用相同瞭解，因此UE可以監視與特殊SR觸發事件相關聯的控制 

通道（例如，控制資源集合）而不是所有控制通道。

【0286】 關聯可以由網路（例如，基站）配置。可以在服務配置（例 

如，側鏈路配置）、控制通道配置（例如，在控制通道配置中包含控制單 

元識別）、細胞配置（例如，控制通道和控制單元屬於同一細胞）或MAC 

配置中提供關聯。舉例來說，側鏈路BSR觸發SR且SR傳送到網路。

【0287】 假設並非全部PDCCH （例如，對UE配置的控制資源集合） 

可排程側鏈路資源，如果SR可以指示側鏈路BSR存在，則UE將監視可 

排程側鏈路資源的PDCCH。且哪一 PDCCH可用以排程側鏈路資源可以 

由側鏈路相關配置（例如，通訊配置、池配置或基礎參數配置）和/或細 

胞配置決定。

【0288】 關聯可以是預定義的。舉例來說，UE監視預設控制通道是 

否有特殊事件。

【0289】 選項4（不管SR觸發事件如何都監視特定控制通道（例如， 

由網路配置的預設控制通道））-在此選項中，不管由SR傳送承載的資 

訊如何，UE都將監視特定控制通道。

【0290】 特定控制通道可以由網路配置或由預定義規則決定。舉例 

來說，如果UE被配置有控制通道A、B、C，則網路可以進一步配置UE 

以在執行SR傳送之後僅監視控制通道A和B且SR在UE中仍待決。UE 
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可以在經過某個週期（例如，由計時器或計數器控制）之後應用此機制。 

以此方式，UE可減少關於控制通道監視的功率消耗。對於另一實例，UE 

將在執行SR傳送之後監視預設基礎參數且SR在UE中仍待決。UE監視 

僅預設基礎參數可以如先前實例那樣由計時器控制。對於另一實例，如果 

控制通道用於不同鏈路排程（例如，下行鏈路、上行鏈路、側鏈路、中繼 

鏈路等），則UE應當在執行SR傳送之後監視用於上行鏈路的控制通道 

且SR在UE中仍待決。

【0291】 此外，UE可以基於用於監視PDCCH的DRX機制中列出 

的一個或多個條件而監視其它控制通道，SR觸發條件除外。下面列出用 

於條件的可能的選項：

1. DurationTimer處於運行中

2. drx-InactivityTimer 處於運行中

3. drx-RetransmissionTimer 處於運行中

4. drx-ULRetransmissionTimer 處於運行中

5. ContentionResolutionTimer 處於運行中

6. 用於待決HARQ重新傳送的上行鏈路准予可發生，且用於同步 

HARQ過程的對應HARQ緩衝區中存在數據

7. 在對MAC實體未選擇的前同步碼的隨機存取回應的成功接收之 

後尚未接收到指示定址到mac實體的C-RNTI的新傳送的PDCCH。

8. 用於待決HARQ （重新）傳送的側鏈路准予可發生。

【0292】 情況2 : SR由上行鏈路數據到達觸發

【0293】 選項1 （監視UE被配置有的所有控制通道）-UE僅監視
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所有被配置的控制通道。

【0294】 選項2 （監視用於具有被觸發SR的每一 SR配置的特定控 

制通道）-在此選項中，控制通道將與SR配置相關聯。因此，在UE基 

於SR配置傳送SR之後，UE將監視相關聯控制通道。關聯可以基於細胞 

配置、服務配置（例如，側鏈路配置、V2X配置）、控制通道配置、SR 

配置或MAC配置而建立。以此方式，UE可減少用於監視的控制資源集 

合以減少功率消耗。

【0295】 選項3（不管SR觸發事件如何都監視特定控制通道（例如， 

由網路配置的預設控制通道））-在此選項中，不管由SR傳送承載的資 

訊如何，UE都將監視特定控制通道。

【0296】 特定控制通道可以由網路配置或由預定義規則決定。舉例 

來說，如果UE被配置有控制通道A、B、C，則網路可以進一步配置UE 

以在執行SR傳送之後僅監視控制通道A和B且SR在UE中仍待決。UE 

可以在經過某個週期（例如，由計時器/計數器控制）之後應用此機制。 

以此方式，UE可減少關於控制通道監視的功率消耗。

【0297】 作為另一實例，UE將在執行SR傳送之後監視預設基礎參 

數且SR在UE中仍待決。UE監視僅預設基礎參數可以如先前實例那樣由 

計時器控制。

【0298】 作為又一實例，如果控制通道用於不同鏈路排程（例如， 

下行鏈路、上行鏈路、側鏈路、中繼鏈路等），則UE應當在執行SR傳 

送之後監視用於上行鏈路的控制通道且SR在UE中仍待決。

【0299】 此外，UE可基於用於監視PDCCH的DRX機制中列出的
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一個或多個條件監視其它控制通道（例如，其它控制資源集合），SR觸 

發條件除外。用於條件的可能候選者在下面列出 ：

1. DurationTimer處於運行中

2. drx-Inactivity Timer 處於運行中

3. drx-RetransmissionTimer 處於運行中

4. drx-ULRetransmissionTimer 處於運行中

5. ContentionResolutionTimer 處於運行中

6. 用於待決HARQ重新傳送的上行鏈路准予可發生，且用於同步 

HARQ過程的對應HARQ緩衝區中存在數據

7. 在對MAC實體未選擇的前同步碼的隨機存取回應的成功接收之 

後尚未接收到指示定址到mac實體的C-RNTI的新傳送的PDCCH。

8. 用於待決HARQ （重新）傳送的側鏈路准予可發生。

【0300】 方法3+替代方案3

【0301】 情況1 ：特殊SR觸發事件（例如，側鏈路BSR、基於控制 

單元控制的計時器和/或計數器（例如，retx-BSR計時器）、可觸發SR 

的潛在新上行鏈路MAC控制單元）

【0302】 選項1 （監視UE被配置有的所有控制通道）-UE僅監視 

所有被配置的控制通道。

【0303】 選項2 （監視用於具有被觸發SR的每一 SR配置的特定控 

制通道）-在此選項中，控制通道將與SR配置相關聯。因此，在UE基 

於SR配置傳送SR之後，UE將監視相關聯控制通道。關聯可以基於細胞 

配置、服務配置（例如，側鏈路配置、V2X配置）、控制通道配置、SR 
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配置或MAC配置而建立。以此方式，UE可減少用於監視的控制資源集 

合以減少功率消耗。

【0304】 選項3 （監視與特殊SR觸發事件相關聯的特定控制通道） 

-在此選項中，由於UE知道對於特殊事件觸發SR且網路將基於所接收 

SR共用相同瞭解，因此UE可以監視與特殊SR觸發事件相關聯的控制通 

道而不是所有控制通道。

【0305】 關聯可以由網路（例如，基站）配置。可以在服務配置（例 

如，側鏈路配置）、控制通道配置（例如，在控制通道配置中包含控制單 

元識別）、細胞配置（例如，控制通道和控制單元屬於同一細胞）或MAC 

配置中提供關聯。舉例來說，側鏈路BSR觸發SR且SR傳送到網路。假 

設並非全部PDCCH可排程側鏈路資源，如果SR可以指示側鏈路BSR存 

在，則UE將監視可排程側鏈路資源的PDCCH。且哪一 PDCCH可用以 

排程側鏈路資源可以由側鏈路相關配置（例如，通訊配置、池配置或基礎 

參數配置）和/或細胞配置決定。

【0306】 關聯可以是預定義的。舉例來說，UE監視預設控制通道是 

否有特殊事件。

【0307】 選項4（不管SR觸發事件如何都監視特定控制通道（例如， 

由網路配置的預設控制通道））-在此選項中，不管由SR傳送承載的資 

訊如何，UE都將監視特定控制通道。

【0308】 特定控制通道可以由網路配置或由預定義規則決定。舉例 

來說，如果UE被配置有控制通道A、B、C，則網路可以進一步配置UE 

以在執行SR傳送之後僅監視控制通道A和B且SR在UE中仍待決。UE 
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可以在經過某個週期（例如，由計時器或計數器控制）之後應用此機制。 

以此方式，UE可減少關於控制通道監視的功率消耗。對於另一實例，UE 

將在執行SR傳送之後監視預設基礎參數且SR在UE中仍待決。UE監視 

僅預設基礎參數可以如先前實例那樣由計時器控制。

【0309】 作為另一實例，如果控制通道用於不同鏈路排程（例如， 

下行鏈路、上行鏈路、側鏈路、中繼鏈路等），則UE應當在執行SR傳 

送之後監視用於上行鏈路的控制通道且SR在UE中仍待決。此外，UE 

可以基於用於監視PDCCH的DRX機制中列出的一個或多個條件而監視 

其它控制通道，SR觸發條件除外。用於條件的可能候選者在下面列出 ：

1. DurationTimer處於運行中

2. drx-InactivityTimer 處於運行中

3. drx-RetransmissionTimer 處於運行中

4. drx-ULRetransmissionTimer 處於運行中

5. ContentionResolutionTimer 處於運行中

6. 用於待決HARQ重新傳送的上行鏈路准予可發生，且用於同步 

HARQ過程的對應HARQ緩衝區中存在數據

7. 在對MAC實體未選擇的前同步碼的隨機存取回應的成功接收之 

後尚未接收到指示定址到mac實體的C-RNTI的新傳送的PDCCH。

8. 用於待決HARQ （重新）傳送的側鏈路准予可發生。

【0310】 情況2 : SR由上行鏈路數據到達觸發

【0311】 選項1 （監視UE被配置有的所有控制通道）-UE僅監視 

所有被配置的控制通道。
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【0312】 選項2 ：（監視用於具有被觸發SR的每一 SR配置的特定 

控制通道）-在此選項中，控制通道將與SR配置相關聯。因此，在UE 

基於SR配置傳送SR之後，UE將監視相關聯控制通道。關聯可以基於細 

胞配置、服務配置（例如，側鏈路配置、V2X配置）、控制通道配置、 

SR配置或MAC配置而建立。以此方式，UE可減少用於監視的控制資源 

集合以減少功率消耗。

【0313】 選項3（不管SR觸發事件如何都監視特定控制通道（例如， 

由網路配置的預設控制通道））-在此選項中，不管由SR傳送承載的資 

訊如何，UE都將監視特定控制通道。

【0314】 特定控制通道可以由網路配置或由預定義規則決定。舉例 

來說，如果UE被配置有控制通道A、B、C，則網路可以進一步配置UE 

以在執行SR傳送之後僅監視控制通道A和B且SR在UE中仍待決。UE 

可以在經過某個週期（例如，由計時器/計數器控制）之後應用此機制。 

以此方式，UE可減少關於控制通道監視的功率消耗。

【0315】 作為另一實例，UE將在執行SR傳送之後監視預設基礎參 

數且SR在UE中仍待決。UE監視僅預設基礎參數可以如先前實例那樣由 

計時器控制。

【0316】 作為另一實例，如果控制通道用於不同鏈路排程（例如， 

下行鏈路、上行鏈路、側鏈路、中繼鏈路、等），則UE應當在執行SR 

傳送之後監視用於上行鏈路的控制通道且SR在UE中仍待決。

【0317】 此外，UE可以基於用於監視PDCCH的DRX機制中列出 

的一個或多個條件而監視其它控制通道，SR觸發條件除外。用於條件的 
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可能候選者在下面列出：

1. DurationTimer處於運行中

2. drx-InactivityTimer 處於運行中

3. drx-RetransmissionTimer 處於運行中

4. drx-ULRetransmissionTimer 處於運行中

5. ContentionResolutionTimer 處於運行中

6. 用於待決HARQ重新傳送的上行鏈路准予可發生，且用於同步 

HARQ過程的對應HARQ緩衝區中存在數據

7. 在對MAC實體未選擇的前同步碼的隨機存取回應的成功接收之 

後尚未接收到指示定址到mac實體的C-RNTI的新傳送的PDCCH。

8. 用於待決HARQ （重新）傳送的側鏈路准予可發生。

【0318】 此外，上行鏈路數據到達的情況和每一特殊SR觸發事件的 

情況可以在PDCCH監視上應用不同選項。

【0319】 舉例來說，對於上行鏈路數據到達情況，UE可以應用監視 

所有控制通道或對應控制通道以用於排程與由SR傳送承載的基礎參數資 

訊相關的基礎參數，而特殊事件應用選項3以用於監視與特殊SR觸發事 

件相關聯的特定控制通道。在此情況下，SR傳送將基於多個位元SR的 

設定和/或使用哪一種SR配置而指示特殊事件。

【0320】 作為另一實例，UE在上行鏈路數據到達情況中監視用於上 

行鏈路的控制通道，且UE針對特殊SR觸發事件情況監視所有控制通道 

（例如，側鏈路BSR或retxBSR計時器到期或新控制單元）。

【0321】 對於不同特殊SR觸發事件，UE也可以應用不同選項。舉 
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例來說，UE可以應用針對側鏈路BSR情況的特定控制監視，以及針對 

retxBSR計時器到期情況的所有控制通道監視和針對上行鏈路數據到達 

情況的對由SR承載的資訊的對應排程控制通道。

【0322】 此外，關於PDCCH監視週期，一個可能性是在SR配置的 

SR被傳送之後且直到SR配置的SR被取消（例如，無用於SR配置的待 

決SR）或具有被觸發SR的所有SR配置的SR被取消（例如，UE中無 

待決SR）為止，保持監視負責排程與具有被觸發SR的SR配置相關的基 

礎參數的控制通道。另一可能性是在執行對應SR傳送之後在某個週期內 

（例如，由計時器控制）監視負責排程與具有被觸發SR的SR配置相關的 

基礎參數的控制通道。

【0323】 額外可能性是不管正傳送的具有被觸發SR的哪一種SR配 

置的SR如何都監視一個或多個控制通道。上文所提及的可能性也可以同 

時在不同控制通道上應用。舉例來說，對於控制通道（例如，預設控制通 

道），在UE執行SR傳送之後UE監視控制通道。在UE執行SR傳送之 

後UE將進一步監視另一控制通道。另外，UE將在某個週期內監視另一 

控制通道而不是監視直到無SR待決。

【0324】預設控制通道可以由下方的一個或多個條件界定：

1. PCell ±的控制通道

2. 用以監視尋呼消息的控制通道

3. 用以監視SI-RNTI的控制通道

4. 用於排程預設基礎參數的控制通道

5. 具有第一索引或最後索引的控制通道
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【0325】 具有被觸發SR的SR配置指代具有待決SR的SR配置且 

自從針對SR配置的最後SR取消時起UE已經基於SR配置執行SR傳送 

一次。第19圖中示出實例。確切地說，第19圖示出具有被觸發SR的SR 

配置的PDCCH監視週期的示例性實施例。第19圖中的灰色週期是用於 

具有被觸發SR的SR配置1的PDCCH監視週期。第19圖中的黑色週期 

是用於具有被觸發SR的SR配置2的PDCCH監視週期。

【0326】 如第19圖中所示出，當UE基於SR配置執行SR傳送且針 

對SR配置或針對所有SR配置或在UE中存在SR待決時，UE開始監視 

用於具有被觸發SR的SR配置的控制通道（例如，PDCCH ）。

【0327】 控制通道可以是PDCCH。控制通道可以是下行鏈路控制通 

道（例如，ePDCCH、sPDCCH等）。控制通道可以是控制資源集合。控 

制通道是UE可接收控制信令以用於對數據傳送排程資源的下行鏈路通 

道。

【0328】 第20圖是在情況2中應用方法1和替代方案1的選項1的 

實例。存在兩個SR配置和兩個控制通道（在前部部分中且箭頭意味著基 

礎參數可由控制通道排程）。每一SR配置與一個上行鏈路數據基礎參數 

需要相關聯。當UE在頂部上的SR配置的第二傳送機會中執行SR傳送 

時，UE將監視深灰色的控制通道。

【0329】 第21圖是用於在情況1中應用方法2和替代方案1的選項 

6的實例。UE將具有多個位元SR的SR傳送到基站。多個位元SR示出 

了側鏈路BSR的存在。網路將隱式地瞭解以在也能夠排程側鏈路資源的 

控制通道上排程上行鏈路資源。另一方面，如果多個位元SR示出用於上 
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行鏈路數據到達情況的基礎參數，那麼UE可以根據先前實例中的規則監 

視控制通道。

【0330】 第22圖是用於在情況1中應用方法1和替代方案1的選項 

3的實例。當UE在頂部的SR配置的第二傳送機會中執行SR傳送時， 

UE將監視所有控制通道（深灰色）。

【0331】 第23圖是用於在情況1中應用方法2和替代方案1的選項 

6的實例。UE將具有多個位元SR的SR傳送到基站。多個位元SR示出 

新MAC CE的存在。由於控制通道與新MAC CE相關聯，因此UE僅監 

視控制通道（深灰色）。

【0332】 第24圖是在情況2中應用方法1和替代方案1的選項4的 

實例。存在兩個SR配置和兩個控制通道（在前部部分中且箭頭意味著基 

礎參數可由控制通道排程）。每一SR配置與一個或多個上行鏈路數據基 

礎參數需要相關聯。當UE基於第二SR配置執行SR傳送時，UE將監視 

深灰色的控制通道。假設第二SR配置與中間的數據基礎參數相關，則 

UE將監視控制通道（深灰色）用於排程中間的基礎參數和大於中間的基 

礎參數。

【0333】 第25圖是在情況2中應用方法1和替代方案3的選項2的 

實例。存在兩個SR配置和兩個控制通道（在前部部分中且箭頭意味著基 

礎參數可由控制通道排程）。每一SR配置與一個上行鏈路數據基礎參數 

需要相關聯。當UE在頂部的SR配置的第二傳送機會中執行SR傳送時， 

UE將監視深灰色的控制通道，因為控制通道與SR配置1相關聯。

【0334】 第26圖是在情況1中應用方法1和替代方案3的選項4的 
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實例。存在兩個SR配置和兩個控制通道（在前部部分中且箭頭意味著基 

礎參數可由控制通道排程）。每一SR配置與一個上行鏈路數據基礎參數 

需要相關聯。當UE在頂部的SR配置的第二傳送機會中執行SR傳送時， 

UE將監視深灰色的控制通道，因為控制通道是預設控制通道。

【0335】 第27圖是用於在所有控制通道上應用替代方案1的實例。

確切地說，第27圖示出了數據基礎參數的控制通道與排程之間的一對一 

映射。如第27圖中所示出，每一控制通道（示出為深灰色部分）可在特 

定基礎參數上排程數據傳送。

【0336】 第28圖是用於在所有控制通道上應用替代方案3的實例。

確切地說，第28圖示出了數據基礎參數的控制通道與排程之間的一對一 

映射。控制通道（示出為深灰色部分）可在三個不同基礎參數上排程數據 

傳送。

【0337】 第29圖是用於在控制通道上應用替代方案2的實例。確切 

地說，第29圖示出了數據基礎參數的控制通道與排程之間的一對一映 

射。頂部的控制通道被配置成能夠在多個基礎參數上排程數據傳送，而其 

它兩個控制通道被配置成能夠在特定基礎參數上排程數據傳送。

【0338】 第30圖是用於在控制通道上應用替代方案1和替代方案2 

兩者的實例。確切地說，第30圖示出了數據基礎參數的控制通道與排程 

之間的一對一映射。頂部的控制通道是以替代方案2應用，而其它兩個控 

制通道是以替代方案1應用。

【0339】SR更新機制

【0340】 上文論述了如何針對特殊事件（例如，基於MAC CE/新上 
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行鏈路MAC CE控制的側鏈路BSR/計時器）傳送SR以及當SR傳送且 

未取消時如何監視下行鏈路控制資源集合。論述現在轉向當存在進行中的 

SR傳送時如何處置新將到來的觸發SR的事件。

【0341】 下面列出不同SR觸發條件的發生次序的可能的情況：

情況A.上行鏈路數據到達（進行中）；較高優先順序上行鏈路數據 

到達（新）

情況B.特殊事件（進行中）；上行鏈路數據到達（新）

情況C.上行鏈路數據到達（進行中）；特殊事件（新）

情況D.特殊事件（進行中）；特殊事件（新）

注意：特殊事件可涉及上文論述中的情況1、2和3 （例如，側鏈路 

BSR 等）。

【0342】 應用方法1 （用於在不同基礎參數上請求資源的多個SR資 

源集合/多個SR配置）

【0343】 在情況A中，UE在針對上行鏈路數據到達情況傳送SR。 

更具體地說，上行鏈路數據到達意味著由於緩衝區變成非空的或將到來的 

較高優先級數據而觸發常規BSR ο由於可能未接收到SR傳送，因此UE 

應當在其SR傳送機會中保持傳送SR。在UE保持傳送SR的同時，較高 

優先級數據可能到達且觸發另一常規BSR。在此條件下，情況Α將發生。

【0344】 假設新數據到達將基於與進行中的SR傳送的SR配置不同 

的SR配置而觸發SR，提出關於在情況A中如何基於多個SR配置處置 

SR傳送的以下可能的解決方案：

【0345】 解決方案1（基於多個SR配置的並行SR傳送）-在此解

第119頁，共158頁（發明說明書） 



1665897

決方案中，UE可支援基於不同SR配置傳送多個SR傳送。多個SR傳送 

可以在相同或不同細胞上發生（例如，全部在PCell ±或者一個在PCell 

上，另一個在SCell上）。因此，新上行鏈路數據到達事件基於SR配置 

而觸發SR傳送，而當前SR傳送基於另一 SR配置而執行。

【0346】 基於此解決方案，網路可從屬於同一 UE的SR傳送匯出更 

多資訊。舉例來說，如果進行中的事件是針對延遲敏感性數據且新數據到 

達是針對時延耐久數據，那麼基於不同SR配置的並行多個SR傳送可說 

明網路（例如，gNB）提供延遲敏感的數據資源，以滿足新事件和當前事 

件兩者的需要。

【0347】 解決方案2 （更新SR傳送以反映最高優先順序需要（新事 

件或當前緩衝區大小）-UE可以或可不支援基於不同SR配置的並行多 

個SR傳送。如果UE不支援，那麼UE將需要停止當前SR傳送以用於基 

於與當前使用的SR配置不同的SR配置而起始SR傳送。

【0348】 取決於是否針對較高優先級數據觸發新事件，UE將決定是 

否切換到使用不同SR配置來執行SR傳送。更具體地說，如果新事件是 

將到來的較高優先級數據，那麼UE將改變為使用與新事件相關的SR配 

置（例如，觸發新事件的邏輯通道）。如果新事件是針對優先順序低於觸 

發進行中的SR傳送的邏輯通道的優先順序的數據，那麼UE將不改變為 

使用與新事件相關的SR配置（例如，觸發新事件的邏輯通道）。以此方 

式，UE可傳送較少SR傳送且減少功率消耗。

【0349】 解決方案3 （保持使用進行中的SR配置而不是基於用於新 

到達數據的不同SR配置而起始SR傳送）-不管是否存在將到來的較高 
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優先級數據，UE都將保持基於當前使用的SR配置而傳送SR傳送。

【0350】 解決方案4 （基於時延決定是否改變SR配置）-UE將基 

於數據的時延要求決定是否使用與新事件相關的SR配置。如果與新事件 

相關的數據的時延要求與緩衝區中的任何數據的要求相比更嚴格，那麼 

UE將基於與新事件相關的SR配置起始SR傳送。關於進行中的SR傳送， 

即使起始用於不同SR配置的新SR傳送，UE也可以或可不停止當前SR 

傳送。時延可以基於數據屬於的邏輯通道的QoS而匯出。時延可以基於 

數據屬於的邏輯通道的TTI和/或基礎參數而匯出。

【0351】 解決方案5 （使用與最新SR觸發事件相關的SR配置執行 

SR傳送）-UE將基於與新事件（例如，將到來的較高優先級數據、 

retx-BSR計時器到期等）相關的SR配置而起始SR傳送。

【0352】 在情況B中，UE在針對特殊事件情況傳送SR。更具體地 

說，特殊事件可以涉及如上文所論述的情況1、2和3 （例如，側鏈路BSR、 

基於MAC CE控制的計時器，或新上行鏈路MAC CE）。由於可能未接 

收到SR傳送，因此UE應當在其SR傳送機會中保持傳送SR。在UE保 

持傳送SR的同時，上行鏈路數據可能到達且觸發常規BSR。在此條件下， 

情況B將發生。情況B與情況C之間的差異是特殊事件與上行鏈路數據 

到達事件之間的觸發次序。

【0353】 假設新將到來的事件（例如，上行鏈路數據到達或特殊事 

件）將基於與進行中的SR傳送的SR配置不同的SR配置觸發SR，提出 

關於如何基於多個SR配置處置SR傳送的基於不同特殊事件的可能的解 

決方案如下：
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【0354】 常規側鏈路BSR觸發SR

【0355】 解決方案1（基於多個SR配置的並行SR傳送）-在此解 

決方案中，UE可支援基於不同SR配置傳送多個SR傳送。多個SR傳送 

可以在相同或不同細胞上發生（例如，全部在PCell ±或者一個在PCell 

上另一個在SCell上，或者多個SCell與PCell之間的任何其它可能的組 

合）。因此，新事件（例如，上行鏈路數據到達）基於SR配置而觸發SR 

傳送，而當前SR傳送基於另一 SR配置而執行。

【0356】 基於此解決方案，網路可從屬於同一 UE的SR傳送匯出更 

多資訊。舉例來說，網路（例如，gNB）能夠發現上行鏈路數據到達和特 

殊事件的發生。

【0357】 解決方案2 （更新SR傳送以反映最高優先順序需要（新事 

件或當前緩衝區大小）-UE可以或可不支援基於不同SR配置的並行多 

個SR傳送。如果UE不支援，那麼UE將需要停止當前SR傳送以用於基 

於與當前使用的SR配置不同的SR配置而起始SR傳送。

【0358】由於在此解決方案中UE需要反映較高優先順序需要，因此 

特殊事件與上行鏈路數據到達之間的優先順序將需要清楚地界定。下面列 

出一些可能的選項：

【0359】1.遵循邏輯通道優先順序區分規則-在當前LCP機制 

中，每一 MAC CE和數據將具有對應優先順序以用於決定包含次序和/或 

在不存在足夠資源適應所有數據和上行鏈路MAC CE的情況下決定應當 

包含什麼。在上行鏈路數據和與特殊事件相關的MAC CE （常規側鏈路 

BSR）之間可以發生優先順序比較。此外，上行鏈路數據可能不屬於任何 
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lcg或者被配置或指示為特殊數據（例如，在特殊數據屬於的邏輯通道 

的配置中具有特殊指示或閩值，或一個分支中的複製數據）。由於上行鏈 

路數據到達事件觸發常規BSR且間接觸發SR，因此在常規上行鏈路BSR 

和與特殊事件相關的MAC CE （常規側鏈路BSR）之間可以發生優先順 

序比較。

【0360】 取決於優先順序比較結果，將基於與具有較高優先順序的 

事件相關的SR配置而執行SR傳送。UE可以停止使用當前SR配置。

【0361】2.遵循網路配置（例如，閩值、特定邏輯通道的配置等） 

-在此選項中，網路（例如，gNB）可設置新將到來的事件與當前事件之 

間的優先順序區分。更具體地說，網路可基於配置閩值或傳送指示（在配 

置中）而設置優先順序區分。

【0362】 舉例來說，網路可提供與側鏈路數據的優先順序相關的閩 

值以決定常規側鏈路BSR是否比常規上行鏈路BSR更重要。如果側鏈路 

BSR是針對報告具有高於閩值的優先順序的數據，那麼常規側鏈路BSR 

更重要。替代地，如果側鏈路BSR是針對報告具有低於閩值的優先順序 

的數據，那麼也可以是常規側鏈路BSR更重要。可以存在多於一個閩值 

（或稱為限制）用於產生優先順序區分的範圍。側鏈路數據的優先順序可 

以被替換為上行鏈路邏輯通道或QoS流的優先順序。

【0363】 作為另一實例，網路可在（側鏈路）邏輯通道配置中或側 

鏈路服務配置（例如'V2V、D2D中繼、V2X、MBMS、URLLC、全雙 

工等）中或MAC CE相關配置中提供指示。如果包含此指示，那麼可以 

區分優先順序。
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【0364】 在一個實施例中，如果指示在邏輯通道配置中，那麼在數 

據變成可用於邏輯通道的情況下將對常規上行鏈路BSR區分優先順序。 

此外，如果指示在側鏈路服務配置（例如，V2V、D2D中繼等）中，那 

麼在數據變成可用於服務的情況下將對側鏈路BSR區分優先順序。另 

外，如果指示在MAC CE相關配置中，那麼將對MAC CE區分優先順序。

【0365】 指示可以或可不指示可對其區分優先順序到什麼程度。如 

果指示無法指示可對其區分優先順序到什麼程度（例如，區分優先順序超 

過上行鏈路BSR，或SPS確認，或甚至CCCH SDU），那麼MAC CE 

（例如，側鏈路BSR、新上行鏈路MAC CE或基於MAC CE控制的計時 

器）將被區分優先順序超過應當預定義的MAC CE或數據。如果該指示 

指示可對其區分優先順序到什麼程度，那麼指示可以包含某種索引（例 

如，LCP規則位置等）或值（例如，優先順序）或位元圖（例如，優先順 

序位元圖或LCP規則位置位元圖）以用於告知區分優先順序結果。

【0366】 以此方式，UE可傳送較少SR傳送且減少功率消耗。

【0367】 解決方案3 （保持使用進行中的SR配置而不是基於用於新 

到達數據的不同SR配置而起始SR傳送）-無論新將到來的事件是什麼， 

UE都將保持基於當前使用的SR配置而傳送SR傳送。如果與當前SR傳 

送相關的SR觸發事件被取消，那麼可以更新用以執行SR傳送的SR配 

置。

【0368】 解決方案4 （基於時延決定是否改變SR配置）-UE將基 

於數據（例如，側鏈路數據）的時延要求決定是否使用與新事件相關的 

SR配置。如果與新事件相關的數據的時延要求與緩衝區中的任何數據的 
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要求相比更嚴格，那麼UE將基於與新事件相關的SR配置起始SR傳送。 

關於進行中的SR傳送，即使起始用於不同SR配置的新SR傳送，UE也 

可以或可不停止當前SR傳送。

【0369】 在上行鏈路數據與側鏈路數據之間可以發生時延比較。舉 

例來說，如果緩衝區中的側鏈路數據的最小時延要求與1ms相關聯且緩 

衝區中的上行鏈路數據的最小時延要求是4ms （例如，eMBB），那麼將 

對側鏈路BSR區分優先順序。替代地，在MAC CE之間發生比較。

【0370】 此外，由於MAC CE在LTE中沒有時延要求，因此用於 

MAC CE的時延要求可能需要針對應用此解決方案而定義和/或配置。舉 

例來說，將以基於用於執行側鏈路傳送的側鏈路資源池或細胞的基礎參數 

的時延要求來界定側鏈路BSR。作為另一實例，將以基於側鏈路邏輯通 

道（具有數據）或側鏈路QoS流（具有數據）的時延要求來界定側鏈路 

BSR。

【0371】 解決方案5 （使用與最新SR觸發事件相關的SR配置執行 

SR傳送）-UE將基於與新事件（例如，將到來的較高優先級數據或 

retx-BSR計時器到期，或特殊事件等）相關的SR配置而起始SR傳送。 

舉例來說，假設當傳送用於上行鏈路BSR的SR時觸發側鏈路BSR ο用 

於當前SR傳送的SR配置將改變為與側鏈路BSR相關的SR配置。

【0372】解決方案6（始終將上行鏈路數據需要區分優先順序超過特 

殊事件（例如，側鏈路BSR））-如果新將到來的事件是常規側鏈路BSR 

且當前SR傳送反映上行鏈路數據需要，那麼UE將保持使用當前SR配 

置。相反，如果新將到來的事件是針對上行鏈路數據需要且當前SR傳送 
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是針對常規側鏈路BSR，那麼UE將當前SR配置改變為與新將到來的事 

件相關的不同SR配置。

【0373】 基於MAC CE控制的計時器觸發SR

【0374】 解決方案1（基於多個SR配置的並行SR傳送）-在此解 

決方案中，UE可支援基於不同SR配置傳送多個SR傳送。多個SR傳送 

可以在相同或不同細胞上發生（例如，全部在PCell ±或者一個在PCell 

上另一個在SCell上，或者多個SCell與PCell之間的任何其它可能的組 

合）。因此，新事件（例如，上行鏈路數據到達、特殊事件）基於SR配 

置觸發SR傳送，而當前SR傳送基於另一 SR配置而執行。

【0375】 基於此解決方案，網路可從屬於同一 UE的SR傳送匯出更 

多資訊。舉例來說，網路（例如，gNB）能夠發現上行鏈路數據到達和特 

殊事件的發生。

【0376】 解決方案2 （更新SR傳送以反映最高優先順序需要（新事 

件或當前緩衝區大小））-UE可以或可不支援基於不同SR配置的並行 

多個SR傳送。如果UE不支援，那麼UE將需要停止當前SR傳送以用於 

基於與當前使用的SR配置不同的SR配置而起始SR傳送。

【0377】 由於在此解決方案中UE需要反映較高優先順序需要，因此 

特殊事件與上行鏈路數據到達之間的優先順序將需要清楚地界定。下面列 

出可能的選項：

【0378】1.遵循邏輯通道優先順序區分規則-在當前LCP機制 

中，每一 MAC CE和數據將具有對應優先順序以用於決定包含次序和/或 

在不存在足夠資源適應所有數據和上行鏈路MAC CE的情況下決定應當 
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包含什麼。在上行鏈路數據（例如，緩衝區中的最高優先級數據）和與特 

殊事件相關的mac CE （基於MAC CE控制的計時器）之間可以發生優 

先順序比較。此外，上行鏈路數據可能不屬於任何LCG或者被配置或指 

示為特殊數據（例如，在特殊數據屬於的邏輯通道的配置中具有特殊指示 

或閩值，或一個分支中的複製數據）。由於上行鏈路數據到達事件觸發常 

規BSR且間接觸發SR，因此在常規上行鏈路BSR和與特殊事件相關的 

MAC CE （基於MAC CE控制的計時器）之間可以發生優先順序比較。

【0379】 取決於優先順序比較結果，將基於與具有較高優先順序的 

事件相關的SR配置而執行SR傳送。UE可以停止使用當前SR配置。

【0380】2.遵循網路配置（例如，閩值、特定邏輯通道的配置等） 

-在此候選者中，網路（例如，gNB）可設置新將到來的事件與當前事件 

之間的優先順序區分。更具體地說，網路可基於配置閩值或傳送指示（在 

配置中）而設置優先順序區分。

【0381】 舉例來說，網路可提供與上行鏈路邏輯通道的優先順序相 

關的閩值以決定基於MAC CE控制的計時器是否比常規上行鏈路BSR更 

重要。如果BSR是針對報告屬於具有高於閩值的優先順序的邏輯通道的 

數據，那麼常規上行鏈路BSR更重要。替代地，如果BSR是針對報告屬 

於具有低於閩值的優先順序的邏輯通道的數據，那麼常規上行鏈路BSR 

可以更重要。可以存在多於一個閩值（或稱為限制）用於產生優先順序區 

分的範圍。上行鏈路邏輯通道的優先順序可以被替換為QoS流。

【0382】 作為另一實例，網路可在邏輯通道配置中或在服務配置（例

如，V2X、中繼、MBMS、URLLC、全雙工等）中或在MAC CE相關配
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置中提供指示。如果包含此指示，那麼可以區分優先順序。

【0383】 在一個實施例中，如果指示在邏輯通道配置中，那麼在數 

據變成可用於邏輯通道的情況下將對常規上行鏈路BSR區分優先順序。 

此外，如果指示在服務配置（例如，V2V、D2D中繼等）中，那麼在數 

據變成可用於服務的情況下將對BSR區分優先順序。另外，如果指示在 

MAC CE相關配置中，那麼將對MAC CE區分優先順序。

【0384】 指示可以或可不指示可對其區分優先順序到什麼程度。如 

果指示無法指示可對其區分優先順序到什麼程度，那麼將對MAC CE （例 

如，側鏈路BSR、新上行鏈路MAC CE，或基於MAC CE控制的計時器） 

區分優先順序超過應當預定義的MAC CE或數據。如果該指示指示可對 

其區分優先順序到什麼程度，那麼指示可以包含某種索引（例如，LCP 

規則位置等）或值（例如，優先順序）或位元圖（例如，優先順序位元圖 

或LCP規則位置位元圖）以用於告知區分優先順序結果。以此方式，UE 

可傳送較少SR傳送且減少功率消耗。

【0385】 解決方案3 （保持使用進行中的SR配置而不是基於用於新 

到達數據的不同SR配置而起始SR傳送）-無論新將到來的事件是什麼， 

UE都將保持基於當前使用的SR配置而傳送SR傳送。如果與當前SR傳 

送相關的SR觸發事件被取消，那麼可以更新用以執行SR傳送的SR配 

置。

【0386】 解決方案4 （基於時延決定是否改變SR配置）-UE將基 

於新將到來的事件（例如，用於邏輯通道的常規BSR或基於MACCE控 

制的計時器）的時延要求決定是否使用與新事件相關的SR配置。如果與 
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新事件相關的時延要求比任何其它當前SR觸發事件的時延要求更嚴格， 

那麼UE將基於與新事件相關的SR配置起始SR傳送。關於進行中的SR 

傳送，即使起始用於不同SR配置的新SR傳送，UE也可以或可不停止當 

前SR傳送。

【0387】 由於MAC CE在LTE中沒有時延要求，因此用於MAC CE 

的時延要求可能需要針對應用此解決方案而定義和/或配置。一個可能方 

式是使基於MAC CE控制的計時器與某些TTI持續時間和/或某些基礎參 

數（相關配置中）關聯。相關聯TTI持續時間和/或基礎參數也可以用於 

計時器計數。

【0388】 解決方案5 （使用與最新SR觸發事件相關的SR配置執行 

SR傳送）-UE將基於與新事件（例如，將到來的較高優先級數據或 

retx-BSR計時器到期，或特殊事件等）相關的SR配置而起始SR傳送。 

舉例來說，假設當傳送用於上行鏈路BSR的SR時觸發基於MAC CE控 

制的計時器，用於當前SR傳送的SR配置將改變為與基於MAC CE控制 

的計時器相關的SR配置。

【0389】解決方案6（始終將上行鏈路數據需要區分優先順序超過特 

殊事件（例如，基於MAC CE控制的計時器））-如果新將到來的事件是 

基於MAC CE控制的計時器且當前SR傳送反映上行鏈路數據需要，那麼 

UE將保持使用當前SR配置。相反，如果新將到來的事件是針對上行鏈 

路數據需要且當前SR傳送是針對基於MAC CE控制的計時器，那麼UE 

將當前SR配置改變為與新將到來的事件相關的不同SR配置。

【0390】解決方案7（按情況界定每一特殊事件與上行鏈路數據到達 
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情況之間的優先順序區分）-有可能界定每一潛在上行鏈路mac CE和 

上行鏈路BSR與能夠觸發SR傳送的任何其它MAC CE （例如，側鏈路 

BSR、基於MAC CE控制的計時器）之間的關係。在此解決方案中，例 

如可以界定基於MAC CE （例如，波束相關MAC CE）控制的計時器以 

始終區分優先順序超過上行鏈路數據到達。此外，可以界定基於（例如， 

（側鏈路）PHR）控制的另一計時器以具有比上行鏈路數據到達低的優先 

順序（例如，常規BSR）。基於所界定結果，UE可以始終將特殊事件（例 

如，不是BSR的特定MAC CE）區分優先順序超過上行鏈路數據到達情 

況（例如，常規BSR）。另外，UE還可以始終將上行鏈路數據到達情況 

（例如，常規BSR）區分優先順序超過另一特殊事件（例如，不是BSR 

的特定MAC CE） o UE還可以基於所界定結果始終將特殊事件區分優先 

順序超過另一特殊事件。

【0391】 新上行鏈路MAC CE觸發SR （上文論述中的情況3）

【0392】 解決方案1（基於多個SR配置的並行SR傳送）-在此解 

決方案中，UE可支援基於不同SR配置傳送多個SR傳送。多個SR傳送 

可以在相同或不同細胞上發生（例如，全部在PCell ±或者一個在PCell 

上另一個在SCell上，或者多個SCell與PCell之間的任何其它可能的組 

合）。因此，新事件（例如，上行鏈路數據到達、特殊事件）基於SR配 

置觸發SR傳送，而當前SR傳送基於另一 SR配置而執行。

【0393】 基於此解決方案，網路可從屬於同一 UE的SR傳送匯出更 

多資訊。舉例來說，網路（例如，gNB）能夠發現上行鏈路數據到達和特 

殊事件的發生。
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【0394】 解決方案2 （更新SR傳送以反映最高優先順序需要（新事 

件或當前緩衝區大小））-UE可以或可不支援基於不同SR配置的並行 

多個SR傳送。如果UE不支援，那麼UE將需要停止當前SR傳送以用於 

基於與當前使用的SR配置不同的SR配置而起始SR傳送。

【0395】由於在此解決方案中UE需要反映較高優先順序需要，因此 

特殊事件與上行鏈路數據到達之間的優先順序將需要清楚地界定。下面列 

出可能的選項：

【0396】1.遵循邏輯通道優先順序區分規則-在當前LCP機制 

中，每一 MAC CE和數據將具有對應優先順序以用於決定包含次序和/或 

在不存在足夠資源適應所有數據和上行鏈路MAC CE的情況下決定應當 

包含什麼。在上行鏈路數據（例如，緩衝區中的最高優先級數據）和與特 

殊事件相關的MAC CE （新上行鏈路MAC CE）之間可以發生優先順序 

比較。此外，上行鏈路數據可能不屬於任何LCG或者被配置或指示為特 

殊數據（例如，在特殊數據屬於的邏輯通道的配置中具有特殊指示或閩 

值，或一個分支中的複製數據）。由於上行鏈路數據到達事件觸發常規 

BSR且間接觸發SR，因此在常規上行鏈路BSR和與特殊事件相關的MAC 

CE （新上行鏈路MAC CE）之間可以發生優先順序比較。

【0397】 取決於優先順序比較結果，將基於與具有較高優先順序的 

事件相關的SR配置而執行SR傳送。UE可以停止使用當前SR配置。

【0398】2.遵循網路配置（例如，閩值、特定邏輯通道的配置等） 

-在此選項中，網路（例如，gNB）可設置新將到來的事件與當前事件之 

間的優先順序區分。更具體地說，網路可基於配置閩值或傳送指示（在配 
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置中）而設置優先順序區分。

【0399】 舉例來說，網路可提供與上行鏈路邏輯通道的優先順序相 

關的閩值以決定新上行鏈路MAC CE是否比常規上行鏈路BSR更重要。 

如果BSR是針對報告屬於具有高於閩值的優先順序的邏輯通道的數據， 

那麼常規上行鏈路BSR更重要。替代地，如果BSR是針對報告屬於具有 

低於閩值的優先順序的邏輯通道的數據，那麼常規上行鏈路BSR可以更 

重要。可以存在多於一個閩值（或稱為限制）用於產生優先順序區分的範 

圍。上行鏈路邏輯通道的優先順序可以被替換為QoS流。

【0400】 作為另一實例，網路可在邏輯通道配置中或服務配置（例 

如，V2X、中繼、MBMS、URLLC、全雙工等）中或新上行鏈路MAC CE 

相關配置中提供指示。如果包含此指示，那麼可以區分優先順序。

【0401】 在一個實施例中，如果指示在邏輯通道配置中，那麼在數 

據變成可用於邏輯通道的情況下將對常規上行鏈路BSR區分優先順序。 

此外，如果指示在服務配置（例如，V2V、D2D中繼等）中，那麼在數 

據變成可用於服務的情況下將對BSR區分優先順序。另外，如果指示在 

新上行鏈路MAC CE相關配置中，那麼將對新上行鏈路MAC CE區分優 

先順序。

【0402】 指示可以或可不指示可對其區分優先順序到什麼程度。如 

果指示無法指示可對其區分優先順序到什麼程度，那麼將對MAC CE （例 

如，側鏈路BSR/新上行鏈路MAC CE/基於MAC CE控制的計時器）區 

分優先順序超過應當預定義的MAC CE或數據。如果該指示指示可對其 

區分優先順序到什麼程度，那麼指示可以包含某種索引（例如，LCP規則 
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位置等）或值（例如，優先順序）或位元圖（例如，優先順序位元圖或 

LCP規則位置位元圖）以用於告知區分優先順序結果。以此方式，UE可 

傳送較少SR傳送且減少功率消耗。

【0403】 解決方案3 （保持使用進行中的SR配置而不是基於用於新 

到達數據的不同SR配置而起始SR傳送）-無論新將到來的事件是什麼， 

UE都將保持基於當前使用的SR配置而傳送SR傳送。如果與當前SR傳 

送相關的SR觸發事件被取消，那麼可以更新用以執行SR傳送的SR配 

置。

【0404】 解決方案4 （基於時延決定是否改變SR配置）-UE將基 

於新將到來的事件（例如，用於邏輯通道的常規BSR或潛在的新MAC 

CE）的時延要求決定是否使用與新事件相關的SR配置。如果與新事件相 

關的時延要求比任何其它當前SR觸發事件的時延要求更嚴格，那麼UE 

將基於與新事件相關的SR配置起始SR傳送。關於進行中的SR傳送， 

即使起始用於不同SR配置的新SR傳送，UE也可以或可不停止當前SR 

傳送。

【0405】 由於MAC CE在LTE中沒有時延要求，因此用於MAC CE 

的時延要求可能需要針對應用此解決方案而定義和/或配置。由於MAC 

CE在LTE中沒有時延要求，因此用於MAC CE的時延要求可能需要針 

對應用此解決方案而定義和/或配置。一個可能方式是使潛在的新MAC 

CE與某些TTI持續時間和/或某些基礎參數（相關配置中）關聯。相關聯 

TTI持續時間和/或基礎參數也可以用於計時器計數。

【0406】 解決方案5 （使用與最新SR觸發事件相關的SR配置執行 
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SR傳送）-UE將基於與新事件（例如，將到來的較高優先級數據或 

retx-BSR計時器到期，或特殊事件等）相關的SR配置而起始SR傳送。 

舉例來說，假設當傳送用於上行鏈路BSR的SR時觸發新上行鏈路MAC 

CE。用於當前SR傳送的SR配置將改變為與新上行鏈路MAC CE相關 

的SR配置。

【0407】解決方案6（始終將上行鏈路數據需要區分優先順序超過特 

殊事件（例如，新上行鏈路MAC CE））-如果新將到來的事件是基於MAC 

CE控制的計時器且當前SR傳送反映上行鏈路數據需要，那麼UE將保持 

使用當前SR配置。相反，如果新將到來的事件是針對上行鏈路數據需要 

且當前SR傳送是針對新上行鏈路MAC CE，那麼UE將當前SR配置改 

變為與新將到來的事件相關的不同SR配置。

【0408】解決方案7（按情況界定每一特殊事件與上行鏈路數據到達 

情況之間的優先順序區分）-可以界定每一潛在上行鏈路MAC CE和上 

行鏈路BSR與可觸發SR傳送的任何其它MAC CE （例如，側鏈路BSR、 

基於MAC CE控制的計時器）之間的關係。在此解決方案中，例如可以 

將潛在上行鏈路MAC CE （例如，波束相關MAC CE）界定為始終被區 

分優先順序超過上行鏈路數據到達。另外，可以界定與上行鏈路數據到達 

（例如，常規BSR）相比具有較低優先順序的另一潛在上行鏈路MAC CE 

（例如，（側鏈路）PHR）。基於所界定結果，UE可以始終將特殊事件（例 

如，不是BSR的特定MAC CE）區分優先順序超過上行鏈路數據到達情 

況（例如，常規BSR）。此外，UE還可以始終將上行鏈路數據到達情況 

（例如，常規BSR）區分優先順序超過另一特殊事件（例如，不是BSR 
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的特定mac CE） o UE還可以基於所界定結果始終將特殊事件區分優先 

順序超過另一特殊事件。

【0409】 在情況D中，UE在針對特殊事件情況傳送SR。更具體地 

說，特殊事件可以涉及如上文所論述的情況1、2和3 （例如，側鏈路BSR/ 

基於MACCE控制的計時器/新上行鏈路MACCE）。由於可能未接收到 

SR傳送，因此UE應當在其SR傳送機會中保持傳送SR。在UE保持傳 

送SR的同時，另一特殊事件可能被觸發且間接觸發SR。在此條件中， 

情況D將發生。

【0410】 解決方案1（基於多個SR配置的並行SR傳送）-在此解 

決方案中，UE可支援基於不同SR配置傳送多個SR傳送。多個SR傳送 

可以在相同或不同細胞上發生（例如，全部在PCell ±或者一個在PCell 

上另一個在SCell上，或者多個SCell與PCell之間的任何其它可能的組 

合）。因此，新事件（例如，特殊事件）基於SR配置而觸發SR傳送， 

而當前SR傳送基於另一 SR配置（用於先前SR觸發事件）而執行。

【0411】 基於此解決方案，網路可從屬於同一 UE的SR傳送匯出更 

多資訊。舉例來說，網路（例如，gNB）可發現不同特殊事件的發生。

【0412】 解決方案2 （更新SR傳送以反映最高優先順序需要（新事 

件或當前緩衝區大小）-UE可以或可不支援基於不同SR配置的並行多 

個SR傳送。如果UE不支援，那麼UE將需要停止當前SR傳送以用於基 

於與當前使用的SR配置不同的SR配置而起始SR傳送。

【0413】 由於在此解決方案中UE需要反映較高優先順序需要，因此 

特殊事件之間的優先順序將需要清楚地界定。下面列出可能的候選者： 
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【0414】1.遵循邏輯通道優先順序區分規則-在當前LCP機制 

中，每一上行鏈路MAC CE和數據將具有對應優先順序以用於決定包含 

次序和/或在無足夠資源可適應所有數據和上行鏈路MAC CE的情況下決 

定應當包含什麼。在與不同特殊事件相關的MAC CE之間可以發生優先 

順序比較。

【0415】 取決於優先順序比較結果，將基於與具有較高優先順序的 

事件相關的SR配置而執行SR傳送。UE可以停止使用當前SR配置執行 

SR傳送。

【0416】2.遵循網路配置（例如，閩值、特定邏輯通道的配置等） 

-在此候選者中，網路（例如，gNB）可設置新將到來的事件與當前事件 

之間的優先順序區分。更具體地說，網路可基於配置閩值或傳送指示（在 

配置中）而設置優先順序區分。

【0417】 舉例來說，網路可提供與側鏈路邏輯通道的優先順序相關 

的閩值以決定某些特殊事件是否比常規側鏈路BSR更重要。如果側鏈路 

BSR是針對報告屬於具有高於閩值的優先順序的邏輯通道的數據，那麼常 

規側鏈路BSR更重要。替代地，如果側鏈路BSR是針對報告屬於具有低 

於閩值的優先順序的邏輯通道的側鏈路數據，那麼常規側鏈路BSR可以 

更重要。可以存在多於一個閩值（或稱為限制）用於產生優先順序區分的 

範圍。

【0418】 作為另一實例，網路可在服務配置（例如，V2V、V2X、 

中繼、MBMS、URLLC、全雙工等）中或特殊事件相關配置（例如，波 

束成形配置、SPS配置、無准予配置、封包複製配置）中提供指示。如果 
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包含此指示，那麼可以對相關mac CE的優先順序進行區分優先順序。

【0419】 在一個實施例中，如果指示在服務配置（例如，V2V、D2D 

中繼、等）中，那麼在數據變成可用於服務的情況下將對BSR區分優先 

順序。此外，如果指示在特殊事件相關配置中，那麼將對對應MAC CE 

區分優先順序。

【0420】 指示可以或可不指示可對其區分優先順序到什麼程度。如 

果指示無法指示可對其區分優先順序到什麼程度，那麼將對MAC CE （例 

如，側鏈路BSR/新上行鏈路MAC CE/基於MAC CE控制的計時器）區 

分優先順序超過應當預定義的MAC CE或數據。如果該指示指示可對其 

區分優先順序到什麼程度，那麼指示可以包含某種索引（例如，LCP規則 

位置等）或值（例如，優先順序）或位元圖（例如，優先順序位元圖或 

LCP規則位置位元圖）以用於告知區分優先順序結果。以此方式，UE可 

傳送較少SR傳送且減少功率消耗。

【0421】 解決方案3 （保持使用進行中的SR配置而不是基於用於新 

到達數據的不同SR配置而起始SR傳送）-無論新將到來的事件是什麼， 

UE都將保持基於當前使用的SR配置而傳送SR傳送。如果與當前SR傳 

送相關的SR觸發事件被取消，那麼可以更新用以執行SR傳送的SR配 

置。

【0422】 解決方案4 （基於時延決定是否改變SR配置）-UE將基 

於新將到來的特殊事件的時延要求決定是否使用與新事件相關的SR配 

置。如果與新事件相關的時延要求比任何其它當前SR觸發事件的時延要 

求更嚴格，那麼UE將基於與新事件相關的SR配置起始SR傳送。關於 
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進行中的SR傳送，即使起始用於不同SR配置的新SR傳送，UE也可以 

或可不停止當前SR傳送。

【0423】 由於MAC CE在LTE中沒有時延要求，因此用於MAC CE 

的時延要求可能需要針對應用此解決方案而定義和/或配置。

【0424】 解決方案5 （使用與最新SR觸發事件相關的SR配置執行 

SR傳送）-UE將基於與新事件（例如，retx-BSR計時器到期或事件） 

相關的SR配置起始SR傳送。舉例來說，假設當傳送用於側鏈路BSR的 

SR時觸發新上行鏈路MAC CE，則用於當前SR傳送的SR配置將改變為 

與新上行鏈路MAC CE相關的SR配置。

【0425】解決方案6（按情況界定每一特殊事件情況之間的優先順序 

區分）-可以界定每一潛在上行鏈路MAC CE和上行鏈路BSR與可觸發 

SR傳送的任何其它MAC CE （例如，側鏈路BSR、基於MAC CE控制 

的計時器）之間的關係。在此解決方案中，例如可以將潛在上行鏈路MAC 

CE （例如，波束相關MAC CE）界定為始終被區分優先順序超過側鏈路 

BSR。此外，可以界定與基於MAC CE控制的計時器相比具有較低優先 

順序的另一潛在上行鏈路MAC CE （例如，（側鏈路）PHR）。基於所 

界定的結果，UE可以始終將特殊事件（例如，不是BSR的特定MAC CE） 

區分優先順序超過另一特殊事件。

【0426】SR配置如何與新事件相關或相關聯可參考上文關於如何觸 

發用於特殊事件的SR的論述。此外，SR配置與上行鏈路數據到達之間 

的關係是在邏輯通道資訊與SR配置之間。邏輯通道資訊可以是LCID、 

TTI持續時間限制、基礎參數或屬於的細胞。
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【0427】 第31圖是基於不同SR配置的並行的多個SR傳送的示例 

性實施例。UE在基於SR配置1執行SR傳送。當新事件將到來且新事件 

與SR2相關時，UE也將基於SR配置2執行SR傳送，同時基於SR配置 

1的SR傳送將不停止和/或取消。

【0428】 第32圖是遵循LCP規則來區分優先順序的示例性實施 

例。確切地說，第32圖示出了遵循LCP規則來決定基於多個SR配置中 

的哪一個SR配置執行SR傳送。如第32圖中所示出，UE在基於與側鏈 

路相關的SR配置傳送SR。更具體地說，SR配置與側鏈路BSR相關。然 

而，當常規上行鏈路BSR由上行鏈路數據到達觸發且SR配置2與常規上 

行鏈路BSR相關以反映緩衝區（例如，間接觸發SR的邏輯通道）中的上 

行鏈路數據的需要時，基於SR配置1的SR傳送將停止，因為側鏈路BSR 

具有比上行鏈路BSR低的優先順序。UE將開始基於SR配置2執行SR 

傳送。

【0429】 第33圖是遵循最新事件的示例性實施例。確切地說，第33 

圖示出了基於不同SR配置的並行的多個SR傳送。在此實例中，第一新 

事件與SR配置2相關聯。因此，基於解決方案，UE將改變為執行基於 

SR配置2的SR傳送且停止基於SR配置1的SR傳送。當與SR配置1 

相關的第二新事件發生時，UE將改變回到使用SR配置1執行SR傳送。

【0430】 第34圖是始終遵循上行鏈路數據需要的示例性實施例。當 

UE在針對與SR配置2相關的新上行鏈路MAC CE傳送SR時，上行鏈 

路數據到達事件發生。由於與SR配置2相關的上行鏈路數據到達事件， 

UE將改變為使用SR配置2執行SR傳送。上行鏈路數據到達事件與SR 
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配置2相關，因為上行鏈路數據的TTI/基礎參數類型需要應當通過SR配 

置2來區分。

【0431】 第35圖是根據UE的一個示例性實施例的流程圖3500，其 

中UE被網路節點分配有多個SR配置。在步驟3505中，如果計時器到期 

則UE觸發MAC控制單元。在步驟3510中，UE觸發針對MAC控制單 

元的SR。在步驟3515中，UE基於多個SR配置中的第一 SR配置傳送 

SR，其中第一 SR配置與當MAC控制單元被觸發時具有可用於傳送的數 

據的最高優先順序邏輯通道相關聯。

【0432】 在一個實施例中，計時器可以是retxBSR-Timer。MAC控 

制單元可以是BSR。第一 SR配置可以基於最高優先順序邏輯通道的識別 

而與最高優先順序邏輯通道相關聯 。

【0433】 返回參看第3圖和第4圖，在其中UE被網路節點分配有多 

個SR配置的UE的一個示例性實施例中，裝置300包含存儲於記憶體310 

中的程式碼312。CPU 308可以執行程式碼312以使UE能夠（i）如果 

計時器到期則觸發MAC控制單元，（ii ）觸發針對MAC控制單元的SR， 

以及（带）基於多個SR配置中的第一 SR配置傳送SR，其中第一 SR配 

置與當MAC控制單元被觸發時具有可用於傳送的數據的最高優先順序邏 

輯通道相關聯。此外，CPU 308可以執行程式碼312以執行所有上述動 

作和步驟或本文中描述的其它動作和步驟。

【0434】 第36圖是根據UE的一個示例性實施例的流程3600。在步 

驟3605中，UE從網路節點接收多個SR配置。在步驟3610中，UE觸發 

第一 MAC控制單元。在步驟3615中，UE觸發針對第一 MAC控制單元 
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的第一 SR。在步驟3620中，UE根據多個SR配置中的第一 SR配置將 

第一 SR傳送到網路節點，其中第一 SR配置是基於第一 SR配置的特性 

而選擇。

【0435】 在一個實施例中，特性可以是第一 SR配置在第一 MAC控 

制單元被觸發之後具有最接近SR傳送機會。第一 MAC控制單元可以是 

側鏈路BSR。第一 MAC控制單元可以由於計時器到期而被觸發。

【0436】 在一個實施例中，UE可以觸發用於第一邏輯通道的上行鏈 

路數據的第二MAC控制單元。且UE觸發針對第二MAC控制單元的第 

二SR。此外，UE可以根據多個SR配置中的第二SR配置將第二SR傳 

送到網路節點，其中第二SR配置是基於第一邏輯通道與第二SR配置之 

間的關聯而選擇。

【0437】 在一個實施例中，UE可以根據第二SR配置執行第二SR 

傳送，而無需暫停或停止根據第一 SR配置執行第三SR傳送。替代地， 

當UE觸發第二MAC控制單元時UE可以停止根據第一 SR配置執行第 

三SR傳送。

【0438】 返回參考第3圖和第4圖，在UE的一個示例性實施例中， 

裝置300包含存儲在記憶體310中的程式碼312。CPU 308可以執行程式 

碼312以使UE能夠（i）從網路節點接收多個SR配置，（ii）觸發第一 

MAC控制單元，（iii ）觸發針對第一 MAC控制單元的第一 SR，以及（iv ） 

根據多個SR配置中的第一 SR配置將第一 SR傳送到網路節點，其中第 

一 SR配置是基於第一 SR配置的特性而選擇。此外，CPU 308可以執行 

程式碼312以執行所有上述動作和步驟或本文中描述的其它動作和步驟 。
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【0439】 第37圖是根據UE的一個示例性實施例的流程圖3700，其 

中UE被網路節點分配有多個SR配置且MAC控制單元與多個SR配置中 

的第一 SR配置之間存在關聯。在步驟3705中，UE觸發MAC控制單元。 

在步驟3710中，UE基於第一 SR配置傳送SR。

【0440】 在一個實施例中，關聯可以通過將MAC控制單元連結到傳 

送時間間隔（Transmission Time Interval，TTI ）長度資訊（例如，最大 

TTI閩值等）而建立。第一 SR配置可以與TTI長度資訊相關聯。

【0441】 替代地，關聯可以通過將MAC控制單元連結到基礎參數資 

訊而建立。第一 SR配置可以與基礎參數資訊相關聯。

【0442】 此外，關聯可以通過將MAC控制單元連結到一個或多個邏 

輯通道識別而建立。第一 SR配置可以與邏輯通道識別相關聯。

【0443】 另外，關聯可以通過將MAC控制單元連結到一個或多個邏 

輯通道群組而建立。第一 SR配置與邏輯通道群組相關聯。並且，第一 SR 

配置可以包含與MAC控制單元有關的資訊（例如，MAC CE的識別、對 

應服務識別（例如，側鏈路、MBMS、V2X）等）。

【0444】 關聯也可以通過在第一 SR配置中包含與MAC控制單元有 

關的資訊而建立。

【0445】 關聯可以通過將第一 SR配置的資訊（例如，索引、識別等） 

包含到與MAC控制單元相關的配置中而建立。配置可以是服務配置（例 

如'側鏈路配置、V2X配置、MBMS配置等）。配置可以是MAC配置。

【0446】 返回參考第3圖和第4圖，在UE的一個示例性實施例中， 

裝置300包含存儲在記憶體310中的程式碼312。CPU 308可以執行程式 
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碼312以使UE能夠（i）觸發MAC控制單元，以及（ii）基於第一 SR 

配置傳送SR。此外，CPU 308可以執行程式碼312以執行所有上述動作 

和步驟或本文中描述的其它動作和步驟。

【0447】 第38圖是根據UE的一個示例性實施例的流程圖3800，其 

中UE由網路節點通過用於選擇SR配置的預定義規則被分配有多個SR 

配置。在步驟3805中，UE從網路節點接收多個SR配置。在步驟3810 

中，UE觸發MAC控制單元。在步驟3815中，UE根據多個SR配置中 

的一個SR配置將SR傳送到網路節點，其中SR配置是基於SR配置的特 

性而選擇。

【0448】 在一個實施例中，特性可以是用於在預設基礎參數或存取 

基礎參數上請求資源的SR配置。特性也可以是在預設基礎參數或存取基 

礎參數上分配的SR配置。此外，特性可以是與其它SR配置相比具有最 

密集SR傳送機會的SR配置。另外，特性可以是在MAC控制單元的觸 

發定時之後具有最接近SR傳送機會的SR配置。特性也可以是SR配置 

用於請求UE可使用的最短TTI和/或最大基礎參數資源。此外，特性可 

以是專用於請求用於MAC控制單元的傳送資源的SR配置。

【0449】 在一個實施例中，UE不具有多個連線性。

【0450】 返回參看第3圖和第4圖，在其中UE由網路節點以用於選 

擇SR配置的預定義規則被分配有多個SR配置的UE的一個示例性實施 

例中，裝置300包含存儲於記憶體310中的程式碼312。CPU 308可以執 

行程式碼312以使UE能夠（i）從網路節點接收多個SR配置，（ii）觸 

發MAC控制單元，以及（iii）根據多個SR配置中的一個SR配置將SR 
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傳送到網路節點，其中SR配置是基於SR配置的特性而選擇。此外，CPU 

308可以執行程式碼312以執行所有上述動作和步驟或本文中描述的其它 

動作和步驟。

【0451】 第39圖是根據UE的一個示例性實施例的流程圖3900，其 

中UE被配置用於控制單元的多個位元SR設定的網路節點分配有一個SR 

配置且其中在MAC控制單元與根據SR配置傳送的SR中的一個或多個 

欄位的一個或多個值之間存在映射。在步驟3905中，UE觸發MAC控制 

單元。在步驟3910中，UE根據SR配置將SR傳送到網路節點，其中SR 

的一個或多個欄位被設定為映射到MAC控制單元的一個/多個值。

【0452】 在一個實施例中，映射可以通過將MAC控制單元連結到 

TTI長度資訊（例如，最大TTI閩值等）而建立。一個或多個值與TTI 

長度資訊相關聯。

【0453】 替代地，映射可以通過將MAC控制單元連結到基礎參數資 

訊（例如，一個或多個基礎參數索引、基礎參數索引位元圖等）而建立。 

一個或多個值與基礎參數資訊相關聯。

【0454】 映射也可以通過將MAC控制單元連結到一個或多個邏輯 

通道識別而建立。一個或多個值與邏輯通道識別相關聯。

【0455】 此外，映射可以通過將MAC控制單元連結到一個或多個邏 

輯通道群組而建立。一個或多個值與邏輯通道群組相關聯。

【0456】 另外，映射可以通過將與MAC控制單元相關的資訊（例 

如，MAC CE的識別、對應服務識別（例如，側鏈路、MBMS、V2X ） 

等）直接映射到SR配置中的一個或多個值而建立。
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【0457】 返回參看第3圖和第4圖，在其中UE被配置用於控制單元 

的多個位元SR設定的網路節點分配有一個SR配置且其中在MAC控制 

單元與根據SR配置傳送的SR中的一個或多個欄位的一個或多個值之間 

存在映射的UE的一個示例性實施例中，裝置300包含存儲於記憶體310 

中的程式碼312。CPU 308可以執行程式碼312以使UE能夠（i）觸發 

MAC控制單元，以及（ii）根據SR配置將SR傳送到網路節點，其中SR 

的一個或多個欄位被設定為映射到MAC控制單元的一個/多個值。此外， 

CPU 308可以執行程式碼312以執行所有上述動作和步驟或本文中描述 

的其它動作和步驟。

【0458】 第40圖是根據具有用於控制單元的預定義多個位元SR設 

定的UE的一個示例性實施例的流程圖4000。在步驟4005中，UE從網 

路節點接收SR配置，其中基於SR配置的SR傳送包含用於網路節點匯 

出上行鏈路資源需求的TTI長度和/或基礎參數的第一欄位。在步驟4010 

中，如果第一 SR未被上行鏈路數據到達觸發則UE將第一 SR傳送到網 

路節點，其中第一 SR中的第一欄位被設定成第一值。在步驟4015中， 

如果第二SR由上行鏈路數據到達觸發則UE將第二SR傳送到網路節點， 

其中第二SR中的第一欄位是基於上行鏈路數據到達的基礎參數和/或TTI 

需要而設定。

【0459】 在一個實施例中，第一值可以是用以指示UE中存在待決的 

至少一 MAC控制單元的特定值。第一值也可以是用以指示MAC控制單 

元被觸發的特定值。舉例來說，如果第一欄位中存在3個位元，則，000,〜 

'011'可以用於上行鏈路數據到達情況，’111'可以是用以指示MAC控制 
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單元的特定值，且'100'〜'110'可以用於其它情況或保留供未來使用。

【0460】 在一個實施例中，第一值可以指示預設基礎參數上的上行 

鏈路資源需求、初始存取基礎參數、對TTI長度的特定範圍的上行鏈路資 

源需求、對LCG的上行鏈路資源需求，或對邏輯通道的上行鏈路資源需 

求。

【0461】 在一個實施例中，當觸發MAC控制單元時UE不具有可用 

於在DRB或SRB中的傳送的數據。

【0462】 在一個實施例中，MAC控制單元可以是側鏈路BSR、由計 

時器觸發的控制單元、用於報告波束相關資訊的控制單元、用於報告流量 

模式改變的控制單元，或用於確認來自網路的命令的控制單元。

【0463】 在一個實施例中，MAC控制單元可能不與邏輯通道相關。

【0464】 返回參看第3圖和第4圖，在具有用於控制單元的預定義 

多個位元SR設定的UE的一個示例性實施例中，裝置300包含存儲於記 

憶體310中的程式碼312°CPU 308可以執行程式碼312以使UE能夠（i ） 

從網路節點接收SR配置，其中基於SR配置的SR傳送包含用於網路節 

點匯出上行鏈路資源需求的TTI長度和/或基礎參數的第一欄位，（ii）如 

果第一 SR未被上行鏈路數據到達觸發則將第一 SR傳送到網路節點，其 

中第一 SR中的第一欄位被設定成第一值，以及（iii）如果第二SR由上 

行鏈路數據到達觸發則將第二SR傳送到網路節點，其中第二SR中的第 

一欄位是基於上行鏈路數據到達的基礎參數和/或TTI需要而設定。此 

外，CPU 308可以執行程式碼312以執行所有上述動作和步驟或本文中 

描述的其它動作和步驟。
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【0465】 第41圖是根據UE的一個示例性實施例的流程圖4100，其 

中UE被配置有多個下行鏈路控制通道。在步驟4105中，UE將由第一條 

件觸發的排程請求傳送到網路節點，其中第一條件不同於由上行鏈路數據 

到達觸發的常規BSR的條件。在步驟4110中，UE監視多個下行鏈路控 

制通道的第一集合。

【0466】 返回參看第3圖和第4圖，在其中UE被配置有多個下行鏈 

路控制通道的UE的一個示例性實施例中，裝置300包含存儲於記憶體310 

中的程式碼312。CPU 308可以執行程式碼312以使UE能夠（i）將由 

第一條件觸發的排程請求傳送到網路節點，其中第一條件不同於由上行鏈 

路數據到達觸發的常規BSR的條件，以及（ii）監視多個下行鏈路控制通 

道的第一集合。此外，CPU 308可以執行程式碼312以執行所有上述動 

作和步驟或本文中描述的其它動作和步驟。

【0467】第42圖是根據網路節點的一個示例性實施例的流程圖 

4200，其中UE被網路節點配置有多個下行鏈路控制通道。在步驟4205 

中，網路節點從UE接收由第一條件觸發的排程請求，其中第一條件不同 

於由上行鏈路數據到達觸發的常規BSR的條件。在步驟4210中，網路節 

點經由多個下行鏈路控制通道的第一集合將上行鏈路資源提供到UE。

【0468】 返回參看第3圖和第4圖，在其中UE由網路節點配置有多 

個下行鏈路控制通道的網路節點的一個示範性實施例中，裝置300包含存 

儲於記憶體310中的程式碼312。CPU 308可以執行程式碼3 12以使網路 

節點能夠（i）從UE接收由第一條件觸發的排程請求，其中第一條件不同 

於由上行鏈路數據到達觸發的常規BSR的條件，以及（ii）經由多個下行 
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鏈路控制通道的第一集合將上行鏈路資源提供到UE。此外，CPU 308可 

以執行程式碼312以執行所有上述動作和步驟或本文中描述的其它動作 

和步驟。

【0469】 在第41圖-42中示出且在以上文字中描述的實施例的上下 

文中，在一個實施例中，第一條件可以是常規側鏈路BSR被觸發，上行 

鏈路控制單元（BSR除外）被觸發，上行鏈路控制單元被計時器到期觸發， 

或上行鏈路控制單元被超過閩值的計數器值觸發。

【0470】 在一個實施例中，UE可以基於第一規則決定第一集合。第 

一規則可以是選擇與第一條件相關聯的控制通道，或選擇特定控制通道而 

無論排程請求的傳送所承載的基礎參數和/或TTI資訊如何。

【0471】 在一個實施例中，如果排程請求是由不同於第一條件的第 

二條件觸發則UE可以監視多個下行鏈路控制通道的第二集合，其中第二 

集合不同於第一集合。UE也可以基於第二規則決定第二集合。在一個實 

施例中，第二規則可以是選擇與第二條件相關聯的控制通道，選擇特定控 

制通道而無論排程請求的傳送所承載的基礎參數和/或TTI資訊如何，選 

擇全部多個控制通道，或基於排程請求的傳送所承載的基礎參數和/或TTI 

資訊而選擇控制通道。

【0472】 在一個實施例中，第二條件可以是常規側鏈路BSR被觸 

發，上行鏈路控制單元（BSR除外）被觸發，上行鏈路控制單元被計時器 

到期觸發，上行鏈路控制單元被超過閩值的計數器值觸發，或常規BSR 

被上行鏈路數據到達觸發。

【0473】 第43圖是根據UE的一個示例性實施例的流程圖4300，其 
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中UE被配置有多個下行鏈路控制通道。在步驟4305中，UE將排程請求 

傳送到網路節點。在步驟4310中，如果針對上行鏈路數據到達觸發排程 

請求，則UE基於第一規則監視多個下行鏈路控制通道的第一集合。在步 

驟4315中，如果針對不同於上行鏈路數據到達的條件觸發排程請求則UE 

基於第二規則監視多個下行鏈路控制通道的第二集合，其中第一集合不同 

於第二集合。

【0474】 返回參看第3圖和第4圖，在其中UE被配置有多個下行鏈 

路控制通道的UE的一個示例性實施例中，裝置300包含存儲於記憶體310 

中的程式碼312。CPU 308可以執行程式碼312以使UE能夠（i）將排 

程請求傳送到網路節點，（订）如果針對上行鏈路數據到達觸發排程請求 ， 

則基於第一規則監視多個下行鏈路控制通道的第一集合，以及（带）如果 

針對不同於上行鏈路數據到達的條件觸發排程請求則基於第二規則監視 

多個下行鏈路控制通道的第二集合，其中第一集合不同於第二集合。此 

外，CPU 308可以執行程式碼312以執行所有上述動作和步驟或本文中 

描述的其它動作和步驟。

【0475】第44圖是根據網路節點的一個示例性實施例的流程圖 

4400，其中網路節點以多個下行鏈路控制通道配置UE。在步驟4405中， 

網路節點從UE接收排程請求。在步驟4410中，如果針對上行鏈路數據 

到達觸發排程請求則網路節點基於第一規則經由多個下行鏈路控制通道 

的第一集合將上行鏈路資源提供到UE。在步驟4415中，如果針對不同 

於上行鏈路數據到達的條件觸發排程請求則網路節點基於第二規則經由 

多個下行鏈路控制通道的第二集合將上行鏈路資源提供到UE，其中第一 
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集合不同於第二集合。

【0476】 返回參看第3圖和第4圖，在其中網路節點以多個下行鏈 

路控制通道配置UE的網路節點的一個示範性實施例中，裝置300包含存 

儲於記憶體310中的程式碼312。CPU 308可以執行程式碼3 12以使網路 

節點能夠（i）從UE接收排程請求，（ii）如果針對上行鏈路數據到達觸 

發排程請求則基於第一規則經由多個下行鏈路控制通道的第一集合將上 

行鏈路資源提供到UE，以及（iii）如果針對不同於上行鏈路數據到達的 

條件觸發排程請求則基於第二規則經由多個下行鏈路控制通道的第二集 

合將上行鏈路資源提供到UE，其中第一集合不同於第二集合。此外，CPU 

308可以執行程式碼312以執行所有上述動作和步驟或本文中描述的其它 

動作和步驟。

【0477】 在第43圖-44中示出且在上述文字中描述的實施例的上下 

文中，在一個實施例中，第一規則可以是選擇全部多個控制通道作為第一 

集合，或者選擇與排程請求的傳送所承載的基礎參數和/或TTI資訊相關 

的控制通道作為第一集合。

【0478】 在一個實施例中，第二規則可以是選擇全部多個控制通道 

作為第一集合，選擇與排程請求的傳送所承載的基礎參數和/或TTI資訊 

相關的控制通道作為第一集合，選擇與條件相關聯的控制通道作為第一集 

合，或者選擇特定控制通道而無論排程請求的傳送所承載的基礎參數和/ 

或TTI資訊如何。

【0479】 在一個實施例中，多個下行鏈路控制通道中的至少一個可 

以在所有基礎參數上、在一個或多個基礎參數上或僅在特定基礎參數上排 
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程數據傳送。多個下行鏈路控制通道中的至少一個也可以排程側鏈路傳 

送。

【0480】 第45圖是根據UE的一個示例性實施例的流程圖4500，其 

中UE被網路節點分配有多個SR配置。在步驟4505中，UE觸發與多個 

SR配置中的第一 SR配置相關的第一 SR。在步驟4510中，UE根據第一 

SR配置執行向網路節點的第一 SR傳送。在步驟4515中，UE觸發與多 

個SR配置中的第二SR配置相關的第二SR，其中第二SR不被上行鏈路 

數據到達觸發。在步驟4520中，UE根據第二SR配置執行向網路節點的 

第二SR傳送。

【0481】 在一個實施例中，第一 SR可以由以下各項觸發：上行鏈路 

數據到達（例如，常規BSR）、側鏈路BSR （例如，常規側鏈路BSR）、 

基於MAC控制單元控制的計時器，或不同於3GPP TS 36.321中列出的 

任何上行鏈路MAC CE的新MAC CE。

【0482】 在一個實施例中，第二SR可以由以下各項觸發：側鏈路 

BSR （例如，常規側鏈路BSR）、基於MAC控制單元控制的計時器，或 

新MAC CE（其不同於3GPP TS 36.321中列出的任何上行鏈路MAC CE。

【0483】 在一個實施例中，UE可以在第二SR被觸發之後停止執行 

根據多個SR配置中的第一 SR配置向網路節點的第三SR傳送。UE可以 

決定根據基於LCP過程中的優先順序區分規則的第二SR配置、根據基於 

觸發第二SR的MAC CE的時延要求的第二SR配置、或者在第二SR由 

側鏈路BSR觸發的情況下根據第二SR配置而執行第二SR傳送，其中側 

鏈路BSR是用於報告屬於具有高於閩值的優先順序的邏輯通道的數據。
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【0484】 返回參看第3圖和第4圖，在其中UE被網路節點分配有多 

個SR配置的UE的一個示例性實施例中，裝置300包含存儲於記憶體310 

中的程式碼312。CPU 308可以執行程式碼312以使UE能夠（i）觸發 

與多個SR配置中的第一 SR配置相關的第一 SR，（ii）根據第一 SR配 

置執行向網路節點的第一 SR傳送，（iii）觸發與多個SR配置中的第二 

SR配置相關的第二SR，其中第二SR不被上行鏈路數據到達觸發，以及 

（iv）根據第二SR配置執行向網路節點的第二SR傳送。此外，CPU 308 

可以執行程式碼312以執行所有上述動作和步驟或本文中描述的其它動 

作和步驟。

【0485】 第46圖是根據UE的一個示例性實施例的流程圖4600，其 

中UE被網路節點分配有多個SR配置。在步驟4605中，UE觸發與多個 

SR配置中的第一 SR配置相關的第一 SR，其中第一 SR不被上行鏈路數 

據到達觸發。在步驟4610中，UE根據第一 SR配置執行向網路節點的第 

一 SR傳送。在步驟4615中，UE觸發與多個SR配置中的第二SR配置 

相關的第二SR。在步驟4620中，UE根據第二SR配置執行向網路節點 

的第二SR傳送。

【0486】 在一個實施例中，第一 SR可以由以下各項觸發：側鏈路 

BSR （例如，常規側鏈路BSR）、基於MAC控制單元控制的計時器，或 

新MAC CE（其不同於3GPP TS 36.321中列出的任何上行鏈路MAC CE。

【0487】 在一個實施例中，第二SR可以由以下各項觸發：側鏈路 

BSR （例如，常規側鏈路BSR）、基於MAC控制單元控制的計時器、不 

同於3GPP TS 36.321中列出的任何上行鏈路MAC CE的新MAC CE、 
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或上行鏈路數據到達（例如，常規BSR）。

【0488】 在一個實施例中，UE可以在第二SR被觸發之後停止執行 

根據多個SR配置中的第一 SR配置向網路節點的第三SR傳送。UE也可 

以決定根據基於LCP過程中的優先順序區分規則的第二SR配置、根據基 

於觸發第二SR的MAC CE的時延要求的第二SR配置、或者在第二SR 

由側鏈路BSR觸發的情況下根據第二SR配置而執行第二SR傳送，其中 

側鏈路BSR是用於報告屬於具有高於閩值的優先順序的邏輯通道的數 

據。

【0489】 在一個實施例中，第一 SR配置和第二SR配置可以用於在 

不同基礎參數和/或TTI持續時間上請求資源。此外，由第一 SR配置指示 

的資源和由第二SR配置指示的資源可以在不同細胞上。另外，由第一 SR 

配置指示的資源和由第二SR配置指示的資源可以在不同基礎參數和/或 

TTI持續時間上。

【0490】 返回參看第3圖和第4圖，在其中UE被網路節點分配有多 

個SR配置的UE的一個示例性實施例中，裝置300包含存儲於記憶體310 

中的程式碼312。CPU 308可以執行程式碼312以使UE能夠（i）觸發 

與多個SR配置中的第一 SR配置相關的第一 SR，其中第一 SR不被上行 

鏈路數據到達觸發，（订）根據第一 SR配置執行向網路節點的第一 SR傳 

送，（港）觸發與多個SR配置中的第二SR配置相關的第二SR，以及（iv） 

根據第二SR配置執行向網路節點的第二SR傳送。此外，CPU 308可以 

執行程式碼312以執行所有上述動作和步驟或本文中描述的其它動作和 

步驟。
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【0491】 上文已經描述了本發明的各種方面。應明白，本文中的教 

示可以通過廣泛多種形式實施，且本文中所公開的任何具體結構、功能或 

這兩者僅是代表性的。基於本文中的教示，所屬領域的技術人員應瞭解 ， 

本文中公開的方面可以獨立於任何其它方面而實施，且可以各種方式組合 

這些方面中的兩個或多於兩個方面。舉例來說，可以使用本文中所闡述的 

任何數量的方面來實施設備或實踐方法。另外，通過使用除了本文所闡述 

的方面中的一個或多個之外或不同於本文所闡述的實施例中的一個或多 

個的其它結構、功能性或結構與功能性，可實施此設備或可實踐此方法。 

作為上述概念中的一些的實例，在一些方面中，可以基於脈衝重複頻率建 

立並行通道。在一些方面中，可以基於脈衝位置或偏移建立並行通道。在 

一些方面中，可以基於時間跳頻序列建立並行通道。在一些方面中，可以 

基於脈衝重複頻率、脈衝位置或偏移、以及時間跳頻序列建立並行通道。

【0492】 所屬領域的技術人員應理解，可使用多種不同技術和技藝 

中的任一種來表示資訊和訊號。舉例來說，可通過電壓、電流、電磁波、 

磁場或磁粒子、光場或光粒子或其任何組合來表示在整個上文描述中可能 

參考的數據、指令、命令、資訊、訊號、位元、符號和碼片。

【0493】 所屬領域的技術人員將進一步瞭解，結合本文公開的方面 

描述的各種說明性邏輯塊、模組、處理器、構件、電路和演算法步驟可以 

被實施為電子硬體（例如，數位實施方案、類比實施方案或兩者的組合 ， 

其可以使用源編碼或某種其它技術來設計）、併入指令的各種形式的過程 

或設計代碼（在本文為方便起見可以稱為“軟體”或“軟體模組”），或兩者 

的組合。為清晰地說明硬體與軟體的這種可互換性，上文已大體就其功能 
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性來描述了各種說明性元件、塊、模組、電路和步驟。此類功能性是實施 

為硬體還是軟體取決於具體應用和施加於整個系統的設計約束。本領域的 

技術人員可針對每一具體應用以不同方式來實施所描述的功能性，但這樣 

的實施決策不應被解釋為會引起脫離本發明的範圍。

【0494】 另外，結合本文公開的方面描述的各種說明性邏輯塊、模 

組和電路可以實施於積體電路（“IC”）、存取終端或存取點內或者由積體 

電路、存取終端或存取點執行。IC可以包括通用處理器、數位訊號處理 

器（DSP）、專用積體電路（ASIC）、現場可過程設計閘陣列（FPGA） 

或其它可過程設計邏輯裝置、離散門或電晶體邏輯、離散硬體元件、電氣 

元件、光學元件、機械元件，或其經設計以執行本文中所描述的功能的任 

何組合，且可以執行駐留在IC內、在IC外或這兩種情況下的代碼或指令。 

通用處理器可以是微處理器，但在替代方案中，處理器可以是任何的常規 

處理器、控制器、微控制器或狀態機。處理器也可以實施為計算裝置的組 

合，例如DSP和微處理器的組合、多個微處理器、與DSP核心結合的一 

或多個微處理器，或任何其它此類配置。

【0495】 應理解，在任何所公開過程中的步驟的任何特定次序或層 

級都是示例方法的實例。應理解，基於設計偏好，過程中的步驟的特定次 

序或層級可以重新佈置，同時保持在本公開的範圍內。所附方法權利要求 

以樣本次序呈現各種步驟的要素，且並不有意限於所呈現的特定次序或層 

級。

【0496】結合本文中所公開的方面描述的方法或演算法的步驟可以 

直接用硬體、用由處理器執行的軟體模組、或用這兩者的組合實施。軟體 
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模組（例如，包含可執行指令和相關數據）和其它數據可以駐存在數據記 

憶體中，例如RAM記憶體、快閃記憶體、ROM記憶體、EPROM記憶體、 

EEPROM記憶體、寄存器、硬碟、可移除式磁片、CD-ROM或所屬領域 

中已知的電腦可讀存儲媒體的任何其它形式。樣本存儲媒體可以耦合到例 

如電腦/處理器等機器（為方便起見，所述機器在本文中可以稱為“處理 

器”），使得所述處理器可以從存儲媒體讀取資訊（例如，代碼）且將資 

訊寫入到存儲媒體。或者，樣本存儲媒體可以與處理器形成一體。處理器 

和存儲媒體可以駐留在ASIC中。ASIC可以駐留在使用者設備中。在替 

代方案中，處理器和存儲媒體可作為離散元件而駐留在使用者設備中。此 

外，在一些方面中，任何合適的電腦過程產品可包括電腦可讀媒體，所述 

電腦可讀媒體包括與本發明的各方面中的一個或多個方面相關的代碼。在 

一些方面中，電腦過程產品可以包括封裝材料。

【0497】 雖然已結合各種方面描述本發明，但應理解本發明能夠進 

行進一步修改。本申請希望涵蓋大體上遵循本發明的原理的對本發明的任 

何變化、使用和改編，且包含處於本發明所屬領域內的已知和慣例實踐範 

圍內的與本公開的偏離。

【符號說明】

【0498】

100 :存取網路；

104、106、108、110、112、114 :天線；

116 :存取終端；

118 ：反向鏈路；
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120 :前向鏈路；

122 :存取終端；

124 :反向鏈路；

126 :前向鏈路；

210 :發射器系統；

212 :數據源；

214 : TX數據處理器；

220 : ΤΧ ΜΙΜΟ處理器；

222a : 222t :發射器；

224a : 224t :天線；

230 :處理器；

232 :記憶體；

236 :數據源；

238 : TX數據處理器；

242 : RX數據處理器；

240 :解調器；

250 :接收器系統；

252a : 252r :天線；

254a : 254r :接收器；

260 : RX數據處理器；

270 :處理器；

272 :記憶體；
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280 :調變器；

300 :通訊裝置；

302 :輸入裝置；

304 :輸出裝置；

306 :控制電路；

308 :中央處理器；

310 :記憶體；

312 :程式碼；

314 :收發器；

400 :應用層；

402 :層3 ；

404 :層2 ；

406 :層1 ；

3500、3600、3700、3800、3900、4000、4100、4200、4300、4400、

4500 :流程圖；

3505、3510、3515、3605、3610、3615、3620、3705、3710、3805、 

3810、3815、3905、3910、4005、4010、4015、4105、4110、4205、

4210、4305、4310、4315、4405、4410、4415、4505、4510、4515、

4520、4605、4610、4615、4620 :步驟
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專利案號：107114338ηι··ιι· 公告本

1665897 【發明摘要】

【中文發明名稱】無線通訊系統中請求控制單元傳送資源的方法和設備 

［英文發明名稱】method and apparatus for

REQUESTING RESOURCE FOR CONTROL ELEMENT

TRANSMISSION IN A WIRELESS COMMUNICATION SYSTEM

【中文】

本發明從使用者設備的角度公開一種方法和設備，其中使用者設備被 

網路節點分配有多個排程請求配置。在一個實施例中，所述方法包含如果 

計時器到期則使用者設備觸發媒體存取控制控制單元。所述方法還包含使 

用者設備觸發對媒體存取控制控制單元的排程請求。所述方法還包含使用 

者設備基於多個排程請求配置中的第一排程請求配置傳送排程請求，其中 

第一排程請求配置與當媒體存取控制控制單元被觸發時具有可用於傳送 

的數據的最高優先順序邏輯通道相關聯。

【英文】

A method and apparatus are disclosed from the perspective of a UE, 

wherein the UE is allocated with multiple SR configurations by a 

network node. In one embodiment, the method includes the UE 

triggering a MAC control element if a timer expires. The method also 

includes the UE triggering a SR for the MAC control element. The 

method also includes the UE transmitting the SR based on a first SR

configuration of the multiple SR configurations, wherein the first SR 
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configuration is associated with a highest priority logical channel having 

data available for transmission when the MAC control element is 

triggered.

【指定代表圖】 第3 5圖

【代表圖之符號簡單說明】

3500 :流程圖

3505-3515 :步驟

【特徵化學式】無
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【發明申請專利範圍】

【第1項】一種使用者設備的方法，該使用者設備被一網路節點分配 

有多個排程請求配置，該方法包括：

如果計時器到期則觸發一媒體存取控制控制單元；

觸發對該媒體存取控制控制單元的一排程請求；以及

基於該多個排程請求配置中的一第一排程請求配置傳送該排程請 

求，其中該第一排程請求配置與當該媒體存取控制控制單元被觸發時具有 

可用於傳送的數據的一最高優先順序邏輯通道相關聯。

【第2項】如申請專利範圍第1項所述的方法，該計時器是一 

retxBSR-Timer。

【第3項】如申請專利範圍第1項所述的方法，該媒體存取控制控制 

單元是一緩衝區狀態報告。

【第4項】如申請專利範圍第1項所述的方法，該第一排程請求配置 

基於該最高優先順序邏輯通道的識別而與該最高優先順序邏輯通道相關 

聯。

【第5項】如申請專利範圍第1項所述的方法，進一步包括：如果該 

使用者設備具有用於屬於一邏輯通道群組的任何邏輯通道的數據，則觸發 

該媒體存取控制控制單元。

【第6項】一種使用者設備的方法，包括：

從一網路節點接收多個排程請求配置；

觸發一第一媒體存取控制控制單元；

觸發對該第一媒體存取控制控制單元的一第一排程請求；以及
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根據該多個排程請求配置中的一第一排程請求配置將該第一排程請 

求傳送到該網路節點，其中該第一排程請求配置是基於該第一排程請求配 

置的特性而選擇。

【第7項】如申請專利範圍第6項所述的方法，該特性是該第一排程 

請求配置在該第一媒體存取控制控制單元被觸發之後具有最接近排程請 

求傳送機會。

【第8項】如申請專利範圍第6項所述的方法，進一步包括：

觸發用於一第一邏輯通道的上行鏈路數據的一第二媒體存取控制控 

制單元；

觸發對該第二媒體存取控制控制單元的一第二排程請求；以及

根據該多個排程請求配置中的一第二排程請求配置將該第二排程請 

求傳送到該網路節點，其中該第二排程請求配置是基於該第一邏輯通道與 

該第二排程請求配置之間的關聯而選擇。

【第9項】如申請專利範圍第8項所述的方法，進一步包括：

該使用者設備根據該第二排程請求配置執行該第二排程請求傳送而 

無需暫停或停止根據該第一排程請求配置執行第三排程請求傳送。

【第10項】如申請專利範圍第8項所述的方法，進一步包括：

當該使用者設備觸發該第二媒體存取控制控制單元時該使用者設備 

停止根據該第一排程請求配置執行一第三排程請求傳送。

【第11項】如申請專利範圍第6項所述的方法，該第一媒體存取控制 

控制單元是一側鏈路緩衝區狀態報告。
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【第12項】如申請專利範圍第6項所述的方法，該第一媒體存取控制 

控制單元是由於一計時器到期而被觸發。

【第13項】如申請專利範圍第12項所述的方法，該計時器是一 

retxBSR-Timer。

【第14項】如申請專利範圍第6項所述的方法，該第一媒體存取控制 

控制單元是一緩衝區狀態報告。

【第15項】如申請專利範圍第12項所述的方法，進一步包括：如果 

該使用者設備具有用於屬於一邏輯通道群組的任何邏輯通道的數據，則觸 

發該第一媒體存取控制控制單元。

【第16項】一種使用者設備，該使用者設備被一網路節點分配有多個 

排程請求配置，包括：

一控制電路；

一處理器，其安裝於該控制電路中；以及

一記憶體，其安裝於該控制電路中且以操作方式聯接到該處理器；

其中該處理器被配置成執行存儲在該記憶體中的一程式碼以進行以 

下操作：

如果一計時器到期則觸發一媒體存取控制控制單元；

觸發對該媒體存取控制控制單元的一排程請求；以及

基於該多個排程請求配置中的一第一排程請求配置傳送該排程請 

求，其中該第一排程請求配置與當該媒體存取控制控制單元被觸發時具有 

可用於傳送的數據的一最高優先順序邏輯通道相關聯。
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【第17項】如申請專利範圍第16項所述的使用者設備，該計時器是 

—-retxBSR-Timer。

【第18項】如申請專利範圍第16項所述的使用者設備，該媒體存取 

控制控制單元是一緩衝區狀態報告。

【第19項】如申請專利範圍第16項所述的使用者設備，該第一排程 

請求配置基於該最高優先順序邏輯通道的識別而與該最高優先順序邏輯 

通道相關聯。

【第20項】 如申請專利範圍第16項所述的使用者設備，進一步包 

括：如果該使用者設備具有用於屬於一邏輯通道群組的任何邏輯通道的數  

據，則觸發該媒體存取控制控制單元。
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