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DESCRIPCION
Aparato de obtencién de imagenes por CT
Campo de la invencion

La invencion se refiere a un aparato de obtenciéon de imagenes por tomografia computarizada. En particular, las
caracteristicas de un aparato segun la invencion son aplicables para su uso en el contexto de los aparatos dentales y
médicos de obtencién de imagenes por tomografia computarizada de haz cénico (CBCT).

Antecedentes de la invencion

La tomografia computarizada (CT) es un tipo de obtencién de imagenes por rayos X en el que se irradia un volumen
que se va a visualizar desde diferentes direcciones y, a partir de la informacién de imagen asi obtenida, puede
reconstruirse una imagen bidimensional o tridimensional deseada.

Los aparatos de TC tradicionales son grandes y macizos, y se montan, normalmente, en el suelo. Un paciente se
coloca para la obtencién de imagenes dentro de una abertura de examen del aparato, normalmente en una plataforma
de examen que se extiende horizontalmente y que se puede mover lateralmente.

Desde el desarrollo de la tecnologia de tomografia computarizada de haz conico (CBCT) en la que, para una, se
utilizan velocidades de rotacidon mas lentas de los medios de obtencion de imagenes, se han desarrollado aparatos de
menos peso que el de los aparatos de TC mas tradicionales. Entre los aparatos de CBCT, también hay, p. €j., unos
que no estan montados en el suelo sino construidos para ser moéviles. Ademas, se han disefiado construcciones que
comprenden un bastidor que se extiende verticalmente y un soporte que se extiende horizontalmente para los medios
de obtencién de imagenes.

Considerando los aparatos médicos de obtencion de imagenes por rayos X en general, existen los tipos sin
construccion de soporte del paciente en el propio aparato en absoluto, mientras que los que comprenden una
construccion de soporte del paciente se disefian, normalmente, con vistas a la obtencién de imagenes de un paciente
de pie, de un paciente sentado o de un paciente acostado.

Un aparato de obtencion de imagenes por rayos X ejemplar de la técnica anterior se describe en el documento
WO 2018/098147 A1.

Breve descripcion de la invencion

El objeto de la invencién y de sus realizaciones preferibles es un aparato de TC, especialmente un aparato de CBCT,
aplicable para un uso versatil y que permite obtener de imagenes de varias partes de una anatomia de diversas
maneras. Los rasgos caracteristicos de la invencién se definen en la reivindicacién 1.

Breve descripcion de las figuras

La invencion se describe ahora con mas detalle en referencia a sus realizaciones preferibles y a los dibujos adjuntos,
de los cuales:

La Fig. 1 es una vista lateral general esquematica que muestra ciertos componentes, a modo de ejemplo, de una
parte de un aparato segun una realizacion de la invencion.

Las Figs. 2a y 2b muestran detalles estructurales aplicables para su uso en el contexto de un bastidor alargado del
aparato de la Fig. 1.

La Fig. 3a muestra, a modo de ejemplo, algunos detalles de una construcciéon de soporte del paciente aplicable
para su uso en un aparato como el mostrado en la Fig. 1.

La Fig. 3b muestra un ejemplo de una seccién transversal de la construccién de soporte del paciente aplicable
para su uso en un aparato como el mostrado en la Fig. 1.

La Fig. 4 es una vista lateral general esquematica que muestra ciertos componentes de una realizacién, a modo
de ejemplo, de un aparato segun la invencion.

La Fig. 5 es una vista lateral general esquematica del aparato de la Fig. 4 que muestra ciertos componentes de la
construccién accionados en una posicion inclinada.

La Fig. 6 muestra componentes de una disposiciéon que puede utilizarse como mecanismo de desplazamiento y de
bloqueo en relacién con la funcionalidad del aparato como se muestra en la Fig. 5.

La Fig. 7 es una vista lateral general esquematica que muestra otra realizacién de ciertos componentes, a modo
de ejemplo, de una parte de un aparato segun la invencién.
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La Fig. 8 es un diagrama de bloques que muestra un ejemplo de los componentes que pueden configurarse para
controlar un sistema de control de un aparato segin la invencion.

Descripcion detallada de la invencion

La Fig. 1 muestra una vista lateral general esquematica de ciertos componentes de una realizacion, a modo de
ejemplo, de una parte de un aparato segun la invencion. El aparato dental o médico de obtencién de imagenes por TC
de la Fig. 1 comprende una parte 11 alargada del bastidor que se extiende en una primera direccién y que tiene un
primer extremo y un segundo extremo. Desde esta parte 11 alargada del bastidor se extiende en una segunda
direccion, que es, sustancialmente, ortogonal a la primera direccién, una construccion 12 de soporte que soporta una
fuente 14 de rayos X y un detector 15 de imagenes, pero que como tal no son visibles en la Fig. 1. La fuente 14 de
rayos X y el detector 15 de imagenes, que juntos forman los medios 14, 15 de obtencién de imagenes por rayos X,
pueden montarse en la construccion 12 de soporte, esencialmente, opuestos entre si, pero en las realizaciones, su
posicion mutua también puede disponerse para que sea ajustable.

La Fig. 1 muestra ademas un soporte 18 del paciente que es una estructura conectada, mecanicamente, a la parte 11
alargada del bastidor y que se extiende, sustancialmente, en paralelo con la parte 11 alargada del bastidor. En la
realizacion de la Fig. 1, el soporte 18 del paciente es, esencialmente, de la misma longitud que la parte 11 alargada
del bastidor.

Segln un aspecto, por ejemplo, la longitud de |a parte 11 alargada del bastidor es del orden de 240 cm.
Segln un aspecto, por ejemplo, la longitud de |a parte 11 alargada del bastidor esta entre 220 cm y 260 cm.

Segln un aspecto, por ejemplo, la longitud del soporte 18 del paciente es del 80-90 % de la longitud de la parte 11
alargada del bastidor.

Segln un aspecto, por ejemplo, el soporte 18 del paciente tiene una dimensién mas larga en una primera direccion y
una dimensién mas corta en una segunda direccidén ortogonal a la primera direccion.

Segln un aspecto, por ejemplo, el soporte 18 del paciente es, al menos en la primera direccion, radiotransparente, al
menos en su parte predominante.

Segln un aspecto, por ejemplo, la parte radiotransparente del soporte 18 del paciente es, esencialmente, de la misma
longitud que la parte 11 alargada del bastidor.

Segln un aspecto, por ejemplo, el soporte 18 del paciente comprende, al menos, en uno de sus extremos en la primera
direccién una seccion que no es radiotransparente.

Segln un aspecto, por ejemplo, la longitud de la parte radiotransparente del soporte 18 del paciente en la primera
direccién es del 80-90 % de la longitud de la parte 11 alargada del bastidor.

Segln un aspecto, por ejemplo, la construccion 12 de soporte que soporta los medios 14, 15 de obtencidén de imagenes
por rayos X es un portico circular que tiene un eje central 13. El portico puede rodear parcialmente o alojar
completamente los medios 14, 15 de obtencioén de imagenes por rayos X.

Segun un aspecto no directamente visible en la Fig. 1, por ejemplo, el aparato comprende un mecanismo 16 de
accionamiento dispuesto para accionar los medios 14, 15 de obtencién de imagenes por rayos X alrededor de un eje
de rotacion. Este eje de rotacién puede coincidir con el eje central 13 de la construccion 12 de soporte en forma del
pértico y puede ser un eje fisico, o un eje de rotacién virtual como en el caso de la Fig. 1.

Segun un aspecto, por ejemplo, el eje central 13 del portico coincide con el centro de rotacion / el eje de rotacion de
los medios 14, 15 de obtencion de imagenes por rayos X cuando se conducen a lo largo de una trayectoria curva.

Segun un aspecto, el eje de rotacién es un eje de rotacién instantaneo (virtual) y la ubicacién del eje de rotacion
instantaneo en relacién con el gje central 13 puede disponerse para cambiarse.

Segun un aspecto, al menos uno de los componentes, la fuente 14 de rayos y el detector 15 de imagenes, esta
dispuesto para que se pueda mover, lateralmente, desde una ubicacién exactamente opuesta al otro componente.

Segun un aspecto, la estructura 12 que soporta los medios 14, 15 de obtencién de imagenes por rayos X comprende
un portico que tiene un eje central y las estructuras del aparato permiten, al menos, cualquiera de: mover lateralmente
la fuente 14 de rayos X entre las posiciones en las que un rayo central que genera coincide con el eje central del
pértico y una posicion en la que el rayo central que genera no coincide con el eje central del pértico; mover lateralmente
el detector 15 de imagenes entre las posiciones en las que un vector que es normal a la superficie del detector en el
centro del detector 15 de imagenes coincide con el eje central del portico y una posicién en la que el vector que es
normal a la superficie del detector en el centro del detector 15 de imagenes no coincide con el eje central del portico.
El movimiento lateral de los medios 14, 15 de obtencion de imagenes por rayos X puede incluir mover los medios 14,
15 de obtencién de imagenes por rayos X a una posicién en la que se enfrentan entre si mientras que el rayo central
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que genera la fuente 14 de rayos X no coincide con el eje central del portico y el vector que es normal a la superficie
del detector en el centro del detector 15 de iméagenes no coincide con el eje central del pértico.

Segun otro aspecto, otro mecanismo 17 de accionamiento esta dispuesto en el aparato para permitir mover la
construccion 12 de soporte hacia adelante y hacia atras en una direccidon que es, sustancialmente, paralela a la
direccion en la que se extiende la parte 11 alargada del bastidor. Segun un aspecto, ese mecanismo 17 de
accionamiento puede estar dispuesto para mover la construccion 12 de soporte a lo largo o junto a la parte 11 alargada
del bastidor.

En el ejemplo segun la Fig. 2a, el mecanismo 17 de accionamiento de la construccién 12 de soporte discutido
anteriormente comprende un motor 110 y un engranaje 111 dispuestos para hacer girar una polea 112. En la
construccidon mostrada como una realizacién en la Fig. 2a, mientras el motor 110 y la polea 112 estan ubicados en la
proximidad del segundo extremo de la parte 11 alargada del bastidor, también hay otra polea 112' en la proximidad
del primer extremo de la parte 11 alargada del bastidor y alrededor de las poleas 112, 112' va una correa 113, o un
componente que funcione, de manera correspondiente, como una cadena. Este mecanismo se conecta entonces,
funcionalmente, a la construccién 12 de soporte para impulsarla a lo largo de la parte 11 alargada del bastidor, como
se muestra como un ejemplo en la Fig. 2b, donde las ranuras 114 estan dispuestas en la parte 11 alargada del bastidor
y, en la construccion de soporte 12, las partes salientes 121 que se ajustan para deslizarse a lo largo de las ranuras
114. En una realizacién, para minimizar la friccion, se utilizan guias lineales de tipo rodillo, en cuyo caso el movimiento
es mas bien rodante que deslizante.

Segln un aspecto no mostrado en ninguna de las Figs., por ejemplo, el mecanismo de accionamiento para accionar
la construccién 12 de soporte comprende un motor dispuesto en la propia construccién 12 de soporte.

Independientemente de los detalles de la construccién del mecanismo 17 de accionamiento para accionar la
construccion 12 de soporte a lo largo o junto a la parte 11 alargada del bastidor, en una realizacién la construccion del
aparato permite impulsar la construccion 12 de soporte, esencialmente, en toda la longitud entre los extremos primero
y segundo de la parte 11 alargada del bastidor.

Segln otro aspecto mas y como se muestra en la Fig. 1, el aparato comprende una construcciéon 19, 20 de conexién
que conecta el soporte 18 del paciente a la parte 11 alargada del bastidor.

Seguln otro aspecto, un ejemplo del cual se muestra en la Fig. 3a, el aparato comprende una construccién 19, 20 de
conexién que conecta, mecanicamente, el soporte 18 del paciente a la parte 11 alargada del bastidor.

La construccion 19, 20 de conexién puede comprender un mecanismo 19', 20' de ajuste del soporte del paciente
configurado para permitir desplazar el soporte 18 del paciente mas cerca y mas lejos de la parte 11 alargada del
bastidor.

Seguin otro aspecto, un mecanismo 19", 20" de accionamiento esta dispuesto en conexién funcional con el mecanismo
19', 20' de ajuste del soporte del paciente.

Segun otro aspecto, el mecanismo 19', 20' de ajuste del soporte del paciente puede comprender un primer mecanismo
19' de ajuste dispuesto junto con su mecanismo 19" de accionamiento comprendido en el mecanismo 19", 20" de
accionamiento, sustancialmente, en el primer extremo de la parte 11 alargada del bastidor, y un segundo mecanismo
20' de ajuste dispuesto junto con su mecanismo 20" de accionamiento comprendido en el mecanismo 19", 20" de
accionamiento, sustancialmente, en el segundo extremo de la parte 11 alargada del bastidor.

Segln un aspecto, por ejemplo, los mecanismos 19', 20' de ajuste del soporte del paciente estan dispuestos en
conexion funcional con el sistema de control del aparato y el sistema de control estd configurado para controlar el
mecanismo 19", 20" de accionamiento del mecanismo 19', 20' de ajuste.

Segln un aspecto, por ejemplo, el sistema de control esta configurado para controlar la construccién 19, 20 de
conexién que comprende el primer mecanismo 19' de ajuste con su mecanismo 19" de accionamiento, dispuesto,
sustancialmente, en el primer extremo de la parte 11 alargada del bastidor, y el segundo mecanismo 20' de ajuste con
su mecanismo 20" de accionamiento, dispuesto, sustancialmente, en el segundo extremo de la parte 11 alargada del
bastidor, para mantener en los extremos primero y segundo de la parte 11 alargada del bastidor una distancia idéntica
entre la parte 11 alargada del bastidor y el soporte 18 del paciente cuando se ajusta la distancia entre los dos.

Seguln otro aspecto, la distancia entre los extremos de la parte 11 alargada del bastidor y el soporte 18 del paciente
puede ajustarse para que sea diferente. Seglin un aspecto, los mecanismos primero y segundo 19', 20' de ajuste estan
dispuestos para ser controlados independientemente.

Segin un aspecto, como se muestra en la Fig. 3b, considerando la primera direccién anteriormente discutida de la
construccion 18 de soporte del paciente, su seccién transversal en cuanto a su parte predominante esta curvada para
soportar mejor a un paciente contra la superficie concava de la construccion 18 de soporte del paciente.

Seguln otro aspecto, como se muestra en la Fig. 3b, en los bordes 181 de esa seccion transversal de la construccion
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18 de soporte del paciente, la forma de la seccion transversal se convierte en curva en la direccién opuesta.

Segln otro aspecto y como se muestra ademas en la Fig. 3b, cerca de los bordes de la seccion transversal
anteriormente discutida de la construccién 18 de soporte del paciente y en el lado opuesto a la parte predominante de
su superficie concava, esta dispuesta una estructura 182 de sujecién. La estructura 182 de sujecién puede ser, p. €j.,
un mango alargado o una estructura de union para recibir una correa disefiada para extenderse en o sobre el lado
céncavo de la construccion 18 de soporte del paciente, que se utilizara para proporcionar mas apoyo al paciente y
ayudarle asi a mantenerse quieto durante una exposicion para la obtencién de imagenes.

Volviendo a la Fig. 4 que muestra, como una vista lateral general esquematica, ciertos componentes de una
realizacién, a modo de ejemplo, de un aparato segln la invencién en el que, ademas de lo que puede denominarse
primera parte 11 alargada del bastidor discutida anteriormente, hay una segunda parte 21 alargada del bastidor
conectada, mecanicamente, a la primera parte 11 alargada del bastidor de, esencialmente, la misma longitud que la
primera parte 11 alargada del bastidor.

Segun un aspecto y aun con referencia a la Figura 4, en la proximidad del primer extremo de las primeras partes 11,
12 alargadas del bastidor esta dispuesta una construcciéon 22 de conexion articulada para conectar, mecanicamente,
las partes primera y segunda 11, 21 alargadas del bastidor, para permitir la inclinacion de la primera parte 11 alargada
del bastidor alrededor de, al menos, un eje de inclinacién en relacién con la segunda parte 21 alargada del bastidor.
El, al menos uno, eje de inclinacién es ortogonal a ambas direcciones primera y segunda mencionadas anteriormente
en las que se extienden la parte 11 alargada del bastidor y la construccion 12 de soporte. O, en otras palabras, el eje
de inclinacién puede ser un eje que es ortogonal a la direccién en la que se extienden las partes primera y segunda
11, 21 alargadas del bastidor, asi como a la direccion en la que se extiende, perpendicularmente, la construccion 12
de soporte para el conjunto 14, 15 de obtencién de imagenes por rayos X desde la primera parte 11 del bastidor que
se extiende longitudinalmente.

En las realizaciones mostradas en las Figs. y discutidas con mas detalle en esta solicitud, el, al menos uno, eje de
inclinacién es horizontal. Esto no debe entenderse como que el eje de inclinacion debe ser horizontal.

Segun otro aspecto, en el lado de la segunda parte 21 alargada del bastidor, una estructura 23 de montaje no visible
directamente en la Fig. 4 esta dispuesta en conexién con la construccién 22 de conexién articulada. La estructura 23
de montaje esta dispuesta de forma movil a lo largo o junto a la segunda parte 21 alargada del bastidor.

Segun otro aspecto, por ejemplo, en la proximidad del segundo extremo de la segunda parte 21 alargada del bastidor
esta dispuesto un mecanismo 24 de bloqueo configurado para permitir la conexion y desconexion de las partes primera
y segunda 11, 21 alargadas del bastidor. En particular, un mecanismo 24 de bloqueo puede estar dispuesto en la
proximidad del segundo extremo de las partes primera y segunda 11, 21 alargadas del bastidor, estando el mecanismo
de bloqueo configurado para permitir la conexién y desconexién de las partes primera y segunda 11, 21 alargadas del
bastidor en la proximidad de los segundos extremos de las partes primera y segunda 11, 21 alargadas del bastidor.

Cuando la segunda parte 21 alargada del bastidor estda montada estable y el mecanismo 24 de bloqueo no esta
conectando las partes primera y segunda 11, 21 alargadas del bastidor, el segundo extremo de la primera parte 11
alargada del bastidor tiene libertad para moverse lateralmente mientras que la conexion articulada 22 entre las partes
11, 21 del bastidor permite el giro de la primera parte 11 alargada del bastidor alrededor del eje de inclinacion horizontal
en la proximidad del primer extremo de la primera parte 11 alargada del bastidor. En caso de una posicién de inicio
vertical, dicha estructura de montaje dispuesta de manera mévil como se ha discutido anteriormente permite el
descenso y el ascenso del primer extremo de la primera parte 11 alargada del bastidor.

La Fig. 5 muestra el aparato segun la Fig. 4 en una etapa donde el primer extremo de la primera parte 11 alargada del
bastidor se ha movido hacia abajo y el segundo extremo de la primera parte 11 alargada del bastidor se ha movido
horizontalmente sobre una superficie. El aparato puede configurarse para permitir el descenso del primer extremo de
la primera parte 11 alargada del bastidor hasta la proximidad del segundo extremo de la segunda parte 21 alargada
del bastidor.

Segun otro aspecto mas, no directamente visible en las Figs. 4 y 5, en conexién funcional con la segunda parte 21
alargada del bastidor esta dispuesto un mecanismo 27 de accionamiento para accionar la estructura 23 de montaje a
lo largo o junto a la segunda parte 21 alargada del bastidor. Cuando esta en conexién mecanica con la primera parte
11 alargada del bastidor, en la proximidad del primer extremo de la misma, el mecanismo 27 de accionamiento puede
mover el primer extremo de la primera parte 11 alargada del bastidor en una direccion en la que se extiende la segunda
parte 21 alargada del bastidor.

El mecanismo 27 de accionamiento para accionar la estructura 23 de montaje puede ser una construccion similar al
mecanismo 17 de accionamiento que acciona la construccién 12 de soporte de los medios 14, 15 de obtencién de
imagenes por rayos X a lo largo o junto a la primera parte 11 alargada del bastidor.

Segun un aspecto, el mecanismo 27 de accionamiento para accionar la estructura 23 de montaje comprende una
transmisién por cadena.
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Para describir algunas de las caracteristicas discutidas anteriormente en otras palabras, en una realizaciéon en
conexién mecanica con la construccién 22 de conexién articulada, en el lado de la segunda parte 21 alargada del
bastidor, esta dispuesta una estructura 23 de montaje que esta dispuesta de forma movil a lo largo o junto a la segunda
parte 21 alargada del bastidor, proporcionando de este modo dicha construccién un grado de libertad de movimiento
a lo largo o junto a la segunda parte 21 del bastidor para la construccién 23 de conexién articulada y para el primer
extremo de la primera parte 11 alargada del bastidor conectado, mecanicamente, a la construccion 23 de conexion
articulada.

En una realizacion, la estructura 23 de montaje esta dispuesta de forma moévil a lo largo o junto a la segunda parte 21
alargada del bastidor, al menos, esencialmente, una distancia correspondiente a la longitud de la primera parte 11
alargada del bastidor, y la construccién 22 de conexién articulada esta dispuesta para permitir la inclinacién de la
primera parte 11 alargada del bastidor entre las orientaciones en las que las partes primeray segunda 11, 21 alargadas
del bastidor se extienden, esencialmente, en paralelo y en las que las partes primera y segunda 11, 21 alargadas del
bastidor se extienden, esencialmente, de forma ortogonal.

Segun otro aspecto mas, el mecanismo 24 de bloqueo comprende un mecanismo 25 de desplazamiento que no es
directamente visible en las Figs. discutidas hasta ahora para separar el segundo extremo de la primera parte 11
alargada del bastidor de la segunda parte 21 alargada del bastidor cuando el mecanismo 24 de bloqueo desconecta
las partes primera y segunda 11, 21 alargadas del bastidor.

Segun un aspecto no mostrado en detalle en las Figs. discutidas hasta ahora, el mecanismo 24 de bloqueo comprende
una disposicion accionada por motor con componentes de acoplamiento en el lado de una estructura motorizada y de
la primera parte 11 alargada del bastidor, respectivamente.

El mecanismo 24 de bloqueo puede comprender ademas una construccion de guiado configurada para guiar el
segundo extremo de la primera parte 11 alargada del bastidor recto en el mecanismo 24 de bloqueo cuando el segundo
extremo de la primera parte 11 alargada del bastidor se mueve hacia el mecanismo 24 de bloqueo. O, expresado en
otras palabras, cuando el segundo extremo de la primera parte 11 alargada del bastidor se mueve hacia y se acerca
al segundo extremo de la segunda parte 21 alargada del bastidor.

Segun otro aspecto mas y, como se muestra a modo de ejemplo en las Figs. 4 y 5, la primera parte 11 alargada del
bastidor comprende en la proximidad de su segundo extremo, al menos, una rueda o rodillo 26.

Segun otro aspecto, en lugar de la rueda o rodillo, una estructura disefiada para deslizarse sobre una superficie puede
estar dispuesta en el segundo extremo de la primera parte 11 alargada del bastidor.

Una realizacién mas detallada relativa a algunas de las caracteristicas discutidas anteriormente se presenta en la Fig.
6, que muestra, en general, los segundos extremos de las partes primera y segunda 11, 21 alargadas del bastidor,
pero en donde el extremo mismo del segundo extremo de las primeras partes 11 alargadas del bastidor esta cortado,
en parte completamente cortado y en parte solo se ha cortada una pared de modo que sigue siendo visible lo que
podria denominarse una pared trasera 11'.

La realizacién mostrada en la Fig. 6 incluye una estructura en la que el mecanismo 25 de desplazamiento comprende
dos barras dentadas 31 montadas en la proximidad del segundo extremo de la segunda parte 21 alargada del bastidor,
para extenderse, esencialmente, de forma ortogonal a la direccién en la que se extiende la segunda parte 21 alargada
del bastidor, y dos ruedas dentadas 32 montadas en la proximidad del segundo extremo de la primera parte 11
alargada del bastidor. Las ruedas dentadas 32 estan configuradas de forma compatible con las barras dentadas 31.
Aunque se muestran dos barras y ruedas dentadas, el nimero de éstas podria ser solo uno, o mas de dos.

La realizacion mostrada en la Fig. 6 incluye ademas el mecanismo 25 de desplazamiento que comprende un motor 33
de desplazamiento dispuesto en conexién funcional con las ruedas dentadas 32.

Segun una realizacion, para operar el mecanismo 25 de desplazamiento, el sistema de control del aparato puede
configurarse para, cuando las partes primera y segunda 11, 21 alargadas del bastidor se extienden, esencialmente,
en paralelo y como respuesta a una sefial de control para alterar la orientacién mutua de las partes primera y segunda
11, 21 alargadas del bastidor, primero, operar el mecanismo 25 de desplazamiento para alejar el segundo extremo de
la primera parte 11 alargada del bastidor del segundo extremo de la segunda parte 21 alargada del bastidor y, segundo,
operar dicho tercer mecanismo 27 de accionamiento para accionar la estructura 23 de montaje a lo largo o junto a la
segunda parte 21 alargada del bastidor hacia el segundo extremo de la segunda parte 21 alargada del bastidor, para
separar mas el segundo extremo de la primera parte 11 alargada del bastidor del segundo extremo de la segunda
parte 21 alargada del bastidor.

El mecanismo 24 de bloqueo mostrado en la Fig. 6 comprende ademas un elemento sensor 29 configurado para
detectar cuando el segundo extremo de la primera parte 11 alargada del bastidor, cuando se mueve hacia el segundo
extremo de la segunda parte 21 alargada del bastidor, ha alcanzado una posicién de bloqueo predefinida.

El mecanismo 24 de bloqueo mostrado en la Fig. 6 comprende ademas un actuador 28 de bloqueo y el sistema de
control del aparato puede configurarse para, como respuesta a una sefial de control del elemento sensor 29 de que el
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segundo extremo de la primera parte 11 alargada del bastidor, cuando se mueve hacia el segundo extremo de la
segunda parte 21 alargada del bastidor, ha alcanzado una posicién de bloqueo predefinida, enviar una sefial de control
al actuador 28 del bloqueo para bloquear el segundo extremo de la primera parte 11 alargada del bastidor en dicha
posicion de bloqueo predefinida.

La construccién de guiado segun la realizacion de la Fig. 6 comprende dos carriles 30 de guia montados desde su
primer extremo en la proximidad del segundo extremo de la segunda parte 21 alargada del bastidor y que se extienden,
esencialmente, de forma ortogonal a la direccién en la que se extiende la segunda parte 21 alargada del bastidor, para
formar dos pasos de guia. Aunque se muestran en la Fig. 6 dos carriles 30 de guia, el nimero de carriles también
podria ser diferente; sin embargo, utilizando un solo carril puede ser dificil formar un paso que realmente tenga una
funcién de guiado.

Aungue en la Fig. 6 se muestra la primera parte 11 alargada del bastidor que comprende en la proximidad de su
segundo extremo dos ruedas, o rodillos 26, a una primera distancia entre si, y la construccion de guiado que
comprende dos carriles 30 de guia para formar dos pasos de guia, esencialmente, a la misma primera distancia entre
si, los carriles 30 de guia comprenden ademas en sus segundos extremos un biselado para hacer que la distancia
entre los pasos de guia sea menor en ese extremo de los pasos que la primera distancia. Dicha construccion ayuda a
guiar el segundo extremo de la primera parte 11 alargada del bastidor para encontrar un paso disefiado para moverse
hacia la segunda parte 21 alargada del bastidor.

Segun un aspecto, por ejemplo y como se muestra en la Fig. 7, la construcciéon 12 de soporte para los medios 15, 16
de obtencion de imagenes en forma de pbrtico, basicamente, no rodea completamente los medios 14, 15 de obtencién
de imagenes, sino que funciona, primaria o exclusivamente, como una estructura de soporte para sostener los medios
14, 15 de obtencién de imagenes, y estructuras dispuestas en el poértico para accionar los medios 14, 15 de obtencién
de imagenes alrededor de un eje. Este tipo de solucién permite que el poértico sea menos pesado y que proporcione
un mejor acceso al volumen entre los medios 14, 15 de obtencién de imagenes, tanto fisicamente como considerando
un area desde donde se puede tener una linea de visién clara a ese volumen.

La Fig. 8 muestra como un diagrama de bloques un ejemplo de los componentes de un sistema de control aplicable
para su uso en un aparato segln esta descripcion. En diversas realizaciones, no todas esas caracteristicas estan
necesariamente presentes en un sistema de control del aparato. El sistema de control segln la Fig. 8 esta configurado
para permitir el control, en primer lugar, del funcionamiento de la fuente de rayos X y del detector de imagenes. Los
componentes que controlan el funcionamiento de la fuente de rayos X y del detector de imagenes pueden incluir
componentes dispuestos, fisicamente, en la fuente de rayos Xx y/o en el detector de imagenes y/o en cualquier otro
lugar del aparato.

El sistema de control de la Fig. 8 controla ademas varios medios de accionamiento del aparato, como los que mueven
los medios de obtencién de imagenes soportados por la construccién de soporte, la propia construccién de soporte y
el mecanismo de ajuste del soporte del paciente. El sistema de control también puede controlar, p. gj., el accionamiento
de la estructura de montaje como se ha discutido anteriormente. Ademas, en el caso del aparato que comprende un
mecanismo de bloqueo motorizado para conectar y desconectar las partes primera y segunda alargadas del bastidor,
el sistema de control también puede controlar los medios de accionamiento del mecanismo de bloqueo, como el motor
de desplazamiento y el actuador de bloqueo discutidos anteriormente. En general, el sistema de control puede estar
dispuesto para controlar todas las operaciones discutidas anteriormente o cualquier parte de las mismas. Las entradas
al sistema de control pueden ser proporcionadas por el control remoto. Las estructuras y funcionalidades discutidas
anteriormente ofrecen diversas posibilidades para posicionar y obtener imagenes de un paciente.
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REIVINDICACIONES
1. Un aparato dental o médico de obtencién de imagenes por TC, que comprende:

- una primera parte (11) alargada del bastidor que se extiende en una primera direccién y que comprende un primer
extremo y un segundo extremo;

- una construccion (12) de soporte que se extiende desde la primera parte (11) alargada del bastidor en una
segunda direccion, sustancialmente, ortogonal a la primera direccion;

una fuente (14) de rayos X y un detector (15) de imagenes montados en la construccion (12) de soporte que juntos
forman los medios (14, 15) de obtencion de imagenes por rayos X;

- un primer mecanismo (16) de accionamiento dispuesto para mover los medios (14, 15) de obtencién de imagenes
alrededor de un eje (13);

- un segundo mecanismo (17) de accionamiento dispuesto para mover la construccion (12) de soporte en una
direccion, sustancialmente, paralela a la primera direccion en la que se extiende la primera parte (11) alargada del
bastidor;

- un soporte (18) del paciente;
- un sistema de control;

caracterizado por que el aparato comprende una segunda parte (21) alargada del bastidor que comprende un
primer extremo y un segundo extremo de, esencialmente, la misma longitud que la primera parte (11) alargada del
bastidor, en donde en la proximidad del primer extremo de la primera parte (11) alargada del bastidor esta dispuesta
una construccion (22) de conexion articulada para conectar, mecanicamente, las partes primera y segunda (11,
21) alargadas del bastidor, para permitir la inclinacién de la primera parte (11) alargada del bastidor alrededor de,
al menos, un eje de inclinacién en relacién con la segunda parte (21) alargada del bastidor, siendo el, al menos
uno, eje de inclinacién ortogonal a ambas direcciones primera y segunda.

2. Un aparato segun la reivindicacion 1, caracterizado por que en conexién mecanica con la construccion (22) de
conexion articulada, en el lado de la segunda parte (21) alargada del bastidor, esta dispuesta una estructura (23) de
montaje que esta dispuesta de forma mévil a lo largo o junto a la segunda parte (21) alargada del bastidor,
proporcionando de este modo a la construccion (23) de conexion articulada y al primer extremo de la primera parte
(11) alargada del bastidor conectada, mecanicamente, a la construccién (23) de conexién articulada, un grado de
libertad de movimiento a lo largo o junto a la segunda parte (21) alargada del bastidor.

3. Un aparato segun la reivindicacion 2, caracterizado por que la estructura (23) de montaje esta dispuesta de forma
movil a lo largo o junto a la segunda parte (21) alargada del bastidor, al menos, esencialmente, una distancia
correspondiente a la longitud de la primera parte (21) alargada del bastidor, y la construccion (22) de conexién articulada
esta dispuesta para permitir la inclinacion de la primera parte alargada del bastidor entre las orientaciones en las que las
partes primera y segunda (11, 21) alargadas del bastidor se extienden, esencialmente, en paralelo, y en las que las partes
primera y segunda (11, 21) alargada del bastidor se extienden, esencialmente, de forma ortogonal.

4. Un aparato segun la reivindicacién 2 o 3, caracterizado por que el aparato comprende un tercer mecanismo (27) de
accionamiento para accionar la estructura (23) de montaje a lo largo o junto a la segunda parte (21) alargada del
bastidor.

5. Un aparato segun cualquiera de las reivindicaciones 1 - 4, caracterizado por que el soporte (18) del paciente es una
estructura conectada, mecanicamente, a la primera parte (11) alargada del bastidor y que se extiende,
sustancialmente, en paralelo con la primera parte (11) alargada del bastidor en dicha primera direccién, en donde el
soporte (18) del paciente tiene opcionalmente, de forma esencial, la misma longitud que la primera parte (11) alargada
del bastidor.

6. Un aparato segun la reivindicacién 5, caracterizado por que el soporte (18) del paciente es, al menos en dicha
primera direccion, radiotransparente, al menos en su parte predominante.

7. Un aparato segun cualquiera de las reivindicaciones 1 - 6, caracterizado por que en la proximidad del segundo
extremo de las partes primeray segunda (11, 21) alargadas del bastidor esta dispuesto un mecanismo (24} de bloqueo
configurado para permitir la conexién y desconexion de las partes primera y segunda (11, 21) alargadas del bastidor
en la proximidad de los segundos extremos de las partes primera y segunda (11, 21) alargadas del bastidor,
comprendiendo el mecanismo (24) de bloqueo, opcionalmente, un mecanismo (25) de desplazamiento configurado
para alejar el segundo extremo de la primera parte (11) alargada del bastidor del segundo extremo de la segunda
parte (21) alargada del bastidor cuando el mecanismo (24) de blogueo desconecta las partes primera y segunda (11,
21) alargadas del bastidor.

8. Un aparato segun la reivindicacién 7, caracterizado por que el mecanismo (25) de desplazamiento comprende, al
8
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menos, una barra dentada (31) montada en la proximidad del segundo extremo de la segunda parte (21) alargada del
bastidor, para extenderse, esencialmente, de forma ortogonal a la direccién en la que se extiende la segunda parte
(21) alargada del bastidor, y, al menos, una rueda dentada (32) montada en la proximidad del segundo extremo de la
primera parte (11) alargada del bastidor y configurada de forma compatible con dicha barra dentada (31}, en donde el
mecanismo (25) de desplazamiento comprende, opcionalmente, un motor (33) de desplazamiento dispuesto en
conexién funcional con dicha, al menos una, rueda dentada (32).

9. Un aparato segun la reivindicaciéon 7 u 8, caracterizado por que el sistema de control esta configurado para, cuando
las partes primera y segunda (11, 21) alargadas del bastidor se extienden, esencialmente, en paralelo y como
respuesta a una sefial de control para alterar la orientacién mutua de las partes primera y segunda (11, 21) alargadas
del bastidor, primero, operar el mecanismo (25) de desplazamiento para alejar el segundo extremo de la primera parte
(11) alargada del bastidor del segundo extremo de la segunda parte (21) alargada del bastidor y, segundo, operar
dicho tercer mecanismo (27) de accionamiento para accionar la estructura (23) de montaje a lo largo o junto a la
segunda parte (21) alargada del bastidor hacia el segundo extremo de la segunda parte (21) alargada del bastidor,
para alejar mas el segundo extremo de la primera parte (11) alargada del bastidor del segundo extremo de la segunda
parte (21) alargada del bastidor.

10. Un aparato segin cualquiera de las reivindicaciones 7 - 9, caracterizado por que el mecanismo (24) de bloqueo
comprende un elemento sensor (29) configurado para detectar cuando el segundo extremo de la primera parte (11)
alargada del bastidor, cuando se mueve hacia el segundo extremo de la segunda parte (21) alargada del bastidor, ha
alcanzado una posicién de bloqueo predefinida.

11. Un aparato segun la reivindicacion 10, caracterizado por que el mecanismo (24) de bloqueo comprende un
actuador (28) de bloqueo, y el sistema de control esta configurado para, como respuesta a una sefial de control del
elemento sensor (29) de que el segundo extremo de la primera parte (11) alargada del bastidor, cuando se mueve
hacia el segundo extremo de la segunda parte (21) alargada del bastidor, ha alcanzado la posicién de bloqueo
predefinida, enviar una sefial de control al actuador (28) de bloqueo para bloquear el segundo extremo de la primera
parte (11) alargada del bastidor en dicha posicién de bloqueo predefinida.

12. Un aparato segun cualquiera de las reivindicaciones 7 - 11, caracterizado por que el mecanismo (24) de bloqueo
comprende una construccion de guiado configurada para guiar el segundo extremo de la primera parte (11) alargada
del bastidor recto en el mecanismo (24) de bloqueo cuando el segundo extremo de la primera parte (11) alargada del
bastidor se mueve hacia y se acerca al segundo extremo de la segunda parte (21) alargada del bastidor, en donde la
construccion de guiado, opcionalmente, comprende, al menos, un carril (30) de guia montado desde su primer extremo
en la proximidad del segundo extremo de la segunda parte (21) alargada del bastidor y que se extiende, esencialmente,
de forma ortogonal a la direccién en la que se extiende la segunda parte (21) alargada del bastidor, para formar, al
menos, un paso de guia.

13. Un aparato segun cualquiera de las reivindicaciones 1 - 12, caracterizado por que la primera parte (11) alargada
del bastidor comprende, en la proximidad de su segundo extremo, al menos, una rueda o rodillo (26), 0 una estructura
disefiada para deslizarse sobre una superficie, opcionalmente, dos ruedas o rodillos (26) a una primera distancia entre
si y la construccion de guiado comprende, al menos, dos carriles (30) de guia para formar dos pasos de guia,
esencialmente, a la misma primera distancia entre si, en donde los, al menos dos, carriles (30) de guia comprenden
en sus segundos extremos un biselado para hacer que la distancia entre los pasos de guia sea menor en ese extremo
de los pasos que la primera distancia.

14. Un aparato segun cualquiera de las reivindicaciones 1 - 13, caracterizado por que el accionamiento de la
construccion (12) de soporte en una direccién, sustancialmente, paralela a dicha primera direccion esté dispuesto de
forma que sea posible para, esencialmente, toda la longitud entre los extremos primero y segundo de la primera parte
(11) alargada del bastidor.
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