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PATENTNI ZAHTJEVI

1.

10.

11.

12.

Postupak za privez na motorni pogon broda (1), narocito jahte, na mjesto za privez (2) u podru¢ju za privez, pri
¢emu se u koraku generiranja karte izraduje stvarna karta okolisa podrucja za privez, pri ¢emu se u koraku
odredivanja polozaja za privez mjesto za privez (2) i poloZaj za privez broda (1) na mjestu za privez (2) odredujuu
podrucju za privez, pri ¢emu se u koraku planiranja putanje kreira mnostvo preliminarnih putanja prema stvarnom
polozaju broda (1) do poloZaja za privez broda (1), pri ¢emu se preliminarne putanje procjenjuju prema najmanje
jednom kriteriju procjene i na temelju toga se dodjeljuje vrijednost kvalitete, pri ¢emu se preliminarna putanja s
najboljom vrijednoséu kvalitete odabire kao ciljana putanja (3) za korak pracenja putanje, pri ¢emu se u koraku
pracenja putanje brod (1) usmjerava duz ciljne putanje (3) u smjeru poloZzaja za privez.

Postupak prema patentnom zahtjevu 1, naznalen time S§to najmanje jedan kriterij ocjenjivanja obuhvaca
vjerojatnost sudara broda (1) s drugim objektima sa stvarne karte.

Postupak prema patentnom zahtjevu 1 ili 2, naznacen time §to se podaci senzora iz senzora za okoli§ (4) broda (1)
koriste za korak generiranja karte radi generiranja stvarne karte.

Postupak prema jednom od patentnih zahtjeva 1 do 3, naznacen time $to je podruéje za privez lucki objekt (5), te
da se prvi podaci poslani iz kontrolnog centra luckog objekta (5) koriste za korak generiranja karte radi generiranja
stvarne karte.

Postupak prema patentnom zahtjevu 4, maznafen time §to prvi podaci sadrze koordinatne tocke fiksnih
konstrukcija (6) lu¢kog objekta (5).

Postupak prema patentnom zahtjevu 4 ili 5, naznacen time $to prvi podaci sadrze plan zauzimanja luckog objekta
(5) s drugim brodovima (7).

Postupak prema jednom od patentnih zahtjeva 1 do 6, naznacen time S$to su mjesto za privez (2) i polozaj za
privez broda (1) odredeni na osnovi stvarne karte.

Postupak prema jednom od patentnih zahtjeva 1 do 7, nazna€en time §to se u koraku pracenja putanje stvarna
karta vie puta aZurira.

Postupak prema jednom od patentnih zahtjeva 1 do 8, naznacen time $to, se u koraku pracenja putanje, okolina
broda (1) prati pomoc¢u senzora okoline (4).

Postupak prema jednom od patentnih zahtjeva 1 do 9, naznafen time §to ako se u koraku pracenja putanje
detektira prepreka u ciljnoj putanji (3), ponovno se provodi korak planiranja putanje.

Brod (1), naro¢ito jahta, koji sadrzi uredaj za upravljanje za pomicanje broda (1), pri ¢emu brod (1) sadrZi senzore
okoline (4) i regulacijsku jedinicu spojenu na senzore okoline (4), pri ¢emu je regulacijska jedinica povezana
upravljackim uredajem kako bi se na unaprijed odredeni nain pomicao brod (1), naznalen time $to je
regulacijska jedinica konstruirana za izradu stvarne karte okoline podruéja za privez, radi odabira mjesta za privez
(2) i polozaja za privez broda (1) na mjestu za privez (2), kako bi se stvorio veéi broj privremenih putanja od
stvarnog poloZaja broda (1) do poloZaja za privez broda (1), radi procjene privremenih putanja prema najmanje
jednom kriteriju ocjenjivanja 1 na temelju toga za dodjeljivanje vrijednosti kvalitete, te za odabir privremene
putanje s najboljom vrijednoscu kvalitete kao ciljne putanje (3), te za upravljanje brodom (1) duz ciljne putanje (3)
u smjeru poloZaja za privez aktiviranjem upravljackog uredaja uz nadzor okoline broda (1) pomocu senzora
okoline (4).

Brod (1) prema patentnom zahtjevu 11, naznacen time §to jedinica za reguliranje sadrzi model strojnog udenja,
model koji se temelji na podacima 1/ili model koji se temelji na primjeru.
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