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(57) Abstract: The present invention relates to a system comprising a remote control system (2) for a motor vehicle (4) and a motor
vehicle control system (4.1) of the motor vehicle (4), having at least one movement sensor (2.1) for sensing a movement sequence
of the remote control system (2) and a memory (4.1.3) for storing at least one movement sequence of the remote control system (2),
wherein the sensed movement sequence of the remote control system (2) can be compared, by means of a computing unit (4.1.2), with
at least one movement sequence, stored in the memory (4.1.3) of the remote control system (2). In order to simplity the operator control
of' a motor vehicle by means of a remote control system, it is proposed that precisely one user (8), assigned to the stored movement
sequence, of the remote control system (2) be automatically identifiable as a function of the correspondence of the sensed movement
sequence to the stored movement sequence. In addition, the invention relates to a remote control system (2), to a method for identifying
a user (8) of'a remote control system (2), to a computer program product and to a computer-readable medium.
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(57) Zusammenfassung: Die vorliegende Erfindung betritft eine System, umfassend eine Fernbedienung (2) fiir ein Krattfahrzeug (4)
und eine Kraftfahrzeugsteuerung (4.1) des Kraftfahrzeugs (4), mit mindestens einem Bewegungssensor (2.1) zur Erfassung eines Be-
wegungsablauts der Fernbedienung (2) und einem Speicher (4.1.3) zur Abspeicherung mindestens eines Bewegungsablaufs der Fern-
bedienung (2), wobei der ertasste Bewegungsablauf der Fernbedienung (2) mittels einer Recheneinheit (4.1.2) mit mindestens einem
in dem Speicher (4.1.3) abgespeicherten Bewegungsablaut der Fernbedienung (2) vergleichbar ist. Um die Bedienung eines Kraftfahr-
zeugs mittels einer Fernbedienung zu vereinfachen, wird vorgeschlagen, dass in Abhéngigkeit der Ubereinstimmung des erfassten Be-
wegungsablaufs mit dem abgespeicherten Bewegungsablauf genau ein dem abgespeicherten Bewegungsablauf zugeordneter Benutzer
(8) der Fernbedienung (2) automatisch identifizierbar ist. Ferner betriftt die Erfindung eine Fernbedienung (2), ein Verfahren zur Iden-
tifikation eines Benutzers (8) einer Fernbedienung (2), ein Computerprogrammprodukt und ein computerlesbares Medium.



WO 2018/166906 PCT/EP2018/055869

System fiir ein Kraftfahrzeug, Fernbedienung, Verfahren zur Identifikation eines
Benutzers einer Fernbedienung, Computerprogrammprodukt und computerles-

bares Medium

Beschreibung

Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf ein System, umfassend eine Fernbedie-
nung fUr ein Kraftfahrzeug und eine Kraftfahrzeugsteuerung des Kraftfahrzeugs nach
dem Oberbegriff des Anspruchs 1, eine Fernbedienung, ein Verfahren zur Identifizie-
rung eines Benutzers einer Fernbedienung fur ein Kraftfahrzeug, ein Computerpro-

grammprodukt und ein computerlesbares Medium.

Derartige Systeme, Fernbedienungen, Verfahren, Computerprogrammprodukte und
computerlesbare Medien sind aus dem Stand der Technik in zahlreichen Ausflh-

rungsvarianten bereits bekannt.

Beispielsweise ist aus der US 2014/0368336 A1 ein Kommunikationsverfahren mittels
einer tragbaren Vorrichtung bekannt, bei dem der Kommunikationsvorgang in Abhan-
gigkeit eines Bewegungsablaufs der tragbaren Vorrichtung ausgeldst wird. Sobald
sich namlich die tragbare Vorrichtung in der Nahe einer weiteren tragbaren Vorrich-
tung befindet und ein bestimmter Bewegungsablauf der tragbaren Vorrichtung und
damit eine bestimmte Geste eines Benutzers der tragbaren Vorrichtung erkannt wor-
den ist, wird der Kommunikationsvorgang von der tragbaren Vorrichtung an die weite-

re tragbare Vorrichtung initiiert.

Hier setzt die vorliegende Erfindung an.

Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, die Bedienung eines Kraft-

fahrzeugs mittels einer Fernbedienung zu vereinfachen.

Diese Aufgabe wird durch ein System mit den Merkmalen des Anspruchs 1, eine
Fernbedienung mit den Merkmalen des Anspruchs 7, ein Verfahren mit den Merkma-
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len des Anspruchs 8, ein Computerprogrammprodukt mit den Merkmalen des An-
spruchs 12 und ein computerlesbares Medium mit den Merkmalen des Anspruchs 13

geldst. Die Unteranspriche betreffen vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung.

Ein wesentlicher Vorteil der Erfindung liegt insbesondere darin, dass die Bedienung
eines Kraftfahrzeugs mittels einer Fernbedienung wesentlich vereinfacht ist. Zwar ist
es allgemein bekannt, verschiedenen Benutzern eines Kraftfahrzeugs voneinander
verschiedene Fernbedienungen zuzuordnen, um so benutzerspezifische Einstellungen
des Kraftfahrzeugs in Abhéngigkeit der gerade in der Verwendung befindlichen Fern-
bedienung zu erméglichen. Beispielsweise waren derartige benutzerspezifische Ein-
stellungen Sitzeinstellungen, Lenkradeinstellungen, Spiegeleinstellungen und derglei-
chen. Hierfar sind also personalisierte Fernbedienungen erforderlich. Entsprechend
werden far mehrere FahrzeugflUhrer des Kraftfahrzeugs auch mehrere Fernbedienun-

gen benotigt.

Durch die erfindungsgemaBe automatische Identifizierung eines Benutzers der Fern-
bedienung ist dies entbehrlich. Mehrere Benutzer eines Kraftfahrzeugs kénnen mit

lediglich einer einzigen Fernbedienung, beispielsweise einem einzigen Kraftfahrzeug-
schlissel, Einstellungen an einem Kraftfahrzeug in der oben erlauterten vorteilhaften

Weise vornehmen.

Grundsatzlich ist es denkbar, dass die in dem Speicher abgespeicherten und be-
stimmten Benutzern zugeordneten Bewegungsablaufe unabhangig von der Erfassung
eines Bewegungsablaufs der Fernbedienung des erfindungsgemafen Systems in den
Speicher abspeicherbar sind. Beispielsweise ware es denkbar, dass ein friherer Be-
wegungsablauf einer weiteren Fernbedienung eines bestimmten Benutzers auf einem
Datentrager zwischengespeichert ist und fir ein neues Kraftfahrzeug, das mit dem
erfindungsgeménien System ausgestattet ist, verwendbar ist. Vorteilhafterweise ist es
vorgesehen, dass der Speicher zur Abspeicherung des mittels des Bewegungs-

sensors erfassten Bewegungsablaufs der Fernbedienung ausgebildet ist.
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Entsprechend ist es geman einer vorteilhaften Weiterbildung des erfindungsgemanien
Verfahrens méglich, dass der mindestens eine in dem Speicher abgespeicherte und
jeweils genau einem Benutzer der Fernbedienung zugeordnete Bewegungsablauf der
Fernbedienung in einer Anlernphase zeitlich vorher mittels des Bewegungssensors
erfasst und in dem Speicher abgespeichert worden ist. ,Zeitlich vorher” meint dabei,
dass die Anlernphase vor dem Vergleich des erfassten Bewegungsablaufs der Fern-
bedienung mit mindestens einem in dem Speicher abgespeicherten und jeweils genau
einem Benutzer der Fernbedienung zugeordneten Bewegungsablauf der Fernbedie-
nung (2) mittels einer Recheneinheit erfolgt.

Eine andere vorteilhafte Weiterbildung des erfindungsgeméanBen Systems sieht vor,
dass in dem Speicher eine Korrelation zwischen dem mindestens einen Benutzer und
mindestens einer Einstellung an dem Kraftfahrzeug abspeicherbar ist. Zwar ist es
denkbar, dass die erfindungsgemane automatische Identifikation genau eines Benut-
zers der Fernbedienung in Abhangigkeit der Ubereinstimmung des erfassten Bewe-
gungsablaufs mit dem diesem Benutzer zugeordneten abgespeicherten Bewegungs-
ablauf fur eine Vielzahl von Anwendungsmdglichkeiten in und an dem Kraftfahrzeug
dient. Insbesondere vorteilhaft ist die erfindungsgeméafie automatische Identifikation
genau eines Benutzers der Fernbedienung jedoch bei der Vornahme von Einstellun-
gen an dem Kraftfahrzeug. Heutzutage gibt es eine Vielzahl von Einstellungen an
Kraftfahrzeugen, wie beispielsweise Sitzeinstellungen, Lenkradeinstellungen, Spie-
geleinstellungen, Radioeinstellungen und Einstellungen far tragbare Kleincomputer,

die personalisiert sind. Dies ist unter anderem aus ergonomischen Grinden sinnvoll.

Eine vorteilhafte Weiterbildung der vorgenannten AusfUhrungsform des erfindungs-
gemafen Systems sieht vor, dass in Abhangigkeit der abgespeicherten Korrelation
zwischen dem mittels des erfassten Bewegungsablaufs identifizierten Benutzers und
der mindestens einen Einstellung an dem Kraftfahrzeug die diesem Benutzer zuge-
ordnete mindestens eine Einstellung an dem Kraftfahrzeug mittels der Recheneinheit
automatisch auswahlbar ist. Hierdurch ist die Bedienung des Kraftfahrzeugs weiter

vereinfacht.
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Entsprechend sieht eine vorteilhafte Weiterbildung des erfindungsgemaien Verfah-
rens vor, dass in Abhangigkeit einer in dem Speicher abgespeicherten Korrelation
zwischen dem mittels des erfassten Bewegungsablaufs identifizierten Benutzer und
mindestens einer Einstellung an dem Kraftfahrzeug die diesem Benutzer zugeordnete
mindestens eine Einstellung an dem Kraftfahrzeug mittels der Recheneinheit ausge-

wahlt wird.

Der Benutzer muss sich mit der Fernbedienung lediglich dem Kraftfahrzeug nahern,
um die far diesen bestimmten Benutzer abgespeicherte mindestens eine Einstellung
auszuwahlen, so dass diese dann mittels mindestens eines geeigneten Aktors an der
zu der ausgewahlten Einstellung korrespondierenden Kraftfahrzeugkomponente au-

tomatisch vorgenommen wird.

Analog zu dem Bewegungsablauf der Fernbedienung, der in einer Anlernphase zeit-
lich vorher mittels des Bewegungssensors erfasst und in dem Speicher abgespeichert
worden ist, sieht eine andere vorteilhafte Weiterbildung des erfindungsgeméanien Ver-
fahrens vor, dass in der Anlernphase zeitlich nach der Abspeicherung des mindestens
einen genau einem Benutzer zugeordneten Bewegungsablaufs der Fernbedienung die
durch diesen Benutzer an dem Kraftfahrzeug vorgenommene mindestens eine Ein-

stellung in dem Speicher diesem Benutzer mittels der Korrelation zugeordnet wird.

Grundsétzlich ist die mindestens eine Einstellung an dem Kraftfahrzeug in weiten ge-
eigneten Grenzen frei wahlbar. Beispielsweise ist die mindestens eine Einstellung ei-
ne Sitzeinstellung und/oder eine Lenkradeinstellung und/oder eine Spiegeleinstellung.
Eine vorteilhafte Weiterbildung sieht vor, dass die mindestens eine Einstellung an dem
Kraftfahrzeug als eine Zugangsbedingung zu dem Kraftfahrzeug ausgebildet ist. Hier-
durch ist die Sicherheit gegen einen unbefugten Zugang zu einem mit dem erfin-
dungsgemaBen System ausgestatteten Kraftfahrzeug verbessert. Beispielsweise kann
die erfindungsgemane automatische Identifikation eines bestimmten Benutzers einer
Fernbedienung fUr ein Kraftfahrzeug zuséatzlich zu tblichen Zugangsvoraussetzungen
zu einem Kraftfahrzeug verwendet werden, wodurch die Sicherheit gegen einen un-

gewlnschten Zutritt zu dem Kraftfahrzeug weiter verbessert ist.
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Eine andere vorteilhafte Weiterbildung des erfindungsgeméanBen Systems sieht vor,
dass der erfasste Bewegungsablauf in Abhangigkeit der Identifizierung des Benutzers
mittels eines Senders der Fernbedienung an ein externes Gerat Ubertragbar ist. Auf
diese Weise kdnnen die erfindungsgeman gewonnenen Daten Uber die Bewegung der
Fernbedienung und damit die Bewegung des die Fernbedienung tragenden Benutzers
fir andere Gerate und Programme, wie beispielsweise flr ein Fitnesstracking mittels
eines Smartphones, verwendet werden. Zusétzliche Gerate, wie Fitnessarmbéander

oder dergleichen waren damit entbehrlich.

Anhand der beigeflgten, grob schematischen Zeichnung wird die Erfindung nachfol-

gend naher erlautert. Dabei zeigt die einzige

Fig. 1 ein Ausflhrungsbeispiel eines erfindungsgeméaBen Systems mit einer er-

findungsgemanen Fernbedienung.

In Fig. 1 ist ein Ausfihrungsbeispiel eines erfindungsgeméBen Systems mit einer er-
findungsgemanen Fernbedienung dargestellt. Das System umfasst eine Fernbedie-
nung 2 fur ein Kraftfahrzeug 4 und eine Kraftfahrzeugsteuerung 4.1 des Kraftfahr-
zeugs 4. Die Fernbedienung 2 ist als Kraftfahrzeugschlissel 2 ausgebildet und weist
einen als Mikro-elektromechanisches System, kurz MEMS, ausgebildeten Bewe-
gungssensor 2.1 zur Erfassung eines Bewegungsablaufs der Fernbedienung 2 und
einen Speicher 2.2 zur Abspeicherung mindestens eines Bewegungsablaufs der
Fernbedienung 2 auf. Insbesondere ist der Bewegungssensor 2.1 als ein Beschleuni-
gungssensor 2.1 ausgebildet. Der Speicher 2.2 der Fernbedienung 2 dient dazu, den
durch den Bewegungssensor 2.1 erfassten Bewegungsablauf der Fernbedienung 2 fir
eine zeitlich nachfolgende Weiterleitung der den erfassten Bewegungsablauf kenn-
zeichnenden Daten an die Kraftfahrzeugsteuerung 4.1 zwischen zu speichern. Die
Weiterleitung der vorgenannten Daten erfolgt hier mittels Funk, was in Fig. 1 durch
einen Pfeil 6 symbolisiert ist. Entsprechend weist die Fernbedienung 2 hier einen
Sender 2.3 auf.
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Die Kraftfahrzeugsteuerung 4.1 weist zwecks Empfang der von dem Sender 2.3 aus-
gesandten, den erfassten Bewegungsablauf der Fernbedienung 2 kennzeichnenden
Daten einen Empfénger 4.1.1 auf. Die von der Fernbedienung 2 an die Kraftfahrzeug-
steuerung 4.1 Ubermittelten Daten sind dann mittels einer Recheneinheit 4.1.2 der
Kraftfahrzeugsteuerung 4.1 auf nachfolgend noch erlauterte Weise verarbeitbar, wo-
bei der erfasste Bewegungsablauf der Fernbedienung 2 mittels der Recheneinheit
4.1.2 mit mindestens einem in einem Speicher 4.1.3 der Kraftfahrzeugsteuerung 4.1
abgespeicherten genau einem Benutzer zugeordneten Bewegungsablauf der Fernbe-
dienung 2 vergleichbar ist. Die genannten Komponenten der Kraftfahrzeugsteuerung
4.1, n&mlich der Empféanger 4.1.1, die Recheneinheit 4.1.2 und der Speicher 4.1.3,
stehen auf dem Fachmann bekannte Weise miteinander in Datenlbertragungsverbin-
dung, was durch Linien 7 symbolisiert ist. Dabei konnen die Datentbertragungsver-

bindungen jeweils drahtgebunden oder drahtlos ausgebildet sein.

Beispielsweise kdnnte es sich bei dem mindestens einen abgespeicherten Bewe-
gungsablauf um einen Bewegungsablauf handeln, der zeitlich vorher mit einer ande-
ren Fernbedienung erfasst und abgespeichert worden ist und der nun bei dem erfin-
dungsgemaBen System des Ausflhrungsbeispiels verwendet werden soll. In dem vor-
liegenden Ausflhrungsbeispiel ist der Speicher 4.1.3 zur Abspeicherung des mittels
des Bewegungssensors 2.1 erfassten Bewegungsablaufs der Fernbedienung 2 aus-
gebildet. Hierflr ist der mindestens eine in dem Speicher 4.1.3 abgespeicherte und
jeweils genau einem Benutzer 8 der Fernbedienung 2 zugeordnete Bewegungsablauf
der Fernbedienung 2 in einer Anlernphase zeitlich vorher mittels des Bewegungs-
sensors 2.1 auf die oben erlduterte Weise erfasst und in dem Speicher 4.1.3 abge-

speichert worden.

Das erfindungsgeméBe System ermdglicht es somit, dass in Abhéngigkeit der Uber-
einstimmung des erfassten Bewegungsablaufs mit dem abgespeicherten Bewegungs-
ablauf genau ein dem abgespeicherten Bewegungsablauf zugeordneter Benutzer 8
der Fernbedienung 2 automatisch identifizierbar ist. Die so erlangte Kenntnis, dass es

sich bei dem Benutzer 8 der Fernbedienung 2 um genau den Benutzer 8 handelt und



WO 2018/166906 PCT/EP2018/055869

um keinen anderen, ist nun fur vielfaltige Zwecke bei der Bedienung des Kraftfahr-
zeugs 4 einsetzbar.

Beispielsweise lasst sich diese Kenntnis Uber die Identitdt des Benutzers 8 fur die au-
tomatische Vornahme von Einstellungen an dem Kraftfahrzeug 4 einsetzen. Hierflr ist
in dem Speicher 4.1.3 eine Korrelation zwischen dem mindestens einen Benutzer 8
und mindestens einer Einstellung an dem Kraftfahrzeug 4 abspeicherbar. Entspre-
chend lasst sich in Abh&ngigkeit der in dem Speicher 4.1.3 abgespeicherten Korrelati-
on zwischen dem mittels des erfassten Bewegungsablaufs identifizierten Benutzer 8
und der mindestens einen Einstellung an dem Kraftfahrzeug 4 die diesem Benutzer 8
zugeordnete mindestens eine Einstellung an dem Kraftfahrzeug 4 mittels der Rechen-
einheit 4.1.2 der Kraftfahrzeugsteuerung 4.1 automatisch auswahlen.

Analog zu dem in der Anlernphase mittels des Bewegungssensors 2.1 der Fernbedie-
nung 2 erfassten und in dem Speicher 4.1.3 abgespeicherten Bewegungsablauf der
Fernbedienung 2 wird in der Anlernphase zeitlich nach der Abspeicherung des min-
destens einen genau einem Benutzer 8 zugeordneten Bewegungsablaufs der Fernbe-
dienung 2 die durch diesen Benutzer 8 an dem Kraftfahrzeug 4 vorgenommene min-
destens eine Einstellung in dem Speicher 4.1.3 diesem Benutzer 8 mittels der Korrela-

tion zugeordnet.

Im Nachfolgenden wird das erfindungsgeméane Verfahren zur Identifikation eines Be-

nutzers einer Fernbedienung flr ein Kraftfahrzeug anhand der Fig. 1 naher erlutert.

In der Anlernphase des erfindungsgemaBen Verfahrens des hier vorliegenden Ausfih-
rungsbeispiels wird zunachst der Bewegungsablauf der Fernbedienung 2 mittels des
Bewegungssensors 2.1 der Fernbedienung 2 erfasst. Hierflr bewegt sich der Benut-
zer 8 beispielsweise auf das Kraftfahrzeug 4 zu, um es zu éffnen und mittels nicht
dargestellter manueller Bedienelemente im Inneren des Kraftfahrzeugs 4 die beiden
AuBenrluckspiegel 4.2, den Innenrlckspiegel 4.3, das Lenkrad 4.4 und den Fahrersitz
4.5 auf die persdnlichen Erfordernisse des Benutzers 8 auszurichten, also einzustel-
len. Die genannten Komponenten des Kraftfahrzeugs 4, n&mlich die beiden AuBBen-
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ruckspiegel 4.2, der Innenrickspiegel 4.3, das Lenkrad 4.4 und der Fahrersitz 4.5,
stehen auf dem Fachmann bekannte Weise mit der Kraftfahrzeugsteuerung 4.1 in
Signallbertragungsverbindung, was durch Linien 9 symbolisiert ist. Dabei kénnen die
SignalUbertragungsverbindungen jeweils drahtgebunden oder drahtlos ausgebildet

sein.

Bei der oben genannten Anndherung des Benutzers 8 an das Kraftfahrzeug 4 flhrt
der Benutzer 8 die Fernbedienung 2 mit. Entsprechend wird die Fernbedienung 2 bei
der Bewegung des Benutzers 8 in Richtung des Kraftfahrzeugs 4 automatisch mitbe-
wegt und zwar in einer Weise, wie es flUr genau den Benutzer 8 charakteristisch ist.
Der Bewegungsablauf der Fernbedienung 2 wird mittels des Bewegungssensors 2.1
erfasst, kurzzeitig in dem Speicher 2.2 der Fernbedienung 2 zwischengespeichert und
anschlieBend mittels des Senders 2.3 von der Fernbedienung 2 an den Empfanger
4.1.1 der Kraftfahrzeugsteuerung 4.1 via der Funkstrecke 6 Ubertragen und in dem
Speicher 4.1.3 genau einem Benutzer, namlich dem Benutzer 8, zugeordnet und ab-

gespeichert.

Der Benutzer 8 hat das Kraftfahrzeug 4 erreicht und setzt sich auf den Fahrersitz 4.5,
um die oben genannten Einstellungen an dem Kraftfahrzeug 4 vorzunehmen. Mittels
der nicht dargestellten manuellen Bedienelemente des Kraftfahrzeugs 4 stellt der Be-
nutzer 8 nacheinander die beiden AuBBenruckspiegel 4.2, den Innenrlckspiegel 4.3,
das Lenkrad 4.4 und den Fahrersitz 4.5 ein. Diese durch den Benutzer 8 vorgenom-
menen Einstellungen werden in der Anlernphase zeitlich nach der Abspeicherung des
mindestens einen genau einem Benutzer zugeordneten Bewegungsablaufs der Fern-
bedienung 2, namlich der Abspeicherung des genau dem Benutzer 8 zugeordneten
Bewegungsablaufs der Fernbedienung 2, in dem Speicher 4.1.3 genau diesem Benut-

zer 8 mittels der Korrelation zugeordnet und abgespeichert.

Verlasst der Benutzer 8 das Kraftfahrzeug 4 nach der Vornahme der Einstellungen an
dem Kraftfahrzeug 4 wieder, so wird in dem vorliegenden Ausflhrungsbeispiel der
Bewegungsablauf der Fernbedienung 2 weiter erfasst, um auf diese Weise die Quali-
tat der Daten des erfassten und genau dem einen Benutzer 8 zugeordneten und ab-
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gespeicherten Bewegungsablaufs zu verbessern. Sobald der Benutzer 8 und damit
die Fernbedienung 2 sich zeitlich danach wieder in Funkreichweite zu dem Kraftfahr-
zeug 4 und damit des Empféangers 4.1.1 der Kraftfahrzeugsteuerung 4.1 befindet, wird
dieser in der Qualitat von dessen Daten verbesserte Bewegungsablauf der Fernbe-
dienung 2 wie oben erlautert an die Kraftfahrzeugsteuerung 4.1 Gbertragen und genau
dem Benutzter 8 zugeordnet in dem Speicher 4.1.3 abgespeichert.

Nahert sich der Benutzer 8, die Fernbedienung 2 mit sich flhrend, nachfolgend wieder
dem Kraftfahrzeug 4, so wird der Bewegungsablauf der Fernbedienung 2 mittels des
Bewegungssensors 2.1 erneut erfasst, in dem Speicher 2.2 zwischengespeichert und
mittels des Senders 2.3 der Fernbedienung 2 an den Empfanger 4.1.1 der Kraftfahr-
zeugsteuerung 4.1 Ubermittelt. AnschlieBend wird der Ubermittelte Bewegungsablauf
der Fernbedienung 2 mit dem in dem Speicher 4.1.3 abgespeicherten und genau dem
Benutzer 8 zugeordneten Bewegungsablauf der Fernbedienung 2 mittels der Rechen-
einheit 4.1.2 verglichen. Aufgrund der Ubereinstimmung des jetzt erfassten Bewe-
gungsablaufs mit dem in dem Speicher 4.1.3 abgespeicherten Bewegungsablauf, der
zeitlich vorher erfasst worden ist, wird der Benutzer 8 als genau der Benutzer 8 identi-

fiziert.

Aufgrund der in dem Speicher 4.1.3 abgespeicherten Korrelation zwischen dem mit-
tels des erfassten Bewegungsablaufs identifizierten Benutzer 8 und der oben erlauter-
ten Einstellungen an dem Kraftfahrzeug 4, die diesem Benutzer 8 zugeordnet sind,
werden diese Einstellungen mittels der Recheneinheit 4.1.2 der Kraftfahrzeugsteue-
rung 4.1 automatisch ausgewahlt, so dass nicht dargestellte Aktoren die zu den Ein-
stellungen korrespondierenden Kraftfahrzeugkomponenten an dem Kraftfahrzeug 4,
namlich die beiden AuBenrlckspiegel 4.2, den Innenruckspiegel 4.3, das Lenkrad 4.4
und den Fahrersitzes 4.5, entsprechend der vorgenannten Einstellungen elektrisch
ansteuern. Eine erneute manuelle Einstellung der AuBBenrickspiegel 4.2, des Innen-
ruckspiegels 4.3, des Lenkrads 4.4 und des Fahrersitzes 4.5 ist somit entbehrlich.

Nahert sich anstelle des Benutzers 8 ein nicht dargestellter weiterer Benutzer der
Fernbedienung 2 mit der Fernbedienung 2 dem Kraftfahrzeug 4, so wird der von der
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individuellen Bewegung des weiteren Benutzers abhéngige Bewegungsablauf der
Fernbedienung 2 mittels des Bewegungssensors 2.1 erfasst, in dem Speicher 2.2 zwi-
schengespeichert und mittels des Senders 2.3 der Fernbedienung 2 an den Empfan-
ger 4.1.1 der Kraftfahrzeugsteuerung 4.1 Ubermittelt. AnschlieBend wird der Ubermit-
telte Bewegungsablauf der Fernbedienung 2 wiederum mit dem in dem Speicher 4.1.3
abgespeicherten und genau dem Benutzer 8 zugeordneten Bewegungsablauf der
Fernbedienung 2 mittels der Recheneinheit 4.1.2 verglichen. Da der aktuell erfasste
und an die Kraftfahrzeugsteuerung 4.1 Gbermittelte Bewegungsablauf der Fernbedie-
nung 2 mit dem in dem Speicher 4.1.3 abgespeicherten Bewegungsablauf, der genau
dem Benutzer 8 zugeordnet ist, nicht Gbereinstimmt, werden die in dem Speicher
4.1.3 abgespeicherten und dem Benutzer 8 mittels der abgespeicherten Korrelation
zugeordneten Einstellungen der beiden AuBenrickspiegel 4.2, des Innenrlckspiegels
4.3, des Lenkrads 4.4 und des Fahrersitzes 4.5 nicht automatisch ausgewahlt und

vorgenommen.

Stattdessen wird der aktuell erfasste Bewegungsablauf der Fernbedienung 2, wie
oben bereits anhand des Benutzers 8 erldutert, in dem Speicher 4.1.3 der Kraftfahr-
zeugsteuerung 4.1 dem weiteren Benutzer zugeordnet abgespeichert. Sollte der wei-
tere Benutzer nun ebenfalls mittels der manuellen Bedienelemente Einstellungen an
dem Kraftfahrzeug 4 vornehmen, so werden diese, analog zu Benutzer 8, in einer Kor-
relation zu dem weiteren Benutzer in dem Speicher 4.1.3 abgespeichert. Spater kdnn-
te der weitere Benutzer ebenfalls mittels der nun vorliegenden und abgespeicherten
Daten zu dessen Bewegungsablauf und der abgespeicherten Korrelation zwischen
dem weiteren Benutzer und dessen Einstellungen gleich dem Benutzer 8 eine auto-
matische Auswahl und Vornahme dieser Einstellungen an dem Kraftfahrzeug 4 bewir-

ken.

Dabei ist es unerheblich, ob der weitere Benutzer ebenfalls fir alle einstellbaren Kraft-
fahrzeugkomponenten, namlich die beiden AuBenrlickspiegel 4.2, den Innenrlckspie-
gel 4.3, das Lenkrad 4.4 und den Fahrersitz 4.5, wahrend der Anlernphase Einstellun-
gen manuell vorgenommen hat oder dies lediglich nur fir einige der méglichen Ein-
stellungen getan hat. Sollte der weitere Benutzer beispielsweise lediglich nur einige
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der méglichen Einstellungen manuell vorgenommen haben, so kann er dies fur die
abrigen einstellbaren Kraftfahrzeugkomponenten zu einem spateren Zeitpunkt auf die
oben erlauterte Weise nachholen. Dies gilt auch fiir eine spatere Anderung von bereits
manuell vorgenommenen und abgespeicherten Einstellungen. Sobald beispielsweise
der Benutzer 8 oder der weitere Benutzer zu einem spéateren Zeitpunkt bereits friher
vorgenommene und abgespeicherte Einstellungen von einzelnen Kraftfahrzeugkom-
ponenten mittels der manuellen Bedienungselemente andert, werden die bereits ab-
gespeicherten Einstellungen im Umfang der Anderungen durch die jeweils gednderten
Einstellungen automatisch ersetzt. Auf diese Weise ist eine benutzerfreundliche Kor-
rektur der Einstellungen ermoglicht.

Die Erfindung ist nicht auf das vorliegende Ausflhrungsbeispiel begrenzt. Beispiels-
weise ist die Anzahl der méglichen Benutzer der Fernbedienung und damit des erfin-
dungsgemaBen Systems nicht auf zwei beschrankt. Auch ist es denkbar, dass bei ei-
ner Uberschreitung einer maximalen Anzahl an méglichen Benutzern der Fernbedie-
nung des erfindungsgeménien Systems die jeweils altesten in dem Speicher der Kraft-
fahrzeugsteuerung abgespeicherten und bestimmten Benutzern zugeordneten Bewe-
gungsablaufe der Fernbedienung automatisch geléscht werden, um auf diese Weise
eine Abspeicherung von immer wieder neuen jeweils genau einem bestimmten Benut-

zer zugeordneten Bewegungsablaufen zu erméglichen.

Der Speicher zur Abspeicherung von mindestens einem genau einem Benutzer zuge-
ordneten Bewegungsablauf und von mindestens einer Korrelation zwischen dem min-
destens einen Benutzer und der mindestens einen Einstellung an dem Kraftfahrzeug
und die Recheneinheit missen nicht zwingend Bestandteil der Kraftfahrzeugsteue-
rung sein. Es ist ausreichend, wenn dieser Speicher und/oder die Recheneinheit Be-
standteil des erfindungsgemaBen Systems sind. Gleiches gilt flir den mindestens ei-
nen Bewegungssensor, der nicht zwingend Bestandteil der Fernbedienung sein muss.

Entsprechend ist es auch moglich, dass die Fernbedienung den mindestens einen
Bewegungssensor und/oder den Speicher und/oder die Recheneinheit jeweils zumin-
dest teilweise umfasst.
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Die kdrperliche Verteilung der Komponenten des Systems innerhalb des Systems ist
somit in weiten geeigneten Grenzen frei wahlbar. Beispielsweise ware es abweichend
von dem vorliegenden Ausfihrungsbeispiel denkbar, dass der mindestens eine abge-
speicherte Bewegungsablauf, der genau einem Benutzer zugeordnet ist, in einem
Speicher der Fernbedienung und die mindestens eine Korrelation zwischen dem min-
destens einen Benutzer und der mindestens einen Einstellung an dem Kraftfahrzeug
in einem Speicher der Kraftfahrzeugsteuerung abgespeichert ist. Mittels der eindeuti-
gen Zuordnung des mindestens einen abgespeicherten Bewegungsablaufs zu genau
einem Benutzer und dessen eindeutiger Zuordnung zu der mindestens einen abge-
speicherten Einstellung an dem Kraftfahrzeug ist eine ordnungsgemane Funktion der
Erfindung gewahrleistet.

Auch sind die in dem Ausfuhrungsbeispiel genannten Einstellungen lediglich beispiel-
haft zu verstehen. Der Fachmann wird je nach Anwendungsfall mindestens eine ge-
eignete Einstellung auswahlen. Beispielsweise ist es denkbar, dass die mindestens
eine Einstellung an dem Kraftfahrzeug als eine Zugangsbedingung zu dem Kraftfahr-
zeug ausgebildet ist. Durch die Identifizierung genau eines bestimmten Benutzers der
Fernbedienung und damit des damit bedienten Kraftfahrzeugs ist hierdurch eine Zu-
gangsberechtigung fir einen Benutzer dieses Kraftfahrzeugs besonders einfach reali-
sierbar. Zur Steigerung der Sicherheit gegen einen ungewlnschten Zugang zu dem
Kraftfahrzeug wére es méglich, diese Zugangsbedingung mit weiteren, beispielsweise

mit auf dem Markt Ublichen, Zugangsbedingungen zu kombinieren.

Ferner kdnnte die Fernbedienung des erfindungsgemaien Systems zusatzlich zur
Ubertragung des erfassten Bewegungsablaufs in Abhangigkeit der Identifizierung des
Benutzers an ein externes Gerat ausgebildet sein. Auf diese Weise ware es moglich,
die Fernbedienung beispielsweise gleichzeitig flr ein sogenanntes Fitnesstracking

oder dergleichen zu nutzen.
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Neben der Ausbildung der Fernbedienung als Kraftfahrzeugschllssel sind auch ande-
re dem Fachmann bekannte und geeignete Fernbedienungen, wie sogenannte

Wearables, also tragbare Kleincomputer, Smartphones oder dergleichen, denkbar.
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Bezugszeichenliste

2.1

2.2

2.3

4.1
411
41.2
41.3

4.2

4.3

4.4

4.5

O o0 N o

Fernbedienung, als Kraftfahrzeugschllssel ausgebildet

Bewegungssensor der Fernbedienung 2, als Mikro-elektromechanisches
System ausgebildet

Speicher der Fernbedienung 2, als Zwischenspeicher fur die nachfolgende
DatenUbertragung ausgebildet

Sender der Fernbedienung 2

Kraftfahrzeug

Kraftfahrzeugsteuerung des Kraftfahrzeugs 4

Empfanger der Kraftfahrzeugsteuerung 4.1

Recheneinheit der Kraftfahrzeugsteuerung 4.1

Speicher der Kraftfahrzeugsteuerung 4.1

AuBenrickspiegel des Kraftfahrzeugs 4

Innenrlckspiegel des Kraftfahrzeugs 4

Lenkrad des Kraftfahrzeugs 4

Fahrersitz des Kraftfahrzeugs 4

Funkstrecke

Datentbertragungsverbindungen

Benutzer

SignalUbertragungsverbindungen
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Patentanspriche

1. System, umfassend eine Fernbedienung (2) fur ein Kraftfahrzeug (4) und
eine Kraftfahrzeugsteuerung (4.1) des Kraftfahrzeugs (4), mit mindestens
einem Bewegungssensor (2.1) zur Erfassung eines Bewegungsablaufs der
Fernbedienung (2) und einem Speicher (4.1.3) zur Abspeicherung mindes-
tens eines Bewegungsablaufs der Fernbedienung (2), wobei der erfasste
Bewegungsablauf der Fernbedienung (2) mittels einer Recheneinheit (4.1.2)
mit mindestens einem in dem Speicher (4.1.3) abgespeicherten Bewe-
gungsablauf der Fernbedienung (2) vergleichbar ist,
dadurch gekennzeichnet,
dass in Abhangigkeit der Ubereinstimmung des erfassten Bewegungsablaufs
mit dem abgespeicherten Bewegungsablauf genau ein dem abgespeicherten
Bewegungsablauf zugeordneter Benutzer (8) der Fernbedienung (2) automa-
tisch identifizierbar ist.

2.  System nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
dass der Speicher (4.1.3) zur Abspeicherung des mittels des Bewegungs-
sensors (2.1) erfassten Bewegungsablaufs der Fernbedienung (2) ausgebil-
det ist.

3. System nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet,
dass in dem Speicher (4.1.3) eine Korrelation zwischen dem mindestens ei-
nen Benutzer (8) und mindestens einer Einstellung an dem Kraftfahrzeug (4)
abspeicherbar ist.
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4.  System nach Anspruch 3,
dadurch gekennzeichnet,
dass in Abhangigkeit der abgespeicherten Korrelation zwischen dem mittels
des erfassten Bewegungsablaufs identifizierten Benutzers (8) und der min-
destens einen Einstellung an dem Kraftfahrzeug (4) die diesem Benutzer (8)
zugeordnete mindestens eine Einstellung an dem Kraftfahrzeug (4) mittels

der Recheneinheit (4.1.2) automatisch auswahlbar ist.

5.  System nach Anspruch 3 oder 4,
dadurch gekennzeichnet,
dass die mindestens eine Einstellung an dem Kraftfahrzeug als eine Zu-
gangsbedingung zu dem Kraftfahrzeug ausgebildet ist.

6.  System nach einem der Anspriche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet,
dass der erfasste Bewegungsablauf in Abhangigkeit der Identifizierung des
Benutzers mittels eines Senders der Fernbedienung an ein externes Geréat
Ubertragbar ist.

7.  Fernbedienung fir ein System nach einem der Anspriche 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet,
dass die Fernbedienung den mindestens einen Bewegungssensor und/oder
den Speicher und/oder die Recheneinheit jeweils zumindest teilweise um-
fasst.

8.  Verfahren zur Identifikation eines Benutzers (8) einer Fernbedienung (2) flr
ein Kraftfahrzeug (4), das die folgenden Verfahrensschritte aufweist:
- Erfassung eines Bewegungsablaufs der Fernbedienung (2) mittels
mindestens eines Bewegungssensors (2.1);
- Vergleich des erfassten Bewegungsablaufs der Fernbedienung (2) mit
mindestens einem in einem Speicher (4.1.3) abgespeicherten und je-
weils genau einem Benutzer (8) der Fernbedienung (2) zugeordneten
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Bewegungsablauf der Fernbedienung (2) mittels einer Recheneinheit
(4.1.2) und

- Identifizierung genau eines Benutzers (8) der Fernbedienung (2) in
Abhangigkeit der Ubereinstimmung des erfassten Bewegungsablaufs
mit dem diesem Benutzer (8) zugeordneten abgespeicherten Bewe-

gungsablauf.

Verfahren nach Anspruch 8,

dadurch gekennzeichnet,

dass in Abhangigkeit einer in dem Speicher (4.1.3) abgespeicherten Korrela-
tion zwischen dem mittels des erfassten Bewegungsablauf identifizierten
Benutzer (8) und mindestens einer Einstellung an dem Kraftfahrzeug (4) die
diesem Benutzer (8) zugeordnete mindestens eine Einstellung an dem Kraft-
fahrzeug (4) mittels der Recheneinheit (4.1.2) ausgewahit wird.

Verfahren nach Anspruch 8 oder 9,

dadurch gekennzeichnet,

dass der mindestens eine in dem Speicher (4.1.3) abgespeicherte und je-
weils genau einem Benutzer (8) der Fernbedienung (2) zugeordnete Bewe-
gungsablauf der Fernbedienung (2) in einer Anlernphase zeitlich vorher mit-
tels des Bewegungssensors (2.1) erfasst und in dem Speicher (4.1.3) abge-

speichert worden ist.

Verfahren nach Anspruch 10 rlickbezogen auf Anspruch 9,

dadurch gekennzeichnet,

dass in der Anlernphase zeitlich nach der Abspeicherung des mindestens
einen genau einem Benutzer (8) zugeordneten Bewegungsablaufs der Fern-
bedienung (2) die durch diesen Benutzer (8) an dem Kraftfahrzeug (4) vor-
genommene mindestens eine Einstellung in dem Speicher (4.1.3) diesem
Benutzer (8) mittels der Korrelation zugeordnet wird.

Computerprogrammprodukt, umfassend Befehle, die bewirken, dass das
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System nach einem der Ansprlche 1 bis 6 oder die Fernbedienung nach
Anspruch 7 die Verfahrensschritte des Verfahrens nach einem der Anspri-

che 8 bis 11 ausfihrt.

13.  Computerlesbares Medium, auf dem das Computerprogrammprodukt nach

Anspruch 12 gespeichert ist.
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