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Zintegrowany wskaznik parametréw ruchu urzadzenia wyciggowego

Przedmiotem wynalazku jest zintegrowany wskaznik parametréow ruchu urzadzenia wyciagowego,
znajdujacy zastosowanie gtéwnie w gérniczych maszynach wyciagowych.

Zintegrowany wskaznik stuzy przede wszystkim do pomiaru drogi, predkosci przyspieszenia i opéZnienia
ruchu naczynia wydobywczego w szybie. Naczynie wydobywcze zawieszono na stalowej linie wyciggowej
i poruszajace sie ruchem liniowym w szybie, stuzy do ciggnienia urobku, opuszczania i podnoszenia ludzi, do
transportu materiatéw i urzadzeri potrzebnych przy pracach goérniczych. Doktadne okreslenie i przestrzeganie
zaprogramowanych parametréw ruchu tego naczynia wydobywczego umozliwia optymaing i bezpieczng prace
catego urzadzenia wyciggowego.

Znane wskazniki parametréw ruchu urzadzenia wyciggowego, w ktérych pomiar drogi i predkosci
wykonywany jest tylko w sposéb analogowy, bez mozliwosci pomiaru opdzniert lub przyspieszer ruchu w szybie
naczynia wydobywczego, obcigzone sa btedem, gdyz elementem napgedowym dla odwzorowania analogowego
jest z reguty wat nosnika liny, to jest wat bebna, lub wat kota pednego, lub wat bobiny.

Celem wynalazku jest zbudowanie takiego wskaznika, ktdry by dziatat niezawodnie i doktadnie niezaleznie
od rodzaju no$nikéw liny. Cel ten osiagnigto przez zbudowanie zintegrowanego wskaznika w/g wynalazku,
w ktérym elementem napedowym dla cyfrowego odwzorowania drogi, predkosci, przyspieszenia lub opéznienia
ruchu liniowego naczynia wydobywczego w szybie, jest os watu kota linowego. Przesunigcie katowe kota
linowego jest proporcjonalne do przesunigecia liniowego naczynia wydobywczego w szybie.

Istote wynalazku stanowi obrotowo-impulsowy przetwornik sprzezony bezposrednio z osig kota linowego,
z ktérego to przetwornika sygnaty elektryczne przetwarzane sa: na cyfrowy pomiar przebytej drogi w szybie
przez naczynie wydobywcze, na analogowy pomiar na mierniku wskaznikowym predkosci liniowej z mozliwoscia
pobrania informacji cyfrowej o aktualnej predkosci naczynia wydobywczego w szybie, na analogowy pomiar na
mierniku wskazéwkowym przyspieszern lub opdzniert z mozliwoscia pobrania informacji w postaci cyfrowej
o aktualnej wartosci przyspieszenia lub opdZnienia ruchu liniowego naczynia wydobywczego, na sygnaty swietlne
w ksztatcie strzatek wskazujgcych kierunek ruchu naczynia wydobywczego w szybie.

Zintegrowany wskaznik - parametréw zasilany jest zsieci prgdu przemiennego o czestotliwosci
przemystowej, przy czym jako wzorzec czasu niezbedny dla okreslenia predkosci, przyspieszenia lub opdZnienia
ruchu naczynia wydobywczego w szybie wykorzystano okres zmian napigcia w przemystowej sieci zasilajacej.
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Przyktad wykonania zintegrowanego wskaznika wedtug wynalazku uwidoczniono na rysunku, ktéry
przedstawia schemat urzadzenia wyciggowego i blokowy uktad potgaczer elementdw zintegrowanego wskaznika.

Obrotowo-impulsowy przetwornik 1 sprzezony jest bezposrednio z osig watu linowego kota 2, ktérego
przesuniecie katowe jest proporcjonalne do przesunigcia liniowego naczynia wydobywczego w szybie. Sygnaty
elektryczne z obrotowo-impulsowego przetwornika 1 przesytane sg do wejsciowego uktadu 3, w ktérym to
uktadzie nastgpuje przetworzenie tych sygnatéw na impulsowy sygnat kierunku ruchu i impulsowy sygnat drogi,
ktérego liczba impulséw jest proporcjonalna do przebytej drogi. Impulsowe sygnaty z uktadu 3 sq przesytane do
bloku 4 pomiaru drogi naczynia wydobywczego w szybie. Zadaniem tego bloku 4 jest okreslenie w sposéb
cyfrowy potozenia naczynia wydobywczego w szybie,

Impulsowe sygnaty z uktadu 3 podawane sa réwniez do bloku 5, pomiaru warto$ci predkosci, Zadaniem
tego bloku 5 jest okreslenie w sposéb analogowy i cyfrowy aktualnej wartosci- predkosci i kierunku ruchu
naczynia wydobywczego w szybie,

Impulsowe sygnaty z uktadu 3 podawane sq takze do bloku 6 pomiaru przyspieszeri i opdznieri. Zadaniem

tego bloku 6 jest okreslenie w sposdb analogowy i cyfrowy aktualnej wartosci przyspieszenia lub opdZnienia
ruchu liniowego naczynia wydobywczego w szybie, Do bloku 5 i bloku 6 précz sygnatéw wejsciowych z uktadu
3., wprowadzony jest impulsowy sygnat czasu z bloku 7. Zadaniem tego bloku 7 jest przeksztatcanie napigcia
przemiennego o czestotliwosci napigeciowej na impulsy prostokatne o tej samej czestotliwosci.
' Zintegrowany wskaznik zasilany jest ze wspdlnego uktadu 8, w ktérym to uktadzie przetwarzane jest
przemienne napigcie sieciowe na szereg napie¢ pradu statego potrzebnych do zasilania poszczegélnych
elementdw zintegrowanego wskaznika. Zintegrowany wskaznik parametréw ruchu urzadzenia wyciagowego, przy
kazdym opuszczaniu i podnoszeniu naczynia wydobywczego jest sprawdzany i ewentualnie korygowany przez
czujnik 9, zainstalowany w szybie na odpowiedniej scisle okreslonej gtebokosci.

Czujnik 9 przesterowywany jest ka2dorazowo w chwili gdy naczynie wydobywcze znajdzie sie na
gtebokosci jego zainstalowania. Przesterowanie czujnika powoduje chwilowe zamknigcie normalnie otwartego
styku 10, przekaznika wykonawczego czujnika 9, wtaczonego w obwéd kontroli i korekcji cyfrowego wskaznika
przebytej przez naczynie wydobywcze drogi w szybie realizowanej w bloku 4 zintegrowanego wskaznika.

Zintegrowany wskaznik parametrdw moze by¢é réwniez stosowany w uktadach, w ktérych
cyfrowo-impulsowy przetwornik napedzany jest do innego elementu urzadzenia wyciggowego niz koto linowe,
ktdérego katowe przesunigcie jest proporcjonalne do liniowego przesunigcia naczynia wydobywczego w szybie.

Zastrzezenia patentowe p

1. Zintegrowany wskaznik parametrow ruchu urzadzenia wyciaggowego, zasilany ze wspdinego uktadu
przetwornikowego, znajdujacy zastosowanie w gorniczych maszynach wyciggowych, znamienny tym, ze
jego obrotowo-impulsowy przetwornik (1) jest bezposrednio sprzezony z osig linowego kota (2), z tym, ze
sygnaty elektryczne z obrotowo-impulsowego przetwornika (1) przesytane sa do wejsciowego uktadu (3),
w ktérym to uktadzie nastepuje przetworzenie sygnatéw doprowadzonych z przetwornika (1) na impulsowy
sygnat kierunku ruchu iimpulsowy sygnat przebytej drogi, przy czym impulsowe sygnaty z uktadu (3) sg
przesytane rownolegle do bloku (4) cyfrowego pomiaru drogi naczynia wydobywczego w szybie, oraz do bloku
(5) analogowego i cyfrowego pomiaru aktualnej wartosci predkosci i kierunku ruchu naczynia wydobywczego,
a takze do bloku (6] analogowego i cyfrowego pomiaru wartosci przyspieszenia lub op6Znienia ruchu liniowego
naczynia wydobywczego, oraz tym, ze do bloku (5) i bloku (6) précz sygnatéw, z uktadu (3) wprowadzony jest
impulsowy sygnat czasu z bloku (7), w ktérym to bloku (7) nastgpuje przeksztatcenie napigcia przemiennego
o czestotliwasci sieciowej na prostokatne impulsy czasu o tej samej czgstotliwosci sieciowej.

2. Zintegrowany wskaznik parametréw ruchu urzgdzenia wyciaggowego, wedtug zastrz. 1,znamienny
tym, 2e wpewnej $cisSle okreslonej gtebokosci szybu zainstalowany jest czujnik (9), przesterowywany
kazdorazowo w chwili przejazdu przez te gtebokos$é¢ naczynia wydobywczego, z tym, ze przesterowanie czujnika
(9) powoduje chwilowe zamkniecie jego normalnie otwartego styku (10) zawierajacego obwdéd kontroli i korekcji
cyfrowego wskaznika przebytej przez naczynie wydobywcze drogi w szybie realizowanej w bloku (4)
zintegrowanego wskaznika.
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