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(57) Sammendrag

Ved en robotanordning er det tilveiebragt et langstrakt teleskop (10) anpasset til & fores
| innien pasient (6). En drivarm (8) er forbundet til teleskopet og organ (7) er

- tilveiebragt for 4 rotere drivarmen om en i det vesentlige vertikal akse. Drivorganet er
; tilveiebragt med drivarmen (8) for 4 justere helningsvinkelen til kanylen, Dem.a kan

: innbefatte organ for 4 justere helningsvinkelen til selve drivarmen 8).
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