RO 106529 Bl

a9y OFICIUL DE STAT
PENTRU INVENTII SI1 MARCI
Bucuresti

(1) Nr. brevet: 106529 B1

1 Int.CL.° B 23 D 79/06

02 BREVET DE INVENTIE

“ Hotarirea de acordare a brevetului de inventie poate fi revocata “

in termen de 6 luni de la data publicarii

—

1) Nr. cerere: 145583 (61) Perfectionare la brevet:
Nr.

22) Data de depozit: 18.07.90 (62) Divizata din cererea:
Nr.
(30) Prioritate:
(86) Cerere internationala PCT:

(41) Data publicarii cererii: Nr.
BOPI nr.
(87) Publi 2 inter i la:
(42) Data publicarii hotaririi de acordare a brevetului: Nr.

31.05.93 BOPI nr. 5/93
(56) Documente din stadiul tehnicii:

{45) Data publicarii brevetului: RO 67130; SU 305024; 358108
BOPI ar.

(71) Solicitant: (72)

(73) Tiwlar: a2

(72) Invenutoti:  Trinca Coustantin, lasi, RO

s Dispozitiv de razuit

(57 Rezumat: Inventia se refera la un dispozitiv de
razuit suprafete, cum ar fi ghidaje si similare,
pentru netezirea, prin tusare si/sau formarea cana-
lelor de ungere. Dispozitivul este prevazut cu un ~ “7
ax principal (2), de antrenare, cuprins de un corp
oscilant (3), de care este legat printr-un rulment |
(4), sprijinit printr-o bucsa de legatura (5) si un  ,__ |
bolt transversal (6). Tot pe axul principal (2), se
afla si o piesa de echilibrare dinamica (10), ®;E
reglabila in directie axiala, printr-un surub central  ~ &

m/

Al

(13) si un cep transversal (14). Piesa reglabila (10)
este prinsa printr-o cupla unilaterala (11) de bucsa
de legatura (5).

Revendicari: 1
Figuri: 1
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Inventia se referd la un dispozitiv de
razuit suprafete, cum ar fi, ghidaje si
similare, pentru netezirea prin tugare
§i/sau formarea canalelor de ungere.

Sunt cunoscute dispozitive de rizuit
suprafete, cum ar fi, ghidaje i similare,
pentru netezirea prin tugare gi/sau
formarea camalelor de ungere. Aceste
dispozitive sunt formate din cite o carcasa
In care se afli un lang cinematic, ce
cuprinde un mecanism bieli-maniveli de
transformare a migcarii de rotatie, a
unui motor, In migcare rectilinie alter-
nativi a unei scule.

Dezavantajele acestor dispozitive
constau in aceea ci prezintd un grad
redus de adaptare la diverse lucrin de
razuire.

Problema pe care o rezolvi inventia
este construirea unui dispozitiv de rizuire,
care sd permitdi modificarea cursei de
lucru a sculei.

Dispozitivul conform inventiei in-
latura dezavantajul de mai sus, prin aceea
ca este previzut cu un ax principal de
antrenare, cuprins de ua corp oscilant,
de.care este legat, printr-un rulment,
sprijinit printr-o bucgd de legituri si
un bol{ transversal, tot pe axul principal
aflindu-se §i o piesd de echilibru dina-
micd, reglabili in directia axiali printr-un
gurub central §i un cep transversal,
piesa reglabila fiind prins3 printr-o cupla
unilaterali de bucga de legituri.

Dispozitivul conform inventiei pre-
zinta urmitoarele avantaje:

- comstructie simpld gi ugor de
exploatat;

- permite acoperirea unei game largi
de lucréri.

Se di, In continuare, un exemplu de
realizare a inventiei, in legitur3 cu figura
care reprezinta o secfiune axiali prin
dispozitiv.

Dispozitivul conform inventiei este
alcatuit dintr-o carcasi 1, in care se afli
un ax principal 2, care preia migcarea
de rotatie de la un motorag electric sau
pneumatic M.

Pe axul 2 se afl un corp oscilant 3,
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in care este amplasat un rulment radial-
axial 4, pozitionat pe o bucgi portrulment
S.

Un bolt 6, de lungime egali cu
diametrul interior al rulmentului 4 aflat
pe axul 2, permite antrenarea corpului
portrulment 3 tntr-o migcare pendulari
sub un unghi « fati de perpendiculara
pe axul 2.

Deasupra corpului 3 se afl3 un capac
care fixeaza rulmentul 4,

Pe bucga portrulment § se afli o
piulita 8 de sustinere a rulmentului 4. Un
stift 9 articuleazi bucga portrulment
5 de o piesd de echilibrare dinamic3 10,
prin intermediul unei cuple unilaterale
11 si al unui gtift 12. \

n interiorul axului 2 poate fi rotit un
surub central 13. Acest gurub asigur3,
prin intermediul unui cep transversal 14,
deplasarea axiali a corpului de echilibrare
dinamica 10. Cepul 14 si corpul 10 sunt
legate intre ele.

Miscarea de translatie a corpului 10
se executa in lungul unui canal a practicat
in axul 2. Aceastdi migcare asigura
reglarea cursei de lucru a dispozitivului.

Reglarea cursei de lucru se face
manual, cu ajutorul gurubului 13, ce are
practicat un canal pentru gurubelniti.

In corpul 1 al dispozitivului se afl3
un rulment 15 cu rol de lagir pentru axul
2.

Fixarea rulmentului 15 este asigurati
de o bucgd distantierd 16.

Pentru a nu permite deplasarea axiala
a gurubului 13 in timpul reglirii cursei
de lucru, acesta este asigurat cu ajutorul
unei piulite capac 17.

Tija corpului 3 este montati cu aju-
torul unui bolt 18 intr-o articulatie 19 cu
joc. Aceasta permite unei tije portsculi
20 o migcare rectilinie-alternativi in
interiorul unei bucge lagir 21, firi ca
tija 20 53 fie dezaxat3 in timpul lucrului.
Pe tija-sculi 20 sunt montate niste placi
22 i 23 ce orienteazi o tija 24 sub unghi
fald de axa tijei 20, unghi ce asiguri
conditii optime de lucru.

O placuti agchietoare 25 este fixati
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pe tija 24 prin intermediul unui gurub
26. Placutele 22 si 23 sunt fixate pe tija
20 prin intermediul a doua gurubun
identice 27 si 28

Migcarea de rotatie a axului 2 este
preluatd de corpul de echilibrare dina-
mica 10 §i bucsa portrulment 5. Prin
deplasarea axiala a corpului de echilibrare
10, corpul 3 va pendula fati de o perpen-
diculard A-A pe axul 2.

Revendicare

Dispozitiv de razuit suprafete, cum
ar fi ghidaje gi similare, pentru netezirea
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prin tugare gi/sau formarea canalelor
de ungere, care, in scopul largirii gamei
lucririlor efectuate se caracterizeaza
prin aceea ci este prevdzut cu um ax
principal (2) de antrenare, cuprins de un
corp oscilant (3), de care este legat
printr-un rulment (4), sprijinit printr-o
bucgd de legiturd (5) si un bolg trans-
versal (6), tot pe axul principal (2) aflindu-
se i o piesi de echilibrare dinamica
(10) reglabila in direcfie axiala printr-un
gurub central (13) §i un cep transvemsal
(14), piesa reglabila (10) fiind prinsd
printr-o cupla unilaterald (11) de bucga
de legitura (5).

Pregedintele comisiei de inventii: ing.Zamfir Nicolae
Examinator: ing Munteanu Savin
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