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【 手 続 補 正 １ 】
【 補 正 対 象 書 類 名 】 特 許 請 求 の 範 囲
【 補 正 対 象 項 目 名 】 全 文
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【 補 正 の 内 容 】
【 特 許 請 求 の 範 囲 】
【 請 求 項 １ 】
　 リ ー ン 車 両 （ １ ０ ０ ） の 挙 動 の 制 御 装 置 （ ２ ０ ） で あ っ て 、
　 前 記 リ ー ン 車 両 （ １ ０ ０ ） の 走 行 中 に 、 該 リ ー ン 車 両 （ １ ０ ０ ） の 周 囲 環 境 情 報 を 取 得  
す る 取 得 部 （ ２ １ ） と 、
　 前 記 取 得 部 （ ２ １ ） で 取 得 さ れ る 前 記 周 囲 環 境 情 報 に 基 づ い て 、 自 動 加 減 速 動 作 を 前 記  
リ ー ン 車 両 （ １ ０ ０ ） に 実 行 さ せ る 実 行 部 （ ２ ２ ） と 、
を 備 え て お り 、
　 前 記 実 行 部 （ ２ ２ ） は 、 前 記 リ ー ン 車 両 （ １ ０ ０ ） が 複 数 の 他 の リ ー ン 車 両 （ ２ ０ ０ Ａ  
） と 共 に グ ル ー プ で 走 行 す る モ ー ド で あ る グ ル ー プ 走 行 モ ー ド が 有 効 で あ る 場 合 に 、 前 記  
自 動 加 減 速 動 作 と し て 、 該 リ ー ン 車 両 （ １ ０ ０ ） の 複 数 の 周 辺 車 両 （ ２ ０ ０ ） を 象 徴 す る  
１ つ の 仮 想 移 動 体 に 対 す る 位 置 関 係 調 整 制 御 を 行 う 動 作 を 該 リ ー ン 車 両 （ １ ０ ０ ） に 実 行  
さ せ る 、
　 制 御 装 置 （ ２ ０ ） 。
【 請 求 項 ２ 】
　 前 記 仮 想 移 動 体 は 、 前 記 グ ル ー プ に 属 す る 複 数 の 前 記 他 の リ ー ン 車 両 （ ２ ０ ０ Ａ ） の み  
を 象 徴 す る 、
　 請 求 項 １ に 記 載 の 制 御 装 置 （ ２ ０ ） 。
【 請 求 項 ３ 】
　 前 記 仮 想 移 動 体 は 、 前 記 リ ー ン 車 両 （ １ ０ ０ ） が 属 す る 第 １ 車 列 （ Ｌ １ ） に 属 す る 前 記  
他 の リ ー ン 車 両 （ ２ ０ ０ Ａ ） と 、 該 リ ー ン 車 両 （ １ ０ ０ ） が 属 さ な い 第 ２ 車 列 （ Ｌ ２ ） に  
属 す る 前 記 他 の リ ー ン 車 両 （ ２ ０ ０ Ａ ） と 、 を 象 徴 す る 、
　 請 求 項 ２ に 記 載 の 制 御 装 置 （ ２ ０ ） 。
【 請 求 項 ４ 】
　 前 記 取 得 部 （ ２ １ ） は 、 前 記 周 囲 環 境 情 報 と し て 、 前 記 周 辺 車 両 （ ２ ０ ０ ） 毎 に 、 前 記  
リ ー ン 車 両 （ １ ０ ０ ） と 該 周 辺 車 両 （ ２ ０ ０ ） と の 位 置 関 係 情 報 （ Ｐ １ 、 Ｐ ２ ） を 取 得 し  
、
　 前 記 実 行 部 （ ２ ２ ） は 、 前 記 取 得 部 （ ２ １ ） で 前 記 周 辺 車 両 （ ２ ０ ０ ） 毎 に 取 得 さ れ る  
複 数 の 前 記 位 置 関 係 情 報 （ Ｐ １ 、 Ｐ ２ ） に 基 づ い て 、 前 記 １ つ の 仮 想 移 動 体 に 対 す る 前 記  
位 置 関 係 調 整 制 御 の 目 標 値 （ Ｔ Ｖ ） を 決 定 す る 、
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　 請 求 項 １ ～ ３ の 何 れ か 一 項 に 記 載 の 制 御 装 置 （ ２ ０ ） 。
【 請 求 項 ５ 】
　 前 記 実 行 部 （ ２ ２ ） は 、 前 記 取 得 部 （ ２ １ ） で 前 記 周 辺 車 両 （ ２ ０ ０ ） 毎 に 取 得 さ れ る  
複 数 の 前 記 位 置 関 係 情 報 （ Ｐ １ 、 Ｐ ２ ） に 基 づ い て 、 前 記 リ ー ン 車 両 （ １ ０ ０ ） と 前 記 仮  
想 移 動 体 と の 位 置 関 係 情 報 で あ る 仮 想 位 置 関 係 情 報 （ Ｐ Ｖ ） を 導 出 し 、 該 仮 想 位 置 関 係 情  
報 （ Ｐ Ｖ ） に 基 づ い て 、 前 記 １ つ の 仮 想 移 動 体 に 対 す る 前 記 位 置 関 係 調 整 制 御 の 前 記 目 標  
値 （ Ｔ Ｖ ） を 決 定 す る 、
　 請 求 項 ４ に 記 載 の 制 御 装 置 （ ２ ０ ） 。
【 請 求 項 ６ 】
　 前 記 実 行 部 （ ２ ２ ） は 、 前 記 取 得 部 （ ２ １ ） で 前 記 周 辺 車 両 （ ２ ０ ０ ） 毎 に 取 得 さ れ る  
複 数 の 前 記 位 置 関 係 情 報 （ Ｐ １ 、 Ｐ ２ ） に 基 づ い て 、 該 周 辺 車 両 （ ２ ０ ０ ） 毎 に 、 該 周 辺  
車 両 （ ２ ０ ０ ） に 対 す る 個 別 の 位 置 関 係 調 整 制 御 の 目 標 値 で あ る 個 別 目 標 値 （ Ｔ １ 、 Ｔ ２  
） を 決 定 し 、 該 周 辺 車 両 （ ２ ０ ０ ） 毎 に 決 定 さ れ た 該 個 別 目 標 値 （ Ｔ １ 、 Ｔ ２ ） に 基 づ い  
て 、 前 記 １ つ の 仮 想 移 動 体 に 対 す る 前 記 位 置 関 係 調 整 制 御 の 前 記 目 標 値 （ Ｔ Ｖ ） を 決 定 す  
る 、
　 請 求 項 ４ に 記 載 の 制 御 装 置 （ ２ ０ ） 。
【 請 求 項 ７ 】
　 前 記 取 得 部 （ ２ １ ） は 、 前 記 位 置 関 係 情 報 （ Ｐ １ 、 Ｐ ２ ） と し て 、 前 記 リ ー ン 車 両 （ １  
０ ０ ） の 前 後 方 向 で の 該 リ ー ン 車 両 （ １ ０ ０ ） と 前 記 周 辺 車 両 （ ２ ０ ０ ） と の 位 置 関 係 情  
報 と 、 該 リ ー ン 車 両 （ １ ０ ０ ） の 左 右 方 向 で の 該 リ ー ン 車 両 （ １ ０ ０ ） と 前 記 周 辺 車 両 （  
２ ０ ０ ） と の 位 置 関 係 情 報 と 、 を 取 得 す る 、
　 請 求 項 ４ に 記 載 の 制 御 装 置 （ ２ ０ ） 。
【 請 求 項 ８ 】
　 前 記 実 行 部 （ ２ ２ ） は 、 前 記 取 得 部 （ ２ １ ） で 前 記 位 置 関 係 情 報 （ Ｐ １ 、 Ｐ ２ ） が 取 得  
さ れ る 複 数 の 前 記 周 辺 車 両 （ ２ ０ ０ ） の そ れ ぞ れ の 重 み （ ｋ １ 、 ｋ ２ ） を 決 定 し 、 該 重 み  
（ ｋ １ 、 ｋ ２ ） に 基 づ い て 、 前 記 １ つ の 仮 想 移 動 体 に 対 す る 前 記 位 置 関 係 調 整 制 御 の 前 記  
目 標 値 （ Ｔ Ｖ ） を 決 定 す る 、
　 請 求 項 ４ に 記 載 の 制 御 装 置 （ ２ ０ ） 。
【 請 求 項 ９ 】
　 前 記 実 行 部 （ ２ ２ ） は 、 前 記 グ ル ー プ の 車 列 情 報 に 基 づ い て 、 前 記 重 み （ ｋ １ 、 ｋ ２ ）  
を 決 定 す る 、
　 請 求 項 ８ に 記 載 の 制 御 装 置 （ ２ ０ ） 。
【 請 求 項 １ ０ 】
　 前 記 実 行 部 （ ２ ２ ） は 、 前 記 取 得 部 （ ２ １ ） で 取 得 さ れ る 前 記 周 囲 環 境 情 報 に 基 づ い て  
、 前 記 重 み （ ｋ １ 、 ｋ ２ ） を 決 定 す る 、
　 請 求 項 ８ に 記 載 の 制 御 装 置 （ ２ ０ ） 。
【 請 求 項 １ １ 】
　 前 記 実 行 部 （ ２ ２ ） は 、 前 記 リ ー ン 車 両 （ １ ０ ０ ） の ラ イ ダ ー に よ る 設 定 入 力 情 報 に 基  
づ い て 、 前 記 重 み （ ｋ １ 、 ｋ ２ ） を 決 定 す る 、
　 請 求 項 ８ に 記 載 の 制 御 装 置 （ ２ ０ ） 。
【 請 求 項 １ ２ 】
　 前 記 実 行 部 （ ２ ２ ） は 、 前 記 リ ー ン 車 両 （ １ ０ ０ ） の 車 両 挙 動 情 報 に 基 づ い て 、 前 記 重  
み （ ｋ １ 、 ｋ ２ ） を 決 定 す る 、
　 請 求 項 ８ に 記 載 の 制 御 装 置 （ ２ ０ ） 。
【 請 求 項 １ ３ 】
　 前 記 実 行 部 （ ２ ２ ） は 、 報 知 装 置 （ ５ ０ ） に 前 記 仮 想 移 動 体 を 表 す 標 章 （ Ｌ Ｖ ） を 表 示  
さ せ る 動 作 を 実 行 す る 、
　 請 求 項 １ ～ ３ の 何 れ か 一 項 に 記 載 の 制 御 装 置 （ ２ ０ ） 。
【 請 求 項 １ ４ 】
　 前 記 実 行 部 （ ２ ２ ） は 、 報 知 装 置 （ ５ ０ ） に 前 記 仮 想 移 動 体 の 情 報 （ Ｖ Ｉ ） を 報 知 さ せ  
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る 動 作 を 実 行 す る 、
　 請 求 項 １ ～ ３ の 何 れ か 一 項 に 記 載 の 制 御 装 置 （ ２ ０ ） 。
【 請 求 項 １ ５ 】
　 リ ー ン 車 両 （ １ ０ ０ ） の 挙 動 の 制 御 方 法 で あ っ て 、
　 制 御 装 置 （ ２ ０ ） の 取 得 部 （ ２ １ ） が 、 前 記 リ ー ン 車 両 （ １ ０ ０ ） の 走 行 中 に 、 該 リ ー  
ン 車 両 （ １ ０ ０ ） の 周 囲 環 境 情 報 を 取 得 す る 取 得 ス テ ッ プ （ Ｓ １ ０ １ ） と 、
　 前 記 制 御 装 置 （ ２ ０ ） の 実 行 部 （ ２ ２ ） が 、 前 記 取 得 ス テ ッ プ （ Ｓ １ ０ １ ） で 取 得 さ れ  
る 前 記 周 囲 環 境 情 報 に 基 づ い て 、 自 動 加 減 速 動 作 を 前 記 リ ー ン 車 両 （ １ ０ ０ ） に 実 行 さ せ  
る 実 行 ス テ ッ プ （ Ｓ １ ０ ２ ） と 、
を 備 え て お り 、
　 前 記 実 行 ス テ ッ プ （ Ｓ １ ０ ２ ） に お い て 、 前 記 実 行 部 （ ２ ２ ） は 、 前 記 リ ー ン 車 両 （ １  
０ ０ ） が 複 数 の 他 の リ ー ン 車 両 （ ２ ０ ０ Ａ ） と 共 に グ ル ー プ で 走 行 す る モ ー ド で あ る グ ル  
ー プ 走 行 モ ー ド が 有 効 で あ る 場 合 に 、 前 記 自 動 加 減 速 動 作 と し て 、 該 リ ー ン 車 両 （ １ ０ ０  
） の 複 数 の 周 辺 車 両 （ ２ ０ ０ ） を 象 徴 す る １ つ の 仮 想 移 動 体 に 対 す る 位 置 関 係 調 整 制 御 を  
行 う 動 作 を 該 リ ー ン 車 両 （ １ ０ ０ ） に 実 行 さ せ る 、
　 制 御 方 法 。
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