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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie trans-
portowe do pni przystosowane zwlaszcza do wspéi-
pracy z agregatem do obrobki drzew, na przyklad
otwartym ku goérze agregatem odcinajacym.

Znane s3 agregaty do obr6bki na przykiad odci-
nania drzew, a w celu przyjecia pni z nad agregatu
ewentualnie otwierane ku goérze. Do umieszczania
drzewa w agregacie stosuje sie zazwyczaj zuraw-
ladowarke, ktory chwyta Scigte drzewo za dolng
cze§¢ pnia, przenosi je do agregatu i podnosi do
odpowiedniego miejsca w agregacie.

Wiada zestawu tych urzgdzen jest to, ze gdy na
obszarze wyrebu zmajduje sie duza ilo§é Scietych
drzew, praca komplikuje sie ze wzgledu na nie-
mozno§é wykorzystania pelmego udzwigu zurawia.
Ponadto jezeli wydajnosé agregatu jest wysoka,
zuraw nie moze nadazyé z dostawag pni w rytmie
ich obrébki, zwlaszcza wowiczas, gdy Sciete drzewa
rozrzucone sg w duzych odlegto$ciach po okolicy,
co powoduje miewykorzystanie petnej zdolnoSci
przerobiomej agregatu. W obydwu przypajdlkach po-
woduje sie duze straty czasu.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie wyzej
wymienionych wad i opracowanie murzgdzenia do
transportu pni przystosowanego zwiaszcza do
wspétpracy z agregatem do obrébki drzew.

Urzadzenie do transportu pni wedtug wynalazku
sklada sie z zsuwni §lizgowej nachylonej w dét ku
agregatowi i dzwigni katowej o niejednakowych
ramionach, ktéra zamocowana jest w poblizu rogu
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wierzchotka kata na walku poziomym przy zsuwni
oraz mechanizm na przykiad podno$nika hydrau-
licznego przystosowanego do wychylania w odpo-
wiednim kierunku w celu utworzenia miedzy diuz-
szym ramileniem dZwigni, a gbérng powierzchnig
zsuwni §$lizgowej komory zderzakowej na skitado-
wanie kilku pni zatadowanych od gbérnego kofica
zsuwni §lizgowej, a mnastepnie do wychylania
w przeciwnym kierunku w celu podniesienia kroét-
szym ramien’em dZwigni co najmniej jednego ze
skladowanych pni, a nastepnie dokonania pelnego
obrotu dla spowodowania zsuniecia sie tego pmia
w d6t wzdluz zsuwu do agregatu, po czym ruchy
wahadlowe powtarzajg sie w celu zmmiejszenia za-
pasu pni 'w komorze.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przy-
kladzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia
widok z boku schematu urzadzenia do transportu
pni wedlug wynalazku. )

Z fundamentu 1 obrobczego agregatu 2 zaznaczo-
nego tylko symbolicznie pokazanym w stanie
otwartym na rysunku wystaje ku goérze z boku

agregatu stojak 3. W gérnej jego czefci ulozysko-

wana jest wzgledem walka 4 §lizgowa zsuwnia 5
zaprojekitowana jako konstrukcja ramowa. Miedzy
punktem 6 na stojaku a punktem 7 na zsypie §liz-
gowym dziala podnoénik hydrauliczny 8, ktéry po-
przez przewody zasilajace i (nie pokazane) urza-
dzenia sterownicze jest ewentualnie urucham1any
dla nastawienia pochylenia zsuwni.
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W poblizu $rodka zsuwni Slizgowej, ponizej jej
gornej powierzchni na poziomym watku 9 zamo-
cowana jest dZwignia katowa 10 o miejednakowych
‘ramionach. Zaré6wno diuzsze ramie¢ 11 jak i krotsze
ramie 12 maja od wewnatrz nieznaczne wklesnig-
cia, ktore w rogu kata przechodzg lagodnie jeden
w drugi. Zarys zewnetrzny 13 krotszego ramienia 12
przebiega lukiem kolowym, majac jako swéj Srodek
watek 9 i lgczy sie tagodnie z zewnegtrznym zary-
sem ramienia diluzszego 11, nadajac w ten spos6b
katowej dzwigni 10 ksztatt pazura homara. Miedzy
punktem 14 na tylnej cze$ci pazura 10 a punktem 15
w poblizu gérnego konca Slizgowej zsuwni 5 wmon-
towany jest dalszy hydrauliczny podnosnik 16, za
pomoca ktorego poprzez przewody i urzgdzenia ste-
rowm.cze, pazur jest ewentualnie obracany dokoda
walka 9. )

W przedstawionej ma rysunku odmianie wykona-
nia wedlug wynalazku zsuwnia §lizgowa zmonto-
wana jest z dwoch rownoleglych piyt bocznych
o plaskich krawedziach goéornych dla wyznaczenia
powierzchni §lizgowej, przy czym tylko jedna piyta
w.doczna jest na rysunku. Piyty utrzymywane sg
w polozeniu zigczonym za pomocy elementéow kiore
zapewniaja miejsce dla pazura zamocowanego mieg-
dzy piytami, ktéry jest ewentualnie wychylany
w polozenia opisane ponizej. Podnosniki hydrau-
liczne zamocowane sg réwniez miedzy piytami
bocznymi zsuwni.

Ponizej przedstawiono dzialanie urzadzenia we-
diug wynalazku. Podczas transportu agregatu na
miejsce pracy zsuwnia 5 utrzymywana jest ko-
rzystnie w stanie zlozonym pionowo przez hy-
drauliczny podnoSnik 8 w celu niezaklécania pro-
wadzenia pojazdu noénego na szosie- i z szosy.
- Z chwila przybycia na miejsce pracy zsuwmnia 5
opuszczana jest za pomocg podno$nika 8 do takiego
kata nachylenia, kitéry odpowiadaitby istniejgcym
warunkom tarcia. Warunki tarcia zaleza miedzy
nnymi od temperatury i pory roku. Drewno za-
marzniete lub mokre $lizga sie stosunkowio latwio.

Pazur 10 wychylany jest za pomocg hydraulicz-
nego podno$nika 16 w poloZenie przedstawione na
rysunku liniami pelnymi. Za pomocg urzadzen la-
dujgcych, na przykiad zZurawia stojacego do dy-
spozycj: na miejscu pracy, okreflona ilo§é Scietych
drzew podniesiona zostaje koficami pni na gérnag
cze§é zsuwu 5 i zeSlizguje sie¢ wzdluz zsuwu do
komory zderzakowej wyznaczonej miedzy dbuzszym
ramieniem 11 pazura a gérna powierzchnig zsuwni.
Drzewa uklada sie korzystnie w taki sposob, ze
wierzcholki drzew spoczywajace na ziemi majg
ten sam kierunek. Pewna ilo§¢é sktadowanych' pni
zaznaczona jest liniami punktowymi kmeska —
kropka, a trzy pierwsze pnie oznaczone sg odno-
$nikami I, II i III.

Nastepnie dokonuje sie obrét pazura 10 w kie-
runku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara
za pomoca hydraulicznego podno$nika 16. Dlatego
jak przedstawiono na rysunku krotsze ramie 12
pazura podnosi swojg wewnetrzng powierzchnig
pien I i zabiera go ze sobg podczas obrotu, dostar-
czajac na dolng czeS¢ zsuwu tak, ze pien I ewen-
tualnie zsuwa si¢ w dét do agregatu 2, jak poka-
zano na rysunku. Ewentualna predko§¢ ruchu pnia
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w kierunku agregatu zmniejsza sie przez zahamo-
'wanie pnia za pomoca podniesienia wierzcholka
dluzszego ramienia 11 pazura ponad powierzchnie
§lizgowa zsuwni. Konicowe polozenie pazura zazna-
czone jest liniami punktowymi kreska-kropka. Dzie-
ki lukowemu konturowi tylnej cze$ci pazura nastep-
ny pien II utrzymywany jest w polozeniu, ktére przy-
jat w chwili kiedy pieh I byl podnoszony. Po czym
pazur wychylony zostaje w kierunku zgodnym z ru-
chem wskazéwek zegara bez przeszkéd ze strony
pnia IT, dzieki zarysowi lukowemu, a kiedy skrajna
krawedz ramienia 12 minie gérng powierzchnie
zsuwni, pien II zsuwa si¢ tagodnie do komory obec-
nie opréinionej, a za nim pieh III i tak dalej.
Jezeli pien I podlega nastepnie obcieciu lub jakiejs
innej obrébce, podczas ktorej przemieszczony jest
w._ kierunku wzdluznym i ewentualnie pien II
a przez to takze pien III przemieszczone zostang
ze swoich polozen w komorze zderzakowej i wierz-
chotki pni I, II i III spoczywajace na ziemi moga
zaczep:é sie jeden o drugi, dlatego stosuje sie dal-
szemu wychyleniu pazura 10 w kierunku ruchu
wskazowek zegara i przez to zaci$niecie co naj-
mniej jednego z pni spoczywajacych na zsuwni,
eliminuje si¢ te ewentualno$é. Po zakoficzeniu
obrébki pnia I opisany cykl wahadlowy powta-
rza sie.

Z powyzszego wynika, ze mozliwym jest pobie-
ranie pni drzewnych z komory zderzakowej por-
cjami, przy czym komora napelniana jest w spos6b
przerywany za pomoc3 urzadzen zatadowczych,
ktore wykorzystuje si¢ ewentualnie podczas przerw
do innej pracy przy manipulacji drewnem. Urzg-
dzenie to eliminuje ponadto straty czasu podczas
przestoju agregatu obrdbczego. Agregat korzystnie
wykonany jest tak, by byl przystosowany do ma-
nipulacji pojedynczym grubym pniem lub réwno-
azeSnie dwoma ciefiszymi drzewami. Dzigki temu
maksymalnie wykorzystuje sie¢ diugo$§é kroétszego
ramienia 12 pazura.

Wynalazek nie ogranicza si¢ do przedstawionej
na rysunku odmiany wykonania, lecz moga byé
wprowadzone rézne zmiany w ramach wynalazku,
zwlaszcza w odniesieniu do konstrukcji pazura,
dzwigni katowej. Nie tylko uklad pazura moze byé
zmieniony, lecz na przyklad dluzsze ramie 11 moze
byé zaopatrzone w przeguby w jednym lub kilku
miejscach w celu uzyskania mozliwie maksymalne-
go polgczenia z pniami w komorze zderzakowej.

Do. sterowania ramienia stosuje sie ewentualnie
urzgdzenie hydrauliczne lub ukiad lgczmikowy. Po-
nadto obydwa opisane powyzej dZwigniki hydrau-
liczne moga byé umieszczone w inny sposéb niz
przedstawiono na rysunku lub zastgpione przez
inne mechaniziny robocze.

Zastrzezenia patentowe
1. Urzadzenie do transportu pni przystosowane

zwlaszcza do wspoélpracy z agregatem do obrobki
pni, takimi jak otwarty ku gérze agregat odcina-

- jacy, znamienne tym, Ze posiada §lizgowg zsuw-

nie (5) nachylong w dét ku agregatowi (2), i ka-
towa dzwignie (10) o niejednakowych ramionach,
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ktéra w poblizu wierzcholkia kata osadzona jest
na poziomym waltku (9) przy zsuwnmi, oraz me-
chanizm (16), taki jak dzwignik hydrauliczny przy-
stosowany do wychylania w kierunku tak, by mie-
dzy diuzszym ramieniem (11) dZwigni, a gérmg po-
wierzchnig $lizgowej zsuwni (5) utworzona zostalta
komora zderzakowa do skladowania kilku pni (I,
II, IOI), zatadowanych od gémmego konca S$lizgowej
zZsuwni, oraz do wychylania w kierunku prze-
ciwnym, w celu podniesienia krétszym ramie-
niem (12) dZwigni co majmniej jednego pnia, a na-
stepnie dokonania pelmego obrotu w celu umozli-
wienia temu pniu lub tym pniom zeélizgniecia sig
wzdluz zsuwni (5) do agregatu (2), a po czym w celu
stopniowego zmniejszania zapasu pni (II, IIT) w ko-
morze zderzakowej procesy wahadlowe powtarza-
ja sie. :

2. Urzgdzenie wedtug zastrz. 1, zmamienne t{ym,
ze czeS¢ narozna diawigni katowej ma ewentualnie
po swojej zewnetrznej stronie prowadzgcg kra-
wedz (13) w kisztateie tuku kotowego, dzialajacy jako
element zderzakowy dla pni (II, IIL.) pozostajacych
w komorze zderzakowej przy obrocie katowej dzwi-
gni (10).
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3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—2, znamienne
tym, ze posiada diuzsze ramie (11) dZwigni kitére
jest ewentualnie dociskane przez mechanizm (16)
do skiadowanych pni w celu ich ustalenia w kie-
runku wzdluznym wzgledem ruchu podiuznego pnia
poddawanego obrobcee. :

4. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1—3, znamienne
tym, ze posiada zsuwnice (5) osadzong na swioim
dolnym konicu obrotowo we wsporniku (3), umiesz-
czonym w poblizu agregatu (2), a jej kat machy-
lenia daje si¢ nastawiaé za pomoca mechanizmu (8),
takiego jak dzwignik hydrauliczny dzialajacy mie-
dzy wspornikiem a zsuwmig.

5. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1—4, znamienne
tym, ze calkowity obw6d wewnetrzny diwigni (10)
przebiega linig lagodnie zakrzywfiona o nieznacznie
wklestym zarysie co najmniej po stronie we-
wnetrznej diuzszego ramienia (11).

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—5, znamienne
tym, ze dluzsze ramie¢ (11) zaopatrzone jest w prze-
gub co najmniej w jednym miejscu miedzy swoimi
konicami i daje sie nastawié¢ na zadang krzywiizne.
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