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W znanych konstrukcjach przedzarek waézko-
wych, przy zwiekszeniu dlugosci cewki i mu-.
meru przedzy wystepuje przesuniecie ruchu dru-
téow mawijacza i maprezacza wzgledem siebie,
w miare narastania kopki. Wskutek tego nie
tylko staje sie utrudnionz prawidlowe narasta-
nie kopki, lecz ponadto ni¢ przedzoma doznaje
dodatkowych naprezei powodujacych zrywanie
nici i niep_rawidlowe rozcigganie.

Dla usuniecia tych wad i h!mcznego wydluze-
nia kopek przedzy, réwniez w przedzarkach
wozkowych, zgodnie z ogdlng tendencjg ich roz-
woju proponuje sie wedlug wynalazku uzyska-
nie samoczynnego sterowania mawijacza i mna-
prezacza przedzarek wozkowych przez krzywki,
za pomoca ktérych warto$é przelgczania poste-
powego dla rozbudowy .kopki przeznaczona dla
ruchu nawijacza i maprezacza zostaje przeniesio-

*) Wlasciciel patentu oswiadczyl, ze twércg wy-
nalazku jest inz, August Krause, '

(Niemiecka Republika Federalna).

na jednoczesSnie poprzez przekladnie sumujgcay
na ruch podstawowy nawijacza i maprezacza.
Liczba obrotéw krzywek dla podstawowego ru-
chu nawijacza jest réwna liczbie suwéw wozka,
a czasy sterowania sg dodatkowo reguldwane
za pomoca nastawnych wycinkéw krzywkowych.
Waly nawijacza i naprezacza sg utrzymywane
w swych polozeniach skrajnych za pomoca
sprezyn. Polozenia mnastawienia drutéw -nawija-
cza i maprezacza oddalajg si¢ w miare wzroestu
kopki.

Na rysunku uwidoczniono przyklad wykonania
wynalazku, przy czym fig. 1 przedstawia sche-
mat przekladni sterowania nawijacza i napre-
zacza, fig. 2 — schemat ruchu mawijacza i ma-
prezacza w dolnej czeéci kopki; a fig. 3 — sche-
mat ruchu mnawijacza i naprezacza w gérnej
czesci kopki. '

Nawijacz 1 i naprezacz 2 sg umieszczone na
swych walach 3 i 4 w wymaganej odlegloéci od
wrzeciona przednego 5, Obydwa te elementy



moga byé podciaggniete dowolnie w gére za po-
mocg sprezyn 6 lub ciezarkéw 7. Prawidlowe
narastanie kopki, bez szkodliwego naprezenia
nici, odbywa si¢ wtedy, gdy drut 8 nawijacza
i drut 9 maprezacza podczas narastania kopki
przecinaja sie stale w tej samej odlegloéci wzgle-
dem wierzcholka wrzeciona. Takie sterowanie
nawijacza i naprezacza osiaga sie w sposéb na-
stepujacy:

Silnik napedowy 10 przedzarki wézkowej nha-
pedza krzywki 11, 12 i 13 bezposrednio lub po-
$rednio. Dla Tuchu nawijacza jest przeznaczoma
krzywka 11, a dla ruchu naprezacza — krzywka
12, Kazda krzywka podczas jednego suwu woz-
ka wykonuje jeden obrét.

W zasiegu kata a odbywa sie wyjazd woézka,
nawijacz znajduje sie w gérnym polozeniu spo-
czynkowym, a naprezacz w dolnym polozeniu
spoczynkowym. W zasiegu kata b  odbywa sig
przestawianie, przez ukoriczenie podawania dru-
tu przy przedzeniu. W zasiegu katu c nastepuje
powrét wézka, nawijacz steruje uvkladanie na-
wijanej nitki, a naprezacz pod wplywem swego
ciezaru ciggnie nitke ku gorze. W zasiegu kata d
nawijacz i naprezacz zostajg przestawione zno-

wu w polozenie wyjsciowe. Aby umozliwié¢ do- -

kladne wyregulowanie chwili przelaczania,
zgodnie z wymaganiami techniki przedzalniczej,
cze$ci krzywek sterujacych sa umieszczone na
krzywkach mnastawnie, w punktach przelgczania
za pomocg oddzielnych wycinkéw krzywko-
wych. W tarczy krzywkowej 11 nawijacza s3
przewidziane wycinki 14 i 15, a w tarczy krzyw-
kowej 12 naprezacza — wycinki 16 i 17. Za po-
mocg przekladni nastawczej lub regulacyjnej 18
mozna wyregulowaé czas obrotu krzywki lub
okres trwania suwu woézka. ’

Przelgczanie postepowe naprezacza i mawija-
cza, W miare postepu narastania kopki, odbywa
'sie za pomoca tarczy krzywkowej 13. Tarcza
krzywkowa 13 obraca sie podczas narastania
kopki w zakresie sterowania e. Odpuwiednio do
grubodci przedzy i pozadanej $rednicy kopki
mozna zmieniaé obrét krzywki za pomocg prze-
ktadni regulacyjnej 19°, przy czym jest sprawa
drugorzedna, czy przelgczanie postepowe odby-
wa sie skokami, np. za pomocg nrzekladni za-
padkowej, czy tez w sposéb ciagly za pomoca
przekladni zebatej. W -przeciwichsiwie do zna-
nych konstrukcji, wartosé przelaczania poste-
powego zos-taje przeniesiona réwnocze$nie na
nawijacz i naprezacz za posrednictwem prze-
kladni réznicowej, Warto§¢ Kkrzywizny tarczy

krzywkowej 11 nmawijacza zostaje przenies‘ona
jako warto§é obrotowa z dzwigni krzywkowej
19 na przekladnie réznicowg 22, a wartosé krzy-
wizny tarczy krzywkowej 13 przelgczania poste-
powego zostaje przeniesiona jako warto$é obro-
towa z diwigni krzywkowej 21, przy czym za
pomocg przekladni réznicowej 22 zostaje utwo-
rzZona suma algebraiczna obu»wgrtoéci i prze-
niesiona na wal 3 nawijacza.

. W podobny sposéb pracuje naped naprezacza.
Warto§é krzywizny tarczy krzywkcwej 12 mapre-
zacza dodaje sie za poSrednictwem dziwigni
krzywkowej 20, a warto§é krzywizny tarczy
krzywkowej 13 przelgczania posteirowego dodaje
sie za posrednictwem dzwigni krzywkowej 21,
jako suma algehraiczna w przekladni ré6znico-
wej 23, decydujgca o napedzie walu 4 mapreza-
cza. Jest rzecza oczywistg, ze zamiast jednej
tarciy krzywkowej przelgczania postepowego
mozna zastosowaé réwniez dwie tarcze, z kté-
rych jedna jest przeznaczona do nawijanis,
a druga do mnaprezania. R6wniez nie jest ko-
nieczne dla utworzenia sumy wartoSci obroto-
wych stosowanie zebatych przekiadni réznico-
wych, gdyz mozna zastosowaé jakickolwiek inne
znane urzadzenie sumujace wartoSci obrotowe,
np. uklad luznych i ruchomych krazkéw z nape-
dami laincuchowymi lub linkowymi.

Fig. 2 i 3 przedstawiajg jedncstajne przecie-
cie drutéw  nawijacza i mnaprezacza, osiggniete
za pomocg opisanegd wyzej urzadzenia. Fig. 2
przedstawia skrajne polozenie nawijacza i- na-
prezatza przy dolnym narastaniu kopki, a fig. 3
— polozenia przy gérnym narastaniu kopki, przy
czym jest widoczne przecinanié sig drutéw mna-
wijacza i maprezacza w jednakowej odleglosci
od wierzchotka wrzeciona 5.

Zastrzezenia patentowe

1. Samoczynne urzadzenie do sterowania nawi-
jaczy i naprezaczy przedzarek wozkowych
za pomocg tarcz krzywkowych, znamienne
tym, ze warto§¢ przelaczania postepowego
przy narastaniu kopki, przeznaczona dla ru-
chu nawijacza i naprezacza, zostaje przeno-
szona jednoczes$nie za posrednictwem prze-
kladni sumujac¢ej na ruch podstawowy nawi-
jaczy i naprezaczy.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne
tym, ze liczba obrotéw tarcz krzywkowych
dla ruchu podstawowego nawijaczy i napre-
zaczy jest réwna liczbie suwéw woézka, a cza-
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sy sterowania sg regulowane dodatkowo za
pomoca nastawnych wycinkéw krzywkowych,
Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, ze waly mnawijaczy i mnaprezaczy sa
utrzymywane w swych skrajnych poloze-
niach za pomocg sprezyn (6) lub ciezar-
kéw (7).

Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 3, znamienne

39. RSW ,Prasa“ Kielce

tym, Ze polozenia nastawienia drutéw mnawi-
jaczy i maprezaczy oddalajg sie od siebie, w
miare powiekszania narastania kopki.
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Zastepca: inz. Jozef Felkner
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