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Vyndlez se tyké zapojeni obvodu pro vyhodnoceni prameéru
svitku navijeného pédsu, zejména vdlcovaného za studena.

Technologicky proces navijeni pésu, predeviim pdsd valco-
vanych za studena, vyzZaduje dodr¥ovdni predem zadaného tahu v pé-
su., Nezbytnd informace ke splnéni tohoto poZadavku je okamzitd
velikost praméru navinutého pdsu. Tato hodnota musi byt uchovd-
na v paméti i p¥i zastaveni pohonud na libovolné dlouhou dobu.

A% dosud se pro vyhodnoceni proméru svitku navijeného pasu pou-
3{vé nékolik reSeni, Je zndmo reSeni, kde se pouzivd elektrome-
chanicky potenciome tr, ovlddany stejnosmérnym motorkem. Motorek
je napdjen stejnosmérnym zesilovacem, na jenoz jeden vstup se
privddi signdl z tachodynama prevddéciho valecku, ktery méni
rychlost pdsu. Na druhy vstup stejnosmérného zesilovace se pri-
vddi signédl z potenciometru, napdjeného z tachodynama navijedlae
Toto usporaddni pracuje jako analogovd d€licka na principu elek-
$romechanického integrdtoru., V druhém p¥ipadé je stejnosmérny
motorek nahra¥en krokovym motorkem s mechanicky spraZenymi po-
tenciometry, kde misto tachodynama se pouzivaji impulzni vysi-
lade otddek a daldi logické obvody pro Pizeni krokového motorku.
Toto Pedeni mé vedle vyhody nedestruktivni paméti i vysSsi mecha-
nickou citlivost na elektricky signdl. Je zndmo téz resSeni, za-
lozené na principu 8islicového integrdtoru jako hybridni délic-
ky, pouzitim reverzniho Citace a gislicové analogovych prevod-
niki.

Nevyhodou prvého FeSeni je to,}ze pohon je mechanicky necit-
- 1ivy na elektricky signal, pokud tento nepiekrodi urcitou droven
napéti, zdvislou na mechanickém t¥eni servosystému. Necitlivost
dini a¥ jednu pétinu z maximdlni hodnoty napéti na motorkus To
md negativni vliv na velikost trvalé odchylky regulované veliéiny,
na dynamiku celé regulované soustavy a tim i na tahy pFi navijeni
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svitku a kvalitu navijeného pdsu. Navic se pisobeni této nega_
tivni vlastnosti relativnd zv&tsSuje p¥i niZzsich drovnich navije-
cich rychlosti, Druhé YeSeni sice snizZuje necitlivost, avSak je
ndrodné na prostor, napdjeci p¥ikon a serizeni obvodd, ¢imZ je
negativné ovlivnéna jeho funkéni spolehlivost a Zivotnost. Re-
Seni s dislicovym integrdtorem mé kromé nevyhod druhého FeSeni
jedté tu nevyhodu, Ze p¥i ztrdté napdjeciho napéti se ztrdci téz
?ddand informace o stavajicim praiméru svitku.

Uvedené nevyhody odstranuje zapojeni obvodu pro vyhodnoceni
praméru svitku navijeného pdsu podle vyndlezu, ktery sestdvd ze
soudtového bloku, soudinového bloku, integraéniho bloku, ovlada=-
ciho bloku, dvou ¥idfcich bloki, spinaciho bloku, paméfového blo-
ku, ¢idla rychlosti pésu a &idla rychlosti otddek bubnu navijedla.

Podstatou zapojeni obvodu podle vyndlezu je to, ze vystup
didla rychlosti pdsu je pFipojen paralelné na ¥idlci vstup soud-
tového bloku a na ¥ridlci vstup ovlddaciho bloku, jehoZ vystup
je zapojen jednak na blokovaci vstup spinacihd bloku a jednak
na blokovaci vstup integracniho bloku. S ¥idfcim vstupem inte-
gradniho bloku je spojen vystup soudtového bloku, k jehoZ zpét-
novazebnimu vstupu je pripojen vystup soucéinového bloku, na je-
hoZz ¥idfci vstup je zapojen vystup &idla otddek bubnu navijedla.
Zpétnovazebni vstup soudinového bloku je paralelné spojen s in-
formadnim vstupem druhého ¥idiciho bloku, s Fidfcim vstupm prv-
niho #idfciho bloku a s vystupem integraéniho bloku, jehoz zpét-
novazebni vstup je jednak p¥ipojen k vystupu prvniho ¥idiciho
bloku a jednask k ¥idicimu vstupu spinaciho bloku, jehoz vystup
je pres pamé¥ovy blok spojen se zpétnovazebnim vstupem prvniho
¥idfciho bloku.

Prinosem zapojeni obvodu podle vyndlezu je dosaZeni vysoké
presnosti vyhodnoceni priméru svitku, jednoduchost se¥izeni ob-
vodu, snadnd Uudrzba a vysokd spolehlivost, ovliivnénd zejména
jednoduchosti celého obvodu, ktery je sestaven z be€Zné pouZiva-
nych a provozné vyzkouSenych regulaénich a analogovych bloki.

Zapojeni obvodu pro vyhodnoceni priméru svitku navijeného
pédsu je prikladné schematicky zndzornéno blokovym schematem na
pripojeném vykresu.

Jak patrno z blokového schematu, sestdvé obvod pro vyhodno-
ceni priméru svitku navijeného pdsu podle vyndlezu ze soudtového _
bloku 1, realisovaného nap¥, operadnim zesilovadem, soudinového
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bloku 2, coZ je napr.ndsobicka, integraéniho bloku 3, tvorfené-
ho operadnim zesilovalem a ovlédaciho bloku 4, coZ je v daném
pripadé kompardtor. Ddle pak obvod podle vyndlezu sestdvd z prv
niho ¥idfciho bloku 5, realizovaného napf.komparatory, spinaci-
ho bloku 6, coZ je bezkontaktini spinac napt.triakovy, pamélové-
ho bloku 7, coZ je v daném pFipadé motoricky potenciometr, dru-
hého ¥idfciho bloku 8, tvofeného operadnimi zesilovaci, ¢idla J
rychlosti pdsu a €idla 10 otéfek bubnu navijedla, coZz jsou ta-
chodynama, jejichz hridele jsou kinematicky spojeny s nezakres-

lenymi pPisludnymi mechanizmy, Jednotlivé bloky 1 aZ 10 jsou

pak zapojeny tak, Ze vystup ¢idla J rychlosti pdsu je pripojen
paralelné na ¥idlci vstup a souétového bloku 1 a na ridfci vstup
>; ovlddaciho bloku 4, jehoz vystup je zapojen jednak na bloko-
vaci vstup k spinaciho bloku 6 a jednak na blokovaci vstup g in-
tegradniho bloku 3. S ¥idicim vstupem f integracniho bloku 3 je
pak spojen vystup soudtového bloku l, k jehoZ zpétnovazebnimu
vstupu b je pFipojen vystup soufinového bloku 2, na jehoz ridici
vstup ¢ je zapojen vystup ¢idla 10 otdlek bubnu havijedla. Zpét=
novazebni vstup d soudinového bloku 2 je paralelné spojen s in-
formaénim vstupem m druhého ridfeciho bloku 8, s ¥idlcim vstupem
h prvniho ¥idfciho bloku 5 a s vystupem integracniho bloku 3.
Zpétnovazebni vstup e integradniho bloku 3 je p¥ipojen jednak

k vystupu prvniho ¥idiciho bloku 5 a jednak k Fidicimu vstupu

i spinaciho bloku 6, jehoZ vystup je pres pamé¥ovy§ blok 7 spo-
jen se zpétnovazebnim vstupem m prvniho ridfeciho bloku 5.

Funkce obvodu pro vyhodnoceni praméru svitku navijeného pd-
su podle vyndlezu je ndsledujici, Na Fidfci vstup a spuctového
bloku 1 se privddi ridfci signdl v absolutni hodnoté z cidla 9
rychlosti péasu, ktery je Umérny rychlosti pdsu. Na zpétnovazeb-
ni vstup b soudtového bloku 1 se privddi pres soucinovy blok 2
signdl v absolutni hodnot€ z ¢idla 10 otdcek bubnu navijedla,
ktery je umérny rychlosti navijedla. Tyto dva signdly se v soué-
tovém bloku 1 porovndvaji a vznikld odchylka se vede na ridfei
vstup £ integradniho bloku 3. Vystupni signdl z integracniho
bloku 3 je informaci o skutecéném pruméru svitku pdsu a vede se
jednak jako zpétind vazba na zpétnovazebni vstup d soudinového
bloku 2 a ddle na ¥idlici vstup h prvniho Fidiciho bloku 5 a na
informaéni vstup m druhého ¥idfeiho bloku 8. Prvani ridici blok 5,
spinaci blok 6 a pamétovy blok 7 tvori nedestruktivni analogovou
pamé¥ obvodu pro vyhodnoceni priméru svitku navijeného pdsu podle
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vyndlezu. Vystupni signél z prvniho ridfeiho bloku 5 se vede
jednak na ¥idfci vstup i spinaciho bloku 6 a jednak na zpétno-
vazebni vstup e integradniho bloku 3. Tento zpétnovazebni vstup
e integracniho bloku 3 je odblokovdn pouze p¥i zastaveni pdsu,
toj. pri zastaveni vdlcovaci traté a udriuje integradni blok 3
na hodnoté, odpovidajici hodnoté priméru svitku pdsu tésné pred
zastavenim, Této hodnot& odpovidéd i poloha motorického potencio-
metru v paméfovém bloku 7. Soudasné s oddokovdnim zpétnovazeb- |
niho vstupu e integracéniho bloku 3 se blokuje jeho ¥idfci vstup
f a blokovacim vstupem k se blokuje spinaci blok 6. Tim je za-
jiSténo, e pamdfovy blok 7 zistane na nastavené hodnoté, odpovi-
dajici priméru navinutého svitku pdsu. Ovliadaci blok 4 je pak
Fizen vystupnim signdlem cidla 3 rychlosti pasu a vyhodnocujé

béh nebo zastaveni pdsu.
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Zapojeni obvodu pro vyhodnoceni praimeéru svitku navijené-

ho pdsu, sestdvajiciho ze soudtového bloku, soudinového bloku,
integraéniho bloku, ovlddaciho bloku, dvou ¥idfcich blokd, spi-
naciho bloku, pamétového bloku, ¢idla rychlosti pésu ‘a ¢idla otd-
Sek bubnu navijedla, vyznadujici se tim, Ze vystup ¢idla (9) rych~
losti pdsu je pripojen paralelne na ¥idfci vstup (a) souctového
bloku (1) a na Fidlci vstup (1) ovladaciho bloku (4), jehoZ vy-
stup je zapojen jednak na blokovaci vstup (k) spinaciho bloku
(6) a jednak na blokovaci vstup (g) integradniho bloku (3), s je-
ho? #idfcim vstupem (f) je spojen vystup soudtového bloku (1),
k jehoZ zpétnovazebnimu vstupu (b) je pfipojen vystup soucino-
vého bloku (2), na jehoz ¥idici vstup (c) je zapojen vystup ¢id-
la (10) otddek bubnu navijedla, pFilemZ zpétnovazebni vstup (d)
soudinového bloku (2) je paralelné spojen s informacnim vstupem
(m) druhého ¥{dfciho bloku (8), s Fidfcim vstupem (h) prvniho
¥idfeiho bloku (5) a s v§stupem integradniho bloku (3), jehoz
zpétnovazebni vstup (e) je jednak pripojen k vystupu prvniho ¥i-
dfciho bloku (5) a jednak k ¥idleimu vstupu (1) spinaciho bloku
(6), jehoZ vystup je pres pamé fovy blok (7) spojen se zpé€tnova-
zebnim vstupem (n) prvniho Fidiciho bloku (5).

1 vykres
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