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Vynalez se tyk& vibroizolainiho podepifeni objektu
s jednostranné proménlivou hmotnosti, které je tvofeno nej-
méné dvéma pneumatickymi pruZinami. Timto objektem muZe byt
pfikladné stroj s vibraénimi uéinky, na u&inky vibraci citli-
vé strojni nebo pristrojové zafizeni nebo nastavba vozidla.

Dosud jsou znamd vibroizolaéni podepieni objektd, kterd
jsou mezi objektem a podlLoZim vytvoifena pneumatickymi pruzi-
nami, které jsou ke zdroji stlaéeného vzduchu ptipojeny pies
tfi nebo &étyri automatické regulatory stalé statické vysSky.
Tyto regulatory maji kyvné ovladaci paky s tahly a pii zmé-
nach zvolené vzdalenosti objektu od podloZi podle potieby bud
doptﬁuji do pripojenych pneumatickych pruzin stlaéeny vzduch
ze zdroje, anebo jej vypoustéji z pneumatickych pruzin
do ovzdu$i. Tyto automatické reguladtory jsou pomérné nakladneé,
takze zvySuji poifizovaci cenu vibroizolaéniho podepfeni. Dale
je znamo vibroizolaéni podepieni objektu, které je rovn&z
vytvoifeno pneumatickymi pruzinami pripojenymi ke zdroji stla~
teného vzduchu pies redukéni ventil. V tomto pfipadé sice do=-
ch&zi k Usporéam poifizovacich nakladh, av8ak staticka vygka
objektu se pifi zménach jeho hmotnosti méni, coZ v mnoha piipa~
dech zhor8uje nebo dokonce znemoinuje funkci pruiné podepiené=-
ho zatizeni. »

Podstata vibroizolaéniho podepieni objektu s jednostrann&
proménlivou hmotnosti, vytvoreného nejméné dvéma pneumatickymi
pruZinami, podle vynalezu spoiiva v tom, 2e mad na strané
s proménlivou hmotnosti objektu aLespoﬁ jednu pneumatickou pfu-
2inu pitipojenou ke zdroji stladeného vzduchu pies automaticky
reguldtor stalé statické vysky a alespon jednu pneumatickou
pruzinu mé ke zdroji stladeného vzduchu pifipojenou pies re-
dukéni ventil.
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Hlavni vyhodou vibroizolaéniho podepieni objektu s jedno-
stranné proménlivou hmotnosti podle vynalezu je sniZeni spotie-
by automatickych reguldtorl stalé statické vySky. Na strané
objektu s proménlivou hmotnosti tuto statickou vysku udriuje
vidy alespon jeden automaticky reguléator, piidemz alespon
jedna pneumatickad pruzina je ke zdroji stlaéeného vzduchu pii-
pojena pires redukéni ventil.

Je zitejmé, Ze pii souCasném pouZiti alespon jednoho auto~-
matického regulatoru stalé statické vysky a alespoﬁ jednoho
redukéniho ventilu s pripojenymi pneumatickymi pruzinami, které
podepiraji objekt na strané proménlivé hmotnosti, se projevuje
vyhoda interakéniho plusobeni regulaénich prvku v tom, Z2e zmé-
nou seifizeni redukéniho ventilu je mozno ovlivnovat vy3i pie-
tlaku vzduchu v pneumatickych pruzinach pripojenych nejen
k redukénimu ventilu, ale také v pneumatickych pruZinach pifi=-
pojenych k automatickym reguldtorim stalé statické vysky.
Timto zpusobem Lze dosahnout optimadlniho zatiZeni v jednotli-
vych pneumatickych pruzin a optimadlniho namadhani zakladny
objektu, ktery podepiraji. Zménou seirizeni redukéniho ventilu
lze ménit poméry tuhosti viech pneumatickych pruzin a regulo-
vat tim frekvenci vlastnich kmitlu podepieného objektu.

Piriklady provedeni vibroizolaéniho podepifeni objektu
s jednostranné proménlivou hmotnosti podle vynalezu jsou
zjednoduSené a schematicky znazornény na piipojenych vykresech
v pohledu shora. Na obr. 1 je pifiklad fe$gni vibroizolaé&niho
podepieni nastavby tPfinadpravového vozidla, které ma& na piredni
a zadni napravé dvé pneumatické pruZiny piipojené ke zdroji
stlaeného vzduchu pifes redukéni ventil a na stiedni napravé
mé& dvé pneumatické pruZiny ke zdroji stlaceného vzduchu piipo~-
jené pfes automatické regulatory stalé statické vysky. Na obr.
je pfiklad uspoifadani vibroizolaéniho podepieni torzné& poddaj-
ného stroje, které mad na strangd s proménlivou hmotnosti &tyri
pneumatické pruziny pripojené ke zdroji stlaéeného vzduchu
pfes dva automatické reguldtory stalé statické vysky a pifes
jeden redukéni ventil. Na obr. 3 je vibroizolaéni podepteni
torzné tuhého strojq vytvorené dvéma pneumatickymi pruZinami,
které jsou ke zdroji stlaeného vzduchu pripojeny pies automa-
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ticky regulator stalé statické vySky a pies redukéni ventil.

Na obr. 1 je vibroizolaéni podepireni objektu 1 » ktery
prfedstavuje zde neznazornéna nastavba tfinapravového vozidla,
Zdvojend naprava § tvotend stifedni napravou 9 a zadni napra-
vou 12 je na strané nastavby s promé&nlivou hmotnosti nakladu.
Zbyvajici pifedni naprava 6 je na strané se stalou nebo malo
proménlivou hmotnosti nakladu na nastavbé. Na kazdé napravé
je nastavba podepifena dvéma pneumatickymi pruZinami 2 . Pneuma~-
tické pruiziny 2 pfedni napravy 6 a zadni napravy 12 jsou pii=-
pojeny ke zdroji 3 stladeného vzduchu pies redukini ventil 3 .
Pneumatickeé pruziny 2 stifedni napravy 2 jsou pifipojeny ke zdro-
ji 3 stlaieného vzduchu ptes automatické regulatory 4 stale
statické vy3ky. Mezi redukénim ventilem 5 a pneumatickymi pru-
Z2inami 2 zadni napravy 12 je zatfazen dvoucestny solenoidovy
uzaviraci ventil 11 . Tento ventil bud spojuje pneumatické
pruziny 2 zadni napravy 10 se zdrojem 3 stlafeného vzduchu
a umonuje jejich plnéni pfes redukéni ventil 5,nebo toto spo-
jeni uzavira a spojuje pneumatické pruZiny 2 zadni napravy 12
s ovzdu$im a tim umoinuje jejich vypoudténi. To je vyhodné
u vozidel se znaéné proménlivou hmotnosti nakladu na nastavbé.
JestliZe neveze vozidlo uZziteény naklad, je moZno pomoci dvou=-
cestného solenoidového uzaviraciho ventilu 11 pneumatické pru- °
Ziny 2 zadni napravy 12 vypustit a tuto ndpravu zvednout.

V tomto piipadé nesou bud jen pneumaticke pruziny 2 piedni na-
pravy é. pfipadné také pneumatické pruZiny 2 zadni napravy a0,
které jsou piripojeny ke zdroji 2 stlaceného vzduchu pfes re~
dukéni ventil E » uréitou stalou ¢ast nastavby vozidla. Pneuma~
tické pruZiny 2 stiedni napravy 9 , které jsou piipojeny ke
zdroji 3 stlaeného vzduchu pies automatické regulatory 4

stalé statické vysky, nesou piredev8im Cast nastavby s proménli=-
vou hmotnosti.

Na obr. 2 je objekt 1 , v tomto pFipadé torzné poddajny
tkaci stroj 7 , ktery ma jednostranné proménlivou hmotnost.
Pro vibroizolaéni podepifeni je pouZito &étyf pneumatickych pru=-
2in 2 . Ob& krajni pneumaticke prusiny 2 isou ke zdroji 3
stlaceného vzduchu pripojeny pifes redukéni ventil 3 . Na proti-
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lehlé strané je tkaci stroj 7 podepifen dvéma pryZovymi naraz-
nikovymi pruzinami 13 .

Na obr. 3 je objektem 1 torzné tuhy vyrobni stroj 13 ,
ktery je na strané s promé&nlivou hmotnosti vibroizolaéné po-
depien dvé&ma pneumatickymi pruZinami 2 , které jsou umistény
v rozich. Jedna pneumaticka pruZina 2 je ke zdroji 3 stladené~-
ho vzduchu pifipojena pies automaticky regulator ﬁ stalé sta-
tické vysky, zatimco druhad pneumatickd pruZzina 2 je ke zdroji 3
stlaleného vzduchu piipojena pies redukéni ventil 5 .‘Proti-
Lehld strana vyrobniho stroje 13 je podepiena dvojici pryZovych
naraznikovych pruZin 12 .

Z pfikladu realizace je zitejmé, 2e pifi soufasném pouziti
alespon jednoho automatického regulétoru 4 stalé statické vysky
a alespoﬁ jednoho redukéniho ventilu 5 s pfipojenymi pneuma-
tickymi pruZinami 2 , které podepirajf objekt l na strané
proménlivé hmotnosti, se projevuje vyhoda interakéniho plisobe-
ni regulaénich prvkl v tom, 2e zménou sefizeni redukéniho ven-
tilu 5 je mozno ovlivnovat vy&i pietlaku vzduchu v pneumatic-
kych pruzinach 2 pripojenych nejen k redukénimu ventilu 2 ’,
ale také v pneumatickych pruZzinach 2 pfipojenych k automatic-
kym regulatordm 4 stalé statické vysky. Timto zptisobem Llze do~
sahnout optimalniho zatiZeni jednotlivych pneumatickych pru-~
2in 2 a optimalniho namahani zakladny objektu, kter9 podepirajia
Zménou sefizeni redukéniho ventilu 2 lze ménit poméry tuhosti
viech pnreumatickych pruzin E,a regulovat tim frekvenci vlast-
nich kmitl podepieného objektu.

PREDMET VYNALEZU

Vibroizolaéni podepfeni objektu s jednostranné proménlivou
hmotnosti, vytvoifené nejméné dvéma pneumatickymi pruzinami,
vyznadujici se tim, Ze mad na strané s proméntivou hmotnosti
objektu /1/ alespon jednu pneumatickou pruzinu /2/ pitipojenou
ke zdroji /3/ stlateného vzduchu pies automaticky regulator /4/
stalé statické vysgky a alespoﬁ jednu pneumatickou pruZinu /2/
ma ke zdroji /3/ stlaéeného vzduchu piipojenou pies redukéni
ventil /5/.

2 vykresy
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Obr. 3

Vytiskly Moravské tiskafské zdvody,
stfedisko 100, Studentskd ti.S5, OLOMOUC

Cena:

2,40 Kis
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