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Układ napędowy nawijarki klejarki do osnów

Przedmiotem wynalazku jest układ napędowy nawijarki klejarki do osnów, służący do utrzymywania
stałego naprężenia osnowy w trakcie jej nawijania na wał osnowowy, niezależnie od wahań prędkości osnowy
I zmiari promienia nawoju na wale osnowowym.

Znany układ napędowy nawijarki klejarki do osnów oparty jest na łańcuchowej przekładni bezstopniowej,
połączonej z wałem osnowowym i napędzanej przez silnik główny klejarki. Przekładnia przekazuje moment
proporcjonalny do promienia nawoju na wale osnowowym, co powoduje stabilizację siły naciągu nawijanej
osnowy. Wadą układu jest stosunkowo wąski zakres dopuszczalnych zmian promienia nawoju, niewielka
dokładność stabilizacji siły przy zmianach promienia nawoju i prędkości nawijania oraz skłonność do drgań
i szarpnięć osnowy.

W układzie napędowym według wynalazku do napędu wału osnowowego nawijarki zastosowano odrębny
silnik obcowzbudny prądu stałego. Napięcie wzbudzenia tego silnika sterowane jest za pomocą miernika
promienia nawoju osnowy połączonego z prostownikiem tyrystorowym, proporcjonalnie do wartości promienia
nawoju osnowy na wale osnowowym. Napięcie twornika silnika sterowane jest za pomocą sumatora połączonego
z zadajnikiem siły i czujnikiem prędkości osnowy oraz drugiego prostownika tyrystorowego, kombinacją liniową
zadanej siły naciągu i rzeczywistej prędkości nawijania osnowy, co powoduje przybliżoną stabilizację
rzeczywistego naprężenia nawijanej osnowy na zadanym poziomie. Dokładną stabilizację siły naciągu zapewnia
zamknięty obwód regulacji wyposażony w detektor uchybu regulacji siły naciągu osnowy, w którym następuje
porównanie sygnału zzadajnika siły z sygnałem pomiarowym tego parametru. Różnica tych sygnałów, za
pośrednictwem regulatora elektronicznego i drugiego prostownika tyrystorowego, steruje napięcie tworn.ka
silnika, zwiększając je w razie spadku naprężenia osnowy i zmniejszając w razie wzrostu naprężenia ponad
P0Z,°rmnl"Jkładu napędowego według wynalazku jest szeroki zakres regulacji siły i dokładna jej stabilizacja
na zadanym poziomie, w szerokim przedziale zmian promienia nawoju i prędkości nawijania osnowy.
Zastosowanie elektronicznie sterowanego silnika napędowego zapewnia płynny przebieg procesu nawijania, bez
drgań i szarpnięć osnowy, zarówno podczas rozruchu jak i pracy ustalonej nawijarki.
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Zastrzeżenie patentowe

(2) oriTlZ^? naWiiark- k'eiarki d° °SnÓW' Znamien"Vtymiże stanowi go obcowzbudny silnik2 prądu stałego, którego uzwojeme wzbudzenia połączone jest z pierwszym tyrystorowym prostowniki^3uzwojeme twom.ka połączone jest z drugim tyrystorowym prostowniki (4) p"zy Tym pZSDVcVrrT(rSt>0Wnik <3) P°łąC20nV i6St zmiernikie- <» promienia nawoju osnowy a drugi tyrystor^prostown.k (4) połączony jest z sumatorem (9). natomiast miernik (5) promienia nawojuj nowy'poJSSdwoma czujn.kam. (6. 8) prędkości kątowej, za* pierwszy czujnik (6) predko^i kątowej połączony 1«z sumatorem 9), który połączony jest z zadajnikiem (11) siły naciągu oraz poprzez regulator (10) sTyZeZnactutrjy ' "** "^ "* "^ ' "** d"ta" <12> P°^-Z z czujki LmlTsU
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