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Uktad napedowy nawijarki klejarki do osnéw .

Przedmiotem wynalazku jest uktad napedowy nawijarki klejarki do osnéw, stuzacy do utrzymywania
statego naprezenia osnowy w trakcie jej nawijania na wat osnowowy, niezaleznie od wahari predkosci osnowy
i zmian promienia nawoju na wale osnowowym.

Znany uktad napedowy nawijarki klejarki do osn6w oparty jest na taricuchowej przektadni bezstopniowej,
potaczonej z watem osnowowym i napedzanej przez silnik gtéwny klejarki. Przektadnia przekazuje moment
proporcjonalny do promienia nawoju na wale osnowowym, co powoduje stabilizacje sity naciagu nawijanej
osnowy. Wadg uktadu jest stosunkowo waski zakres dopuszczalnych zmian promienia nawoju, niewielka
doktadno$é stabilizacji sity przy zmianach promienia nawoju i predkosci nawijania oraz sktonno$é¢ do drgar
i szarpnie¢ osnowy. . .

" W uktadzie napedowym wedtug wynalazku do napedu watu osnowowego nawijarki zastosowano odrebny
silnik obcowzbudny pradu statego. Napiecie wzbudzenia tego silnika sterowane jest za pomoca miernika
promienia nawoju osnowy potaczonego z prostownikiem tyrystorowym, proporcjonalnie do wartosci promienia
nawoju osnowy na wale osnowowym. Napigcie twornika silnika sterowane jest za pomoca sumatora potaczonego
z zadajnikiem sity i czujnikiem predkosci osnowy oraz drugiego prostownika tyrystorowego, kombinacija liniowa
zadanej sity naciggu irzeczywistej predkosci nawijania osnowy, co powoduje przyblizong stabilizacje
rzeczywistego naprezenia nawijanej osnowy na zadanym poziomie. Doktadng stabilizacje sity naciagu zapewnia
zamknigty obwdd regulacji wyposazony w detektor uchybu regulacji sity naciagu osnowy, w ktérym nastepuje
poréwnanie sygnatu z zadajnika sity z sygnatem pomiarowym tego. parametru. Réznica tych sygnatéw, za
posrednictwem regulatora elektronicznego idrugiego prostownika tyrystorowego, steruje napigcie twornika
silnika, zwigkszajac je wrazie spadku naprezenia osnowy izmniejszajac w razie wzrostu naprezenia ponad
poziom zadany.

Zaleta uktadu napedowego wedtug wynalazku |est szeroki zakres regulacji sity i doktadna jej stabilizacja
na zadanym poziomie, w szerokim przedziale zmian promienia “nawoju ipredkosci nawijania osnowy.
Zastosowanie elektronicznie sterowanego silnika napedowego zapewnia ptynny przebieg procesu nawijania, bez
drgarl i szarpni@é osnowy, zaréwno podczas rozruchu jak i pracy ustalonej nawijarki.
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Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia schemat
blokowy ukfadu napgdowego nawijarki klejarki do osnéw. Osnowowy wat 1 nawijarki napedzany jest przez
obcowzbudny silnik 2 pradu statego, o uzwojeniu wzbudzenia zasilanym z pierwszego tyrystorowego
prostownika 3 i uzwojeniu twornika zasilanym z drugiego tyrystorowego prostownika 4. Pierwszy prostownik 3
potaczony jest z miernikiem 5 promienia nawoju osnowy, ktdry potaczony jest z czujnikiem 6 predkosci katowej
ciagnacego watu 7 klejarki i z czujnikiem 8 predkosci katowej osnowowego watu 1 nawijarki. Drugi prostownik 4
potaczony jest z sumatorem 9, ktrego wejscie potaczone jest z czujnikiem 6 predkosci katowej ciggnacego watu
7 klejarki, z regulatorem 10 sity naciagu osnowy i z zadajnikiem 11 sity naciagu osnowy. Wejécie regulatora 10
sity naciggu osnowy potaczone jest z detektorem 12 uchybu regulacji sity naciagu osnowy, ktérego wejﬁclc
potaczone jest z zadajnikiem 11 i z czujnikiem 13 sity naciagu osnowy.

Na podstawie sygnatow z czujnikéw 6 i 8 miernik 5 okresla aktualng warto$¢ promienia nawoju osnowy na
osnowowym wale 1 isteruje pierwszy prostownik 3. Zasilanie uzwojenia wzbudzenia silnika 2 napieciem
z pierwszego prostownika 3, proporcjonalnym do promienia nawoju powoduje, iz strumiert magnetyczny silnika 2
pozostaje w przyblizeniu w statym stosunku do tego promienia. W tych warunkach istnieje taka kombinacja
liniowa wartosci zadanej sity naciagu i predkosci osnowy, ze silnik 2 zasilany od strony twornika napieciem
odpowiadajacym tej kombinacji rozwija moment proporcjonalny do promienia nawoju, niezaleznie od zmian
predkosci osnowy, co jest rownoznaczne z utrzymywaniem statego naciggu osnowy na zadanym poziomie.
Kombinacja ta realizowana jest w sumatorze 9, sumujacym sygnat wartosci zadanej sity naciaggu osnowy,
nastawionej na zadajniku 11 isygnat wartosci rzeczywistej predkosci osnowy, pochodzacy z czujnika 6.
Ewentualne odchylenia wartosci rzeczywistej sity naciggu od wartosci zadanej sa korygowane za pomoca
regulatora 10, reagujgcego na uchyb regulacji sity, wynikajacy z poréwnania w detektorze 12 sygnatu z czujnika
13 z sygnatem z zadajnika 11. Tym sposobem sita naciagu osnowy jest stabilizowana na zadanym poziomie
w trakcie catego procesu nawijania, niezaleznie od zmian predkosci osnowy i promienia nawoju na osnowowym
wale 1.

Zastrzezenie patentowe

Uktad napedowy nawijarki klejarki do osndw, znamienny tym, Ze stanowi go obcowzbudny silnik
(2) pradu statego, ktdrego uzwojenie wzbudzenia potaczone jest z pierwszym tyrystorowym prostownikiem (3),
a uzwojenie twornika potaczone jest zdrugim tyrystorowym prostownikiem (4), przy czym pierwszy
tyrystorowy prostownik (3) potaczony jest z miernikiem (5) promienia nawoju osnowy, a drugi tyrystorowy
prostownik (4) potaczony jest z sumatorem (9), natomiast miernik (5) promienia nawoju osnowy potaczony jest
zdwoma czujnikami (6, 8) predkosci katowej, za$ pierwszy czujnik (6) predkosci katowej potaczony jest
z sumatorem (9), ktéry potaczony jest z zadajnikiem (11) sity naciagu oraz poprzez regulator (10) sity naciagu
z detektorem (12) uchybu regulacji sity naciagu, a wejécie detektora (12) potaczone jest z czujriikiem (13) sity

naciagu osnowy. .
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