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(57) Abstract: The invention relates to a method and to a device for handling objects. The device comprises an unloading head (3),
onto which the objects (7) can be transported and from which the objects (7) can be be unloaded by an operator (8), a litting
apparatus (4) connected to the unloading head (3), by means of which lifting apparatus the height (h) of the unloading head (3) can
be adjusted, and a sensing apparatus (5) that can be triggered, by means of which sensing apparatus the litting apparatus (4) can be
activated and the height of the unloading head (3) can be adjusted. In order to achieve a throughput increase in the handling of
objects, the sensing apparatus (5), according to the invention, is arranged in such a way that the sensing apparatus can be triggered
by the operator (8) by means of an object (7) located on the unloading head (3).

(57) Zusammenfassung:

[Fortsetzung auf der ndchsten Seite]
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Die Erfindung betrifft ein Verfahren und eine Vorrichtung zum Handhaben von Gegensténden. Die Vorrichtung umfasst einen
Abladekopf (3), auf den die Gegenstande (7) transportierbar und von dem die Gegenstédnde (7) von einem Bediener (8) abladbar
sind, ein mit dem Abladekopf (3) verbundenes Hubmittel (4), mittels dem die Héhe (h) des Abladekopfes (3) einstellbar ist, und
eine auslosbare Sensoreinrichtung (5), durch die das Hubmittel (4) aktivierbar und der Abladekopf (3) hohenverstellbar ist. Um
eine Durchsatzsteigerung bei der Handhabung von Gegenstdnden zu erreichen, ist erfindungsgemél vorgesehen, dass die
Sensoreinrichtung (5) so angeordnet ist, dass sic von dem Bediener (8) mittels eines auf dem Abladekopf (3) befindlichen
Gegenstandes (7) auslésbar ist.
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Beschreibung

Vorrichtung und Verfahren zum Handhaben von Gegenstanden

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Handhaben von Ge-
genstanden, mit einem Abladekopf, auf den die Gegenstande
transportierbar und von dem die Gegenstande von einem Bedie-
ner abladbar sind, einem mit dem Abladekopf verbundenen Hub-
mittel, mittels dem die Hbhe des Abladekopfes eingtellbar
igt, und einer augldsbaren Sensoreinrichtung, durch die das

Hubmittel aktivierbar ist.

Die Erfindung betrifft weiterhin ein Verfahren zum Handhaben
von Gegenstanden, bei dem die Gegensgstande von einem Bediener
von einem Abladekopf abgeladen werden, eine Sensoreinrichtung
ausgeldst und dadurch der Abladekopf durch ein Hubmittel

hdéhenverstellt wird.

Vorrichtungen und Verfahren der oben genannten Art sind im
Stand der Technik bekannt und werden beispielsweise zum Bela-
den von Transportbehdltern, Flugzeugen oder Lagereinrichtun-
gen verwendet. Dabei wird der Abladekopf so positioniert,
dass ein ergonomisches und einfaches Abladen der Gegenstande

durch den Bediener méglich ist.

In der WO 2005/092706 Al ist beispielsweise eine solche Vor-
richtung beschrieben. Weitere Vorrichtungen zum Handhaben wvon
Gegenstanden sind aus der WO 98/54073, WO 2006/17003 Al und
DE 10 2008 136 721 Al bekannt.

In modernen Logistikzentren oder Flughafen missen immer grd-
Rere Anzahlen von Gegengtanden, wie beigpielsweise Gepackstl-
cke, Pakete oder andere Stuckglter, in immer klirzerer Zeit
be- und entladen werden. Daher ist eg bei der eingangs ge-
nannten Vorrichtung und dem Verfahren winschenswert, dass der
Durchgatz an umgeschlagenen Gegenstanden pro Zeit gesteigert

wird.
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Daher liegt der vorliegenden Erfindung die Aufgabe zugrunde,
die oben genannte Vorrichtung und das ocben genannte Verfahren
so zu verbessern, dass der Durchsatz von Gegenstanden gestei-

gert werden kann.

Fir die oben genannte Vorrichtung wird die Aufgabe von der
vorliegenden Erfindung dadurch geldgst, dass die Sensorein-
richtung so angeordnet ist, dass sie von dem Bediener mittels
eines auf dem Abladekopf befindlichen Stlickgutes ausldsbar

ist.

Fir das oben genannte Verfahren wird die Aufgabe erfindungs-
gemafs dadurch geldst, dass die Sensoreinrichtung vom Bediener
mittels eines auf dem Abladekopf befindlichen Gegenstandes

ausgeldst wird.

Die Erfindung hat den Vorteil, dass das Hbhenverstellen des
Abladekopfeg vom Bediener mit gegriffenem Gegenstand ausge-
l6st werden kann und so eine sehr gchnelle Positionierung des
Abladekopfes mdglich ist. Ein Positionieren des Abladekopfes
durch den Bediener bevor er den Gegenstand greift eribrigt
gich, so dass die Erfindung die Arbeitsgschritte Pogitionieren
des Abladekopfes, Greifen und Bewegen deg auf dem Abladekopf
befindlichen Gegenstandes zusammenfasst. Wahrend dieser
Schritte gind insbesondere gchwere Gegenstande zumindest
Uberwiegend vom Abladekopf gestiitzt, so dass keine kbrperli-

che Belastung fur den Bediener auftritt.

Die Erfindung kann durch verschiedene vorteilhafte Ausgestal-
tungen weiterentwickelt werden, die im Folgenden beschrieben

werden und beliebig miteinander kombinierbar sind.

So kann die Vorrichtung ein mit dem Abladekopf wverbundenes
Trangportmittel aufweigen, durch das die Glter in einer
Transportrichtung zum Abladekopf bewegbar sind. Dies hat den
Vorteil, dass ein zlUgiger Transport von Gegenstanden zum Ab-
ladekopf gewdhrleigtet ist. Geeignete Transportmittel kdnnen

beigpielsweise Forderbdnder, Rollenbdnder oder Rutschen sein.
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Um insbesondere den hohen Anforderungen der Paketlogistik
standzuhalten, kann die Vorrichtung zum Beladen der Gegen-
gtande in einen Transportbehdlter ausgebildet sein und der
Abladekopf in der Transportrichtung an das Transportmittel
anschlieffend angeordnet sein. Transportbehdlter kdnnen bei-
gspielsweise Wechgelbrilcken, Container oder LKW-Laderaume
sein. Durch den in der Transportrichtung an das Transportmit-
tel anschliefRende Abladekopf kann die Vorrichtung besonders
gut in den Transportbehdlter hineingeschoben werden, was das

Beladen fiUr den Bediener vereinfacht.

In einer vorteilhaften Ausgestaltung kann die Sensoreinrich-
tung in Transportrichtung hinter dem Abladekopf und/oder quer
zur Transportrichtung seitlich vom Abladekopf angeordnet
gein. Dies hat den Vorteil, dass die Sensoreinrichtung ausge-
1l6st wird, wenn der Bediener den Gegenstand Utber den Ablade-
kopf hinausragen lasst und so den Abladevorgang einleitet.
Dabei kann die Sensoreinrichtung unmittelbar an den Ablade-
kopf angrenzen, um ein schnelles Ausldsen und ein schnelles

Positionieren sicherzustellen.

Um die Sensoreinrichtung mdglichst vergchleifisicher und wi-
derstandslos ausldsbar auszubilden, kann die Sensoreinrich-
tung als eine Kamera oder eine Lichtschranke ausgebildet
gein. Alternativ kann die Sensoreinrichtung als ein Schalter
ausgebildet sgein. Dies hat den Vorteil, dasgg Schalter, wie
beigpielsweise Drucktaster, Naherungggchalter, Mikrogchalter
oder Seilzugschalter besonders kostenglunstig verfigbar sind

und die Herstellkosten der Vorrichtung gering halten.

Um das Auslédsen der Sensoreinrichtung durch eine Kippbewegung
des Gegenstandes am Rand des Abladekopfesgs zu ermdglichen,
kann der Abladekopf eine Auflageebene flur die Giuter definie-
ren und die Sensoreinrichtung in gleicher H&he oder unterhalb
der Auflageebene angeordnet sein. Eine Kippbewegung ist ins-
begondere bei schweren Gegenstanden flr das Ausldsen der Sen-

soreinrichtung und damit dem HOhenverstellen des Abladekopfes
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ergonomisch geeignet, weil ein unbeabsichtigtes Ausldsen ver-
mieden werden kann und dennoch eine Stltzung des Gegenstandes

und Entlastung des Bedieners gewdhrleistet ist.

Ferner kann die Sensoreinrichtung so ausgebildet gein, dass
gie mittels einer auf sie wirkenden Betdtigungskraft auslds-
bar ist. Dies hat den Vorteil, dass der Bediener mit dem Ge-
genstand die Betatigungskraft, die beigpielsweise von oben
wirken kann, bewugsgst aufbringen mugg, um das Ausldgen der
Sensoreinrichtung zu bewirken. Somit ist eine bewusste Hand-
lung des Bedieners ndtig und ein versehentliches Auslédsen der

Sensoreinrichtung kann ausgeschlossen werden.

In einer weiteren vorteilhaften Auggestaltung kann der Abla-
dekopf eine Auflageebene flUr die Gliter definieren, und eine
Kante aufweisen, welche die Auflageebene in Transportrichtung
und/oder quer zur Transportrichtung begrenzt, wobei die Sen-
soreinrichtung in zumindest einen Teil der Kante integriert
ist oder zumindest einen Teil der Kante ausbildet. Dies hat
den Vorteil, dass die Sensoreinrichtung in den Abladekopf in-
tegriert ist und dadurch eine kompakte Einheit ausbildet und
das Auslésen der Sensoreinrichtung uUber das Kippen des Gegen-

standes Uber die entstandene Sensorkante ausgeldst wird.

Um die Gegenstande nacheinander zum Abladekopf zu befdrdern,
kann die Vorrichtung eine Vereinzelunggeinrichtung aufweigen,

welche die Gegenstande in der Transportrichtung vereinzelt.

Ferner kann die Vorrichtung eine Waage, die zur Gewichtsmes-
sung der Gegenstande ausgebildet ist, und ein Signalmittel,
das zum Abgeben eines fur den Bediener wahrnehmbaren Signals
fir jeden Gegenstand, dessen von der Waage gemessenes Gewicht
oberhalb eines vorbestimmten Grenzwerteg liegt, ausgestaltet
gsein. Dies hat den Vorteil, dass der Bediener Uber schwere
Gegengtande durch das Signalmittel informiert ist und nur mit
diesen schweren Gegenstanden die Sensoreinrichtung ausldst,

um die Hbhe des Abladekopfes zu optimieren. Leichte Gegen-
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stande kénnen ohne Absenken des Abladekopfes abgeladen wer-

den.

Um den Beladeablauf starker zu automatisieren, kann die Vor-
richtung eine Steuerung aufweigen, die mit der Sensoreinrich-
tung und dem Hubmittel signaltechnisch verbunden igt, und die
bei Ausldsung der Sensoreinrichtung zum automatischen Verfah-
ren des Abladekopfes von einer hohen Stellung in eine niedri-
ge Stellung ausgebildet ist. Dabei kann die hohe Stellung ei-
ne ergonomisch optimale HOhe zum Bewegen von Gegenstanden auf
dem Abladekopf sein und die niedrige Stellung eine geeignete
Hdhe Uber der Standfladche des Bedieners haben, die ein
Herunterrollen von gchweren Gegenstanden ermdglicht. Bei die-
gem Herunterrollen von schweren Gegenstanden braucht der Be-
diener die Gegenstande nicht zu heben, gondern sie werden zu-
nachst vom Abladekopf gesgtltzt und gleiten davon in der nied-
rigen Stellung auf beispielsweise den Boden des Transportbe-

hdlters.

Ferner kann die Steuerung ausgebildet sein, nach Ausldsung
der Sensoreinrichtung den Abladekopf von der niedrigen Stel-
lung zurlUck in die hohe Stellung zu verfahren. So wird der
Abladekopf automatisch zurlck in seine Ausgangsposition - die
hohe Stellung - verfahren, nachdem die Sensoreinrichtung
nicht mehr vom Gegenstand ausgeldst ist und der Bediener den
schweren Gegenstand im Transportbehdlter anordnet. Da die Ge-
genstande Ublicherweige im Mix, also schwere und leichte Ge-
genstande gemischt, auf den Abladekopf gefdrdert werden, wird
durch das automatische Zurltckfahren in die Ausgangsstellung

eine Durchgatzsteigerung erreicht.

Um die Handhabung der Gegenstande mit der erfindungsgemdfien
Vorrichtung weiter zu optimieren, kann die Vorrichtung einen
am Abladekopf angeordneten Speicherbereich aufweisen, der zum
Zwischenlagern von mehreren Gegenstdnden ausgebildet ist.
Hier kdnnen insbegondere kleine, leichte Gegenstande
zwigchengelagert werden, die anschliefend gruppiert besonders

schnell vom Bediener abgeladen werden kénnen.
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Im Folgenden wird die Erfindung mit Bezug auf die beisgpiel-
haften Ausfihrungsformen in den beigefliigten Zeichnungen er-

lautert.

Es zeigen:

Figur 1 eine schematische Darstellung einer beigpielhaften
Ausfihrungsform der erfindungsgemafen Vorrichtung

in einer Seitenansicht;

Figur 2 eine schematische Darstellung der erfindungsgemidfien
Vorrichtung aus Figur 1 in einer perspektivischen
Ansicht;

Figur 3 die Vorrichtung aus Figur 1 in einer anderen Stel-

lung;

Figur 4-6 jeweils eine schematische Darstellung unterschied-
licher Ausgestaltungen der erfindungsgemifien Vor-

richtung mit Sensoreinrichtung;

Figur 7 eine schematische Darstellung einer weiteren Aus-

fihrungsform der erfindungsgemafen Vorrichtung.

Die erfindungsgemdfie Vorrichtung wird mit Bezug auf die bei-
spielhafte Ausfihrungsform der Figuren 1 bis 4 beschrieben.
In unterschiedlichen Ausfihrungsformen werden gleiche Teile

der Einfachheit halber mit gleichen Bezugszeichen bezeichnet.

Die Vorrichtung 1 umfagst ein Transportmittel 2, einen Abla-
dekopf 3, ein Hubmittel 4, eine Sensoreinrichtung 5 und eine
Steuerung 17. Die Vorrichtung 1 ist in den Figuren 1 bis 3
beigpielhaft teilweise in einem Transportbehdlter 6 angeord-
net und wird zur Handhabung von Gegenstanden 7 durch einen

Bediener 8 wverwendet.
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Das Trangsportmittel 2 igt in der beispielhaften Ausfihrungs-
form der Figuren 1 bis 4 als ein im Wesentlichen waagerecht
verlaufendes Fdrderband ausgebildet. Das Transportmittel 2
weigt einen ersgsten Teil 2.1 und einen zweiten Teil 2.2 auf,
die teleskopartig gegeneinander verschiebbar sind und durch
die das Transportmittel 2 in einer Transportrichtung TR ver-
kiirzt oder verlangert werden kann. Das Transportmittel 2 bil-
det eine Transportebene 9 aus, auf der in den Figuren 1 bis 3
die Gegenstande 7 angeordnet sind. Dasg Transportmittel 2 um-
fasst ferner einen Antrieb (nicht dargestellt), durch den die
auf der Transportebene 9 befindlichen Gegenstande 7 in der
Transportrichtung TR transportierbar sind. Unterhalb der
Transportebene 9 weist dasgs Transportmittel 2 ein Fahrgestell
10 auf, das Stutzen 11 und an den Stutzen 11 angeordnete R&-
der 12 umfasst.

In der Transportrichtung TR schliefft sich an das Transport-
mittel 2 der Abladekopf 3 an. Der Abladekopf 3 ist Uber ein
Gelenk 13 mit dem Transportmittel 2 verbunden. Dadurch ist
der Abladekopf 3 gegeniber dem Transportmittel 2 schwenkbar
ausgebildet, so dass die Hbhe h eines freien Endes 14 des Ab-
ladekopfes 3 einstellbar ist. Der Abladekopf 3 umfasst in der
Ausfihrunggform in Figur 2 mehrere gelagerte Kugeln 15, die
mit einem Abstand zueinander in der Oberfléche des Abladekop-
fes 3 angeordnet gind. Die Kugeln 15 gind dabei wie bei einem
Kugeltisch ausgestaltet und angeordnet. Alternativ kann der
Abladekopf auch ohne Kugeln 15 mit einer Gleitfldche oder mit

horizontal verlaufenden Rollen oder Bandern ausgebildet sgein.

Das Hubmittel 4 ist bei der Ausfihrungsform der Figuren 1 bis
4 zwischen dem Transportmittel 2 und dem Abladekopf 3 ange-
ordnet und umfasst einen Hydraulik- oder Pneumatikzylinder
16. Das Hubmittel 4 ist signaltechnisch mit der Steuerung 17
verbunden, die dasgs Hubmittel 4 zum Verdndern der Lage des Ab-
ladekopfes 3 ansteuert. Alternativ kann das Hubmittel 4 bei-
spielsweise auch einen Spindelantrieb, einen Zahngstangenan-

trieb oder adhnliches umfassen.
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Der Abladekopf 3 definiert eine Auflageebene 18 fur die Ge-

genstande 7.

Die Sengoreinrichtung 5 ist bei der Ausfihrungsform der Figu-
ren 1 bis 4 in der Transportrichtung TR direkt hinter und
geitlich vom Abladekopf 3 angeordnet. Die Sensoreinrichtung 5
umfasst beispielsweige einen Druckschalter 19 und eine mit
dem Schalter 19 verbundene Schaltwalze 20, die parallel und
mit einem Abstand unterhalb der Auflageebene 18 verlauft. Die
Sensoreinrichtung 5 der Ausfihrungsform der Fig. 1 - 3 ist im
Detail in Fig. 4 gezeigt. Die Schaltwalze 20 ist beispiels-
weige etwas 5 mm unterhalb der Auflageebene 18 angeordnet.
Die Sensoreinrichtung 5 in Figur 4 ist durch eine von oben

wirkende Druckkraft F betatigbar.

Die Vorrichtung 1 umfasst ferner eine Vereinzelungseinrich-
tung 21, die im Bereich zwischen dem Transportmittel 2 und
dem Abladekopf 3 ausgebildet ist. Die Vereinzelungseinrich-
tung 21 wird im Wesentlichen durch die Steuerung 17 des
Transportmittels 2 ausgebildet, wie im Folgenden noch ndher
beschrieben wird. Der Abladekopf 3 umfasst weiterhin eine
Waage 22, durch die das Gewicht bzw. die Gewichtskraft eines
auf dem Abladekopf 3 befindlichen Gegenstandes 7 ermittelt
werden kann. Alternativ kann die Waage 22 auch Teil des
Transportmittels 2 sein. Die Vorrichtung 1 umfasst ferner ein
Uber dem Abladekopf 3 angeordneteg Signalmittel 23, dasgs bei-

spielsweise eine rote Signalleuchte 24 aufweist.

Bei der Ausfihrungsform der Figuren 1 bis 3 ist an der einen
Seite desg Abladekopfes 3 ein Speicherbereich 25 angeordnet.
Der Speicherbereich 25 ist kastenfdrmig ausgebildet und ein
Boden deg Speicherbereichg 25 ist so angeordnet, dass er mit
der Auflageebene 18 deg Abladekopfes 3 fluchtet. Alternativ
oder zusatzlich kann ein weiterer Speicherbereich 25 auch
oberhalb vom Abladekopf 3 im Bereich des Signalmittels 23 an-

geordnet gein.
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Im Folgenden wird die Funktion der erfindungsgemafen Vorrich-
tung 1 beim Beladen des Transportbehdlters 6 mit den Gegen-

standen 7 durch den Bediener 8 beschrieben.

Zunachst wird die Vorrichtung 1 vom Bediener 8 so positio-
niert, dass deren Ende in den Transportbehdlter 6 ragt, um

Gegengtande 7 in dem Transportbehdlter 6 zu stapeln.

Wenn der Beladevorgang startet, werden die Gegenstéande 7, die
in den Transportbehdlter 6 beladen werden sollen, auf dem
Transportmittel 2 in der Transportrichtung TR bewegt. Bei-
spielsweise werden die Gegenstande 7 von einer nicht darge-
gstellten Sortiereinrichtung auf das Transportmittel 2 ausge-
gchleust. Das Trangportmittel 2 und dessen Rader 12 kdnnen
dabei gowohl innerhalb als auch auRerhalb des Transportbehal-
ters 6 angeordnet sein. Der Antrieb (nicht dargestellt) des
Transportmittels 2 wird Uber die Steuerung 17 angesteuert und
zur Vereinzelung stoppt die Steuerung 17 das Transportmittel
2 so, dass immer nur ein Gegenstand 7 auf den Abladekopf 3
gelangt. Am Transportmittel 2 kdébnnen Lichtschranken oder ahn-
liche Sensoren angeordnet sein, um eine optimale Pogitionie-

rung der Gegenstande 7 zu gewahrleisten.

Der vereinzelte Gegengstand 7, der vom Transportmittel 2 auf
den Abladekopf 3 gelangt, wird dem Bediener 8 zum Abladen be-
reitgestellt. Dabei kdnnen die Kugeln 15 auf dem Abladekopf 3
angetrieben oder nicht angetrieben sein. Auf dem Abladekopf 3
wird durch die Waage 22 das Gewicht degs Gegenstandeg 7 gemes-
sen und an die Steuerung 17 Ubermittelt. Ubersteigt das Ge-
wicht des Gegenstandesg, das die Waage 22 ermittelt hat, einen
vorbestimmten und in der Steuerung 17 abgelegten Grenzwert
(im Folgenden schwerer Gegenstand genannt), aktiviert die
Steuerung 17 anschliefend die rote Lampe 24 des Signalmittels
23. Hierdurch wird dem Bediener angezeigt, dass der als
nachstes abzuladende Gegenstand 7 ein schwerer Gegenstand
igt. Alternativ oder zusdtzlich zur roten Lampe 24 kdbnnte das

Signalmittels 23 ebensogut einen Lautsprecher aufweisen, der
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ein akustigches Signal abgibt, dass ebenfalls vom Bediener 8

wahrnehmbar ist und ihm einen schweren Gegenstand anzeigt.

Wie in den Figuren 1 bis 4 dargestellt, greift der Bediener 8
den Gegenstand 7 und bewegt ihn, wahrend der Gegenstand 7 auf
dem Abladekopf 3 abgegtitzt ist, in Richtung der Kante 26 des
Abladekopfes 3 und der Sensoreinrichtung 5. Durch eine vom
Bediener 8 provozierte Kippbewegung 27 kippt der Gegenstand 7
auf der Kante 26 und betatigt dadurch die Schaltwalze 20 und
den Schalter 19 und lést dadurch die Sengoreinrichtung 5 aus.
Wahrend des Ausldsgens der Sensoreinrichtung 5 stitzt der Ab-
ladekopf 3 weiterhin das Gewicht des Gegenstandes 7 ab, so
dass keine oder kaum eine Kraft vom Bediener 8 aufgebracht
werden muss. Durch das an die Steuerung 17 Ubermittelte Aus-
lb6gen der Sensoreinrichtung 5 aktiviert die Steuerung 17 das
Hubmittel 4, das angchlieffend die Hbéhe h des Abladekopfes 3
verandert. Bei der Ausgfihrungsform der Figuren 1 bis 4 ist
hierunter zu verstehen, dass das freie Ende 14 des Abladekop-
fes 3 von dem Hubmittel von der in Figur 1 dargestellten hohe
Stellung in die in Figur 3 dargestellte niedrige Stellung be-
wegt wird. Dabei verringert sich die H&he h zwischen dem
freien Ende 14 deg Abladekopfes 3 und einer Arbeitgfldche 28,
auf der der Bediener 8 steht. Bei der Ausfihrungsform der Fi-
guren 1 bis 4 ist diese Arbeitsfldche 28, die eine Arbeits-
plattform darstellt, der Boden des Transportbehalters 6. In
der in Figur 3 dargestellten niedrigen Stellung des Ablade-
kopfes 3 kann der Gegenstand 7 vom Bediener 8 leicht und ohne
Kraft abgeladen werden, indem er durch eine weitere Kippbewe-
gung 27 vom Abladekopf 3 gerollt wird. AnschlieRend schiebt
der Bediener 8 den schweren Gegenstand 7 in eine geeignete
Pogsition im Transportbehdlter 6. Um diese Positionierung wei-
ter zu unterstitzten, kann der Abladekopf 3 oder die gesamte

Vorrichtung 1 auch zu den Seiten schwenkbar ausgebildet sein.

Ein Gegengtand 7, dessen von der Waage 22 gemeggenes Gewicht
den Grenzwert nicht lUberschreitet, wird von der Vorrichtung 1

folgendermafien behandelt.
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Der Gegenstand 7, dessen Gewicht den Grenzwert nicht tber-
gchreitet (im Folgenden leichter Gegenstand genannt), wird
von der Steuerung 17 genau wie ein gchwerer Gegenstand ver-
einzelt auf dem Ablagekopf 3 gefdrdert. Allerdings wird die
rote Lampe 24 nicht aktiviert, weil der Gegenstand 7 kein
schwerer Gegenstand ist. Entweder wird das Signalmittel 23
bei leichten Gegengtanden gar nicht aktiviert oder es gibt
eine zusatzliche beispielsweise grune Lampe (nicht darge-
stellt), die dem Bediener 8 einen leichten Gegenstand signa-
ligiert. Da der Bediener 8 den leichten Gegenstand ohne Mihe
manuell vom Abladekopf 3 in der hohen Stellung in Figur 1 ab-
laden und im Transportbehalter 6 stapeln kann, wird er die
Sensoreinrichtung 5 nicht ausldsen und dadurch den Abladekopf
3 in der hohen Stellung belasgen. Hierdurch kénnen leichte
Gegengtande 7 schnell abgeladen werden, ohne dass ein Verfah-
ren des Hubmittels 4 ndtig ist. Der Bediener 8 hat die Md&g-
lichkeit, kleine leichte Gegenstdnde 7 in dem Speicherbereich
25 zu sammeln und zu einem spdteren Zeitpunkt abzuladen. Dies
hat den Vorteil, dass kleine leichte Gegenstdnde 7 gesammelt

besonders gchnell abgeladen und gestapelt werden kdnnen.

Alternativ zur mechanischen Schaltwalze 20 kann die Sensor-
einrichtung 5 auch eine Lichtschranke aufweisen, die in glei-
cher Richtung wie die Schaltwalze 20 verlduft und durch die

Kippbewegung 27 des Gegenstandes 7 ausgeldst werden kann.

Figur 5 zeigt eine alternative Ausfihrungsform der Sensorein-
richtung 5, die eine Kamera 29 aufweist, die mit der Steue-
rung 17 verbunden ist und welche die Kippbewegung 27 des Ge-

genstandes 7 erkennt und die Sensoreinrichtung 5 ausldst.

Figur 6 zeigt eine weitere alternative Ausfihrungsform der
erfindungsgemdffen Sensoreinrichtung 5, die in der Kante 26
des Abladekopfes 3 integriert ist. Dabei bildet die Druckwal-
ze 20, die hier alg Druckbalken auggebildet ist, die Kante 26
des Abladekopfes 3 aus. Durch die Kippbewegung 27 des Gegen-
standes 7 wird die Druckwalze 20 nach unten bewegt und akti-
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viert den Druckschalter 19, der im Innern des Abladekopfes 3
angeordnet ist.

Zusatzlich kann die Sensoreinrichtung 5, wie in Figur 2 dar-
gestellt, auch seitlich am Abladekopf 3 angeordnet sein, so
dass der Bediener 8 gchwere Gegenstande 7 auch seitlich wvom
Abladekopf 3 abladen kann.

Um den Beladevorgang insgesamt zu besgschleunigen, verfdhrt die
Steuerung 17 den Abladekopf 3 automatisch von der in Figur 3
dargestellten niedrigen Stellung in die in Figur 1 darge-
gstellte hohe Stellung, nachdem der Bediener einen gchweren
Gegengtand 7 in der niedrigen Stellung vom Abladekopf 3 abge-
laden hat und die Sensoreinrichtung 5 nicht mehr aktiviert
ist.

Durch die erfindungsgemafe Vorrichtung 1 wird fur leichte Ge-
genstande eine schnelle und eher konventionelle Beladung er-
mé&glicht und fir schwere Gegenstande ein schnelles Absenken
des Abladekopfes 3 auf die niedrige Stellung, die etwa in
Knieh®he deg Bedieners 8 igt, ermdglicht. So wird die Hubar-
beit bei schweren Gegenstanden 7 fir den Bediener 8 reduziert
oder ganz uUberfllssig. Ferner kdnnen Beschadigungen von
gchweren Gegenstdnden 7 durch Herunterstlrzen vermieden wer-
den, die beispielsweisge bei Vorrichtungen aus dem Stand der
Technik auftreten kdénnen, die nicht absenken. Die erfindungs-
gemafle Vorrichtung 1 ermdglicht eine kdrperliche Entlastung
des Bedieners 8 beili schweren Gegenstanden, was insgesamt zu

einer erheblichen Durchsatzsteigerung fuhrt.

SchlieRlich zeigt Figur. 7 noch eine weitere Ausgsfihrungsform
der erfindungsgemafen Vorrichtung 1. Der Klrze halber wird
lediglich auf die Unterschiede zur Ausfihrungsform der Figu-

ren 1 bis 4 eingegangen.

Bei der Ausfihrungsform der Figur 7 weist die Vorrichtung 1
Z-fé6rmig eine Anordnung aus Transportmitteln 2 und Abladekopf

3 auf, bei der der Abladekopf 3 unabhdngig von der Hbhe h
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gleich ausgerichtet ist. So ist der Abladekopf in Figur 7 im-
mer waagerecht angeordnet. Sowohl in der unteren Stellung als

auch in der gestrichelt gezeichneten oberen Stellung.
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Patentansgpriche

1. Vorrichtung (1) zum Handhaben von Gegenstanden (7), mit

3.

4

einem Abladekopf (3), auf den die Gegenstande (7) trans-
portierbar und von dem die Gegenstande (7) von einem Be-
diener (8) abladbar sind, einem mit dem Abladekopf (3)
verbundenen Hubmittel (4), mittels dem die Hbhe (h) des
Abladekopfeg (3) einstellbar igt, und einer ausgldsbaren
Sensoreinrichtung (5), durch die das Hubmittel (4)
aktivierbar ist,

dadurch gekennzeichnet, dass

die Sengoreinrichtung (5) so angeordnet igt, dass sie
von dem Bediener (8) mittels eines auf dem Abladekopf

(3) befindlichen Gegengtandes (7) ausldsgbar ist.

. Vorrichtung (1) nach Anspruch 1,

gekennzeilichnet durch
ein mit dem Abladekopf (3) verbundenes Transportmittel
(2), durch das die Gegenstdnde (7) in einer Transport-

richtung (TR) zum Abladekopf (3) bewegbar sind.

Vorrichtung (1) nach Anspruch 1 oder 2,

dadurch gekennzeichnet, dass

die Vorrichtung (1) zum Beladen der Gegenstdnde (7) in
einen Transportbehdlter (6) ausgebildet ist und der Ab-
ladekopf (3) in der Transportrichtung (TR) an das Trans-

portmittel (2) anschliefend angeordnet ist.

. Vorrichtung (1) nach einem der oben genannten Angprulche,

dadurch gekennzeichnet, dass
die Sensoreinrichtung (5) in Transportrichtung (TR) hin-
ter dem Abladekopf (3) und/oder quer zur Transportrich-

tung (TR) seitlich vom Abladekopf (3) angeordnet igt.
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5. Vorrichtung (1) nach einem der oben genannten Anspriche,

9

dadurch gekennzeichnet, dass
die Sensgoreinrichtung (5) als eine Kamera (29) oder

Lichtschranke ausgebildet igt.

. Vorrichtung (1) nach einem der oben genannten Angprlche

1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, dass
die Sengoreinrichtung (5) als ein Schalter (19) ausge-

bildet ist.

. Vorrichtung (1) nach einem der oben genannten Angprulche,

dadurch gekennzeichnet, dass
der Abladekopf (3) eine Auflageebene (18) flir die Gegen-
stande (7) definiert und die Sensoreinrichtung (3) in
gleicher Hbhe oder unterhalb der Auflageebene (18) ange-

ordnet ist.

. Vorrichtung (1) nach einem der oben genannten Angprlche

6 oder 7,

dadurch gekennzeichnet, dass
die Sensoreinrichtung (5) so ausgebildet ist, dass sie
mittels einer auf gie wirkenden Betdtigungskraft (F)

ausldsbar ist.

. Vorrichtung (1) nach einem der oben genannten Angprulche,

dadurch gekennzeichnet, dass
der Abladekopf (3) eine Auflageebene (18) flir die Gegen-
gtande (7) definiert und eine Kante (26) aufweist, wel-
che die Auflageebene (18) in Transportrichtung (TR)
und/oder quer zur Transportrichtung (TR) begrenzt, und

die Sengoreinrichtung (5) in zumindest einem Teil der
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11.

12.

13.

14.

16

Kante (26) integriert ist oder zumindest einen Teil der

Kante (26) ausbildet.

Vorrichtung (1) nach einem der oben genannten Anspriche,
gekennzeilichnet durch
eine Vereinzelungseinrichtung (21), welche die Gegen-

stande (7) in der Transportrichtung (TR) vereinzelt.

Vorrichtung (1) nach einem der oben genannten Anspriche,
gekennzeilichnet durch

eine Waage (22), die zur Gewichtsmessung der Gegenstande
(7) ausgebildet ist, und durch ein Signalmittel (23) ,
das zum Abgeben eines fir den Bediener (8) wahrnehmbaren
Signals fir jeden Gegenstand, dessen von der Waage ge-
meggsenes Gewicht oberhalb eines vorbestimmten Grenzwer-

tes liegt, ausgestaltet ist.

Vorrichtung (1) nach einem der oben genannten Anspriche,
gekennzeichnet durch

eine Steuerung (17), die mit der Sensoreinrichtung (5)
und dem Hubmittel (4) signaltechnigch verbunden ist, und
die bei Ausldsung der Sensoreinrichtung (5) zum automa-
tischen Verfahren des Abladekopfes (3) von einer hohen

Stellung in eine niedrige Stellung ausgebildet ist.

Vorrichtung (1) nach Anspruch 12,

dadurch gekennzeichnet, dass

die Steuerung (17) ausgebildet ist, nach Ausldsung der
Sensoreinrichtung (5) den Abladekopf (3) von der niedri-

gen Stellung zurltck in die hohe Stellung zu verfahren.

Vorrichtung (1) nach einem der oben genannten Anspriche,

gekennzeichnet durch
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15.

17

einen am Abladekopf (3) angeordneten Speicherbereich
(25), der zum Zwischenlagern von mehreren Gegenstanden

(7) ausgebildet ist.

Verfahren zum Handhaben von Gegengstdnden (7), bei dem
die Gegenstande (7) von einem Bediener (8) von einem Ab-
ladekopf (3) abgeladen werden, eine Sensoreinrichtung
(5) ausgeldst und dadurch der Abladekopf (3) durch ein
Hubmittel (4) hdhenverstellt wird,

dadurch gekennzeichnet, dass

die Sengoreinrichtung (5) vom Bediener (8) mittels eines
auf dem Abladekopf (3) befindlichen Gegenstandes (7)

ausgeldst wird.



WO 2015/086559 PCT/EP2014/076974

1/5

O_—LO
N
Y
N 2
e
o o
~N
o)
— \ <
o
A (o]
M~ - oV
o~
N
N
o
|_
Y
— a\|
o~
-
C\l b
N
7
»

FIG 1



WO 2015/086559 PCT/EP2014/076974

FIG 2



PCT/EP2014/076974
3/5

WO 2015/086559

Y

¢

*
)
%)

M~ 1T

AR RN REENENINNNNANNIN
o
<
=

\

Lz

€9



=%

26 18

W

FIG 6

3



PCT/EP2014/076974

WO 2015/086559

5/5

/ G €

N

AQJAAEEHEMEEAEEEEEEEEEHEEEEEREREEEENEREHSEEEEERESERNEESENSENNSNISS NSNS

N
\
N
\

Lllliiisiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiizziiiiiizziiiiiziiiiizzziza

dl

1°¢

. 9IH



INTERNATIONAL SEARCH REPORT

International application No

PCT/EP2014/076974

A. CLASSIFICATION OF SUBJECT MATTER

INV. B65G67/08
ADD.

According to International Patent Classification (IPC) or to both national classification and IPC

B. FIELDS SEARCHED

B65G B6AF

Minimum documentation searched (classification system followed by classification symbols)

Documentation searched other than minimum documentation to the extent that such documents are included in the fields searched

EPO-Internal, WPI Data

Electronic data base consulted during the international search (name of data base and, where practicable, search terms used)

C. DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT

Category™

Citation of document, with indication, where appropriate, of the relevant passages

Relevant to claim No.

figures 6-8

2 December 2010 (2010-12-02)
paragraphs [0019],

A EP 0 615 925 A2 (KAO CORP [JP])
21 September 1994 (1994-09-21)
page 8, line 29 - page 10, line 10;

A DE 20 2010 012374 U1 (RINKE DRUCKLUFT GMBH
ENTWICKLUNG MONTAGETECHNIK [DE])

[0020]; figure 1

D Further documents are listed in the continuation of Box C.

See patent family annex.

* Special categories of cited documents :

"A" document defining the general state of the art which is not considered
to be of particular relevance

"E" earlier application or patent but published on or after the international
filing date

"L" document which may throw doubts on priority claim(s) or which is
cited to establish the publication date of another citation or other
special reason (as specified)

"O" document referring to an oral disclosure, use, exhibition or other
means

"P" document published prior to the international filing date but later than
the priority date claimed

"T" later document published after the international filing date or priority
date and not in conflict with the application but cited to understand
the principle or theory underlying the invention

"X" document of particular relevance; the claimed invention cannot be
considered novel or cannot be considered to involve an inventive
step when the document is taken alone

"Y" document of particular relevance; the claimed invention cannot be
considered to involve an inventive step when the document is
combined with one or more other such documents, such combination
being obvious to a person skilled in the art

"&" document member of the same patent family

Date of the actual completion of the international search

4 March 2015

Date of mailing of the international search report

13/03/2015

Name and mailing address of the ISA/

European Patent Office, P.B. 5818 Patentlaan 2
NL - 2280 HV Rijswijk

Tel. (+31-70) 340-2040,

Fax: (+31-70) 340-3016

Authorized officer

Grentzius, Wim

Form PCT/ISA/210 (second sheet) (April 2005)




INTERNATIONAL SEARCH REPORT

Information on patent family members

International application No

PCT/EP2014/076974
Patent document Publication Patent family Publication
cited in search report date member(s) date

EP 0615925 A2 21-09-1994 DE 69411212 D1 30-07-1998
EP 0615925 A2 21-09-1994
JP 3189188 B2 16-07-2001
JP HO6271076 A 27-09-1994
usS 5642803 A 01-07-1997
DE 202010012374 U1 02-12-2010 DE 102011112788 Al 15-03-2012
DE 202010012374 U1 02-12-2010

Form PCT/ISA/210 (patent family annex) (April 2005)




INTERNATIONALER RECHERCHENBERICHT

Internationales Aktenzeichen

PCT/EP2014/076974

A. KLASSIFIZIERUNG DES ANMELDUNGSGEGENSTANDES

INV. B65G67/08
ADD.

Nach der Internationalen Patentklassifikation (IPC) oder nach der nationalen Klassifikation und der IPC

B. RECHERCHIERTE GEBIETE

Recherchierter Mindestprufstoff (Klassifikationssystem und Klassifikationssymbole )

B65G B6AF

Recherchierte, aber nicht zum Mindestprifstoff gehérende Veréffentlichungen, soweit diese unter die recherchierten Gebiete fallen

Waéhrend der internationalen Recherche konsultierte elektronische Datenbank (Name der Datenbank und evtl. verwendete Suchbegriffe)

EPO-Internal, WPI Data

C. ALS WESENTLICH ANGESEHENE UNTERLAGEN

Kategorie* | Bezeichnung der Veréffentlichung, soweit erforderlich unter Angabe der in Betracht kommenden Teile Betr. Anspruch Nr.

A EP 0 615 925 A2 (KAO CORP [JP])

21. September 1994 (1994-09-21)

Seite 8, Zeile 29 - Seite 10, Zeile 10;
Abbildungen 6-8

A DE 20 2010 012374 Ul (RINKE DRUCKLUFT GMBH 1-3,15
ENTWICKLUNG MONTAGETECHNIK [DE])

2. Dezember 2010 (2010-12-02)
Absdtze [0019], [0020]; Abbildung 1

D Weitere Verdffentlichungen sind der Fortsetzung von Feld C zu entnehmen Siehe Anhang Patentfamilie

* Besondere Kategorien von angegebenen Veréffentlichungen "T" Spétere Veréffept__lichung, die r_1_ach dem internationalen Anmeldedatum
"A" Verdffentlichung, die den allgemeinen Stand der Technik definiert, oder dem Prioritatsdatum verdffentlicht worden ist und mit der

aber nicht als besonders bedeutsam anzusehen ist Anmeldung nicht kollidiert, sondern nur zum Verstéandnis des der

. . Erfindung zugrundeliegenden Prinzips oder der ihr zugrundeliegenden

"E" fruhere Anmeldung oder Patent, die bzw.__das jedoch erst am oder nach Theorie angegeben ist

dem internationalen Anmeldedatum versffentlicht worden ist "X" Veréffentlichung von besonderer Bedeutung; die beanspruchte Erfindung
"L" Veréffentlichung, die geeignet ist, einen Prioritatsanspruch zweifelhaft er- kann allein aufgrund dieser Veroéffentlichung nicht als neu oder auf

scheinen zu lassen, oder durch die das Veréffentlichungsdatum einer erfinderischer Tatigkeit beruhend betrachtet werden

anderen im Recherchenbericht genannten Versffentlichung belegt werden myu Versffentlichung von besonderer Bedeutung; die beanspruchte Erfindung
soll oder die aus einem anderen besonderen Grund angegeben ist (wie kann nicht als auf erfinderischer Tatigkeit beruhend betrachtet

.., ausgefuhr) o R werden, wenn die Versffentlichung mit einer oder mehreren
O" Verbffentlichung, die sich auf eine mindliche Offenbarung, ) Versffentlichungen dieser Kategorie in Verbindung gebracht wird und
eine Benutzung, eine Ausstellung oder andere MaBnahmen bezieht diese Verbindung fiir einen Fachmann naheliegend ist

"P" Veréffentlichung, die vor dem internationalen Anmeldedatum, aber nach

dem beanspruchten Prioritatsdatum versffentlicht worden ist "&" Versffentlichung, die Mitglied derselben Patentfamilie ist

Datum des Abschlusses der internationalen Recherche Absendedatum des internationalen Recherchenberichts

4. Marz 2015 13/03/2015

Name und Postanschrift der Internationalen Recherchenbehérde Bevoliméchtigter Bediensteter

Europaisches Patentamt, P.B. 5818 Patentlaan 2
NL - 2280 HV Rijswijk

Tel. (+31-70) 340-2040, . )
éx%ﬂ1#&34&ﬁh6 Grentzius, Wim

Formblatt PCT/ISA/210 (Blatt 2) (April 2005)



INTERNATIONALER RECHERCHENBERICHT

Angaben zu Veroffentlichungen, die zur selben Patentfamilie gehéren

Internationales Aktenzeichen

PCT/EP2014/076974

Im Recherchenbericht
angefihrtes Patentdokument

Datum der
Veroffentlichung

Mitglied(er) der
Patentfamilie

Datum der
Veroffentlichung

EP 0615925 A2

DE 202010012374 Ul

21-09-1994

02-12-2010

DE 69411212 D1 30-07-1998
EP 0615925 A2 21-09-1994
JP 3189188 B2 16-07-2001
JP HO06271076 A 27-09-1994
us 5642803 A 01-07-1997
DE 102011112788 Al 15-03-2012
DE 202010012374 Ul 02-12-2010

Formblatt PCT/ISA/210 (Anhang Patentfamilie) (April 2005)




	Page 1 - front-page
	Page 2 - front-page
	Page 3 - description
	Page 4 - description
	Page 5 - description
	Page 6 - description
	Page 7 - description
	Page 8 - description
	Page 9 - description
	Page 10 - description
	Page 11 - description
	Page 12 - description
	Page 13 - description
	Page 14 - description
	Page 15 - description
	Page 16 - claims
	Page 17 - claims
	Page 18 - claims
	Page 19 - claims
	Page 20 - drawings
	Page 21 - drawings
	Page 22 - drawings
	Page 23 - drawings
	Page 24 - drawings
	Page 25 - wo-search-report
	Page 26 - wo-search-report
	Page 27 - wo-search-report
	Page 28 - wo-search-report

