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]

Vyndlez se tykd zarizeni pro mechanizovany prisun zdvésnych prostiedkd & bfemeny na
visutou véhu, a to po dvou a Ztyrech, a jejich odsun z véhy v névaznosti na mechanizovany
posun té&chto b¥emen po zdvésné dréze.

Dosud znéméd zar{zeni pro mechanizovany p¥fsun a odsun bfemen u visuté véhy jsou ¥edena
pouze pro jeden z4vésny prostiedek (rozporku). Tato zaffzeni nevyhovujf pro zpisob dopravy
jednotlivych veprovych a hovézich pilek, nebof jednak neumoXnuje véZit cely kus nagednou,
tj. ob& pilky, a jednek v p¥fpadech, kdy tento poZadavek nenf{ nutno respektovat,vyZaduje
negméné dvojnésobny podet vé¥icich operaci. Tyto manipuladn{ operace se provédéjl vé&tdinou
ruéné.

Uvedené nedostatky usnadnuje za¥fzent podle vynédlezu, které navazuje na dopravnik a
zagiéfuge vé%eni dvou nebo &ty¥ bfemen soulasnd.

Jeho podstatou je manipuladni krokovy postrkova® se dvémi dvojicemi tla¥nych palcd a
mechanismus p¥epinale s fixa¥nfim elementem, uchyceny v m{st& zdvojovéni pojezdnfch hékd s
bfemeny pfed visutou véhou na bodn{ stran& pojezdného profilu z4v&sné dréhy, ma jeho% po-
hyblivé %4sti je otoln¥ uloZeno vahadélko. U p¥edni nédjezdové plochy vehadélka Jjo na po -
Jjezdném profilu zév&sné dréhy fixa¥ni element , na pojezdném profilu z4vésné véhy jsou
fixedni dréiky a jedna fixa¥n{ dréZka je na pojezdném profilu zévésné dréhy za visutou
véhou. Vzdélenost pfedni nédjezdné plochy a zadn{ néjezdné plochy vahadélka mechanismu pie-
pinade i rozte¥ dvojice tla¥nfch pf¥fsunovych palcd na visutou véhu a rozted tladnjch odsu-
novych palch z visuté véhy na navazujic{ zévéenou dréhu i rozted dréZfek na visuté védze od~
povidd Si¥ce véienfch b¥emen. finnost manipuladnfho krokového postrkovade i dopravniku je
f{zena mechanismem piepinade. Zdvih manipuladnfho krokového postrkovade odpovidd vzddle -
‘nosti stfedu vahadélka mechanismu prepinade od stiedu visuté véhy.
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V p¥ipadd v&%eni Ztyr biemen soulasn¥, jsou v misté shromeifdovéni pred visutou véhou
umf{stény dva mechanismy pXepinafe za sebou, prifem? jejich vypfnaci kontakty jsou zapojeny
paralelné a zapfnaci kontakty sériové, manipuladnf krokovy postrkovad mé Stverici prisuno-
vych tladnych palcd a Stverici odsunovych tladnych palcd a zdvih manipuladnfho krokového
postrkovade odpovidd vzddlenosti atfedu mezi mechanismy pfepinaéﬂ od st¥edu pojezdného
profilu visuté véhy.

Zat{zeni podle vynélezu se montuje bn& do krokové mechanizované dopravy, nebo mi%e byt
vloZeno mezi dva mechanizované iseky. V p¥fkladu uvedeném na p¥ilo¥enych wykresech je gné-
zornéno Fedeni, u ndhof je za¥f{zen{ vmontqvéno do mechanizovaného uiseku s krokovym posunem,

Na p¥iloZengch vykresech znézornuje obr. 1 ndrys a obr. 2 pidorys uvedeného za¥f{zenf,
na obr. 3 je pddorys, znézorfujfci ukon¥en{ p¥fsunu pojezdnych hékd na véhu, na obr. 4 a
5 jsou objasnujfci ¥eszy, detail p¥fsunu pojezdnjch hékd do mista zdvo jovén{ ptred vdhou je
zgpchycen na obr. 6, kde je zndzornén p¥feun prvniho pojezdného hdku, a na obr. 7, kde je
dokongen prfsun druhého pojezdného héku.

Pojezdny profil zév&sné drdhy 3 i pojezdny profil 10 visuté véhy navazuje vyskové na
existujfcf systém zév&snych drah. Na hornf ploSe pojezdného profilu 10 visuté véhy jsou
dréZky 11 zajistujici fixaci pojezdnych hékd 12 s bremeny p¥i vé¥enf{. V mf{sté shroma?do-
vén{ p¥ed véhou je umistén na bodnf stran& pojezdného profilu fixa&n{ element 15 s mecha-~
nismem p¥epinade 13. Vahadélko 14, které jej ovlddd, tvoir{ rovnoramenné pdka, uloZend
oto¥n& ve svém stiedu.

Nad pojezdnym profilem zévésné dréhy 9 i pojezdnym profilem 10 visuté véhy jsou pHipev-
néna dvé vedeni, a to vedeni 3 dopravniku a veden{ 7 manipuladnfho postrkova¥e. Ve vedeni
4 dopravniku je posuvné uloZen dopravnik 1, opat¥eny tladnymi palci 2 v pravidelnych vzdé-
lenostech,kromé mista u pojezdného profilu 10 visuté véhy, kde tyto jsou vysunuty. Ve vede
ni 7 je posuvnd uloZen menipulaedni krokovy postrkovad 4, na n¥mZ je dvo jice p#fsunovych
tladnych palcd 3 a dvojice tladnych palcd odsunovych §, a je spojen & hydraulickym vélcem
8.

Zaf{zeni podle vyndlezu je re¥eno tak, Ze vzdélenost predni nédjezdné plochy l4s a zadnf
néjezdné plochy 1l4b vahadélka 14 mechanismu prepinade 13, rozted dvojice tladnych p¥fsuno-
vych paled 3 a tlainfch odsunovych paled 6 i rozte¥ dré¥ek 11l na visuté véze 1O odpovidd
Si¥ce véZenfch bremen a zdvih manipuladniho krokového postrkovade 4 odpovidd vzddlenosti
stredu vahadélka 14 od stredu visuté véhy 10. Dopravnik prisouvéd pojezdné héky 12 s bieme-
ny po pojezdném profilu zév&sné dréhy k mistu zdvojovéni pojezdnych hékd 12. Prvnf pojezd-
ny hék 12 najede na predni néjezdnou plochu l4a vahadélka 1 14, opfe se o fixaln{ element 15
@ druhy pojezdny hék 12 s bremenem nejede nad zadnf néjezdnou plochu 14b. Tfm dojde ke
stisknut{ vehadélke 14 a mechanismus spina¥e uvoln{ fixadni element 15 a uvede do pohybu
hydraulicky vélec § spojeny s manipuladnim postrkovalem 4, ktery dvojicf{ tlanych piisu-
novych palcl 5 presune oba pojezdné héky 12 s biemeny do drédek 11 na pojezdném profilu 10
visuté vdhy. V té%e dobd druhd dvojice tlalnych odsunovych palcd 6 odsune pojezdné héky 12
8 bremeny z pojezdného profilu 10 visuté véhy na navazujicf usek zdvisné dréhy.

v Soufasn¥ se vrét{ fixa¥ni element 15 do polohy zabranujfci prijezdu nédsledného pojezdné-
ho héku 12, Vrécen{ manipuladniho postrkovaZe do vychoz{ polohy ovlédd pracovnik ve véini-
ci, ode¥ftajfci udaj hmotnosti nebo automatiky programu véZenf a sb&ru dat.



1.

PREDMET VYNALEZU

Zat{zen{ pro mechanizovany pffsun a odsun u visuté véhy, navazujfici na mechanizovany
posun po z4v&sné dréze a sklddajfc{ se z dopravniku, krokového postrkovale a piepinale,
vyznadené tim, %e u pojezdného profilu (10) visuté véhy je veden{ (7) posuvn& uloZen
manipula&n{ krokovy postrkovad (4), na n¥m%f je dvojice p¥{sunovych tladnfch palcd (5) a
dvojice odsunutych tladnych palcd (6), mechanismus prepfnale (13), umfstény na bo&nf
strang& pojezdného profilu zdvésné dréhy (9) v mfsté zdvojovdni pojezdnych hékd (12)
pred pojezdnym profilem (10) visuté vdhy, na jehoZ pohyblivé Zdsti je oto&n& uloZeno
vehadélko (14) a na pojezdném profilu (9) zévésné dréhy v misté shromazdovén{ je nad
predni nédjezdnou plochou (l4a) vehadélka (14) fixa&ni element (15), na pojezdném pro-
£ilu (10) visuté véhy jsou dréiky (1l) a na pojezdném profilu (9) zdvé&sné drdhy za
véhou je drédZka (1l), pridemZ vzddlenost néjezdové predni plochy (1l4a) a néjezdové
zadni plochy (14b) vahadélka (14) mechanismu p¥epinede (13) i vzddlenost dvojice tlad-
nych palcd (5) pro pfisun na pojezdny profil (10) visuté vhy i tladnych palcd (6) pro
odsun z visuté véhy na navazujfci usek zévésné dréhy (9) i vzddlenost dréZek (1ll) na
pojezdném profilu (10) visuté vdhy odpovidéd 3i¥ce dopravovanych bremen & &innost kro-
kového postrkovale dopravniku (1) a krokového postrkovade manipuladniho (4) je P{zena
mechanismem pfepinade (13).

Zarizen{ podle bodu 1, vyznalené tim, Ze zdvih manipula&niho krokového postrkovale
(4) odpovidd vzddlenosti stredu vahadélka (14) od stredu pojezdného profilu (10) visu-
té véhy.

~ Zar{zeni podle bodu 1, vyznatené tim, Ze pro soudasny mechanizovany piisun &ty
pojezdnych hékd (12) Jsou v misté shromafdovéni pojezdnych hdkd (12) pred pojezdnym
profilem (10) visuté véhy umistZny dva mechanismy pFepinade (13) za sebou se dvéma
vahadélky (14), pridemZ jejich vypfinaci kontakty jsou zapoieny peraleln& a zapinaci
sériové, menipuladn{ krokovy postrkoval (4) mé &tverici p¥isunovych tladnych paleld (5)
a &tverici odsunovych tlaénych palcd (6) a zdvih manipuladniho krokového postrkovade
{(4) odpovidd vzddlenosti stfedu mezi mechanismy prepinadd (13) od stredu pojezdného
profilu (10) visuté véhy.
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