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(54) Zpisob poloautomatického zapréddni prize na sprédaci
jednotce bezvietenového dopriddaciho stroje a zairizeni
k provadéni tohoto zpisobu

Manudlni poloautomatické zapiadddni
p¥ize, pii kterém se ﬁfizové civka ustavi
do predem urdené polohy na op&rny plech
pomoci kombinované zaprédaci a opirné |
paky s timto plechem spojené a kay je z4-
loha pirize, nutné pro poloautomatické
zapfedeni, vytvofena mezl staciondrnim
a vykyvaym voaidem pi#ize. P¥i stladeni
zaprédaci paky dojae k nasati z&lohy pii-
ze do spPédaci jJeauvvky a k vgkiznuyi |
podp&rného plechu a tim i k priklopeni !
piizové civky k navijecimu valci. o

|
|
|

231 097



231 097

Vynélez se tyké zpisobu poloautomatického zaprdddni prize
- na spPddaci. jednotce bezvietenového dopFéddaciho stroje, pFi
kterém se do spi¥ddaci jednotky zavddi pfedem odmé¥eny komnec -
p¥ize a vytvéd¥i polddtedni zdlohw pro nédsledné zapfedeni pii za-
chovéni nepF¥erusSeného chodu odtahovych & navijecich véled stro-
-Je, JakoZ i zeFizen{ k provéa&ni tohoto zplsobu.

Neustdle se zvydujici rychlosti p¥i pFedeni na bezvieteno-
vych dopFddacich strojich za \dlelem dosaZeni vyssi produkce
u vyréb&né pr¥ize si vynucuji stdle vice pouZivédni automatickych
&i poloautomatickych za¥izeni pro ulehdeni manipulace p¥i rud-
‘nim zapPéddéni pFize po pfetrhu na spfddacich jednotkdch stroje,
kterdZto manipulace se p¥i vysokych odtahovych rychlostech vy-.
rébéné pr¥ize stévd stdle obtiZndjsi, nebof obsluha po zevedeni
konce pretriené prize do vystupni odtahové trubice spiddaci
jednotky Ji%Z nestaldi vidy vias reagovat ne okamZik, pri kterém
se konec prize zapfede a kdy je nutno zabezpecit jeji odtah
a navinovéani pfeklopenim dr§éku's civkou k navijecimu védlci,

Podle ¢s. A0 141 604 bylo pro tento del navrZeno pomocné
reguladni dstroji spojené spojovacim elementem s drZidkem civky
na stroji, coZ mélo umoZnit obsluze pFi zaprdddni nadzdvihnout
drZdk s civkou jen o vzddlenost nezbytné nutnou k pFerudeni
jejiho spojeni s rozvéd&cim &i navijecim v4lcem. Po zavedeni
konce prize do sp¥ddaci jednotky zpisobila obsluha stladenim
uvolnovaci péky, pfiklopeni civky k navijecimu vdleci, &im%Z byl
umozZnén normédlni odtah prize po jejim zapFedeni,

Tento postup byl podle §& A0 152 063 zlepSen tim, Ze p#i
zapFddéni se provedlo premistitelnym spoustdcim mistkem, jeho%
pomoci zvedla obsluha p#i odatranovdni pFetrhu dridk s civkou
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jen do vySe vymezujici mezi nadzdviZenou civkou a rozvddécim
védlcem vzddlenost odpovidajici délce drdhy od konce phize ve
vystupni trubici ke sbérné drdZce sp¥ddaci komory, P¥i sklopeni
drZzdku s civkou mélo dojit k nasdti konce prize do sprddaci
komory s néslednym zapredenim. Nevyhodou tohoto YeSeni bylo, Ze
ke spoustécimu mistku Je nutné jesdt& pouzit seriditelné signdl-
ni zafizeni pro urdeni predstihu dodavky vldken do rotoru
a rovné# fotoelektrické &idlo ke zjistovdni pPitomnosti konce
prize zavedeného do vy¥stupni trubice,

Vyhodnéjsim FesSenim se ukdzal byt postup zapi¥dddni podle
¢s. AO 162 892, kde pomoci ovlddaci a zvedaci pdky mé obsluhe
vytvoifit pot¥ebnou zdlohu prize tim, Ze pFizi zavede pres dife-
rencidlni vodié a vodid pomocného tstroji. Po zajidténi tekto
vytvorené zdlohy proti posuvu sklopénim ramene ovléddaci péky
zavede obsluha konec pFize do vystupni trubice spréddeci komory,
nadez stladenim ovlddaci pdky umoZni, aby z4loha p¥ize se nasdle
do sprddaci komory, pfiéemirse'souéasné zvedaci pdkou sklopi jak
pPritladny odtahovy védledek k hnacimu odtahovému vélei, tak i
drzdk s civkou k navijecimu vdlci. Nevyhodou tohoto FeSeni je
vBak Jjeho sloZitost a s tim spojend vyrobni ndrodnost konstrukce
kombinované oviddaci a zvedaci pdky. Pro vlastni operaci zap?4ddni
Je ponékud dasové ndroéné zavddéni p¥ize pres diferencidlni vodié
a vodié pomocného Ustroji, jakoi i zajid¥ovdni prlzove zdlohy
remenem ovlddaci péky., Navic Je pouziti tohoto Feseni problema-
tické pro soucasné zvednuti civky s vétZim pPizovym ndvinem
a pritlelného odtahového vdledku, kdy je nutno kombinovanou ov-
lédaci a zvedaci pdkou prekondvai pomérn& velky odpor jek pri-
tlaénych remen drZdku nesouciho t&%kou civkw, tak i pritlacéného
odpruZeného reménke odtahového vdledku. Postup ddle netedil
problematiku zahdjeni doddvky vléken do sprddaci jednotky pii
zaprddéni,

Ukolem vynédlezu je zlep8it uvedené postupy poloautomatické-
ho zapPdddni a odstranit jejich nedostatky pii soudasném zjedno-
duseni celého zafizeni pro poloautomatické zaprddani,

Podle vyndlezu zdlezi podatate zpisobu poloautomatického
zaprédani prize v tom, Ze pro zapredeni potTebnd zdloha pYrize
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se vytvd¥i p¥i zebrzddné a nedzdviZené civce v prostoru mezi
vykyvnym 8 staciondrnim vodilem prize a zavddi do spiddaci jed-
notky nésledné &i soulasnd se zahdjenim poddvéni vldken do
spFddaci jednotky p¥l soulasném odbrzddni a sklopeni prizové
civky do pracovmni polohy a pFi zachovédni nepFeruseného chodu
navijeciho védlce a dvojice odtahovych valeckd pfifazehjch ke
pprddaci jednotce.

Timto ulehdenym postupem odpadéd nutnost soudasného zveddni pri-

20vé civky & p¥itladného véledku, jakoZ i zajifovéni p¥izové
-zdlohy proti prokluzu.

Podstatou vyndlezu je té% za¥izeni k provéddéni poloauto-
‘matického zapFdddni p¥ize, spodivejici v tom, Ze je tvoreno za-
p¥éddaci pdkou s vodidem pFize vykyvnym spolu s pdkou viacéi sta-
ciondrnimu vodidi p¥ize, jakoZ i se zapPddaci pdkou spojenou
podpérnou pékou s podp&rnym plechem pro nadzdviZeni a zabrzdéni
ptizové civky do pFedem urdené polohy. '

S vyhodou je staciondrni vodid pF¥ize uloZen na raménku
pFitladného odtahového vdlelku.

- Odpadd tudi¥ nadzdvihovéni pFitladného raménka odtahového
véledku, tekZe p¥i zaptaddni zistdvd raménko v nezménéné poloze,
provozni spolu se staciondrnim vodidem p¥ize na ném usporéddanym.

Podle daldiho vyhodného provedeni podle vyndlezu je podpérné
pdka uloZena suvné ve voditku s kolikem pevné uchyceném na nehyb -
né Cdsti stroje.

Podle vyndlezu je vyhoané, jestliZe pro zsjisténi nadzdvi-
Yené civky podpérnou pdkou s podpdrnym plechem v piedem urcené
- poloze je podpdrnd pdka odpruZena e opatFena ozubem uzpisobenym
k zachyceni o kolik voditke,

Rovn&% je vyhodné takové uspoPdddni navijeciho ustroji s
civkou, kdy drzdk civky je spraZen s unefedem pro nazdviZeni
podpdérné péky s podp&rnym plechem do pfedem urcené polohy.

Zabrzdéni p¥izové civky je provedeno s vyhodou tak, Ze kon-

covd dst podpérného plechu je vyhnuta e vytvéri hranu upravenou
pro uloZeni a zabrzdéni prizové civky v predem urcené poloze.
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Aby obsluha mohla vias a jednoduchym Zpusobem provést zshé-
jeni pF¥ivodu vldkenného materidlu do spradaci jednotxy, je na
sprddaci jednotce upraveno tladitko pro ovldddni poddvaciho ust-
roji privodu vléken do sp¥idaci jednotky.

Pomoci tohoto tladitka lze uvést v Cinnost do elektrického
obvodu didla zapojenou elektromagnetickou spojku ovlddajici chod
poddvaciho vdledku pro poddvéani vldkenného materidlu,

P¥ikladné provedeni zarizeni podle vyndlezu je zndzornéno

na priloZenych vykresech, kde znacli:

obr., 1 = prostorovy pohled na d&ast bezvretenového dopradaciho
stroje se spPddaci jeduotkou a se zapirddgei a podpérnou
pakou podle vyndlezu v pPipravné poloze s pocdteéni zéd-
lohou prize;

obr. 2 - pohled na zaprddaci a podpérnou pdku ve fédzi sesmekdvé-
ni prize 2z vykyvného vodice;

obr, 3 - prostorovy pohled na zarizeni poule vyndlezu po prove-
deni poloautomatického zapredeni,

Na rdmu 1 bezvretenového doprédaciho stroje jsou usporiddédny
gp¥ddaci jednotky 17 na nosném h¥ideli 18. Vyp¥edend pFize je ze
sprddaci jednotky 17 odtahovdna dvojici odtahovych vdleckd 2, 4
8 navijena navijecim vdlcem 5 na civku 10, podél které je prize
19 rozvddéna pomoeci rozvddéciho vodicde 8 po jejim ohybu pies
staticky vodid 7. Civka 10 je k navijecimu vdlci 5 pFitiskovéna
padrem odpruZenych ramen 6 s drZadlem 21, PFitlak p¥itlainého od-
tahového vélelku 4 je vyvozovén nezndzornénou pruzinou rasménke .3
uloZeného na pevném h¥ideli 9.

Zatizeni podle vyndlezu je tvo¥eno zaprédaci pdkou 13 spo-
Jenou otocné kolem Cepu 14 s podpérnou pékou 12, kterd je nezni-
zornénou pruzinou pritlaCovéna kolem Cepu 25 ve smyslu Bipky 26,
Podpérnd pdka 12 je opatPena ozubem 23 a suvné uloZena ve voditku
1l 8 kolikem 24, které je upevnéno na h¥ideli 9. Koncové dést
podpérné pdky 12 je spojena s Zepem 25 podpdrného plechu 27 otog-
né uloZeného na Cepu 28, Ramena 6 drZdku civky jsou pevné uchy-
cena na otocéném hrideli 30, na kterém je rovnéZ pevné uchycen
unasec 20. Odtahovand prize 19 je vedena staciondrnim vodidem 16
uloZenym na raménku 3 odtahového pritlaéného vdledku 4.
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P#i vytvdPeni zdlohy je piFize 19 z civky 10 vedena timto vodi-

dem k vykyvnému vodidi 15 zaprfddaci pdky 13. K odméfeni potFfeb-
né délky prize 19 pro vlastni zapredeni slouzi ntz 29 uchyceny

ne spfddaci jednotce 17. Zahdjeni poddvéni vldkenného metridlu

Je ovldddno tladitkem 32.

Za¥izeni v priklacdném provedeni pracuje nédsledovné:

P¥i predeni je vyprddand prize odtahovdna ze sprédaci
Jednofky 17 dvojici odtahového hnaciho 2 a pritlacného 4 védlec-
ku, ktery je k hnacimu v4ledku pFitladovén odprufenym raménkem
- 3 uchycenym na nosném h¥ideli 9 Po odtaZeni je p¥ize 19 vedena
staciondrnim vodidem 16 pFes.staticky vodi¢ 7 do rozvddéciho
vodiée 8, ktery Ji rozvddi podél civky 10 otoéné uloZené na pii-
tladnych odpruzenych ramenech 6 drzdku 21, jimiZ je p#itladovéna
k rotujicimu navijecimu vdlci 5. Zaprddaci pdke 13 Je pFi prede-
ni ve vyklopné poloze naznalené Cdrkované na obr., 3.

Dojde-1i k p¥etrhu prize, zastavi nezndzornéné &idlo pre-
trhu vykyvoutim svého raménka pFisun vldkenného materidlu do
spfddaci jednotky 17 rozepnutim nezndzornéné elektromagnetické
" spojky podédvaciho dstroji. Obsluha znémym zplisobem otevie spré-
daci jednotku, vylisti spFddaci Ustroji a opét uzavie, nadeZ
drZdkem 21 zdvihne ve sm&ru 22 ramens 6 s civkou 10 do krajni
horni polohy, &im%# souSasnd nadzdvihne unaSefem 20, uchycenym
na otoéném hiideli 30, podpérny plech 27 s podp&rnou pékou l2,
kterd se posune ve voditku 11, P¥i posunu je tlalena nezndzor-
nénou pruZinou ve sm&ru Sipky 26 proti koliku 24 af ozub 23
zapadne za kolik 24, na obr. 1.

Po vyhleddni a odmotdni konce prize z vyklopené civky 10
provede obsluha jeji pFiklopeni na hranu podpérného plechu 27,
¢imZ ji soucasn& zabrzdi, Sklopenim ramen 6 se rovné&Z sklopi
unased 20, takZe zUstane mimo zébér s podpérnym plechem 27.
JelikoZ podpérné rameno 12 zistédvd zaklinéno svym ozubem 23 o
kolik 24, zdstane pFipojeny podpérny plech 27 nadzdvihnut tak,
Ze nedovoluje civce v této pifedem urcené poloze dostat se do
zdbéru s rotujicim navijecim vdlcem 5, pFicemZ obsluhou odvinu-
t4 prize zistdvd po pretaZeni pies staticky vodid 7 mimo doseah
rozvddéciho vodide 8. |
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Vytvoteni pF#izové zdlohy provede obsluha jednoduchym zave-

denim p#ize 19 do staciondrniho vodile 16 a do vodile 15 vykyv-.

ného se zap¥ddaci pdkou 13, JeZ je driena ve zdviZené poloze

nezndzornénou pruZinou kolem cepu l4.

Po vytvoreni zdlohy odm&¥i a 0ddé&li obsluhe nepotiebnou |
zbjvejici délku prize odd&lovacim nofem 29 upevnénym na spidda-
ci jednotce 17, jak 8irkovand naznadeno na obr. 1, a nechéd pii-:
zi nesét do vystupniho otvoru 30 spifédaci jednotky 17, ve které
Je vyvozovén podtlsk nutny pro vlastni operaci pFedeni. ZapFede-
ni provede obsluha stladenim zap¥ddaci péky 13 (obr. 2), kdy !
bud piFedem &i soudasné stiskne tladitko 32 pro zahdjeni poddvéd-
ni vldkenného materidlu do spFddaci jednotky, ¢oZ se provadi
hlavn& u vysSsich &isel p¥izi - nebo pouze stlalenim zapiddaci
péky 13 dojde p¥i spousténi piize do spréddaci jednotky 17 k vy-
vozeni nap&ti v p¥izi, které je schopno ovlddnout &idlo pFize
e zaehdjit tak poddvdni vldkenného materidlu do spiddaci jednotky.

Stlaedenim zapFféddaci péky 13 ve sméru Sipky 31 se spousti
pF¥ize 19 do spFédaci jednotky 17. Tim se také vypoudti zdlohe
p¥ize 19, kterd se z vodide 15 pPi jeho plném vykywvnuti sesmekne
jak zndzornéno na obr. 2 a nasaje do spirddaci jednotky, kde pak
dojde k jejimu zap¥edeni, Zap¥ddaci pdkou 13 se soudasné pies.
neznézornény doraz stlaéi i podpérnd pdka 12, jejiZ ozub se vy-
sune 2z koliku 24 a zpisobi vysunuti pdky 12 ve sméru 8ipky 33
a tim i vykyvnuti podp&rného plechu 27 kolem &epu 28, co% mé za
nédsledek jeho odddleni od civky 10, kterd plisobenim pritlacdnych
ramen 6 se piiklopi k rotujicimu navijecimu vélei 5 a za¥ne na-
vijet zap¥edenou pfizi. Vykjvnuty podp&rny plech 27 dosedne ne
podpérnou ty¢ 34. Soudesné se zepredenim p¥ize 19 dojde téZ k
Jejimu samoéinnému vtaZeni pod pritledny odtehovy véledek 4 juk
naznaleno &4rkovan& na obr. 3. Zeprddaci pdka 13 pak udinkem
neznézorn&né prufiny ovinuté kolem Sepu 14 se vrdti do své vy-
chozi polohy vyznadené &drkowen& na obr, 3.

Oproti dosud znémym mechanismim umoZnuje zpisob & zarizeni
poloautometického zepidddni p¥ize podle vyndlezu rychlejsi a
spolehlivéj&i provddéni této ndrodné operace i p¥i manipulaci
8 téZkymi prizovymi civkami, pridemZ za¥izeni je jednoduché.
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/ 1. Zplsob poloautomatického zaprdddni pFize na sprddaci
'jednotce bezvietenového dopréddaciho stroje zavedenim odmérené
délky prize do sprddaci jednotky a vytvorenim poldtedni zdlohy
prize mezi dvojici odtahovych vdledkd a navijecim vdlcem, vy=-
znadeny tim, Ze pro zapredeni potrebnd zdloha pFize se vytvari
 p¥i zabrzdéné a nadzdviZené civce v prostoru mezi vykyvnym &
staciondrnim vodidem prize a zavddi do spPddaci jednotky ndsled-
* né 81 soudasné se zahdjenim poddvdni vldken do sprddaci jednotky
p#i soudasném odbrzdéni a sklopeni civky do pracovni polohy a
pri zachovdni nepreruseneho chodu navijeciho vdlce a dvojice
odtahovych vdledkd,

2. Zarizeni k provddéni zpdsobu polosutomatického zapiddd-
ni pPize podle bodu 1, vyznadené tim, Ze Je tvoreno zaprddaci
pdkou (13) s vodidem (15) prize vykyvnym spolednd s ni vidi sta-
ciondrnimu vodidi (16) piize, jakoZ i se zapbddaci pdkou (13)
spojenou podpérnou pdkou (12) s podpérnym plechem (27) pro nad-
zdviZeni a zabrzdéni pi#izové civky (10) do pifedem urdené polohy,
pFidemZ zap¥ddaci pdka (13) je umisténa nad spiddaci jednotkou

(DN

3., Zarizeni podle bodu 2, vyznalené tim, Z%e staciondrni
vodid (16) piize je ulofen na raménku (3) pritladného odtahové-
ho vdledku (4).

4, Zairizeni podle bodu 2, vyznadené tim, Ze podpérnd pdka
(12) je suvné uloZena ve voditku (11) s kolikem (24) pevne uchy—
ceném na nehybném dilu stroje.

5. Za¥izeni podle bodu 2, vyznadené tim, Ze pro zajisténi
nadzdviZené civky (10) podpérnou pdkou (12) s podpérnym plechem
(27) v predem urdené poloze je podpérnd pdka (12) odpruZena a
opatiena ozubem (23) uzpﬁsobenym k zachyceni o kolik (24) vo-
ditka (11), |

6. Zafizeni podle bodu 2, vyznadené tim, %e pro nadzdviZe-
ni podpérné pdky (12) s podpérnym plechem (27) do predem urdené
polohy je tato spfafena s unaSedem (20), spiaZenym s civkovym
drZdkem (6). ‘

/
{
§
!
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7. Zabizeni podle bodu 2, vyznadené tim, Ze koncovd ddst
podpérného plechu (27) je vyhnuta a vytvdf{i hranu upravenou
pro uloteni a zabrzdéni pFizové ¢ivky (10) v pFedem urdené po-
loze. '

8, Zaif{zeni podle bodu 2, vyznalené tim, Ze na sprddaci
jednotce (17) je upraveno tladftko (32) pro ovldddni poddva-
cfho dstroji p¥ivodu vldken do sprddaci jednotky,

3 vykresy
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