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Urzadzenie do odbioru cietych pretéw z mechanicznych pil
zwlaszcza tarczowych

1
Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do od-
bioru odcietych kawalkéw preta z mechanicznych
pit, awtaszcza pit tarczowych i skiadamila ich w
stosy na paletach.
Wiekszos¢ znanych dotychczas pil mechanicz-
nych pozbawiana jest mechanicznych urzgdzehn do

.odbioru odcietych kawalkéw preta, a odbiér ich

realizowany byl przez reczne przetaczanie tych
kawalkéw po samotoku do skrzynkowego zasob-
nika. - ‘

Powodowalo to znaczne wuftrudnienie pracy ob-
shugi pity, wydluzenie ' ozasu ciecia, a ponadto
unijemocliwilo stosowanie takiego sposobu podczas
ciecia kawalk6éw preta o wiekszej diugoscil

Znane urzgdzenia, umozliwiajgce odbliér odcie-
tych kawalkéw preta o réznych diugosciach, po-
siadaly konstrukcje podwieszong, niezwigzang
konstrukcyjnie z sama pily, wyposazone w prze-
suwny mechanizm chwytakowy. :

Urzadzenia te posiadaly znaczne wymiary ga-
barytowe, a ponadto ich komstrukcyjne rozwigza-
nie nie pozwalalo na zmechanizowanie i zautoma-
tyzowanie prac odbioru i skltadowania cietych pre-
tow. Brak natomiast automatyzacji tych czynnos-
ci, zmusza do zatrudnienia dodatkowego pracow-
nika do obstugi urzgdzenia odbierajacego, albo ez
zmusza pracownika obslugujacego pile do cza-
sowego obstlugiwania urzgdzenia odbierajgcego, co
w efekcie prowadzi do wydluzenia cyklu pracy
pily i obnizenia jej wydajnoSci. '
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Zadaniem wynalazku jest opracowanie urzg-
dzenia do odbioru i skladowania cietych pretéw,
ktére umozliwi zmechanizowanie i zautomatyzo-
wanie wymienionych czynno$ci, a tym samym usu-
nie wady znanych urzgdzen.

Zadanie to zostalo rozwigzane wedlug wynalaz-
ku w ten spos6b, Ze zamiast niezaleznie podwie-
szonej konstrukcji urzadzemia odbiorczego, zasto-
sowano urzgdzenie etazowe zwigzane konstruk-
cyjnie z wtaSciwa pila, napedzane za pomoca cy-
lindré6w hydraulicznych Ilub pneumatycznych.

Takie rozwigzanie urzadzenia = odbierajacego,
ograniczajace ruchy poszczegblnych zespoldow do
§ciSle wyznaczonych przez konstrukcje tego urza-
dzenia, pozwala na zsynchronizowanie ruchéw
wszystkich zespoléw wraz z ruchami roboczymi
i pomocniczymi wladciwej pity.

Powyzsze umozliwia wiec zmechanizowanie i
zautomatyzowanie wszystkich rughéw pity, a tym
samym usprawnia czynno$ci odbioru i sktadowa-
nila cietych kawalkéw preta.

Przedmiot wynalazku jest wuwidoczniony W
przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia widok =z przodu pily wraz z
urzgdzeniem wodbierafjgcym, filg. 2 —widok pity z
boku wraz z urzadzeniem odbierajgcym w potoze-
niu przed odbiorem odcietego preta, fig. 3 — wi-
dok pily z boku wraz z urzgdzeniem' odbierajgcym
w polozeniu podczas odbioru odcietego preta, fig.
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4 — widok pily z gbry wraz z urzadzeniem odbie-
rajacym.

Jak uwidoczniono ma rysumku, z obudowy me-
chanicznej pilty 1 polacZony jest przesuwnie me-
chanizm 2zakleszezajacy 2, wyposazony w obukie-
runkowo ruchome szczeki 3 i rolkowo laficuchowy
lub linowy wuklad napedowy, poruszany cylin-
drem hydraulicznym lub pneumatycznym 6 poprzez
zebatke 7, kolo zgbate 8 i kolo linowe lub laficu-
chowe 9, sprzeghicte z sobg. Uklad napedowy
sklada sie ponadto z laficucha lub liny 4, o sta-

lej dlugoSci i zamknietym obwodzie, oraz z rolek .

kierujgcych 5. Mechanizm zakleszczajacy porusza-
ny jest wymienionym napedem po pzrowadmcach
10 wzdluznego stotu 11, pily L

Obok wilasciwej pily 1, na przedtuzeniu osi cie-
tego preta 12, znajduje sie grzebieniowe ramig
odbiorcze 18, uksztattowane w przekroju poprzecz-
nym lukowo, ktére polgczone jest z przesuwnym
tloczyskiem 14 cylindra hydraulicznego 15, kitéry
polaczony jest rozlacznie z plyta fundamentows
16. R6wnolegle do ramienia odbiorczego 13 usytu-
owana jest pochylnia 17, ustawiona wgzbieznoscia
w kierunku od ramienia odbiorczego 13, na zew-
natrz

Pochylnia 17 polgczona jest z thoczyskami dwbch
cylindréw  hydraulicznych 18, sprzegnietych ze

sobg, ktére z kolei osadzone sg ma plycie funda- .

mentowej 19 w pozycji pionowej. Jeden brzeg po-
chylni 17 ma podiuzne grzebieniowe .wyciecia 20,
usytuowane naprzeciw grzebieniowych wystepow
21 ramienia odbiorczego 13 tak, aby wystepy 21
mogly zachodzi¢é w wyciecia 20 przy pionowym
ruchu ramienia odbiorczego 13.

Cylindry hydrauliczne 18 umozliwiajg ustawie-
nie pochylni 13 na dowolnie ustalonej wysokosci,
zaleznej od wysoko§ci warstw ukladanych ka-
walkéw cietych pretéow 12, Obok pochylni 17,
prostopadle do niej i ponizej jej poziomu, na szy-
nach 22 ustawiony jest rolkowy wozek 23 wraz z
przenosna palety 24. W rzucie osi wézka 23, poni-
zej poziomu szyn 22 osadzony jest przegubowo
cylinder hydrauliczny - 25 musytuowany poziomo,
ktérego koniec ittoczyska 26 polaczony jest prze-
gubowo iz ramieniem 27 wozka 23.

W trakcie ciecia kolejnego kawaltka preta 12,
nastepuje - zaciéniecie szczegk 3 mechanizmu zakle-
szczajagcego wok6l wymienionego preta 12.

Po przecieciu preta 12, zostaje wlaczony do obie-
gu cylinder hydrauliczny lub pneumatyczny 6,
powodujac przesuw jego tloczyska z przymoco-
wana do niego zebatka 7, ktéra z kolei powoduje
obrét kola zebatego 8. Obrét kota 8 powoduje
obré6t sprzegn etego z nim kola lancuchowego lub
linowego 9, ktéry wprawia w ruch posuwisty laf-
cuch lub line 4, opasujgce kolo 9 i rolki kieru-
jace 5. Wraz z ruchem lafcucha lub liny 4 na-
stepuje przesuwanie si¢ zaczepionego do nich
mechanizmu zakleszczajacego 2, po prowadnicach
10 wzdluznego stotu 11.

Po dojéciu mechanizmu zakleszczajacego 2 wraz
z odcietym kawalkiem preta 12 nad ramie od-
biorcze 13, bedace w gérnym poloZeniu, nastepuje
Zuzowanie szczgk 3 i odciely kawalek preta 12
osigdzie w lukowych wystepach 21 ramienia od-
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biorczego 13. Po zluzowaniu szczek 3. mechamzmu
zakleszczajacego 2, nastepuje wiljczenje do obiegu
cylindra hydraulicznego 15, co powoduje opusz-
czanje ttoczyska 14 wraz z ramieniem odbiorczym
13 i odcietym pretem 12. Po dojsciu ramienia od-
biorczego wraz z odcigtym pretem 12 do poziomu
piyty pochylni 17, pret 12 na skutek sit ciezko$ci
stoczy sie w kierunku palety 24 i spocznie na niej.

W czasie opuszczania tloczyska zostaje wigczo-
ny powrotny ruch mechanizmu zakleszczajgcego 2
w pierwotne polozenie. Po dojSciu ramienia od-
biorczego 13 poniZzej poziomu plyty pochylni 17,
zostaje wlaczony powrotny ruch tloczyska 14 cy-
lindra hydraulicznego 15 wraz z ramiemniem od-
biorczym 13 w gbérne polozenie. -

Przed kolejnym odbiorem odcietego kawatka
preta 12, nastepuje wlaczenie cylindra hydraulicz-
nego 25, wysuniecie sie jego tloczyska 26 i prze-
suniecie rolkowego wob6zka 23 po szynach 22, po-
§rednio poprzez ramie 27, o wielko§é zalezng od
Srednicy cietego preta 12,

Po zapelnieniu palety 24 odcietymi kawalkami
preta 12 warstwa mna calg jej szerokoéé, istnieje
mozliwoéé podniesienia pochylni 17 o takg wyso-
ko$é, ktéra umozliwi ukladanie kolejnej warstwy
cigtych pretéw 12. Podnoszenie pochylni na ko-
lejny poziom uzyskuje sie w wyniku wlgczenia
dwéch cylindré6w hydraulicznych 18, powodujac
wysuwanie sie ich tloczysk, do ktérych przymo-
cowana jest wymieniona pochylnia 17. Po zapel-
nieniu. palety 24 warstwami odcietych kawatkéw
preta 12 na cala wysoko$é, dokonuje sie wymia-
ny palety 24.

Zastrzezemia patentowe

1. Urzadzenie do odbioru cietych pretow z me-
chanicznych pil zwlaszcza tarczowych znamienne
tym, Ze ma znany mechanizm zakleszczajacy (2),
przesuwny po prowadnicach (10) wmdiuznego sto-
u (11) w kierunku osil cietego preta (12), ramie
odbiorcze (13) polgczone z tloczyskiem (14) cylin-
dra hydraulicznego (15), ruchoms pochylnie a7
usytuowang réwnolegle do osi odbieranego kawal-
ka preta (12), sprzezong za pomocg dwdch podia-
czonych do niej cylindréw hydraulicznych (18),
a ktéra skierowana jest pochylo§cia w kierunku
przesuwnego po szynach (22) rolkowego woézka
(23), wyposazonego w przenoSng palete (24).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze mechanizm zakleszczajacy (2) wyposazony jest

w naped, skiadajgcy sie z cylindra hydrauliczne-.

go Iub pneumatycznego (6), przymocowanej do je-
go tloczyska zebatki (7), kola zebatego (8), sprze-
gnigtego z nim kola laficuchowego lub linowego
(9), rolek kierujgcych (5) oraz malozonego na koto
laficuchowe lub linowe (9) i rolki kierujace (5)
taficucha lub liny (4) o zamknietym obwodzie i

'stalej dtugosci, ktéry zaczepiony jest ponadto o

korpus mechanizmu zakleszczajgcego (2).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znmamienne
tym, ze cylinder hydrauliczny (15) wraz z tlo-
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-czyskiem (14) i ramieniem odbiorczym (13), usy-
tuowane sg obok pily mechanicznej (1), na prze-
-diuzeniu osi cietego preta (12) w pozycji piono-
wej.

4. Urzadzenie wedtug zasirz. 1 do 3 znamienne
tym, ze ramie odbiorcze (13) ma w widoku z géry
ksztalt grzebieniowy w postaci wystepow (21),
polgczonych z sobg jednostronnie, a w przekroju
poprzecznym posiadajacych zarys fukowy.

5. Urzadzenie wediug zastrz. 1 do 4, znamienne

2

13 5

10

6
tym, ze jeden brzeg pochylni (17) posiada wadtuz-
ne wyciecia (20), z ktérymi zazebione sg grzebie-
niowe wystepy (21) ramienia odbibrczego (13).

6. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1 do 5, znamienne
tym, ze do rolkowego wozka (23) przymocowane
jest od dolu ramie (27), do ktoérego podigczone
jest przegubowo tloczysko (26) cylindra hydraulicz-
nego (25), ktérego korpus usytuowany jest w po-
zycji poziomej w stosunku do fundamentu i przy-
mocowany do niego przegubowo.
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