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DESCRIPCION
Método y dispositivo para transmitir informacion de vuelo
Campo técnico

La divulgacion se refiere al campo de las tecnologias de comunicacién, y méas particularmente, a un método y a
un aparato para transmitir informacion de vuelo.

Antecedentes

Con el desarrollo de la ciencia y la tecnologia, se ha usado cada vez mas un vehiculo aéreo no tripulado desde el
sector militar hasta el civil. El vehiculo aéreo no tripulado ya no es una aeronave por control remoto a corta
distancia, sino que puede volar una larga distancia basandose en una ruta previamente establecida. Segun gente
con informaciéon de la industria, una red celular mévil puede proporcionar un servicio para el vehiculo aéreo no
tripulado. Sin embargo, no hay ninguna solucién eficaz para qué clase de servicio proporcionar y como
proporcionar el servicio. Una premisa de proporcionar el servicio es que un lado de red puede obtener
informacidn de vuelo, pero no hay ninguna solucion eficaz para cdmo obtener la informacién de vuelo.

El documento CN 108064360 A se refiere a un método para controlar un UAV. El método se aplica a una
estacion base. El método incluye: recibir informacion de trayectoria de vuelo transmitida por un controlador de
UAV. La informacién de trayectoria de vuelo representa una trayectoria de vuelo establecida por el controlador de
UAV para un UAV controlado por el controlador de UAV. El método incluye ademas determinar la trayectoria de
vuelo basandose en la informaciéon de trayectoria de vuelo y determinar una siguiente estacion base a la que
tiene que moverse el UAV basandose en la trayectoria de vuelo, y realizar una preparacién de traspaso para la
siguiente estacién base.

El documento WO 2018036609 A1 se refiere a mecanismos para control de trafico de un dispositivo de control de
vehiculo. El método se realiza por un nodo de red. El método incluye transmitir sefializacion de control de
trayectoria al dispositivo de control de vehiculo. La sefializacion de control de trayectoria se transmite en mensaje
de plano de control de interfaz aérea de enlace descendente. EI método incluye recibir sefializacion de estado de
trayectoria a partir del dispositivo de control de vehiculo. La sefializacion de estado de trayectoria se recibe en un
mensaje de plano de control de interfaz aérea de enlace ascendente.

Sumario

La invencidon se expone en las reivindicaciones independientes 1y 4 y en las reivindicaciones dependientes 2, 3
y5a8.

Realizaciones de la divulgacion proporcionan un método y un aparato para transmitir informacién de vuelo. La
solucion técnica es la siguiente.

Segun un primer aspecto de realizaciones de la divulgacion, se proporciona un método para transmitir
informacidn de vuelo. EI método incluye: generar una sefializacién de control de recursos de radio (RRC) en un
procedimiento de procesamiento de RRC, portando la sefializacidon de RRC el nimero de puntos de trayectoria
de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado; y enviar la sefializacion de RRC a una estacion base.

La solucién técnica proporcionada por realizaciones de la divulgacion puede incluir los siguientes efectos
ventajosos. Con esta realizacion, el numero de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado se
transmite usando la sefializacién de RRC, y se proporciona una solucidon viable para transmitir el niUmero de
puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado.

En una realizacion, el procedimiento de procesamiento de RRC incluye al menos uno de: un procedimiento de
reconfiguracién de conexién de RRC, un procedimiento de reestablecimiento de conexién de RRC, un
procedimiento de reanudacién de conexion de RRC y un procedimiento de establecimiento de conexion de RRC.

La solucién técnica proporcionada por realizaciones de la divulgacion puede incluir los siguientes efectos
ventajosos. Con esta realizacion, el numero de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado
puede transmitirse en multiples situaciones, y se implementa que el nimero de puntos de trayectoria de vuelo del
vehiculo aéreo no tripulado se notifica a tiempo, no se afiade un mensaje de enlace ascendente adicional, y hay
una buena compatibilidad para un sistema de comunicacion mévil existente.

En una realizacion, en el procedimiento de reconfiguracién de conexion de RRC, la sefializacidon de RRC incluye
una sefializacion de terminacién de reconfiguracién de conexion de RRC. En el procedimiento de
reestablecimiento de conexion de RRC, la sefializacidon de RRC incluye una sefalizacién de terminacion de
reestablecimiento de conexién de RRC. En el procedimiento de reanudacién de conexiéon de RRC, la
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seflalizacién de RRC incluye una sefializacidon de terminacion de reanudacion de conexidon de RRC. En el
procedimiento de establecimiento de conexion de RRC, la sefializacién de RRC incluye una sefializacion de
terminacion de establecimiento de conexion de RRC.

La solucién técnica proporcionada por realizaciones de la divulgacion puede incluir los siguientes efectos
ventajosos. Con esta realizacion, la transmisién para el nimero de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo
aéreo no tripulado puede implementarse usando diversas sefializaciones de RRC.

En una realizacion, el método también incluye: recibir una sefializacién de peticién de informaciéon de equipo de
usuario enviada por la estacion base, portando la sefializacion de peticion de informacién de equipo de usuario el
numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse; y enviar una sefializacion de respuesta
de informacidn de equipo de usuario a la estacion base, portando la sefializacién de respuesta de informacién de
equipo de usuario informacion de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son mas
que el nimero maximo de puntos de trayectoria de vuelo.

La solucién técnica proporcionada por realizaciones de la divulgacion puede incluir los siguientes efectos
ventajosos. Con esta realizacidon, se proporciona una solucion viable para transmitir la informaciéon de puntos de
trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado, y se multiplexa la sefializacién de peticion de informacién de
equipo de usuario y la sefializacion de respuesta de informacién de equipo de usuario.

En una realizaciéon, una unidad de informacion de una peticién de informacidon de trayectoria de vuelo en la
seflalizacidén de peticion de informacion de equipo de usuario porta el nimero maximo de puntos de trayectoria
de vuelo; y una unidad de informacion de un informe de informacidn de trayectoria de vuelo en la sefializaciéon de
respuesta de informacién de equipo de usuario porta la informacién de puntos de trayectoria de vuelo del
vehiculo aéreo no tripulado.

La solucién técnica proporcionada por realizaciones de la divulgacion puede incluir los siguientes efectos
ventajosos. Con esta realizacién, se mejora la sefializacion de peticidon de informacion de equipo de usuario y la
seflalizacién de respuesta de informaciéon de equipo de usuario para cumplir con un requisito de transmitir la
informacién de vuelo.

Segun un segundo aspecto de realizaciones de la divulgacién, se proporciona un método para transmitir
informacién de vuelo. El método se aplica a un lado de estacidon base. EI método incluye: recibir una sefializacién
de control de recursos de radio (RRC) en un procedimiento de procesamiento de RRC, portando la sefializacién
de RRC el numero de puntos de trayectoria de vuelo de un vehiculo aéreo no tripulado; y obtener y almacenar el
numero de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado analizando sintacticamente la
sefializacién de RRC.

En una realizacion, el procedimiento de procesamiento de RRC incluye al menos uno de: un procedimiento de
reconfiguracién de conexién de RRC, un procedimiento de reestablecimiento de conexién de RRC, un
procedimiento de reanudacién de conexion de RRC y un procedimiento de establecimiento de conexion de RRC.

En una realizacion, en el procedimiento de reconfiguracién de conexion de RRC, la sefializacidon de RRC incluye
una sefializacion de terminacién de reconfiguracién de conexion de RRC. En el procedimiento de
reestablecimiento de conexion de RRC, la sefializacidon de RRC incluye una sefalizacién de terminacion de
reestablecimiento de conexién de RRC. En el procedimiento de reanudacién de conexiéon de RRC, la
seflalizacién de RRC incluye una sefializacidon de terminacion de reanudacion de conexidon de RRC. En el
procedimiento de establecimiento de conexion de RRC, la sefializacién de RRC incluye una sefializacion de
terminacion de establecimiento de conexion de RRC.

En una realizacion, el método también incluye: enviar una sefializacién de peticién de informaciéon de equipo de
usuario al vehiculo aéreo no tripulado, portando la sefializacién de peticién de informacion de equipo de usuario
el numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse; y recibir una sefializacion de
respuesta de informacidon de equipo de usuario enviada por el vehiculo aéreo no tripulado, portando la
seflalizacidén de respuesta de informacién de equipo de usuario informacidon de puntos de trayectoria de vuelo del
vehiculo aéreo no tripulado que no son mas que el nimero maximo de puntos de trayectoria de vuelo.

En una realizaciéon, una unidad de informacion de una peticién de informacidon de trayectoria de vuelo en la
seflalizacidén de peticion de informacion de equipo de usuario porta el nimero maximo de puntos de trayectoria
de vuelo; y una unidad de informacion de un informe de informacidn de trayectoria de vuelo en la sefializaciéon de
respuesta de informacién de equipo de usuario porta la informacién de puntos de trayectoria de vuelo del
vehiculo aéreo no tripulado.

Segun un tercer aspecto de realizaciones de la divulgacion, un método para transmitir informacion de vuelo. El
método se aplica a un lado de estacién base. El método incluye: enviar una sefalizacion de peticién de
informacidén de equipo de usuario a un vehiculo aéreo no tripulado, portando la sefializacion de peticién de
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informacidén de equipo de usuario el numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse; y
recibir una sefializacién de respuesta de informacién de equipo de usuario enviada por el vehiculo aéreo no
tripulado, portando la sefializacion de respuesta de informacidén de equipo de usuario informacién de puntos de
trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son mas que el nUmero maximo de puntos de
trayectoria de vuelo.

Segun un cuarto aspecto de realizaciones de la divulgacién, se proporciona un método para transmitir
informacién de vuelo. El método se aplica a un lado de vehiculo aéreo no tripulado. EI método incluye: recibir una
seflalizacién de peticion de informaciéon de equipo de usuario enviada por una estacién base, portando la
seflalizacién de peticién de informacion de equipo de usuario el nUmero maximo de puntos de trayectoria de
vuelo que van a notificarse; y enviar una sefializacion de respuesta de informacién de equipo de usuario a la
estacion base, portando la sefializacion de respuesta de informacién de equipo de usuario informacion de puntos
de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son mas que el nimero maximo de puntos de
trayectoria de vuelo.

Segun un quinto aspecto de realizaciones de la divulgacion, se proporciona un aparato para transmitir
informacidén de vuelo. El aparato se aplica a un lado de vehiculo aéreo no tripulado. El aparato incluye: un
modulo de generacién y un primer mddulo de envio. El médulo de generacidn esta configurado para generar una
sefializacién de control de recursos de radio (RRC) en un procedimiento de procesamiento de RRC, portando la
seflalizacidon de RRC el numero de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado. El primer
modulo de envio esté configurado para enviar la sefializacién de RRC a una estacion base.

En una realizacion, el procedimiento de procesamiento de RRC incluye al menos uno de: un procedimiento de
reconfiguracién de conexién de RRC, un procedimiento de reestablecimiento de conexién de RRC, un
procedimiento de reanudacién de conexion de RRC y un procedimiento de establecimiento de conexion de RRC.

En una realizacion, en el procedimiento de reconfiguracién de conexion de RRC, la sefializacidon de RRC incluye
una sefializacion de terminacién de reconfiguracién de conexion de RRC. En el procedimiento de
reestablecimiento de conexion de RRC, la sefializacidon de RRC incluye una sefalizacién de terminacion de
reestablecimiento de conexién de RRC. En el procedimiento de reanudacién de conexiéon de RRC, la
seflalizacién de RRC incluye una sefializacidon de terminacion de reanudacion de conexidon de RRC. En el
procedimiento de establecimiento de conexion de RRC, la sefializacién de RRC incluye una sefializacion de
terminacion de establecimiento de conexion de RRC.

En una realizacién, el aparato también incluye: un mddulo de recepcién y un segundo modulo de envio. El
modulo de recepcion esta configurado para recibir una sefializacion de peticion de informacion de equipo de
usuario enviada por la estaciéon base. La sefializacion de peticidon de informacion de equipo de usuario porta el
numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse. El segundo médulo de envio esta
configurado para enviar una sefalizacién de respuesta de informacién de equipo de usuario a la estacién base.
La sefalizacion de respuesta de informacion de equipo de usuario porta informacion de puntos de trayectoria de
vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son mas que el numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo.

En una realizaciéon, una unidad de informacion de una peticién de informacidon de trayectoria de vuelo en la
seflalizacidén de peticion de informacion de equipo de usuario porta el nimero maximo de puntos de trayectoria
de vuelo; y una unidad de informacion de un informe de informacidn de trayectoria de vuelo en la sefializaciéon de
respuesta de informacién de equipo de usuario porta la informacién de puntos de trayectoria de vuelo del
vehiculo aéreo no tripulado.

Segun un sexto aspecto de realizaciones de la divulgacion, se proporciona un aparato para transmitir informacién
de vuelo. El aparato se aplica a un lado de estacion base. El aparato incluye: un primer médulo de recepcién y un
modulo de analisis sintactico. El primer médulo de recepcién esta configurado para recibir una sefializacién de
control de recursos de radio (RRC) en un procedimiento de procesamiento de RRC. La sefializacion de RRC
porta el numero de puntos de trayectoria de vuelo de un vehiculo aéreo no tripulado. EI médulo de analisis
sintactico esta configurado para obtener y almacenar el nimero de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo
aéreo no tripulado analizando sintacticamente la sefializacién de RRC.

En una realizacion, el procedimiento de procesamiento de RRC incluye al menos uno de: un procedimiento de
reconfiguracién de conexién de RRC, un procedimiento de reestablecimiento de conexién de RRC, un
procedimiento de reanudacién de conexion de RRC y un procedimiento de establecimiento de conexion de RRC.

En una realizacion, en el procedimiento de reconfiguracién de conexion de RRC, la sefializacidon de RRC incluye
una sefializacion de terminacién de reconfiguracién de conexion de RRC. En el procedimiento de
reestablecimiento de conexion de RRC, la sefializacidon de RRC incluye una sefalizacién de terminacion de
reestablecimiento de conexién de RRC. En el procedimiento de reanudacién de conexiéon de RRC, la
seflalizacién de RRC incluye una sefializacidon de terminacion de reanudacion de conexidon de RRC. En el
procedimiento de establecimiento de conexion de RRC, la sefializacién de RRC incluye una sefializacion de
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terminacién de establecimiento de conexién de RRC.

En una realizacién, el aparato también incluye: un mddulo de envio y un segundo mddulo de recepcién. El
modulo de envio esta configurado para enviar una sefializacion de peticidon de informacion de equipo de usuario
al vehiculo aéreo no tripulado. La sefalizacién de peticién de informacion de equipo de usuario porta el nUmero
maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse. El segundo médulo de recepcién esta
configurado para recibir una sefalizacién de respuesta de informacién de equipo de usuario enviada por el
vehiculo aéreo no tripulado. La sefializacién de respuesta de informacién de equipo de usuario porta informacion
de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son mas que el nimero maximo de
puntos de trayectoria de vuelo.

En una realizaciéon, una unidad de informacion de una peticién de informacidon de trayectoria de vuelo en la
seflalizacidén de peticion de informacion de equipo de usuario porta el nimero maximo de puntos de trayectoria
de vuelo; y una unidad de informacion de un informe de informacidn de trayectoria de vuelo en la sefializaciéon de
respuesta de informacién de equipo de usuario porta la informacién de puntos de trayectoria de vuelo del
vehiculo aéreo no tripulado.

Segun un séptimo aspecto de realizaciones de la divulgacién, se proporciona un aparato para transmitir
informacién de vuelo. El aparato se aplica a un lado de estacion base. El aparato incluye: un médulo de envio y
un modulo de recepcién. El modulo de envio esta configurado para enviar una sefalizacién de peticion de
informacién de equipo de usuario a un vehiculo aéreo no tripulado. La sefializacion de peticion de informacién de
equipo de usuario porta el numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse. El médulo de
recepcién esta configurado para recibir una sefializacion de respuesta de informacién de equipo de usuario
enviada por el vehiculo aéreo no tripulado. La sefializacién de respuesta de informacién de equipo de usuario
porta informaciéon de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son mas que el
numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo.

Segun un octavo aspecto de realizaciones de la divulgacion, se proporciona un aparato para transmitir
informacidén de vuelo. El aparato se aplica a un lado de vehiculo aéreo no tripulado. El aparato incluye: un
modulo de recepcidon y un médulo de envio. El mddulo de recepcién esta configurado para recibir una
seflalizacidén de peticion de informacién de equipo de usuario enviada por una estacion base. La sefializaciéon de
peticion de informacion de equipo de usuario porta el numero méaximo de puntos de trayectoria de vuelo que van
a notificarse. El médulo de envio esta configurado para enviar una sefializacion de respuesta de informacién de
equipo de usuario a la estacidén base. La sefializacion de respuesta de informacion de equipo de usuario porta
informacidén de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son méas que el nimero
maximo de puntos de trayectoria de vuelo.

Segun un noveno aspecto de realizaciones de la divulgacidon, se proporciona un dispositivo para transmitir
informacién de vuelo. El dispositivo incluye: un procesador y una memoria. La memoria esta configurada para
almacenar instrucciones ejecutables por el procesador. El procesador esta configurado para. generar una
sefializacién de control de recursos de radio (RRC) en un procedimiento de procesamiento de RRC, portando la
seflalizacién de RRC el numero de puntos de trayectoria de vuelo de un vehiculo aéreo no tripulado; y enviar la
sefializacién de RRC a una estacidn base.

Segun un décimo aspecto de realizaciones de la divulgacién, se proporciona un dispositivo para transmitir
informacién de vuelo. El dispositivo incluye: un procesador y una memoria. La memoria esta configurada para
almacenar instrucciones ejecutables por el procesador. El procesador esta configurado para: recibir una
sefializacién de control de recursos de radio (RRC) en un procedimiento de procesamiento de RRC, portando la
sefializaciéon de RRC el numero de puntos de trayectoria de vuelo de un vehiculo aéreo no tripulado; y obtenery
almacenar el numero de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado analizando
sintéacticamente la sefializacion de RRC.

Segun un decimoprimer aspecto de realizaciones de la divulgacién, se proporciona un dispositivo para transmitir
informacién de vuelo. El dispositivo incluye: un procesador y una memoria. La memoria esta configurada para
almacenar instrucciones ejecutables por el procesador. El procesador esta configurado para: enviar una
seflalizacién de peticion de informacion de equipo de usuario a un vehiculo aéreo no tripulado, portando la
seflalizacién de peticién de informacion de equipo de usuario el nUmero maximo de puntos de trayectoria de
vuelo que van a notificarse; y recibir una sefializacién de respuesta de informaciéon de equipo de usuario enviada
por el vehiculo aéreo no tripulado, portando la sefializacidon de respuesta de informacién de equipo de usuario
informacidén de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son méas que el nimero
maximo de puntos de trayectoria de vuelo.

Segun un decimosegundo aspecto de realizaciones de la divulgacion, se proporciona un dispositivo para
transmitir informacién de vuelo. El dispositivo incluye: un dispositivo para transmitir informacién de vuelo. El
dispositivo incluye un procesador y una memoria. La memoria esta configurada para almacenar instrucciones
ejecutables por el procesador. El procesador esta configurado para: recibir una sefalizacién de peticion de
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informacidén de equipo de usuario enviada por una estacién base, portando la sefializacién de peticion de
informacidén de equipo de usuario el numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse; y
enviar una sefializacion de respuesta de informacién de equipo de usuario a la estaciéon base, portando la
seflalizacidén de respuesta de informacion de equipo de usuario informacion de puntos de trayectoria de vuelo de
un vehiculo aéreo no tripulado que no son mas que el nimero maximo de puntos de trayectoria de vuelo.

Segun un decimotercer aspecto de realizaciones de la divulgacién, se proporciona un medio de almacenamiento
legible por ordenador que tiene instrucciones informaticas almacenadas en el mismo. Las instrucciones
informaticas estan configuradas para hacer que un procesador implemente un primer método ejecutable por el
vehiculo aéreo no tripulado cuando se ejecutan por el procesador.

Segun un decimocuarto aspecto de realizaciones de la divulgacion, se proporciona un medio de almacenamiento
legible por ordenador que tiene instrucciones informaticas almacenadas en el mismo. Las instrucciones
informaticas estan configuradas para hacer que un procesador implemente un primer método ejecutable por la
estacion base cuando se ejecutan por el procesador.

Segun un decimoquinto aspecto de realizaciones de la divulgacién, se proporciona un medio de almacenamiento
legible por ordenador que tiene instrucciones informaticas almacenadas en el mismo. Las instrucciones
informaticas estan configuradas para hacer que un procesador implemente un segundo método ejecutable por la
estacion base cuando se ejecutan por el procesador.

Segun un decimosexto aspecto de realizaciones de la divulgacion, se proporciona un medio de almacenamiento
legible por ordenador que tiene instrucciones informaticas almacenadas en el mismo. Las instrucciones
informaticas estan configuradas para hacer que un procesador implemente un segundo método ejecutable por el
vehiculo aéreo no tripulado cuando se ejecutan por el procesador.

Debe entenderse que tanto la descripcidon general anterior como la siguiente descripcion detallada son
Unicamente a modo de ejemplo y explicativas, y no son restrictivas de la divulgacion.

Breve descripcién de los dibujos
Los dibujos adjuntos, que se incorporan en, y constituyen una parte de, esta memoria descriptiva, ilustran
realizaciones compatibles con la divulgacion, y sirven para explicar el principio de la divulgacién junto con la

descripcién.

La figura 1 es un diagrama de flujo que ilustra un método para transmitir informacion de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo.

La figura 2 es un diagrama de flujo que ilustra un método para transmitir informacion de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo.

La figura 3 es un diagrama de flujo que ilustra un método para transmitir informacion de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo.

La figura 4 es un diagrama de flujo que ilustra un método para transmitir informacion de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo.

La figura 5 es un diagrama de flujo que ilustra un método para transmitir informacion de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo.

La figura 6 es un diagrama de flujo que ilustra un método para transmitir informacion de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo.

La figura 7 es un diagrama de flujo que ilustra un método para transmitir informacion de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo.

La figura 8 es un diagrama de bloques que ilustra un aparato para transmitir informacién de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo.

La figura 9 es un diagrama de bloques que ilustra un aparato para transmitir informacién de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo.

La figura 10 es un diagrama de bloques que ilustra un aparato para transmitir informacién de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo.

La figura 11 es un diagrama de bloques que ilustra un aparato para transmitir informacién de vuelo segun una
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realizacién a modo de ejemplo.

La figura 12 es un diagrama de bloques que ilustra un aparato para transmitir informacién de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo.

La figura 13 es un diagrama de bloques que ilustra un aparato para transmitir informacién de vuelo segln una
realizacién a modo de ejemplo.

La figura 14 es un diagrama de bloques que ilustra un dispositivo para transmitir informacién de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo.

La figura 15 es un diagrama de bloques que ilustra un dispositivo para transmitir informacién de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo.

Descripcién detallada

En el presente documento se describiran en detalle realizaciones a modo de ejemplo, ejemplos de las cuales se
ilustran en los dibujos adjuntos. Cuando la siguiente descripcién hace referencia a los dibujos adjuntos,
elementos iguales o similares pueden designarse mediante los mismos nimeros en diferentes dibujos adjuntos,
a menos que se indique lo contrario. Las implementaciones descritas en las siguientes realizaciones a modo de
ejemplo no representan todas las implementaciones compatibles con la divulgacién. En vez de eso, son
simplemente ejemplos de aparatos y métodos compatibles con algunos aspectos de la divulgacion tal como se
describe en las reivindicaciones adjuntas.

En la técnica relacionada, segun gente con informacion de la industria, una red celular mévil puede proporcionar
un servicio para un vehiculo aéreo no tripulado. Sin embargo, no hay ninguna solucién eficaz para qué clase de
servicio proporcionar y como proporcionar el servicio.

El inventor de la divulgacién encuentra que una base para proporcionar el servicio es que una estacién base
necesita conocer informacién de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado, lo cual facilita que la
estacion base planifigue mejor una célula de origen para el vehiculo aéreo no tripulado basandose en una
trayectoria de vuelo y proporcione una referencia para seleccionar una célula objetivo. La estacion base también
puede proporcionar otro servicio para el vehiculo aéreo no tripulado basandose en la informacion de trayectoria
de vuelo, que no se indica en este caso. Por tanto, cédmo obtener la informaciéon de trayectoria de vuelo del
vehiculo aéreo no tripulado es un problema que debe resolverse.

Para resolver los problemas anteriores, en esta realizacidon, el nimero de puntos de trayectoria de vuelo del
vehiculo aéreo no tripulado se transmite en un procedimiento de RRC (control de recursos de radio), y la
informacidén de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado se transmite en un procedimiento
de transmisién de informacion de equipo de usuario (UE), para facilitar que la estacion base obtenga una
trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado.

La figura 1 es un diagrama de flujo que ilustra un método para transmitir informacion de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo. El método para transmitir la informacion de vuelo puede aplicarse a un dispositivo
movil, tal como un vehiculo aéreo no tripulado. Tal como se ilustra en la figura 1, el método puede incluir las
etapas 101-102.

En la etapa 101, puede generarse una sefializacién de control de recursos de radio (RRC) en un procedimiento
de procesamiento de RRC. La sefializacién de RRC puede portar el nimero de puntos de trayectoria de vuelo
del vehiculo aéreo no tripulado.

En la etapa 102, puede enviarse la sefializacidon de RRC a una estacién base.

En algunas realizaciones, el vehiculo aéreo no tripulado puede notificar el nimero de puntos de trayectoria de
vuelo del vehiculo aéreo no tripulado a la estacién base a través de la sefializacién de RRC. Por tanto, puede
proporcionarse una solucion viable en realizaciones de la divulgacion para implementar la transmision de la
informacidn de vuelo entre el equipo de usuario y la estacién base.

El vehiculo aéreo no tripulado puede tener trayectorias de vuelo almacenadas por adelantado. La trayectoria de
vuelo puede estar compuesta por multiples puntos de trayectoria de vuelo. ElI numero notificado de puntos de
trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado se refiere al niumero de puntos de trayectoria de vuelo por los
que pasara el vehiculo aéreo no tripulado en el futuro. Puede establecerse previamente un umbral de numero. El
numero notificado de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado tiene que ser de no mas que
el umbral de numero. Alternativamente, puede establecerse previamente un umbral de tiempo, y el vehiculo
aéreo no tripulado puede determinar el numero de puntos de trayectoria de vuelo por los que va a pasarse
basandose en una velocidad de vuelo actual y el umbral de tiempo. Hay varias estrategias para determinar el
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numero de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que se necesita notificar, todas las
cuales son aplicables a realizaciones de la divulgacién.

En algunas realizaciones, el procedimiento de procesamiento de RRC puede incluir al menos uno de: un
procedimiento de reconfiguracion de conexién de RRC, un procedimiento de reestablecimiento de conexion de
RRC, un procedimiento de reanudacion de conexién de RRC y un procedimiento de establecimiento de conexion
de RRC.

En algunas realizaciones, la transmisién del nimero de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no
tripulado puede implementarse en multiples procedimientos relacionados con RRC, de tal manera que puede
notificarse el numero de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado a la estacién base a
tiempo. Ademas, pueden reutilizarse procedimientos de RRC existentes sin afiadir un mensaje de enlace
ascendente adicional 0 asignar recursos por la estacién base para el mensaje de enlace ascendente adicional,
simplificando de ese modo un procedimiento de notificacién y proporcionando una buena compatibilidad con un
sistema de comunicacion mévil existente.

En algunas realizaciones, en el procedimiento de reconfiguracion de conexién de RRC, la sefalizacién de RRC
puede incluir una sefializacion de terminacidon de reconfiguracion de conexién de RRC (tal como
RRCConnectionReconfigurationComplete).

En el procedimiento de reconstruccidon de conexidon de RRC, la sefializacién de RRC puede incluir una
seflalizacion de  terminacién de reestablecimiento de conexion de RRC (tal como
RRCConnectReestablishmentComplete).

En el procedimiento de reanudacién de conexién de RRC, la sefializacién de RRC puede incluir una sefializacion
de terminacién de reanudacién de conexion de RRC (tal como RRCConnectionResumeComplete).

En el procedimiento de establecimiento de conexidon de RRC, la sefializacion de RRC puede incluir una
sefializacidén de terminacidon de establecimiento de conexion de RRC (tal como RRCConnectionSetupComplete).

Puede usarse mas de un elemento de sefalizacién de RRC en cada procedimiento de procesamiento de RRC,
que pueden usarse para transmitir el numero de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado.
En algunas realizaciones, puede usarse un Ultimo elemento de sefalizacién de cada procedimiento de
procesamiento de RRC. Es decir, puede usarse sefializacion de terminacion de cada procedimiento de
procesamiento de RRC, reduciendo de ese modo un impacto sobre cada procedimiento de procesamiento de
RRC, y proporcionando una buena compatibilidad.

En algunas realizaciones, el método puede incluir ademas las etapas A1y A2.

En la etapa A1, puede recibirse una sefializacion de peticién de informacién de equipo de usuario enviada por la
estacion base. La sefializacion de peticién de informacion de equipo de usuario puede portar un numero maximo
de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse.

En la etapa A2, puede enviarse una sefializacidn de respuesta de informacién de equipo de usuario a la estacion
base. La sefializaciéon de respuesta de informacién de equipo de usuario puede portar informacién de puntos de
trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son mas que el nUmero maximo de puntos de
trayectoria de vuelo que van a notificarse.

En algunas realizaciones, el vehiculo aéreo no tripulado puede recibir la sefializacion de peticidon de informacion
de equipo de usuario enviada por la estacion base en cualquier momento. El procedimiento de procesamiento de
RRC y el procedimiento de recibir la sefializacién de peticion de informacidén de equipo de usuario enviada a
partir de la estacién base no estan necesariamente relacionados entre si. Pueden realizarse las etapas 101y 102
multiples veces y después pueden realizarse las etapas A1 y A2 una vez. Pueden realizarse las etapas 101 y
102 una vez y después pueden realizarse las etapas A1y A2 multiples veces.

El vehiculo aéreo no tripulado puede notificar, en primer lugar, el numero de puntos de trayectoria de vuelo del
vehiculo aéreo no tripulado. La estacion base puede asignar recursos de enlace ascendente para notificar, por el
vehiculo aéreo no tripulado, la informacién de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado
basandose en el numero recibido de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado. La estacién
base puede notificar al vehiculo aéreo no tripulado el niumero maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van
a notificarse a través de la sefializacién de peticién de informacion de equipo de usuario. El nUmero maximo de
puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse puede indicar cantidad maxima de recursos de enlace
ascendente asignados por |la estacidén base al vehiculo aéreo no tripulado para notificar la informacién de puntos
de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado. La sefializacién de peticién de informacion de equipo de
usuario puede incluir, ademas, informacion de indicacion de la cantidad maxima de recursos de enlace
ascendente para notificar la informacién de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado. El
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numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse puede no ser compatible con el nimero
recibido de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado. Es decir, el nimero maximo de puntos
de trayectoria de vuelo que van a notificarse puede ser mayor 0 menor que el nimero recibido de puntos de
trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado.

El vehiculo aéreo no tripulado puede notificar la informacién de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo
no tripulado basandose en el nUmero maximo recibido de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse. La
informacidén de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado es informacién de puntos de
trayectoria de vuelo por los que pasara el vehiculo aéreo no tripulado. El niumero de puntos de trayectoria de
vuelo contenidos en la informacion de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado puede no
ser mayor que el numero méaximo recibido de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse.

En algunas realizaciones, una unidad de informacién de una peticion de informacion de trayectoria de vuelo
(FlightPathinformationReq) en la sefalizacion de peticion de informacidon de equipo de usuario
(UEInformationRequest) puede portar el niumero méaximo de puntos de trayectoria de vuelo. Una unidad de
informacién de un informe de informacién de trayectoria de vuelo (FlightPathinformationReport) en la
seflalizaciéon de respuesta de informacién de equipo de usuario (UEInformationResponse) puede portar la
informacidn de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado.

En algunas realizaciones, puede proporcionarse una solucién viable usando la unidad de informacién de la
peticion de informacion de trayectoria de vuelo en la sefializacion de peticién de informacién de equipo de
usuario para portar el nimero maximo de puntos de trayectoria de vuelo, y usando la unidad de informacion del
informe de informacidén de trayectoria de vuelo en la sefializacion de respuesta de informacion de equipo de
usuario para portar la informacién de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado.

A continuacion, pueden describirse en detalle implementaciones mediante realizaciones.

La figura 2 es un diagrama de flujo que ilustra un método para transmitir informacion de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo. El método para transmitir la informacion de vuelo puede aplicarse a un dispositivo
movil tal como un vehiculo aéreo no tripulado. Tal como se ilustra en la figura 2, el método puede incluir las
etapas 201-204.

En la etapa 201, puede generarse una sefializacion de RRC en un procedimiento de procesamiento de RRC. La
seflalizacién de RRC puede portar el nimero de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado.

En la etapa 202, puede enviarse la sefializacidon de RRC a una estacién base.

En la etapa 203, puede recibirse una sefializacion de peticion de informacién de equipo de usuario enviada por la
estacion base. La sefializacion de peticién de informacion de equipo de usuario puede portar el nimero maximo
de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse.

En la etapa 204, puede enviarse una sefializacién de respuesta de informacion de equipo de usuario a la
estacion base. La sefializacién de respuesta de informacion de equipo de usuario puede portar informacién de
puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son mas que el nimero maximo de puntos
de trayectoria de vuelo que van a notificarse.

Anteriormente se han realizado descripciones para las implementaciones del vehiculo aéreo no tripulado. De
manera correspondiente, también se mejora la estacion base. A continuacion, se realizaran descripciones para
las implementaciones de la estacién base.

La figura 3 es un diagrama de flujo que ilustra un método para transmitir informacion de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo. El método para transmitir la informacién de vuelo puede aplicarse a equipos de
red de acceso, tales como una estaciéon base. Tal como se ilustra en la figura 3, el método puede incluir las
etapas 301-302.

En la etapa 301, puede recibirse una sefializacion de RRC en un procedimiento de procesamiento de RRC. La
seflalizacion de RRC puede portar el nimero de puntos de trayectoria de vuelo de un vehiculo aéreo no
tripulado.

En la etapa 302, puede obtenerse el nUmero de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado y
almacenarse analizando sintacticamente la sefializacién de RRC.

En algunas realizaciones, la estacién base puede obtener el nimero de puntos de trayectoria de vuelo del
vehiculo aéreo no tripulado en el procedimiento de procesamiento de RRC, y almacenar y actualizar el numero
de puntos de trayectoria de vuelo. Realizaciones de la divulgacién proporcionan una manera y una solucién
viable para que la estacién base obtenga el numero de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no
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tripulado.

En algunas realizaciones, el procedimiento de procesamiento de RRC puede incluir al menos uno de: un
procedimiento de reconfiguracion de conexién de RRC, un procedimiento de reestablecimiento de conexion de
RRC, un procedimiento de reanudacion de conexién de RRC y un procedimiento de establecimiento de conexion
de RRC.

En algunas realizaciones, la transmisién del nimero de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no
tripulado puede implementarse en multiples procedimientos relacionados con RRC, y la estacién base puede
obtener el numero de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado a tiempo. Ademas, en
algunas realizaciones, pueden reutilizarse procedimientos de RRC existentes, sin afiadir un mensaje de enlace
ascendente adicional o sin asignar recursos por la estacién base al mensaje de enlace ascendente adicional. Por
tanto, puede simplificarse un procedimiento de notificacién y puede proporcionarse una buena compatibilidad con
un sistema de comunicacién mévil existente.

En algunas realizaciones, en el procedimiento de reconfiguracion de conexién de RRC, la sefalizacién de RRC
puede incluir una sefializacidn de terminacion de reconfiguracion de conexion de RRC.

En el procedimiento de reconstruccidon de conexidon de RRC, la sefializacién de RRC puede incluir una
sefializacidén de terminacion de reestablecimiento de conexién de RRC.

En el procedimiento de reanudacién de conexién de RRC, la sefializacién de RRC puede incluir una sefializacion
de terminacion de reanudacion de conexién de RRC.

En el procedimiento de establecimiento de conexidon de RRC, la sefializacion de RRC puede incluir una
seflalizacidén de terminacion de establecimiento de conexion de RRC.

Pueden usarse multiples elementos de sefializacidon de RRC en cada procedimiento de procesamiento de RRC,
que pueden usarse para transmitir el numero de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado.
En algunas realizaciones, puede usarse un Ultimo elemento de sefalizacién de cada procedimiento de
procesamiento de RRC. Es decir, se usa una sefializacion de terminacién de cada procedimiento de
procesamiento de RRC, reduciendo de ese modo un impacto sobre cada procedimiento de procesamiento de
RRC, y proporcionando una buena compatibilidad.

En algunas realizaciones, el método puede incluir ademas las etapas B1-B2.

En la etapa B 1, puede enviarse una sefializacion de peticion de informacién de equipo de usuario al vehiculo
aéreo no tripulado. La sefializacién de peticion de informacidon de equipo de usuario puede portar el nimero
maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse.

En la etapa B2, puede recibirse una sefializacién de respuesta de informacién de equipo de usuario enviada por
el vehiculo aéreo no tripulado. La sefalizacion de respuesta de informacion de equipo de usuario puede portar
informacidén de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son méas que el nimero
maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse.

En algunas realizaciones, la estacion base puede enviar la sefializacidén de peticion de informacién de equipo de
usuario al vehiculo aéreo no tripulado en cualquier momento después de recibir el nimero de puntos de
trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado, para pedir obtener la informacion de puntos de trayectoria de
vuelo del vehiculo aéreo no tripulado.

La estacion base puede determinar el numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo basandose en factores,
tales como el numero recibido de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado y un entorno de
red actual. Pueden asignarse correctamente células al vehiculo aéreo no tripulado basandose en la informacién
de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado después de recibirse la sefializacion de
respuesta de informacion de equipo de usuario enviada por el vehiculo aéreo no tripulado.

En algunas realizaciones, una unidad de informacién de una peticién de informacién de trayectoria de vuelo en la
seflalizacién de peticion de informacion de equipo de usuario puede portar el nimero maximo de puntos de
trayectoria de vuelo. Una unidad de informaciéon de un informe de informacién de trayectoria de vuelo en la
seflalizacién de respuesta de informaciéon de equipo de usuario puede portar la informacién de puntos de
trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado.

En algunas realizaciones, puede proporcionarse una solucién viable usando la unidad de informacién de la
peticion de informacion de trayectoria de vuelo en la sefializacion de peticién de informacién de equipo de
usuario para portar el nimero maximo de puntos de trayectoria de vuelo, y usando la unidad de informacion del
informe de informacidén de trayectoria de vuelo en la sefializacion de respuesta de informacion de equipo de
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usuario para portar la informacién de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado.
A continuacion, pueden describirse en detalle implementaciones de realizaciones de la divulgacion.

La figura 4 es un diagrama de flujo que ilustra un método para transmitir informacion de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo. El método para transmitir la informacién de vuelo puede aplicarse a equipos de
red de acceso, tales como una estaciéon base. Tal como se ilustra en la figura 4, el método puede incluir las
etapas 401-404

En la etapa 401, puede recibirse una sefializacion de RRC en un procedimiento de procesamiento de RRC. La
seflalizacién de RRC puede portar el nimero de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado.

En la etapa 402, puede obtenerse el numero de puntos de trayectoria de vuelo de un vehiculo aéreo no tripulado
y almacenarse analizando sintacticamente la sefializacién de RRC.

En la etapa 403, puede enviarse una sefializacién de peticion de informacidén de equipo de usuario al vehiculo
aéreo no tripulado. La sefializacién de peticion de informacidon de equipo de usuario puede portar el nimero
maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse.

En la etapa 404, puede recibirse una sefializacion de respuesta de informacion de equipo de usuario enviada por
el vehiculo aéreo no tripulado. La sefalizacion de respuesta de informacion de equipo de usuario puede portar
informacidén de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son méas que el nimero
maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse.

Se describiran implementaciones con referencia al vehiculo aéreo no tripulado y a la estacion base.

La figura 5 es un diagrama de flujo que ilustra un método para transmitir informacion de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo. Tal como se ilustra en la figura 5, el método puede incluir las etapas 501-504.

En la etapa 501, el vehiculo aéreo no tripulado puede generar una sefializacidon de RRC en un procedimiento de
procesamiento de RRC. La sefalizacion de RRC puede portar el nUmero de puntos de trayectoria de vuelo del
vehiculo aéreo no tripulado.

En la etapa 502, el vehiculo aéreo no tripulado puede enviar la sefializacién de RRC a la estacion base.

En la etapa 503, la estacion base puede enviar una sefializacion de peticion de informacidén de equipo de usuario
al vehiculo aéreo no tripulado. La sefializacion de peticién de informacion de UE puede portar el nUmero maximo
de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse.

En la etapa 504, el vehiculo aéreo no tripulado puede enviar una sefializacion de respuesta de informacion de
equipo de usuario a la estacion base. La sefializacién de respuesta de informacion de equipo de usuario puede
portar informaciéon de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son mas que el
numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo.

Un procedimiento para transmitir informacién de equipo de usuario puede ser independiente del procedimiento
de procesamiento de RRC. A continuacion, se realizaran descripciones para un procedimiento para transmitir la
informacién de equipo de usuario.

La figura 6 es un diagrama de flujo que ilustra un método para transmitir informacion de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo. El método para transmitir la informacién de vuelo puede aplicarse a equipos de
red de acceso, tales como una estaciéon base. Tal como se ilustra en la figura 6, el método puede incluir las
etapas 601-602.

En la etapa 601, puede enviarse una sefializacion de peticién de informacién de equipo de usuario a un vehiculo
aéreo no tripulado. La sefializacién de peticion de informacidon de equipo de usuario puede portar el nimero
maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse.

En la etapa 602, puede recibirse una sefializacion de respuesta de informacion de equipo de usuario enviada por
el vehiculo aéreo no tripulado. La sefalizacion de respuesta de informacion de equipo de usuario puede portar
informacidén de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son méas que el nimero
maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse.

En algunas realizaciones, la estacion base puede enviar la sefializacidén de peticion de informacién de equipo de

usuario al vehiculo aéreo no tripulado siempre que se necesite, pidiendo de ese modo obtener informacién de
puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado.
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La estacién base puede determinar el nimero maximo de puntos de trayectoria de vuelo basandose en factores
tales como un entorno de red actual. Pueden asignarse correctamente células al vehiculo aéreo no tripulado
basandose en la informacidn recibida de los puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado
después de recibirse la sefializacion de respuesta de informacién de equipo de usuario enviada por el vehiculo
aéreo no tripulado.

La figura 7 es un diagrama de flujo que ilustra un método para transmitir informacion de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo. El método para transmitir la informacion de vuelo puede aplicarse a un dispositivo
movil tal como un vehiculo aéreo no tripulado. Tal como se ilustra en la figura 7, el método puede incluir las
etapas 701-702

En la etapa 701, puede recibirse una sefalizacién de peticién de informacién de equipo de usuario enviada por
una estacién base. La sefializacion de peticion de informacion de equipo de usuario puede portar el nimero
maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse.

En la etapa 702, puede enviarse una sefializacién de respuesta de informacion de equipo de usuario a la
estacion base. La sefializacién de respuesta de informacion de equipo de usuario puede portar informacién de
puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son mas que el nimero maximo de puntos
de trayectoria de vuelo que van a notificarse.

En algunas realizaciones, puede proporcionarse una manera y una solucion viable para permitir que el vehiculo
aéreo no tripulado notifique informacién de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado a la
estacion base. El vehiculo aéreo no tripulado puede notificar la informacion de puntos de trayectoria de vuelo del
vehiculo aéreo no tripulado basandose en recursos de enlace ascendente asignados por la estacion base.

La estacion base puede notificar al vehiculo aéreo no tripulado el niUmero maximo de puntos de trayectoria de
vuelo que van a notificarse a través de la sefializacion de peticion de informacion de equipo de usuario. El
numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse puede indicar la cantidad maxima de
recursos de enlace ascendente asignados por la estacién base al vehiculo aéreo no tripulado para notificar la
informacidén de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado. La sefializacion de peticion de
informacidén de equipo de usuario también puede incluir informacidon de indicacion de la cantidad maxima de
recursos de enlace ascendente para notificar la informacidon de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo
no tripulado.

El vehiculo aéreo no tripulado puede notificar la informacién de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo
no tripulado basandose en el nUmero maximo recibido de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse. La
informacidén de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado es informacién de puntos de
trayectoria de vuelo por los que pasara el vehiculo aéreo no tripulado. El niumero de puntos de trayectoria de
vuelo contenidos en la informacion de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado puede no
ser mayor que el numero méaximo recibido de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse.

Las realizaciones anteriores pueden combinarse de manera flexible basandose en un requisito real.

A continuacion, se presentan realizaciones de aparato de la divulgacidon, que pueden configurarse para ejecutar
las realizaciones de método de la divulgacion.

La figura 8 es un diagrama de bloques que ilustra un aparato para transmitir informacién de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo. El aparato puede implementarse como una parte o la totalidad de un dispositivo
electrénico en forma de software, hardware o una combinacidn de los mismos, y aplicarse a un lado de vehiculo
aéreo no tripulado. Haciendo referencia a la figura 8, el aparato para transmitir la informacion de vuelo incluye un
modulo de generacion 801 y un primer médulo de envio 802.

El mdédulo de generacién 801 esta configurado para generar una sefializacién de control de recursos de radio
(RRC) en un procedimiento de procesamiento de RRC. La sefalizacién de RRC porta el niumero de puntos de
trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado.

El primer mdédulo de envio 802 esta configurado para enviar la sefializacidon de RRC a una estacién base.

En una realizacion, el procedimiento de procesamiento de RRC incluye al menos uno de: un procedimiento de
reconfiguracién de conexién de RRC, un procedimiento de reestablecimiento de conexién de RRC, un
procedimiento de reanudacién de conexion de RRC y un procedimiento de establecimiento de conexion de RRC.

En una realizacion, en el procedimiento de reconfiguracién de conexion de RRC, la sefializacidon de RRC incluye
una sefializacion de terminacion de reconfiguracion de conexion de RRC.

En el procedimiento de reestablecimiento de conexién de RRC, la sefializacién de RRC incluye una sefializacién
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de terminacion de reestablecimiento de conexién de RRC.

En el procedimiento de reanudacién de conexion de RRC, la sefializacién de RRC incluye una sefializacion de
terminacion de reanudacion de conexién de RRC.

En el procedimiento de establecimiento de conexidn de RRC, la sefializacion de RRC incluye una sefializacién
de terminacion de establecimiento de conexién de RRC.

En una realizacion, tal como se ilustra en la figura 9, el aparato también incluye: un mddulo de recepcion 901 y
un segundo modulo de envio 902.

El moédulo de recepcién 902 esta configurado para recibir una sefializacién de peticion de informacién de equipo
de usuario enviada por la estacion base. La sefializacion de peticion de informacién de equipo de usuario porta el
numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse.

El segundo médulo de envio 902 esta configurado para enviar una sefializacién de respuesta de informacion de
equipo de usuario a la estacidén base. La sefializacion de respuesta de informacion de equipo de usuario porta
informacidén de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son méas que el nimero
maximo de puntos de trayectoria de vuelo.

En una realizaciéon, una unidad de informacion de una peticién de informacidon de trayectoria de vuelo en la
seflalizacidén de peticion de informacion de equipo de usuario porta el nimero maximo de puntos de trayectoria
de vuelo; y una unidad de informacion de un informe de informacidn de trayectoria de vuelo en la sefializaciéon de
respuesta de informacién de equipo de usuario porta la informacién de puntos de trayectoria de vuelo del
vehiculo aéreo no tripulado.

La figura 10 es un diagrama de bloques que ilustra un aparato para transmitir informacién de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo. El aparato puede implementarse como una parte o la totalidad de un dispositivo
electrénico en forma de software, hardware o una combinacion de los mismos, y aplicarse a un lado de estacidn
base. Haciendo referencia a la figura 10, el aparato para transmitir la informaciéon de vuelo incluye un primer
modulo de recepcidon 1001 y un médulo de analisis sintactico 1002.

El primer mdédulo de recepcion 1001 esta configurado para recibir una sefializacion de control de recursos de
radio (RRC) en un procedimiento de procesamiento de RRC. La sefializacion de RRC porta el niumero de puntos
de trayectoria de vuelo de un vehiculo aéreo no tripulado.

El moédulo de analisis sintactico 1002 estéa configurado para obtener y almacenar el numero de puntos de
trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado analizando sintacticamente la sefializacién de RRC.

En una realizacion, el procedimiento de procesamiento de RRC incluye al menos uno de: un procedimiento de
reconfiguracién de conexién de RRC, un procedimiento de reestablecimiento de conexién de RRC, un
procedimiento de reanudacién de conexion de RRC y un procedimiento de establecimiento de conexion de RRC.

En una realizacion, en el procedimiento de reconfiguracién de conexion de RRC, la sefializacidon de RRC incluye
una sefializacion de terminacién de reconfiguracién de conexion de RRC. En el procedimiento de
reestablecimiento de conexion de RRC, la sefializacidon de RRC incluye una sefalizacién de terminacion de
reestablecimiento de conexién de RRC. En el procedimiento de reanudacién de conexiéon de RRC, la
seflalizacién de RRC incluye una sefializacidon de terminacion de reanudacion de conexidon de RRC. En el
procedimiento de establecimiento de conexion de RRC, la sefializacién de RRC incluye una sefializacion de
terminacion de establecimiento de conexion de RRC.

En una realizacion, tal como se ilustra en la figura 11, el aparato también incluye: un mdédulo de envio 1101 y un
segundo mddulo de recepcién 1102.

El mdédulo de envio 1101 esta configurado para enviar una sefializacion de peticidon de informacion de equipo de
usuario al vehiculo aéreo no tripulado. La sefalizacién de peticion de informacién de equipo de usuario porta el
numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse.

El segundo médulo de recepcion 1102 estd configurado para recibir una sefalizacién de respuesta de
informacidén de equipo de usuario enviada por el vehiculo aéreo no tripulado. La sefializacidn de respuesta de
informacidén de equipo de usuario porta informacién de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no
tripulado que no son mas que el numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo.

En una realizaciéon, una unidad de informacion de una peticién de informacidon de trayectoria de vuelo en la

seflalizacidén de peticion de informacion de equipo de usuario porta el nimero maximo de puntos de trayectoria
de vuelo; y una unidad de informacion de un informe de informacidn de trayectoria de vuelo en la sefializaciéon de
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respuesta de informacién de equipo de usuario porta la informacién de puntos de trayectoria de vuelo del
vehiculo aéreo no tripulado.

La figura 12 es un diagrama de bloques que ilustra un aparato para transmitir informacién de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo. El aparato puede implementarse como una parte o la totalidad de un dispositivo
electrénico en forma de software, hardware o una combinacion de los mismos, y aplicarse a un lado de estacidn
base. Haciendo referencia a la figura 12, el aparato para transmitir la informacién de vuelo incluye un mdédulo de
envio 1201 y un médulo de recepcion 1402.

El mdédulo de envio 1201 esta configurado para enviar una sefializacion de peticidon de informacion de equipo de
usuario a un vehiculo aéreo no tripulado. La sefializacion de peticién de informacidén de equipo de usuario porta
el numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse.

El modulo de recepcién 1202 esta configurado para recibir una sefializacién de respuesta de informacién de
equipo de usuario enviada por el vehiculo aéreo no tripulado. La sefializacion de respuesta de informacion de
equipo de usuario porta informacion de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son
mas que el numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo.

La figura 13 es un diagrama de bloques que ilustra un aparato para transmitir informacién de vuelo segln una
realizacién a modo de ejemplo. El aparato puede implementarse como una parte o la totalidad de un dispositivo
electrénico en forma de software, hardware o una combinacidn de los mismos, y aplicarse a un lado de vehiculo
aéreo no tripulado. Haciendo referencia a la figura 13, el aparato para transmitir la informacién de vuelo incluye
un médulo de recepcién 1301 y un médulo de envio 1302.

El médulo de recepciéon 1301 esta configurado para recibir una sefializacién de peticién de informacion de equipo
de usuario enviada por una estacion base. La sefializacién de peticién de informacion de equipo de usuario porta
el numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse.

El médulo de envio 1302 esta configurado para enviar una sefializacién de respuesta de informacidén de equipo
de usuario a la estacién base. La sefalizacién de respuesta de informacién de equipo de usuario porta
informacidén de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son méas que el nimero
maximo de puntos de trayectoria de vuelo.

Con respecto a los aparatos en las realizaciones anteriores, en la realizacidon de método se ha descrito en detalle
una manera detallada en la que cada mddulo realiza la operacion, y no se desarrolla en el presente documento.

La figura 14 es un diagrama de bloques que ilustra un dispositivo para transmitir informacién de vuelo segun una
realizacién a modo de ejemplo. Por ejemplo, el dispositivo 1400 puede ser un teléfono mdvil, un ordenador, un
terminal de radiodifusién digital, un equipo de envio y recepcion de mensajes, un controlador de videojuegos, un
dispositivo de tipo tableta, un dispositivo médico, un equipo de entrenamiento fisico, un asistente digital personal
o similares.

El dispositivo 1400 puede incluir uno o mas de: un componente de procesamiento 1402, una memoria 1404, un
componente de potencia 1406, un componente multimedia 1408, un componente de audio 1410, una interfaz de
entrada/salida (1/0) 1414, un componente de sensor 1414 y un componente de comunicacion 1416.

El componente de procesamiento 1402 controla normalmente las operaciones globales del dispositivo 1400, tales
como las operaciones asociadas con la visualizacion, llamadas telefénicas, comunicaciones de datos,
operaciones de camara y operaciones de grabacion. El componente de procesamiento 1402 puede incluir uno o
mas procesadores 1402 para ejecutar instrucciones para realizar la totalidad o parte de las etapas en los
métodos anteriormente descritos. Ademas, el componente de procesamiento 1402 puede incluir uno 0 mas
modulos que facilitan la interaccion entre el componente de procesamiento 1402 y otros componentes. Por
ejemplo, el componente de procesamiento 1402 puede incluir un médulo multimedia para facilitar la interaccidn
entre el componente multimedia 1408 y el componente de procesamiento 1402.

La memoria 1404 esta configurada para almacenar diversos tipos de datos para soportar el funcionamiento del
dispositivo 1400. Ejemplos de tales datos incluyen instrucciones para cualquier aplicacion o método realizado en
el dispositivo 1400 para realizar el funcionamiento direccional, datos de contacto, datos de agenda telefénica,
mensajes, imagenes, video, etc. La memoria 1404 puede implementarse usando cualquier tipo de dispositivo de
memoria volatil o no volatil, o una combinaciéon de los mismos, tal como una memoria de acceso aleatorio
estatica (SRAM), una memoria de solo lectura eléctricamente programable y borrable (EEPROM), una memoria
de solo lectura programable y borrable (EPROM), una memoria de solo lectura programable (PROM), una
memoria de solo lectura (ROM), una memoria magnética, una memoria flash, un disco magnético u éptico.

El componente de potencia 1406 esta configurado para proporcionan potencia a diversos componentes del
dispositivo 1400. El componente de potencia 1406 puede incluir un sistema de gestiéon de potencia, una o mas
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fuentes de potencia y cualquier otro componente asociado con la generacion, gestion y distribucion de potencia
en el dispositivo 1400.

El componente multimedia 1408 incluye una pantalla que proporciona una interfaz de salida entre el dispositivo
1400 y el usuario. En algunas realizaciones, la pantalla puede incluir una pantalla de cristal liquido (LCD) y un
panel tactil (TP). Si la pantalla incluye el panel tactil, la pantalla puede implementarse como una pantalla tactil
para recibir sefiales de entrada a partir del usuario. El panel tactil incluye uno o mas sensores tactiles para
detectar toques, deslizamientos y gestos sobre el panel tactil. Los sensores tactiles pueden no solo detectar un
limite de una accién de toque o deslizamiento, sino también detectar un periodo de tiempo y una presién
asociados con la accién de toque o deslizamiento. En algunas realizaciones, el componente multimedia 1408
incluye una camara delantera y/o una camara trasera. La camara delantera y la camara trasera pueden recibir un
dato multimedia externo mientras el dispositivo 1400 estéa en un modo de funcionamiento, tal como un modo de
ajuste 0 un modo de video. Cada una de la camara delantera y la camara trasera puede ser un sistema de lente
Optica fija o tener capacidad de enfoque y aumento éptico.

El componente de audio 1410 esta configurado para emitir y/o introducir sefiales de audio. Por ejemplo, el
componente de audio 1410 incluye un micréfono (“MIC”) para recibir una sefial de audio externa cuando el
dispositivo 1400 esta en un modo de funcionamiento, tal como un modo de llamada, un modo de grabacién y un
modo de reconocimiento de voz. La sefial de audio recibida puede almacenarse ademas en la memoria 1404 o
transmitirse mediante el componente de comunicacién 1416. En algunas realizaciones, el componente de audio
1410 incluye ademas un altavoz para emitir sefiales de audio.

La interfaz de 1/O 1414 esta configurada para proporcionar una interfaz entre el componente de procesamiento
1402 y médulos de interfaz periféricos, tales como un teclado, una rueda de clic, botones y similares. Los
botones pueden incluir, pero no se limitan a, un botén de inicio, un botén de volumen, un botén de encendido y
un botdn de bloqueo.

El componente de sensor 1414 incluye uno 0 mas sensores para proporcionar evaluaciones de estado de
diversos aspectos del dispositivo 1400. Por ejemplo, el componente de sensor 1414 puede detectar un estado
abierto/cerrado del dispositivo 1400, con respecto al posicionamiento de componentes, por ejemplo, el elemento
de visualizacion y el teclado numérico del dispositivo 1400, un cambio en la posicién del dispositivo 1400 o un
componente del dispositivo 1400, una presencia o ausencia de contacto de usuario con el dispositivo 1400, una
orientacion o una aceleracion/desaceleracion del dispositivo 1400, y un cambio en |la temperatura del dispositivo
1400. ElI componente de sensor 1414 puede incluir un sensor de proximidad para detectar la presencia de
objetos cercanos sin contacto fisico. EI componente de sensor 1414 también puede incluir un sensor de luz, tal
como un sensor de imagenes de CMOS (semiconductor de &xido de metal complementario) o de CCD
(dispositivo de acoplamiento de carga), para su uso en aplicaciones de obtencién de iméagenes. En algunas
realizaciones, el componente de sensor 1414 también puede incluir un sensor de acelerémetro, un sensor de
giroscopio, un sensor magnético, un sensor de presién o un sensor de temperatura.

El componente de comunicacién 1416 esta configurado para facilitar la comunicacién, cableada o inalambrica,
entre el dispositivo 1400 y otros dispositivos. El dispositivo 1400 puede acceder a una red inalambrica basandose
en una norma de comunicacién, tal como Wi-Fi, 2G o 3G o una combinacién de las mismas. En una realizacion a
modo de ejemplo, el componente de comunicacion 1416 recibe una sefial de radiodifusién o informacién
asociada con radiodifusién a partir de un sistema de gestion de radiodifusion externo a través de un canal de
radiodifusion. En una realizacién a modo de ejemplo, el componente de comunicaciéon 1416 incluye ademas un
modulo de comunicacién de campo cercano (NFC) para facilitar las comunicaciones de corto alcance. Por
ejemplo, el moédulo de NFC puede implementarse basandose en una tecnologia de identificacién de
radiofrecuencia (RFID), una tecnologia de asociacion de datos por infrarrojos (IrDA), una tecnologia de banda
ultraancha (UWB), una tecnologia de Bluetooth (BT) y otras tecnologias.

En una o mas realizaciones a modo de ejemplo, el dispositivo 1400 puede implementarse con uno 0 mas
circuitos integrados especificos de aplicacién (ASIC), procesadores de sefiales digitales (DSP), dispositivos de
procesamiento de sefiales digitales (DSPD), dispositivos légicos programables (PLD), matrices de compuertas
programables en el campo (FPGA), controladores, microcontroladores, microprocesadores u otros componentes
electrénicos, para realizar los métodos anteriores.

En una realizacion a modo de ejemplo, también se proporciona un medio de almacenamiento legible por
ordenador no transitorio que incluye instrucciones, tal como la memoria 1404 que incluye las instrucciones. Las
instrucciones pueden ejecutarse por el procesador 1420 en el dispositivo 1400 para realizar el método anterior.
Por ejemplo, el medio de almacenamiento legible por ordenador no transitorio puede ser una ROM, una RAM, un
CD-ROM, una cinta magnética, un disco flexible, un dispositivo de almacenamiento de datos éptico y similares.

En una realizacién a modo de ejemplo, se proporciona un dispositivo para transmitir informacion de vuelo. El

dispositivo incluye un procesador y una memoria. La memoria esta configurada para almacenar instrucciones
ejecutables por el procesador. El procesador esta configurado para: generar una sefializacidon de control de
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recursos de radio (RRC) en un procedimiento de procesamiento de RRC, portando la sefializacion de RRC el
numero de puntos de trayectoria de vuelo de un vehiculo aéreo no tripulado; y enviar la sefializacion de RRC a
una estacion base.

El procesador también esta configurado para ejecutar: el procedimiento de procesamiento de RRC que incluye al
menos uno de: un procedimiento de reconfiguracion de conexién de RRC, un procedimiento de reestablecimiento
de conexién de RRC, un procedimiento de reanudacidon de conexién de RRC y un procedimiento de
establecimiento de conexién de RRC.

En el procedimiento de reconfiguraciéon de conexion de RRC, la sefializacién de RRC incluye una sefializacion de
terminacién de reconfiguracién de conexion de RRC. En el procedimiento de reestablecimiento de conexion de
RRC, la sefializacién de RRC incluye una sefializacion de terminacion de reestablecimiento de conexion de RRC.
En el procedimiento de reanudacién de conexion de RRC, la sefializacién de RRC incluye una sefializacion de
terminacion de reanudacion de conexion de RRC. En el procedimiento de establecimiento de conexién de RRC,
la sefializacién de RRC incluye una sefializacion de terminacion de establecimiento de conexion de RRC.

El procesador también esta configurado para: recibir una sefializacion de peticion de informacién de equipo de
usuario enviada por la estacion base, portando la sefializacion de peticion de informacién de equipo de usuario el
numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse; y enviar una sefializacion de respuesta
de informacidn de equipo de usuario a la estacion base, portando la sefializacién de respuesta de informacién de
equipo de usuario informacion de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son mas
que el nimero maximo de puntos de trayectoria de vuelo.

Una unidad de informacidon de una peticidon de informacion de trayectoria de vuelo en la sefializacién de peticién
de informacién de equipo de usuario porta el numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo. Una unidad de
informacién de un informe de informacion de trayectoria de vuelo en la sefializacidn de respuesta de informacién
de equipo de usuario porta la informacién de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado.

Se proporciona un medio de almacenamiento legible por ordenador. Instrucciones en el medio de
almacenamiento legible por ordenador estan configuradas para hacer que un dispositivo ejecute el método
anterior para transmitir la informacién de vuelo cuando se ejecutan por el procesador en el dispositivo. El método
incluye: generar una sefializacion de control de recursos de radio (RRC) en un procedimiento de procesamiento
de RRC, portando la sefializacidon de RRC el numero de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no
tripulado; y enviar la sefializacién de RRC a una estacién base.

Las instrucciones en el medio de almacenamiento legible por ordenador estan configuradas para ejecutar: el
procedimiento de procesamiento de RRC que incluye al menos uno de: un procedimiento de reconfiguracién de
conexién de RRC, un procedimiento de reestablecimiento de conexidon de RRC, un procedimiento de
reanudacion de conexién de RRC y un procedimiento de establecimiento de conexién de RRC.

En el procedimiento de reconfiguraciéon de conexion de RRC, la sefializacién de RRC incluye una sefializacion de
terminacién de reconfiguracién de conexion de RRC. En el procedimiento de reestablecimiento de conexion de
RRC, la sefializacién de RRC incluye una sefializacion de terminacion de reestablecimiento de conexion de RRC.
En el procedimiento de reanudacién de conexion de RRC, la sefializacién de RRC incluye una sefializacion de
terminacion de reanudacion de conexion de RRC. En el procedimiento de establecimiento de conexién de RRC,
la sefializacién de RRC incluye una sefializacion de terminacion de establecimiento de conexion de RRC.

Las instrucciones en el medio de almacenamiento legible por ordenador estan configuradas para: recibir una
seflalizacién de peticion de informacién de equipo de usuario enviada por la estacién base, portando la
seflalizacién de peticién de informacion de equipo de usuario el nUmero maximo de puntos de trayectoria de
vuelo que van a notificarse; y enviar una sefializacion de respuesta de informacién de equipo de usuario a la
estacion base, portando la sefializacion de respuesta de informacién de equipo de usuario informacion de puntos
de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son mas que el nimero maximo de puntos de
trayectoria de vuelo.

Una unidad de informacidon de una peticidon de informacion de trayectoria de vuelo en la sefializacién de peticién
de informacién de equipo de usuario porta el numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo. Una unidad de
informacién de un informe de informacion de trayectoria de vuelo en la sefializacidn de respuesta de informacién
de equipo de usuario porta informacién de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado.

En una realizacién a modo de ejemplo, se proporciona un dispositivo para transmitir informacion de vuelo. El
dispositivo incluye: un procesador y una memoria. La memoria esta configurada para almacenar instrucciones
ejecutables por el procesador. El procesador esta configurado para: recibir una sefalizacién de peticion de
informacién de equipo de usuario enviada por la estacion base, portando la sefializacién de peticion de
informacidén de equipo de usuario el numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse; y
enviar una sefializacion de respuesta de informacién de equipo de usuario a la estaciéon base, portando la
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seflalizacidén de respuesta de informacién de equipo de usuario informacidon de puntos de trayectoria de vuelo del
vehiculo aéreo no tripulado que no son mas que el nimero maximo de puntos de trayectoria de vuelo.

Se proporciona un medio de almacenamiento legible por ordenador. Instrucciones en el medio de
almacenamiento legible por ordenador estan configuradas para hacer que un dispositivo ejecute el método
anterior para transmitir la informacién de vuelo cuando se ejecutan por el procesador en el dispositivo. El método
incluye: recibir una sefalizacién de peticién de informacién de equipo de usuario enviada por la estacién base,
portando la sefalizaciéon de peticidon de informaciéon de equipo de usuario el nUmero méaximo de puntos de
trayectoria de vuelo que van a notificarse; y enviar una sefializacién de respuesta de informacién de equipo de
usuario a la estaciéon base, portando la sefializacién de respuesta de informacion de equipo de usuario la
informacidén de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son méas que el nimero
maximo de puntos de trayectoria de vuelo.

La figura 15 es un diagrama de bloques que ilustra un dispositivo 1500 para sincronizar datos segun una
realizacién a modo de ejemplo. Por ejemplo, el dispositivo 1500 puede proporcionarse como un ordenador.
Haciendo referencia a la figura 15, el dispositivo 1500 incluye un componente de procesamiento 1522, que
incluye ademas uno o mas procesadores, y un recurso de memoria representado por una memoria 1532 para
almacenar instrucciones ejecutables por el componente de procesamiento 1522, tales como una aplicacién. La
aplicacion almacenada en la memoria 1532 puede incluir uno 0 mas mddulos, correspondiendo cada uno a un
conjunto de instrucciones. Ademas, el componente de procesamiento 1522 esta configurado para ejecutar
instrucciones para realizar el método para sincronizar datos.

El dispositivo 1500 también puede incluir un componente de potencia 1526 configurado para realizar gestion de
potencia del dispositivo 1500, un interfaz de red cableada o inalambrica 1550 configurada para conectar el
dispositivo 1500 a una red, y una interfaz de entrada/salida (I/0) 1558. El dispositivo 1500 puede hacer funcionar
un sistema operativo almacenado en la memoria 1532, tal como Windows ServerTM, Mac OS XTM, UnixTM,
LinuxTM, FreeBSDTM o similares.

En una realizacién a modo de ejemplo, se proporciona un dispositivo para transmitir informacion de vuelo. El
dispositivo incluye: un procesador y una memoria. La memoria esta configurada para almacenar instrucciones
ejecutables por el procesador. El procesador esta configurado para: recibir una sefializacién de control de
recursos de radio (RRC) en un procedimiento de procesamiento de RRC, portando la sefializacion de RRC el
numero de puntos de trayectoria de vuelo de un vehiculo aéreo no tripulado; y obtener y almacenar el niumero de
puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado analizando sintacticamente la sefalizacién de
RRC.

El procesador también puede estar configurado para ejecutar: el procedimiento de procesamiento de RRC que
incluye al menos uno de: un procedimiento de reconfiguracién de conexién de RRC, un procedimiento de
reestablecimiento de conexion de RRC, un procedimiento de reanudaciéon de conexiéon de RRC y un
procedimiento de establecimiento de conexidén de RRC.

En el procedimiento de reconfiguraciéon de conexion de RRC, la sefializacién de RRC incluye una sefializacion de
terminacién de reconfiguracién de conexion de RRC. En el procedimiento de reestablecimiento de conexion de
RRC, la sefializacién de RRC incluye una sefializacion de terminacion de reestablecimiento de conexion de RRC.
En el procedimiento de reanudacién de conexion de RRC, la sefializacién de RRC incluye una sefializacion de
terminacion de reanudacion de conexion de RRC. En el procedimiento de establecimiento de conexién de RRC,
la sefializacién de RRC incluye una sefializacion de terminacion de establecimiento de conexion de RRC.

El procesador también puede estar configurado para: enviar una sefializaciéon de peticién de informacion de
equipo de usuario al vehiculo aéreo no tripulado, portando la sefializacion de peticion de informacidén de equipo
de usuario el numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse; y recibir una sefializacién
de respuesta de informacion de equipo de usuario enviada por el vehiculo aéreo no tripulado, portando la
seflalizacidén de respuesta de informacién de equipo de usuario informacidon de puntos de trayectoria de vuelo del
vehiculo aéreo no tripulado que no son mas que el nimero maximo de puntos de trayectoria de vuelo.

Una unidad de informacidon de una peticidon de informacion de trayectoria de vuelo en la sefializacién de peticién
de informacién de equipo de usuario porta el numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo. Una unidad de
informacién de un informe de informacion de trayectoria de vuelo en la sefializacidn de respuesta de informacién
de equipo de usuario porta la informacién de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado.

Se proporciona un medio de almacenamiento legible por ordenador. Instrucciones en el medio de
almacenamiento legible por ordenador estan configuradas para hacer que un dispositivo ejecute el método
anterior para transmitir la informacién de vuelo cuando se ejecutan por el procesador en el dispositivo. El método
incluye: recibir una sefializacion de control de recursos de radio (RRC) en un procedimiento de procesamiento de
RRC, portando la sefializacion de RRC el numero de puntos de trayectoria de vuelo de un vehiculo aéreo no
tripulado; y obtener y almacenar el niumero de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado
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analizando sintacticamente la sefializacién de RRC.

Las instrucciones en el medio de almacenamiento legible por ordenador estan configuradas para ejecutar: el
procedimiento de procesamiento de RRC que incluye al menos uno de: un procedimiento de reconfiguracién de
conexién de RRC, un procedimiento de reestablecimiento de conexidon de RRC, un procedimiento de
reanudacion de conexién de RRC y un procedimiento de establecimiento de conexién de RRC.

En el procedimiento de reconfiguraciéon de conexion de RRC, la sefializacién de RRC incluye una sefializacion de
terminacién de reconfiguracién de conexion de RRC. En el procedimiento de reestablecimiento de conexion de
RRC, la sefializacién de RRC incluye una sefializacion de terminacion de reestablecimiento de conexion de RRC.
En el procedimiento de reanudacién de conexion de RRC, la sefializacién de RRC incluye una sefializacion de
terminacion de reanudacion de conexion de RRC. En el procedimiento de establecimiento de conexién de RRC,
la sefializacién de RRC incluye una sefializacion de terminacion de establecimiento de conexion de RRC.

Las instrucciones en el medio de almacenamiento legible por ordenador estan configuradas para: enviar una
seflalizaciéon de peticién de informacion de equipo de usuario al vehiculo aéreo no tripulado, portando la
seflalizacién de peticién de informacion de equipo de usuario el nUmero maximo de puntos de trayectoria de
vuelo que van a notificarse; y recibir una sefializacién de respuesta de informaciéon de equipo de usuario enviada
por el vehiculo aéreo no tripulado, portando la sefializacidon de respuesta de informacién de equipo de usuario
informacidén de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son méas que el nimero
maximo de puntos de trayectoria de vuelo.

Una unidad de informacidon de una peticidon de informacion de trayectoria de vuelo en la sefializacién de peticién
de informacién de equipo de usuario porta el numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo. Una unidad de
informacién de un informe de informacion de trayectoria de vuelo en la sefializacidn de respuesta de informacién
de equipo de usuario porta la informacién de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado.

En una realizacién a modo de ejemplo, se proporciona un dispositivo para transmitir informacion de vuelo. El
dispositivo incluye: un procesador y una memoria. La memoria esta configurada para almacenar instrucciones
ejecutables por el procesador. El procesador esta configurado para:

En una realizacién a modo de ejemplo, se proporciona un dispositivo para transmitir informacion de vuelo. El
dispositivo incluye: un procesador y una memoria. La memoria esta configurada para almacenar instrucciones
ejecutables por el procesador. El procesador esta configurado para: enviar una sefalizacién de peticion de
informacidén de equipo de usuario a un vehiculo aéreo no tripulado, portando la sefializacion de peticién de
informacidén de equipo de usuario el numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse; y
recibir una sefializacién de respuesta de informacién de equipo de usuario enviada por el vehiculo aéreo no
tripulado, portando la sefializacion de respuesta de informacidén de equipo de usuario informacién de puntos de
trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son mas que el nUmero maximo de puntos de
trayectoria de vuelo.

Se proporciona un medio de almacenamiento legible por ordenador. Instrucciones en el medio de
almacenamiento legible por ordenador estan configuradas para hacer que un dispositivo ejecute el método
anterior para transmitir la informacién de vuelo cuando se ejecutan por el procesador en el dispositivo. El método
incluye: enviar una sefializacion de peticion de informacién de equipo de usuario a un vehiculo aéreo no
tripulado, portando la sefalizacién de peticion de informacidén de equipo de usuario el nUmero méaximo de puntos
de trayectoria de vuelo que van a notificarse; y recibir una sefializacion de respuesta de informacién de equipo de
usuario enviada por el vehiculo aéreo no tripulado, portando la sefializaciéon de respuesta de informacion de
equipo de usuario informacion de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado que no son mas
que el nimero maximo de puntos de trayectoria de vuelo.
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REIVINDICACIONES

Método para transmitir informacién de vuelo, aplicado a un lado de vehiculo aéreo no tripulado,
comprendiendo el método:

generar (101; 201) una sefializacion de control de recursos de radio (RRC) en un procedimiento de
procesamiento de RRC, portando la sefializacion de RRC el niumero de puntos de trayectoria de vuelo
del vehiculo aéreo no tripulado; y

enviar (102; 202) la sefalizacion de RRC a una estacion base;

estando caracterizado porque, el procedimiento de procesamiento de RRC comprende al menos uno de:
un procedimiento de reconfiguracion de conexién de RRC, un procedimiento de reestablecimiento de
conexion de RRC, un procedimiento de reanudacion de conexién de RRC y un procedimiento de
establecimiento de conexién de RRC;

en el procedimiento de reconfiguracidn de conexion de RRC, la sefializacion de RRC comprende una
sefializacién de terminacion de reconfiguracion de conexidén de RRC;

en el procedimiento de reestablecimiento de conexién de RRC, la sefializacion de RRC comprende una
sefializacién de terminaciéon de reestablecimiento de conexion de RRC;

en el procedimiento de reanudacién de conexién de RRC, la sefializacion de RRC comprende una
sefializacién de terminacién de reanudacién de conexion de RRC; y

en el procedimiento de establecimiento de conexién de RRC, la sefializacién de RRC comprende una
sefializacién de terminacion de establecimiento de conexién de RRC.

Método segun la reivindicacion 1, que comprende ademas:

recibir (203) una sefalizacién de peticién de informacién de equipo de usuario enviada por la estacion
base, portando la sefializacion de peticidon de informacién de equipo de usuario el nimero maximo de
puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse; y

enviar (204) una sefializacion de respuesta de informacién de equipo de usuario a la estacién base,
portando la sefializacion de respuesta de informacion de equipo de usuario informacion de puntos de
trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado, no siendo los puntos de trayectoria de vuelo del
vehiculo aéreo no tripulado mas que el numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo.

Método segun la reivindicacion 2, en el que una unidad de informacién de una peticion de informacion
de trayectoria de vuelo en la sefalizacién de peticién de informacién de equipo de usuario porta el
numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo; y

una unidad de informacion de un informe de informacion de trayectoria de vuelo en la sefializacion de
respuesta de informacion de equipo de usuario porta la informacion de los puntos de trayectoria de
vuelo del vehiculo aéreo no tripulado.

Método para transmitir informacion de vuelo, aplicado a un lado de estacion base, comprendiendo el
método:

recibir (301; 401) una sefializacion de control de recursos de radio (RRC) en un procedimiento de
procesamiento de RRC, portando la sefializacion de RRC el niumero de puntos de trayectoria de vuelo
de un vehiculo aéreo no tripulado; y

obtener (302; 402) y almacenar el numero de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no
tripulado analizando sintacticamente la sefializacién de RRC,;

estando caracterizado porque, el procedimiento de procesamiento de RRC comprende al menos uno de:
un procedimiento de reconfiguracion de conexién de RRC, un procedimiento de reestablecimiento de
conexion de RRC, un procedimiento de reanudacion de conexién de RRC y un procedimiento de
establecimiento de conexién de RRC;

en el procedimiento de reconfiguracidn de conexion de RRC, la sefializacion de RRC comprende una
sefializacién de terminacion de reconfiguracion de conexidén de RRC;

en el procedimiento de reestablecimiento de conexién de RRC, la sefializacion de RRC comprende una
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sefializacién de terminaciéon de reestablecimiento de conexion de RRC;

en el procedimiento de reanudacién de conexién de RRC, la sefializacion de RRC comprende una
sefializacién de terminacién de reanudacién de conexion de RRC; y

en el procedimiento de establecimiento de conexién de RRC, la sefializacién de RRC comprende una
sefializacién de terminacion de establecimiento de conexién de RRC.

Método segun la reivindicacion 4, que comprende ademas:

enviar (403) una seflalizacion de peticion de informacion de equipo de usuario al vehiculo aéreo no
tripulado, portando la sefializacion de peticidon de informacion de equipo de usuario el nimero maximo
de puntos de trayectoria de vuelo que van a notificarse; y

recibir (404) una sefalizacién de respuesta de informacidon de equipo de usuario enviada por el vehiculo
aéreo no tripulado, portando la sefializacidon de respuesta de informacion de equipo de usuario
informacidn de puntos de trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado, no siendo los puntos de
trayectoria de vuelo del vehiculo aéreo no tripulado mas que el nimero maximo de puntos de trayectoria
de vuelo.

Método segun la reivindicacion 5, en el que una unidad de informacién de una peticion de informacion
de trayectoria de vuelo en la sefalizacién de peticién de informacién de equipo de usuario porta el
numero maximo de puntos de trayectoria de vuelo; y

una unidad de informacion de un informe de informacion de trayectoria de vuelo en la sefializacion de
respuesta de informacion de equipo de usuario porta la informacion de los puntos de trayectoria de
vuelo del vehiculo aéreo no tripulado.

Dispositivo para transmitir informacidn de vuelo, que comprende:

un procesador; y

una memoria configurada para almacenar instrucciones ejecutables por el procesador,

en el que, cuando se ejecutan las instrucciones por el procesador, el procesador esta configurado para
ejecutar un método para transmitir informacién de vuelo segun una cualquiera de las reivindicaciones 1
a 3, 0 un método para transmitir informacién de vuelo segln una cualquiera de las reivindicaciones 4 a
6.

Medio de almacenamiento legible por ordenador que tiene un programa informatico almacenado en el

mismo, en el que el programa informatico esta configurado para hacer que un procesador implemente
un método segln una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6 cuando se ejecuta por el procesador.
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fripufado mentres que ¢ nimero méxims de punios de travectoria de vaglo
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un vehiculo adreo no tnpulado geners wns sefializacidn de control de recursos de redio
{RRC) en un pocedionents de prvesaspento de RRC. v in sefiabzacide de RRC poda
¢ nimero de puntos de travectonia de voelo def vehiculo agren no inpulade

el vehiculo adreo no ripuladoe eovia la sebalizacién de RRC a una
estacion hase

13 estacion base envia una s@

fzacttn de petiadn de smitrmacion de equipo de usuaric
al vehiculo aéren no tnpaladn, v la sonhizacion de peticidn

§ de mbbrmacion de equipe de
usuario porfa el nlimero médximo de puntos de fraveptor

2 vuelo Gue van a notifcarse

el vebioudo adreo no topalade snvia uaa sefiad

NI

zaciG de respussty de mommacitn de

cquipo de uswario 3 ke ostacidn base, v la selializacidn Je rospuests de nfommacian de
equipo de usnario porta iformacidn de punios de travertoria de veele ded vehicalo

aéven po tripulade menores que ¢l nivero subamw de puntos de ravectoria de voelo

FIG. 5
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y Jai

<« /"" 503

/r—' 601

enviar yoa sefalizacida de petcitn de mformacion de equipe de nsmno al vehionlo
aéreo no tripulado, portando Is seialzacidn de paticion de wlfoomaciin de equipo de
nsuario el nimero maximo de puntos de travectoria de vuele gue van a notificarse

recibir wna sefializacson de respuesta de infonnacion de equipe de usuano enviada por

of vehiculo adreo ne tipelado, portande 12 sefalizacion de respussta de mbormacitn de

eqmpo de nwado nformacion de partos de trayectona de vaelo del vebioudo adres no
tripulado menores que of ndmero mdximo de pantos de travectona de vuelo

FIG. 6
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701
il

recibir ina sefializacion de peticién de mformacién de equipe de usuario enviada por
una estacion base, purtando 1a sefhzacidn de peticion de informacion de equipo de
usuario of olmero maome de pontos de travectoria de voelo gue van anotificarse

3

]  w

enviar una sefializactdn de respaesta de toformanion de equipe de osuanio a la

estacion hase, portando la sefalizacion de respuesta de mformacidn de equipo

de usoario imforntacion de puntos de trayectoria de vuelo del vehicalo aéreo no
inpulado menores que el olimero maxamo de panios de avedtorta de voelo
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