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(54)实用新型名称

一种电机锁体的连杆装置及电机锁体

(57)摘要

本实用新型提供的电机锁体的连杆装置及

电机锁体，通过在电机锁体内设置电机装置、连

杆和开锁组件，连杆的一端连接至电机装置，该

电机装置带动连杆沿其长度的方向上下运动，连

杆的另一端连接至开锁组件，连杆带动开锁组件

转动；电机装置工作时带动连杆沿其长度方向运

动，进一步带动开锁组件转动，从而实现电机锁

体的开锁与解锁，布局简单且稳定可靠。
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1.一种电机锁体(100)的连杆装置，其特征在于，所述连杆装置设置在锁盒内，所述连

杆装置包括电机装置(20)、连杆(30)和开锁拨片(40)，所述连杆(30)的一端连接至所述电

机装置(20)，所述电机装置(20)带动所述连杆(30)沿所述连杆(30)长度的方向上下运动，

所述连杆(30)的另一端连接至所述开锁拨片(40)，所述连杆(30)带动所述开锁拨片(40)转

动。

2.如权利要求1所述的电机锁体(100)的连杆装置，其特征在于，所述开锁拨片(40)包

括第三拨杆(43)，所述第三拨杆(43)连接至所述连杆(30)的一端。

3.如权利要求2所述的电机锁体(100)的连杆装置，其特征在于，所述连杆(30)上设有

第一开孔(31)，所述第三拨杆(43)上设置有与所述第一开孔(31)相配合的固定销(431)，所

述固定销(431)可在所述第一开孔(31)内自由转动，所述连杆(30)向上或者向下移动时，所

述固定销(431)受力带动所述第三拨杆(43)转动并开锁。

4.如权利要求3所述的电机锁体(100)的连杆装置，其特征在于，所述开锁拨片(40)还

包括第一拨杆(41)，所述第一拨杆(41)与第一锁舌组件(50)接触且不连接。

5.如权利要求4所述的电机锁体(100)的连杆装置，其特征在于，所述第一锁舌组件

(50)包括斜舌(51)和与所述斜舌(51)的一端固定连接的推动杆(52)，所述推动杆(52)上设

置有滑动片(521)，所述第一拨杆(41)抵靠所述滑动片(521)。

6.如权利要求1所述的电机锁体(100)的连杆装置，其特征在于，所述电机装置(20)包

括电机(21)和连接至所述电机(21)的齿轮组件(22)，所述齿轮组件(22)包括多个齿轮

(221)。

7.如权利要求6所述的电机锁体(100)的连杆装置，其特征在于，所述连杆(30)的一端

固定连接有齿条(32)，所述齿条(32)与所述齿轮组件(22)中的至少一个所述齿轮(221)相

啮合。

8.一种电机锁体(100)，其特征在于，包括如权利要求1至7任一项所述的连杆装置。
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一种电机锁体的连杆装置及电机锁体

技术领域

[0001] 本实用新型涉及锁具技术领域，且特别是涉及一种电机锁体的连杆装置及电机锁

体。

背景技术

[0002] 机械锁具已经在众多领域获得广泛应用，从日常生活中的抽屉锁、防盗门锁，到保

险柜、保险箱所用到的机械密码锁，再到工业场所的机房、机柜所用到的工业柜锁，其起到

基本的安全管控方式。但由于技术的发展，目前通过纯机械结构的机械锁具已经难以起到

完善的安全保障，从而需要考虑采用具有控制作用的电子器件对锁具进行必要的改进。目

前，电子锁逐渐得以普及和应用，电子密码锁逐渐代替传统的机械式密码锁，其克服了机械

式密码锁密码量少、安全性能差的缺点，使密码锁无论在技术上还是在性能上都大大提高

一步。

[0003] 现有技术中，一般电子锁都是通过电机装置带动机械锁体运动，从而实现开锁与

上锁，但是将机械锁体与电机装置整合在一个机构中，需要较大的体积和复杂的布局设计。

实用新型内容

[0004] 本实用新型的目的在于提供一种电机锁体的连杆装置及电机锁体，以解决现有技

术中电机锁体中电机装置与机械锁体不易整合的问题。

[0005] 本实用新型解决其技术问题是采用以下的技术方案来实现的。

[0006] 本实用新型提供一种电机锁体的连杆装置，连杆装置设置在锁盒内，连杆装置包

括电机装置、连杆和开锁组件，连杆的一端连接至电机装置，电机装置带动连杆沿其长度的

方向上下运动，连杆的另一端连接至开锁组件，连杆带动开锁组件转动。

[0007] 进一步地，电机装置包括电机和连接至电机的齿轮组件，齿轮组件包括多个齿轮。

[0008] 进一步地，连杆的一端固定连接有齿条，齿条与齿轮组件中的至少一个齿轮相啮

合。

[0009] 进一步地，开锁组件包括开锁拨片，开锁拨片包括第三拨杆，第三拨杆连接至连杆

的一端。

[0010] 进一步地，连杆上设有第一开孔，第三拨杆上设置有与第一开孔相配合的固定销，

固定销可在第一开孔内自由转动，连杆向上或者向下移动时，固定销受力带动第三拨杆转

动并开锁。

[0011] 进一步地，开锁拨片还包括第一拨杆，第一拨杆与第一锁舌组件接触且不连接。

[0012] 进一步地，第一锁舌组件包括斜舌和与斜舌的一端固定连接的推动杆，推动杆上

设置有滑动片，第一拨杆抵靠滑动片。

[0013] 本实用新型还提供一种电机锁体，包括如上所述的连杆装置。

[0014] 本实用新型提供的电机锁体的连杆装置及电机锁体，通过在电机锁体内设置电机

装置、连杆和开锁组件，连杆的一端连接至电机装置，该电机装置带动连杆沿其长度的方向
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上下运动，连杆的另一端连接至开锁组件，连杆带动开锁组件转动；电机装置工作时带动连

杆沿其长度方向运动，进一步带动开锁组件转动，从而实现电机锁体的开锁与解锁，布局简

单且稳定可靠。

附图说明

[0015] 图1为本实用新型实施例中电机锁体处于上锁状态的立体结构示意图。

[0016] 图2为图1中的内部结构示意图。

[0017] 图3为图2中另一角度的结构示意图。

[0018] 图4为图1中的平面结构示意图。

具体实施方式

[0019] 为更进一步阐述本实用新型为达成预定实用新型目的所采取的技术方式及功效，

以下结合附图及实施例，对本实用新型的具体实施方式、结构、特征及其功效，详细说明如

后。

[0020] 图1为本实用新型实施例中电机锁体处于上锁状态的立体结构示意图，图2为图1

中的内部结构示意图，图3为图2中另一角度的结构示意图，图4为图1中的平面结构示意图。

请结合图1至图4，本实用新型的实施例提供一种电机锁体100的连杆装置，连杆装置设置在

锁盒10内，连杆装置包括电机装置20、连杆30和开锁拨片40，连杆30的一端连接至电机装置

20，电机装置20带动连杆30沿其长度的方向上下运动，连杆30的另一端连接至开锁拨片40，

连杆30带动开锁拨片40转动。

[0021] 请结合图2，电机装置20包括电机21和连接至电机21的齿轮组件22，齿轮组件22包

括多个齿轮221。具体地，该电机21的一端与该齿轮组件22固定连接，该电机21在转动时，其

将电能转化为机械能输出，从而带动齿轮组件22转动。

[0022] 请结合图2和图4，连杆30的一端固定连接有齿条32，齿条32与齿轮组件22中的至

少一个齿轮221相啮合。当齿轮组件22转动时，会带动该齿条32沿着连杆30的长度的方向上

下运动。

[0023] 进一步地，请结合图2至图4，开锁拨片40包括第三拨杆43，第三拨杆43连接至连杆

30的一端。该连杆30上设有第一开孔31，第三拨杆43上设置有与第一开孔31相配合的固定

销431，固定销431设置在第一开孔31内，即该固定销431可以在第一开孔31内沿着连杆30的

长度方向上下运动。当连杆30向下(靠近齿轮组件22的方向)运动时，会使固定销431受力，

固定销431受力后会带动第三拨杆43转动，从而实现开锁。

[0024] 在其他实施例中，也可以设计成当连杆30向上(远离齿轮组件22的方向)运动时，

固定销431受力后会带动第三拨杆43转动，从而实现开锁。

[0025] 请继续参考图2至图4，第三拨杆43在通过方杆开锁时会主动转动，从而会带动固

定销431旋转，此时，固定销431可在第一开孔31内自由转动，而且，在电机21失效(卡死或者

馈电)时，固定销431仍在第一开孔31内自由转动，即连杆30上的第一开孔31不会影响固定

销431的运动行程，所以也可以在电机21失效时通过方杆或者钥匙进行机械解锁。具体地，

如果通过方杆或者钥匙进行机械开锁时，会带动开锁拨片40转动，设置在开锁拨片40上的

固定销431也会随之转动，并不受电机21失效的影响。
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[0026] 请继续参考图2至与4，开锁拨片40还包括第一拨杆41，第一拨杆41连接至第一锁

舌组件50，该第一锁舌组件50包括斜舌51和与斜舌51的一端固定连接的推动杆52，推动杆

52上设置有滑动片521，第一拨杆41抵靠滑动片521。当电机21正方向转动时，其带动齿轮组

件22转动，齿轮组件22转动时，会带动与其啮合的连杆30的齿条221移动，该齿条221沿着连

杆30的长度的方向向下运动，从而使连杆30带动开锁拨片40转动，从而实现解锁；当电机21

反方向转动时，其带动齿轮组件22转动，齿轮组件22转动时，会带动与其啮合的连杆30的齿

条32移动，该齿条32沿着连杆30的长度的方向向上运动，从而使连杆30带动开锁拨片40转

动，从而实现上锁。

[0027] 本实用新型的实施例还提供一种电机锁体100，包括如上所述的连杆装置。

[0028] 本实用新型提供的电机锁体100的连杆装置及电机锁体100，通过在电机锁体100

内设置电机装置20、连杆30和开锁拨片40，连杆30的一端连接至电机装置20，该电机装置20

带动连杆30沿其长度的方向上下运动，连杆30的另一端连接至开锁拨片40，连杆30带动开

锁拨片40转动；电机装置20工作时带动连杆30沿其长度方向运动，进一步带动开锁拨片40

转动，从而实现电机锁体100的开锁与解锁，布局简单且稳定可靠。

[0029] 在本文中，术语“包括”、“包含”或者其任何其他变体意在涵盖非排他性的包含，除

了包含所列的那些要素，而且还可包含没有明确列出的其他要素。

[0030] 在本文中，所涉及的前、后、上、下等方位词是以附图中零部件位于图中以及零部

件相互之间的位置来定义的，只是为了表达技术方案的清楚及方便。应当理解，所述方位词

的使用不应限制本申请请求保护的范围。

[0031] 在不冲突的情况下，本文中上述实施例及实施例中的特征可以相互结合。

[0032] 以上所述仅为本实用新型的较佳实施例，并不用以限制本实用新型，凡在本实用

新型的精神和原则之内，所作的任何修改、等同替换、改进等，均应包含在本实用新型的保

护范围之内。
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图1
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图2
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图3
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图4
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