CZ 301355 B6

PATENTOVY SPIS

(19} (21 Cislophblitky:  ansa oo
CESKA ,
REPUBLIKA (22) Ptihidseno: 27.10.2000

(30) Préivoptednosti:  14,12.1999 US  09/460,582
(40) Zvelejnéno: 15.08.2001

(Vistnik &, 8/2001)
(47) Udéleno: 16.12.2009
(24) Oznameni o udéleni ve Vasiniku: 27.01.2010
(Véstnik &. 4/2010)
URAD
PROMYSLOVEHO
VLASTNICTVI

(11) Cislo dokumentu:

{13) Druh dokumentu: Bé6
(51) . C1:

CO3B 9353 (2006.01)
CO3B 9/347 (2006.01)

(56) Relevantni dokumenty:
CS 214876; CZ 299272, CZ 1998-3578; CS 244441,

(73) Majitel patentu:
EMHART GLASS S. A, Cham, CH
(72) Pivodce:
Fenton Frank Alan, Granby, CT, US
Brown Stephen J., North Granby, CT, US
(74) Zastupce:
Hak, Janedek & Svestka, Patentova a mamkovi

kancelat, RNDr. Roman Hak, U Prithonu 5, Praha 7,
17000

(54) Néazev vynalezu:
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{57) Anotace:

IS stroj zahrnujici alespet jednu sekei s formovou stanici, v
niZ se ¢innogt tvafeni skla provadi ve forme, zahrnujicl
protilehlé dvojice polovin (56A, 5B, 56C) formy, znichz
kazdi polovina (56A, 56B, 56C) formy mé urdity pritmér (D1,
D2, D3) prstence, kiery mize byt rizny v rimei zvoleného
rozsahu, a rovinny ptittaény povrch (714, 71B, 71 O), Kery je
urcen pro ptitlatny styk s rovinmym piitlagnym povrchem
{71A, 71B, 71C) druhé poioviny (56A, 56B, 36C) formy v
zaviene poloze formy, pHitem? tento IS stroj obsahuje

dvojici protilehlych dr2aka forem pro drZeni alespod jedné
protilehlé dvojice polovin (56A. 56B. 56C) formy, pridems
tyto protilehlé drzaky forem se mohou pfemisfovat smérem ke
stiedové ose (90) formy a od sttedové osy (90) formy, a
sestavu hnacich prosttedki pro pfemistovini uvedenych
drikil forem o ptedem stanovenou vzdalenost z oteviené
polohy formy do zaviené polohy formy, pfitems tato pfedem
stanovena vzdalenost je ptimou funkci priméru (D1, D2, D3)
prstence polovin (56A. 36B, 56C) formy, které dr2aky forem
nesou.
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IS stroj

Oblast techniky

Predkladany vynalez se tyka strojniho zafizeni pro vyrobu sklenénych nidob, a zv1asté se zame-
tuje na IS stroj (stroj s jednotlivymi sekcemi).

Dosavadni stav techniky

IS stroj (stroj s jednotlivymi sekcemi, dale jen IS stroj) mé urdity pocet stejnych sekei, z nichZ
kazda ma predni stanici, do které se umist'uje jedna nebo vice neZ jedna dévka roztavené sklovi-
ny a pietvali tyto davky roztavené skloviny do podoby banék majicich na spodku otvor se zavi-
tem (Usti), a foukaci, kone&nou stanici, jeZ ptijima uvedené bariky a pretvafi je do podoby vzpii-
mené stojicich lahvi s dstim sméfujicim vzhiiru. Predni stanice obsahuje protilehlé dvojice polo-
vin prednich forem a konefna stanice obsahuje protilehlé dvojice konegnych forem. KaZda
z polovin formy je nesena na vloZce, ktera je namontované na ramenu nebo drZiku, jenZ se miZe
ptemistovat mezi otevienou polohou a zavienou polohou.

Velikosti IS stroji se odvozuji od stredovych vzdalenosti, tj. maximalniho priméru t¢lesa nado-
by. Obvyklé stfedové vzdalenosti 1S stroje se oznaduji jako dvoji ddvka (zkratka ,,DG™) 4 1/4”
(tj. 10,795 cm) a troji davka (zkratka ,,TG*) 3" (tj. 7,62 ¢m). Rozdiiné nadoby vyZaduji rozdilné
rozsahy chlazeni, a proto se bude s vét3imi pozadavky na chlazeni zvétSovat pramér formy (a vy-
tvaret tak v&t3i prostor pro svislé chladici prichody). V souladu s tim miZe mit forma DG 4 1/4”
primér prstence (,band diameter) 4 5/8° (tj. 11,75 cm) nebo 57" (4. 12,7 ¢cm) a forma DG 57
milZe mit primér prstence 4 5/8°° (tj. 11,75 cm), 4 1/8”" (). 13,02 cm) nebo 6" (. 15,24 cm).
Prstenec formy je umistén v tvarové odpovidajici obvodové drZce, kterd je vymezena na nosné
vloZce.

Jednou konstantou je poloha rovinného &ela formy. Vysledkem- toho je, Ze se zvétSovanim pri-
méru prstence se rozmér nosné vlozky musi inverzné zmen3ovat. To znamena, Ze kazdy prumér
prstence formy mé svou ptifazenou viozku, a Ze s kazdou zménou priméru prstence nebo nasta-
veni (dvoji/troji davka) se musi ménit jak formy, tak i vioZky.

Podstata vyvnalezu

Na zaklad® uvedenych skutenosti je cilem tohoto vynalezu poskytnout takovy IS stroj, ktery
vyzaduje zdsobu mensiho poétu vloZek a ve kterém se primér prstence formy mize ménit bez
ménéni viozky.

V souladu s tim pfedkladany vynaiez poskytuje IS stroj zahrnujici alespoii jednu sekci s formo-
vou stanici, v niZ se ¢innost tvafeni skla provadi ve formé zahrnujici protilehlé dvojice polovin
formy, z nich kazd4 polovina formy ma urgity primér prstence, ktery miZe byt rizny v ramei
zvoleného rozsahu, a rovinny pfitlacny povrch, ktery je uréen pro pfitlaény styk s rovinnym
pritlaénym povrchem druhé poloviny formy v zaviené poloze formy, pi¢emz tento IS stroj obsa-
huje

dvojici protilehlych drzakii forem pro drzeni alespoii jedné protilehlé dvojice polovin formy,
pfidemz tyto protilehlé drzaky forem se mohou premistovat smérem ke stredove ose formy a od
stfedove osy formy, a
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sestavu hnacich prostfedki pro pfemistovani uvedenych drzaki forem o pfedem stanovenou
vzadlenost Z vieviené pulolty formy dv zaviené polohy formy, pfidemz iaio pfedem stanovena
vzdalenost je pfimou funkei rozméru praméru prstence polovin formy, které drzaky forem nesou.

Dalsi cile a vyhody piedkladaného vynalezu budou ziejméjii z nasledujici &asti tohoto popisua z

piipojenych vyobrazeni, ktera v souladu s pravidly patentovych ustanoveni piedvadéji vyhodné
provedeni zahmujici principy tohoto vynélezu.

Pitehled obrazk( na vvkresech

Obr. 1 je schematicky nakres IS stroje majiciho ur¢ity pocet stejnych sekci, kdy kazda z téchto
sekci ma predni stanici a konednou stanici, pfi¢emZ kazd4 z téchto stanic ma mechanismus pro
otvirani a zavirani forem, ktery obsahuje dvojici protilehlych mechanismii pro neseni forem;

Obr. 2 je piicny fez pfevodové a hnaci sestavy jednoho z mechanismii pro neseni forem, které je
soucasti mechanismu pro otvirani a zavirani forem z pohledu bokorysu;

Obr. 3 perspektivni pohled znazoriujici sestavu drziku formy, ktery je pfipevnén k pievodovce
Zznazornéné na obr. 2;

Obr. 4 je pohled zndzorijici ti formy rozdilné velikosti, ptipevnéné k vlozce;

wrw

Obr. 5 je pfi€ny fez podle roviny 5 — 5, nakreslené na obr. 4,
Obr. 6 je pri¢ny fez podle roviny 6 ~ 6, nakreslené na obr. 4; a

Obr. 7 je pohled znazorfiujici dvé formy rozdilné velikosti, piipevnéné k vloZce, majici alterna-
tivni provedeni.

Piiklady provedeni vynilezu

IS stroj 10 obsahuje urdity pocet (obvykle 6, 8, 10 nebo 12) sekci 11. Konvenéni sekce ma podo-
bu skrifiového ramu nebo sekéni sk¥ing, ktera obsahuje nebo nese mechanismus sekce. Kazda
sekce obsahuje predni stanici 12, kterd ma oteviraci a uzaviraci mechanismus pro prenaseni pred-
nich forem, do nichz jsou pfid€lovany jednotlivé dévky roztavené skloviny, které jsou pfeméfio-
vany do banék, a kone¢nou stanici 13, ktera ma otviraci a zaviraci mechanismus pro pfenaseni
koneénych forem, do nichz vstupuji bafiky, které se nasledné petvafeji do podoby hotovych
lahvi. V jednom cyklu kazdé sekce mize byt zpracovavana jedna, dvé, tii nebo &tyfi davky rozta-
vené skloviny, a kazdy stroj bude v zavislosti na po&tu dédvek roztavené skloviny, které se soudas-
né zpracovavaji v kazdé sekci v pribéhu jednoho cyklu (nastaveni stroje), oznagovan jako stroj
pro jednu davku roztavené skloviny, stroj pro dvé davky roztavené skloviny, stroj pro i davky
roztavené skloviny (pfedvedené provedeni) nebo stroj pro ¢tyfi davky roztavené skloviny.

Kazdy mechanismus pro otvirani a zavirdni forem se sklida z protilehlé dvojice mechanismi: 16
pro neseni formy (obr. 2 a 3). Hnaci systém mechanismu pro neseni formy obsahuje servomotor
18 (s prisludnou pfevodovou skfini a/nebo zafizenim pro ménéni sméru) majici otoény vystup
v podobé vietena 20, které je piipojeno prostiednictvim spoje 24 k vodicimu roubu 22 (napfi-
klad kulovému nebo lichobéznikovému), na jehoZ horni ¢4sti je vytvofen pravostranny zavit a na
JjehoZ dolni Casti je vytvofen levostranny zavit. Kryt 26, ktery je pfipevnén na vrchni sténé 27
sekEniho ramu, podpird vodici sroub 22. Vodici sroub 22 je pfipojen k prostredku pro pfevod
z ota€ivého na pfimocary pohyb, ktery obsahuje maticové prostfedky, zahrnujici dolni matici 28
s levotodivym zavitern a horni matici 30 s pravotodivym zavitem, které jsou umistény na vodicim
Sroubu. Prostfedek pro pfevod z otagivého na pfimocary pohyb navic obsahuje prostiedky pro
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ptipojeni matic 28, 30 k drzaku formy, zahmujici prvni dvojici ¢lanki 32, pfipojenych na jednom
konci k horni matici 30, druhou dvojici ¢lénkd 34, pfipojenych na jednom konci k dolni matici
28, a tfmen 36 s vodorovnym otvorem, nesoucim pfi¢ny, vodorovny otoény htidel 40, ke kterému
jsou otoéné ptipojeny druhé konce &lankii 32, 34. Tfmen 36 také obsahuje svisly otvor 42, do
kterého otoéné vstupuje svisly otoény hiidel 44 drzéku forem. V diisledku toho bude otaleni
vodiciho roubu 22 jednim smérem ndsledné pfisunovat drzak formy smérem k protilehiému
mechanismu 16 pro neseni formy a naopak.

Kazdy drzak formy mé nosi& 50 (obr. 3), k némuz jsou p¥ipevnény vodici tyde 52, které vstupuyi
do odpovidajicich kluznych loZisek (nejsou predvedena) v krytu tak, 7e se drzak formy mize
pfemistovat do zaviené polohy formy a zpét do oteviené polohy formy. Homi a dolni viozky 54,
které nesou poloviny formy, jsou pfipevnény k nosiéi 50 pomoci htidele 44, ktery prochazi
svislymi otvory v nosi¢i 50, ve vlozkach 54 a ve tfmenu 36.

Obr. 4 znazortiuje drzak formy pro koneénou, foukaci stanici 13, ktery bude v podminkach pro-
vozu drzet tii stejné poloviny koneénych forem. Pro GZely znazorn€ni toto vyobrazeni predvadi
t¥i rozdilné poloviny 56A, 56B, 56C forem, jejichz useky 70A, 70B, 70C vymezujici primér
prstence maji rozdilné priméry D1, D2, D3 prstence, které pokryvaji rozsah priimér forem,
které se ve stroji pouzivaji. Kazda polovina 56A, 56B, 56C formy ma také rovinny pfitlany
povrch 71A, 71B, 71C, ktery bude pii uzavieni formy ve stavu pevného piitlateni k odpovidajici-
mu povrchu protilehlé, stejné poloviny formy. S usekem 70A, 70B, 70C, vymezujicim priméer
prstence kazdé poloviny 56A, 56B, 56C formy, tvofi celek prstencovd piiruba 63 se dvéma
segmenty (obr. 5 a 6), z nichz kazdy obsahuje sm&rem dolii vystupujici prstencovy bfit 62. Dvou-
segmentovy prstencovy bfit 62 vstupuje do odpovidajici dvousegmentové drazky 64 ve vloZce 34
(dva segmenty drazky a dva segmenty bfitu jsou odd&leny vystupkem 73, ktery je piipevnén
k vloZce). Viechny tfi dvousegmentové dra¥ky 64 vymezuji stejny vnitini primér 66 a stejny
vnéjsi priamér 68, ktery vytvari vnitini sténa prstencového, smérem vzhiru vy¢nivajiciho zebro-
vého vystupku 82 u piedniho okraje viozky 4.

V pripadé tohoto provedeni maji bfity 62 soustfedné vnitini a vngjsi povrehy (vzhledem ke stiedu
nejvétiiho priméru prstence). V souladu se znamymi postupy pti konstruovéni forem je ve
skuteénosti polomar vnitniho povrchu 69 bfitu 62 pobliz Zebrového vystupku 82 o néco v&tsi nez
polomér vn&jitho povrchu bfitu 62, aby existovala moZnost mirného kyvavého pohybu formy pfi
natlatovani do zavené polohy formy. Aiternativng by biit 62 mohl byt pro kazdy primér formy
vymezen povrchy, které jsou v podstatd soustfedné s primérem prstence, aviak jsou ,Sité na
miru® tak, jak to vyzaduje licovani s dvousegmentovou drizkou.

Na obr. 4 je patmno, Ze pfedni elo 72 kapes pro upevnéni formy je vymezeno polomérem, ktery
odpovida poloméru priméru 70C prstence poloviny 56C nejvétsi formy. V souvislosti s tim se
bude predni Selo 72 vlozky 54 v kazdé poloze nachézet v blizkosti priméru prstence nejvétsi
vlozky 54. Viechny velikosti D1, D2, D3 formy jsou konstrukéné navrzeny tak, aby primer
formy navazoval na pfedni Eelo 72 vlozky 54 v blizkosti vystupku 73 a aby mély dvousegmento-
vé bFity 62. Na vyobrazeni formy 56A je nejlépe vidét, Ze bfit 62 je soustfedny vzhledem k pri-
méru D3 prstence. Vzhledem k tomu, Ze primér btitu D3 se odlifuje od priméry D1 nebo D2
prstence, nebude piiruba 63 mengich forem soustfedna vzhledem k men8im priimérim prstence
a prostor mezi priimérem prstence a prstencovym, vzhiiru vyénivajicim Zebrovym vystupkem 82
bude u predniho &ela 72 vlozky 54 vyplitovat sténova Cast 80, ktera tvofi celek s primérem
prstence. Rozmér této sténové asti 80 se bude ve sméru od vystupku 73 postupné zvétsovat.
V provedeni na obr. 7 je polomér bfitl 62A a draZek 64B pro vstup bfitl prakticky neomezeny.
V tomto provedeni se neuplatiuji Zidné st&nové &asti 80, aviak v kazdém provedeni se takové
sténové ¢dsti 80 mohou nebo nemusi pouzit.

Obr. 4 predvadi tfi formy, které jsou v oteviené poloze, jez je vymezena pfitlatnym povrchem
71A, 71B, 71C formy, nachdzejici se ve vzdélenosti X od stfedové osy 90 forem, Cim jsou formy
vétdf, tim se bude drzak forem muset odtahovat dile dozadu, aby pfemistil pfitlaény povrch 71A,
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71B, 71C poloviny formy do odtazené polohy. Pt ptemistovéni poloviny formy s malym priimé-
rem D do odiaZené poiohy se bude drzdk formy musei premisiii do Ri. PTi piemisi'ovani poiovi-
ny formy s prostfednim primérem D2 do odtaZené polohy se bude drzak formy muset piernistit
do R2 a pii piemist'ovani poloviny formy s velkym primérem D3 do odtazené polohy se bude
drzak formy muset pfemistit do R3. Pfemistovani, které provadi servomotor 18 (obr. 2), se Fidi
premistovacim programem 92 ovladate 94, jenZ bude zajidt'ovat odtahovani drzaki forem do
polohy R1, R2, R3, kde bude pritlany povrch 71A, 71B, 71C forem ve vzdalenosti X od stfedo-
vé osy 90. V souladu s tim bude rozdil ve vzdalenosti mezi odtazenymi polohami u kterychkoliv
dvou z téchto priméri prstencl pfedstavovat polovinu rozdilu mezi priméry prstenci.

Lomeny ahel ¢lanki 32 a 34 se bude v odtazené poloze odliSovat v zdvislosti na rozsahu velikosti
forem. To znamena, Ze se zvétSovanim lomeného uhlu se bude vysledna piitlatna sila zmensovat.
Proto ma ovlada¢ (obr. 2) také program 96 pro fizeni to¢ivého momentu, ktery mize Fidit poza-
dovany todivy moment T jako funkci odtazené polohy X

PATENTOVE NAROKY

1. IS stroj (10), zahrnujici alespori jednu sekei (11) s formovou stanici (12, 13), v niZ se €innost
tvafeni skla provadi ve formé, zahrnujici protilehlé dvojice polovin (56A, 56B, 56C) formy,
z nichZ kazda polovina (56A, 56B, 56C) formy ma uréity primér (D1, D2, D3) prstence, ktery
miize byt rizny v ramci zvoleného rozsahu, a rovinny pfitlaény povrch (T1A, 71B, 71C), ktery je
uren pro pfitlany styk s rovinnym pfitlaénym povrchem (71A, 71B, 71C) druhé poloviny (56A,
56B, 56C) formy v zaviené poloze formy, vyzmacujici se tim, Ze obsahuje

dvojici protilehlych drzaki forem pro drzeni alespoii jedné protilehlé dvojice polovin (56A, 56B,
56C) formy, pti¢emz tyto protilehlé drzaky forem se mohou pfemistovat smérem ke stfedové ose
(90) formy a od stiedové osy (90) formy, a

sestavu hnacich prostiedkl pro premistovani uvedenych drzaki forem o pfedem stanovenou
vzdalenost z oteviené polohy formy do zaviené polohy formy, pfitemz tato pfedem stanovena
vzdalenost je pfimou funkci priméru (D1, D2, D3) prstence polovin (56A, 56B, 56C) formy,
které drzaky forem nesou.

2. ISstroj podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze uvedena sestava hnacich pro-
stfedkli zahrnuje servomotor (18), jenz ma otodny vystup, a prostfedek pro pfevod otogného
vystupu uvedeného servomotoru (18) na piimocary pohyb.

3. ISstroj podle naroku 1, vyzmadujici se tim, Ze &innost tvafeni skla se provadi ve
formé& zahrnujici protilehlé dvojice polovin (564, 56B, 56C) formy, které mohou mit bud’ prvni,
maly primér (D1) prstence, v ramci zvoleného rozsahu, nebo druhy, velky pramér prstence (D2),
vramci zvoleného rozsahu, a Ze oteviena poloha pti pouziti forem s malym primérem (D1)
prstence se nachizi v takové vzdalenosti od oteviené polohy pfi pouZiti forem s velkym priimé-
rem (D2), ktera se rovna jedné poloviné rozdilu mezi primérem (D2) prstence formy s velkym
primérem a prGmérem (D1) prstence formy s malym primérem.

5 vykresi
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