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(57) Anotace:
Zemedglsky stroj pro davkovani, zejména zeme&delsky
stroj (1) pro davkovani osiva a/nebo hnojiva v pevné
nebo kapalné forme obsahuje nejméné jeden zasobnik (2)
davkovaného osiva a/nebo hnojiva v pevné nebo kapalné
formé&, nejméné jeden podpérny prostiedek (3), kterym
jsou zejména kola a/nebo vélec, a nejméné dvé aplikatni
zakizeni (4, 5) davkovaného osiva a/nebo hnojiva v pevné
nebo kapalné formg, kterymi jsou zejména seci botky (6).
Stroj méa nejméng dvé aplikadni zatizeni (4, 5) uloZena na
ramu (7), ktery je vy3kové stavitelny. Nejméné jedno
z aplikaénich zafizeni (4) je na ramu (7) uloZeno vyskové
stabilng a nejmén& jedno dal3i aplikagni zafizeni (5) je na
ramu (7) uloZeno vyskove stavitelnég.
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Zemédélsky stroj pro davkovani

Oblast techniky

Viynalez se tyka zemédélského stroje pro davkovani, zejména zemédélského

stroje pro davkovani osiva a/nebo hnojiva v pevné nebo kapalné formé.

Dosavadni stav techniky

Ze znamého stavu je znama cela fada konstrukci secich strojii. Podstatnou
soucasti téchto strojii jsou Ustroji, kterymi je osivo aplikovano do zemé. Témito
ustrojimi jsou seci botky, které jsou u vétSiny modernich stroju koncipovany jako
kotoucové.

KotouCova seci botka je napfiklad znama =z patentového dokumentu
CZ PV 1995-1203. Zde popsana jednokotoudova seci botka je drzdkem vykyvné
uloZena ve svislé roviné na ramu stroje a ma vyskové stavitelnou hloubkovou vodici
lizinu pro uréeni ukladaci hloubky jednokotouovou seci botkou setého osiva do
pldy. Hloubkova vodici liZina je ulozena na stavécim a pfidrzném prvku upevnéném
na nosném télese a je vykyvna na kyvném kloubu s osou pfiénou ke sméru jizdy, ma
staveci a pfidrzny prvek na nosném télese pfipevnén pomoci nasuvného spoje a
svérného spoje. Na’suvn;’; spoj tvofi kyvny kioub.

DalsSi kotou¢ovd seci botka je znama z patentového dokumentu
CZ PV 2000-1679. Je zde popsanéa dvoudilna vysevni botka seciho stroje ma horni
odlitou Cast a spodni odlitou ¢ast. Jak horni odlita &ast, tak i spodni odlita &ast jsou
opatfeny vyrovnanymi semenovody, do kterych pfichazi odméfené osivo z vysevni
trubice, a které umistuji toto odméfené osivo do vysevni fadky. Horni odlita &ast je
pfipevnéna k rdmu vysevni jednotky a k vysevni trubici prostfednictvim integraini
montazni vidlice. Spodni odlita &ast je opatfena prvnim vzhiru sméfujicim
montaznim vystupkem a druhym vzhiru sméfujicim montaznim vystupkem. Prvni
montazni vystupek je uloZen v zahloubeni, vytvofeném v horni odlité &asti. Druhy
montazni vystupek je ve styku s vysevni stranou horni odlité &asti. Zadni &ast horni
odlite Casti a zadni ¢ast spodni odlité ¢asti jsou opatfeny vyrovnanymi montaznimi
otvory, kterymi prochazi montazni Sroub, pfipeviujici spodni odlitou &ast k horni
odlité ¢asti.
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Ze znamého stavu techniky jsou také znama konstrukéni feSeni, ktera
umoziuji nastaveni hloubky seti, nastaveni polohy secich botek.

Takove feSeni je znamé z mezinarodni patentové prihlasky W08505246, ve
které je popsan mechanismus v davkovacich strojich pro zemédélstvi, jako jsou stroj
pro davkovani osiva, hnojiva v pevné nebo kapalné formé apod., bez predchozi
kultivace pudy oranim, vliaéenim apod., pfiéemZ uvedeny stroj obsahuje ram nebo
podvozek a podpérna kola, ktera jsou vykyvna ve sméru nahoru a doll vzhledem k
ramu puasobenim hnacich prostfedkl, a s davkovacimi radlickami vybavenymi
davkovacimi tryskami na spodnich zadnich stranach radli¢kovych ramen a pruznymi
pryZovymi prihybovymi pfipojovacimi prvky oto&né spojujici horni pfedni stranu
radlickovych ramen k ramu pro umozZnéni omezeného svislého vykyvného pohybu
diskovych radliGek, charakterizovany tim, Ze kazda radlicka se sklada z diskové
radlicky vytvafejici drazku nebo brazdu, pfiéemz diskova radlicka je otoéna kolem
oddéleného radli¢kového ramene vhodné umisténého ve sméru jizdy stroje, dale tim,
Ze radliCky jsou rovnomérné rozdéleny na pfedni fadu a zadni fadu, pfiéemz radlicky
v techto dvou fadach jsou vzajemné lehce posunuty na stranu tak, Ze je dosaZeno
brazd se stejnou roztei, a dale tim, ze kaZdé podpérné kolo je uspofadano pro
fizeni pracovni hloubky dvojice radli¢ek stavécimi prostredky, a Ze uvedené stavéci
prostiedky obsahuji plsobici prostiedky spojujici jedno podpémé kolo s jednou
dvojici radli¢ek, konkrétné jednu radli¢ku v pfedni fadé a jednu sousedni radlicku v
zadni fadé. Nevyhodou tohoto konstrukéniho feSeni je to, Ze nelze individuainé
rozdilné hloubkové nastavit pfedni a zadni fadu secich botek. Hloubka seti piednich
a zadnich secich botek je shodna bez moZnosti odli$ného nastaveni. Hloubka seti se
mizZe pouze kratkodob& zménit v pripadé, kdy pfedni nebo zadni seci botka najede
na pevnou prekazku a jeji pruzné vykyvné uloZeni umozni jeji vychyleni.

Zvy$e uvedeného stavu techniky vyplyva celd fada nevyhod souéasného
stavu techniky, pfiCemZ jako nejvyraznéj$i nevyhoda se jevi to, Ze neexistuje
moznost jednoduchého a pfesného nastaveni hloubky seti, ktera je rozdilna pro
pfedni a zadni fadu secich botek. Jednodu$e feéeno, seci stroje dle stavajiciho
stavu techniky nejsou schopny sit dvojici fad uloZzenych na jednom ramu a opirajicich
se o jednu fadu kopirovacich kol, dvé rlzné hloubky seti, coz by mohlo umozZfiovat
soucasne napfiklad seti dvou odli$nych plodin. Sou€asné neni mozné, v pfipadé
odlisného provozniho opotfebeni pfedni a zadni fady secich botek, nijak korigovat

tento rozdil.
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Cilem vynalezu je konstrukce zafizeni pro davkovani osiva a/nebo hnojiva
v pevneé nebo kapalné formé, které bude umoZiovat takové variabilni vySkové
nastaveni pfedni a zadni fady secich botek, uloZenych na jednom ramu, ktery se

opira o jednu radu kopirovacich kol, které umoZzni seti do dvou rozdilnych hloubek.

Podstata vynalezu

Uvedené nedostatky do zna¢né miry odstrafiuje a cile vynélezu naplfiuje
zemedélsky stroj pro davkovani, zejména zemédéisky stroj pro davkovani osiva
a/nebo hnojiva v pevné nebo kapalné formé, obsahujici nejméné jeden zasobnik
davkovaného osiva a/nebo hnojiva v pevné nebo kapalné formé, nejméné jeden
podpérny prostiedek, kterym jsou zejména kola a/nebo valec, a nejméné dvé
aplikacni zafizeni davkovaného osiva a/nebo hnojiva v pevné nebo kapalné formé,
kterymi jsou zejména seci botky, podle vynalezu jehoZ podstata spoéiva v tom, Ze
nejméné dvé aplikaCni zafizeni jsou uloZzena ramu, ktery je vyskové stavitelny,
pficemZ nejméné jedno z aplikaCnich zafizeni je na rAmu uloZeno vy$kové stabilné a
nejméne jedno dali aplikacni zafizeni je na ramu uloZeno vyskové stavitelné. To
znamena, Ze nejméné jedno z aplikaénich zafizeni je vy$kové nastavitelné do
polohy, ktera je rozdilna od nejméné jednoho dal$iho aplikaéniho zafizeni. Viyhodou
je to, Ze konstrukce je pomérné jednoducha, pfitemz umoziiuje velice presné
nastavit rozdilnou polohu obou aplikaénich zafizeni.

S vyhodou je nejméné jedno aplikagni zafizeni na ramu uloZeno vykyvné.
Toto feseni je funkéné nejvyhodnéjsi, pficemz je sou¢asné i pomérné vyrobné levné.

Viyhodné takeé je, kdyZ je na ramu vySkové stavitelné uloZen nejméné jeden
podpérny prostiedek, ktery je v nejvyhodnéj§im provedeni nejméné jedno kopirovaci
kolo, a kdyZ je souéasné vyskova poloha aplikaéni zafizeni linearné zavisla na
vyskovém pohybu podpérného prostfedku. Vyhodou je to, Ze cela aplikaéni sekce
velice pifesné kopiruje povrch pole, coz umozZiiuje velice pfesné davkovani.

Ve vyhodném provedeni je na ramu uloZena nejméné jedna sekce aplikaénich
zarizeni vySkové stabiiné a nejméné jedna dal$i sekce aplikaéni zafizeni vyskové
stavitelné. UloZeni aplikaénich zafizeni v sekcich pfinasi hlavné zjednoduseni
konstrukce, zmenSeni hmotnosti celého stroje, s &imz souvisi i sniZeni jeho
vyrobnich nakladu.
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Ve vyhodném provedeni je aplikaéni zafizeni vyskové stavitelné pomoci
pohonného prostfedku, ktery mize byt obyéejné tahlo nebo strojni pohon, jako
Sroubovy mechanismus, hydraulicky nebo pneumaticky pist, nebo elektricky aktuator.

Dale je vyhodné, kdyzZ je nejméné jedno aplikacni zafizeni, nebo jeho sekce,
uloZzeno v pomocném ramu, ktery je vykyvné uloZzen na ramu, pfi¢emZ na pomocném
ramu je zaroven uloZzen pohonny prostfedek, ktery je zaroveri uloZen na ramu.

Vyhodné také je, kdyZ je pohonny prostfedek spojen s fidici jednotkou stroje.

Vyhodou zemédeélského stroje pro davkovani je to, Ze ma vykyvné uchyceni
zadni sekce secich botek, které umoZiiuje jednoduché vySkové nastaveni,
umoziiujici pfesné davkovani osiva a/nebo hnojiva, do nejméné dvou individualnich
vyskovych urovni. Velice vyhodné také je to, Ze zavéSeni secich botek a
kopirovaciho kola a jejich vzajemného propojeni je takové, Ze pii zméné nastaveni
polohy zadni fady secich botek je zajiténo shodné hloubkové kopirovani. Vyse
uvedené umoznuje napfiklad sit pfedni a zadni rfadou secich botek dvé odlisné
plodiny do dvou rtiznych hloubek seti, pfiemz je zaji§téno hloubkové kopirovani,
které je pfimo linearné zavislé na kopirovacim kole.

Dalsi velkou vyhodou z vySe uvedenych vlastnosti nepfimo vyplyvajici je to,
ze pfii nestejnomérném opotiebeni predni a zadni sekce secich botek lze nastavit
hloubku seti s ohledem na toto opotfebeni, coZz umoziiuje napfiklad nastaveni

shodné hloubky seti pro piedni i zadni sekci secich botek.

Prehled obrazkii na vykrese

Vynélez bude blize osvétlen pomoci vykresu, na kterém obr. 1 znazorfiuje
prostorovy pohled na celkové usporadani zemédélského stroje pro davkovani, obr. 2
znazorfiuje detailni Celni prostorovy pohled na vyskové stavitelna aplikaéni zafizeni,
obr. 3 znazorfiuje detailni boéni prostorovy pohled na vyskové stavitelna aplikaéni
zafizeni v okamziku, kdy jsou obé nastavena do stejné vysky aplikace osiva a/nebo
hnojiva v pevné nebo kapainé formé, a obr. 4 znazorriuje detailni boéni prostorovy
pohled na vySkové staviteina aplikaéni zafizeni v okamziku, kdy je zadni vySkové
stavitelné aplikani zafizeni nastaveno na jinou vysku aplikace osiva a/nebo hnojiva

v pevné nebo kapalné formé, nez vyskove stabilni aplika¢ni zafizeni.



Priklad provedeni vynalezu

Zemeédelsky stroj 1 (obr. 1) pro davkovani osiva a/nebo hnojiva v pevné nebo
kapalné formé jeden zasobnik 2 davkovaného osiva a/nebo hnojiva v pevné nebo
kapalné formé, dvojici podpérnych prostredkd 3, kterym jsou sekce 12 pojezdovych
kol 15 a sekce 13 kopirovaci kol 14 a dvé sekce §@ aplikaénich zafizeni ig')_
davkovaného osiva a/nebo hnojiva v pevné nebo kapalné formé&, kterymi jsou seci
botky 6. , y

Obé rady §§? (obr. 2, obr. 3, obr. 4) aplikaéni zafizeniﬂ_,{é jsou ulozeny v
ramu 7, na kterém je vySkové stavitelné uloZen podpérny prostiedek 3, kterym je
sekce 13 kopirovacich kol 14.

Ram 7 je vySkové stavitelny pfestavenim jeho vzajemné polohy se sekci 13
kopirovacich kol 14. KaZzdé z kopirovacich kol 14 je prostfednictvim ramena 16
uloZeno na piiéném nosniku 17, ktery je uloZzen na pomocném ramu 18 kopirovacich
kol 14, ktery je uloZen na hlavnim pfiéném nosniku 19. Kazdé z kopirovacich kol 14
je prostiednictvim lanka 24, které je ke kopirovacimu kolu 14 upevnéno pomoci
tahla 23, spojeno obéma secimi botkami 6. Pfiény nosnik 19 je hornim tahlem 20 a
spodnim tahlem 21 paralelogramového zavésu uloZen na zadnim nosniku 22, ktery
je pfipevnén k samonosnému zasobniku 2, ktery je hlavni nosnou &asti
zemeédélského stroje 1.

Jedna sekce 8 aplikagnich zafizeni 4 je na ramu 7 uloZena, prostfednictvim
nosniku 26, vySkové stabilné a druha sekce 9 aplikaéni zafizeni 5 je na ramu 7
uloZena, prostiednictvim nosniku 25, vykyvné vyskové stavitelné.

Na ramu 7 je vykyvné uloZzen pomocny ram 11, na kterém je uloZen nosnik 25
vykyvné sekce 9 aplikacnich zafizeni 5, pficemz v pomocném ramu 11 je zaroverfi
uloZen pohonny prostfedek 10. Pohonny prostiedek 10, kterym je hydraulicky pist, je
zarovefi uloZzen na ramu 7, pfi¢emz vymezuje vzdalenost mezi ramem 7 a pomocnym
ramem 11, provadi tak vySkové nastaveni sekce 9 aplikaéni zafizeni 5.

Pohonny prostfedek 10 je spojen s neznazornénou fidici jednotkou stroje.

Vyskova poloha aplikaéni zafizeni ﬁi@ je linearné zavisla na pohybu
podpérného prostiedku 3, kterym je sekce 13 kopirovacich kol 14.

Pracovni polohy (obr. 3, obr. 4) jednotlivych pracovnich ¢asti zemédélsky
stroj 1 pro davkovani jsou obvykle nastaveny tak, Ze nejprve je nastavena vzajemna
vySkova poloha ramu 7 a sekce 13 kopirovacich kol 14, a nasledné je pohonnym



prostiedkem 10 nastavena vzajemna vySkova poloha ramu 7 a sekce 9 aplikacni
zafizeni 5.

Primyslova vyuzitelnost

Zemédélsky stroj pro davkovani podle vynalezu Ize vyuzit pro davkovani osiva
a/nebo hnojiva v pevné nebo kapalné formé, zejména pro davkovani obojiho do dvou
raznych vyskovych aplika¢nich Grovni.



Seznam vztahovych znacek

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26

zemedelsky stroj

zasobnik

podpérny prostfedek
aplikaéni zafizeni |
aplikaéni zafizeni Il

seci botka

ram

sekce aplikaénich zafizeni |
sekce aplika¢nich zafizeni Il
pohonny prostfedek
pomocny ram

sekce pojezdovych kol
sekce kopirovacich kol
kopirovaci kolo

pojezdové kolo

rameno

pfi€ny nosnik

ram kopirovacich kol

hlavni pfiény nosnik

horni tahlo paralelogramového zavésu

spodni tahlo paralelogramového zavésu

zadni nosnik
tahlo

lanko

nosnik |

nosnik Il
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Patentové naroky

1. Zemédelsky stroj pro davkovani, zejména zemédélsky stroj (1) pro davkovani
osiva a/nebo hnojiva v pevné nebo kapalné formé, obsahujici nejméné jeden
zasobnik (2) davkovaného osiva a/nebo hnojiva v pevné nebo kapalné formé,
nejméné jeden podpérny prostredek (3), kterym jsou zejména kola a/nebo
valec, a nejméné dvé aplikaéni zafizeni (4:{5) davkovaného osiva a/nebo
hnojiva v pevné nebo kapalné formé, kterymi jsou zejména seci botky (6),
vyznadujici se tim, Ze nejméné dvé aplikatni zafizeni (4,}5) jsou
uloZena na ramu (7), ktery je vySkové stavitelny, pficemZ nejméné ?edno z
aplikaCnich zafizeni (4) je na ramu (7) uloZzeno vyskové stabilné a nejméné
jedno dalsi aplikacni zafizeni (5) je na rdmu (7) uloZeno vy$kové stavitelné.

2. Zemédélsky stroj pro davkovani, podle naroku 1, vyznaéujici se tim,
Ze nejméné jedno aplikacni zafizeni (5) je na ramu (7) uloZeno vykyvné.

3. Zemédélsky stroj pro davkovani, podie nékterého z pfedchozich naroku,
vyznacujici se tim, Ze nejméné jeden podpérny prostiedek (3) je na
ramu (7) uloZzen vyskove stavitelné.

4. Zemédélsky stroj pro davkovani, podie naroku 3,vyznadéujici se tim,
Ze podpérnym prostfedkem (3) vySkové stavitelné uloZzenym na ramu (7) je
nejméné jedno kopirovaci kolo (14).

5. Zemeédélsky stroj pro davkovani, podle nékterého z pfedchozich naroka,
vyznacujicise tim, Ze na ramu(7) je ulozena nejméné jedna
sekce (8) aplikadnich zafizeni (4) vyskové stabilné a nejméné jedna dalsi
sekce (9) aplikaéni zafizeni (5) vyskoveé stavitelné.

6. Zemédélsky stroj pro davkovani, podle nékterého z pfedchozich naroki,
vyznacujici se tim, Ze aplikaéni zafizeni (5) je vySkové stavitelné
pomoci pohonného prostiedku (10).

7. Zemédélsky stroj pro davkovani, podle nékterého z pfedchozich narok,
vyznadujici se tim, Ze na ramu (7) je vykyvné ulozen pomocny
ram (11), na které je uloZzeno nejméné jedno aplikaéni zafizeni (5), pficemz v
pomocnem ramu (11) je zaroven uloZen pohonny prostfedek (10).

8. Zemédeélsky stroj pro davkovani, podle naroku 6, vyznacéujici se tim,

Ze pohonny prostiedek (10) je zaroven uloZen na ramu (7).
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9. Zemédélsky stroj pro davkovani, podle nékterého znaroki 6, 7 a 8,
vyznacdéujici se tim, Ze pohonny prostiedek (10) je spojen s fidici
jednotkou stroje.

10.Zemé&deéisky stroj pro davkovani, podle nékterého z pfedchozich narokd, -
vyznacujici se tim, Ze vySkova poloha aplikaéni zafizeni (4,:{5) je

linearné zavisla na pohybu podpérného prostiedku (3).
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