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Ukiad koordynacyjay zespodéw kombajuu

Przedmiotem wynalazku jest ukiad koordynacyjny zespoléw kombajnu a w szczeg6inodci pracy nape-
déw jazdy, bebna midcgcego i przenosnika masy.

W znanych kombajnach zbozowych napedy jazdy wyposazone sa w bezstopniowe przekladnic pasowe
wzglednie znajdujq zastosowanie nap¢dy hydrostatyczne (Kanafojski Cz., Karwowski T.: Teoria i konstruk-
cja maszyn rolniczych, T. I1 1972 PWN W-wa, ss. 611-613). W kombajnach tych nap¢dy bebnéw midcacych
wyposazone s3 zazwyczaj w bezstopniowe przekladnic pasowe, a przenodniki masy nie posiadajq regulacji
predkodcei. Brak regulacji predkosci przenofnika masy w zaleinodci od zmieniajacych si¢ warunkow polo-
wych, mimo stosowanej regulacji predkosci jazdy, uniemozliwia uzyskanie optymalnej przepustowosci w
pracy kombajnu. Na skutek wyst¢pujacego nierdwnomiernego wciggania i przemieszczania masy $limakami
hederu scigte zboze cagsto spigtrza si¢ przed dostaniem pod dolng cz¢é¢ tagmy pochylonego przenoénika
powodujgc tym samym cz¢sto przerwy w zasilaniu zespolu miécacego.

Zgodnic z istota wynalazku nape¢dy jazdy, bgbna midcacego i przenofnika masy wyposazone sq kazdy w
clektromagnetyczne sprzgglo poslizgowe oraz regulator wzbudzenia poigczony z wiadciwym przetwornikiem
predkodci jazdy lub obrotowej. W przypadku nape¢du jazdy ukiad dodatkowo wyposazony jest w zadajnik
predkosci jazdy polgczony z regulatorem wzbudzenia napgdu b¢bna midcacego, a w wyniku napedu bebna
midcacego w zadajnik predkodci obrotowe;j i przepustowodci. W zastosowaniu do napedu przenofnika masy
ukiad dodatkowo polgczony jest z regulatorem wzbudzenia napedu bgbna mibcacego i przetwornikiem
predkosci jazdy. Zastosowanie przedmiotowego ukiadu, poprzez mozliwoi¢ szybkicgo przesterowania
predkosei obrotowej bebna mi6écgcego w przypadku wystapienia momentu o wartodci réinej od zadanej i
zastosowanej regulacji predkosci przenosnika masy celem uzyskania stalej przepustowodci, pozwala na
uzyskanie optymalnej wydajnosci kombajnu zbozowego przy bardzo matych stratach ziarna.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przykiadzic wykonania na rysunku, ktéry przedstawia
schemat ukladu koordynacyjnego zespotéw kombajnu.

W ukiadzie wedtug wynalazku uzwojenie wzbudzenia elektromagnetycznego sprzggla poslizgowego 1
napedu skrzyni biegdw 2 polaczone jest z regulatorem wzbudzenia 3, a ten z przetwornikiem 4i zadajnikiem §
predkosci jazdy oraz regulatorem wzubudzenia 6 napedu bebna miéeacego 7. Odpowiednio uzwojenie
wzbudzenia elektromagnetycznego sprze¢gla poslizgowego 8 polaczone jest z regulatorem wzbudzenia 6, a ten
2 przetwornikiem 9i zadajnikiem (10) predkosci obrotowej bebna midcacego 7oraz z zadajnikiem przepusto-
wosci 11. Uzwojenie wzbudzenia elektromagentycznego sprz¢gla poslizgowego 12 napedu przeno$nika 13
polaczone jest z regulatorem wzbudzenia 14 a ten z przetwornikiem predkosci obrotowej 18 bgbna 16
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przeno$nika 13 i regulatorem wzbudzenia 6 sprz¢gla 8 b¢gbna midcacego 7 oraz przetwornikiem predkoscei
Jazdy 4.

Optymalny stan pracy kombajnu utrzymywany jest za pomoca regulacji po$lizgu sprzegiet elektromag-
netycznych 8, 11 12, przy czym warto$é pradu wzbudzenia sterowana jest proporcjonalnie do sumy
doptywajacych sygnaléw przez odpowiednie regulatory wzbudzenia 6, 3i 14. Zmiana masy zboza dostarczo-
nego do bgbna midcacego 7 powoduje odpowiednio zmiang momentu przenoszonego przez elektromagnety-
czne sprz¢gto poslizgowe 8. Z chwila pojawienia si¢ momentu obcigzenia bgbna midcacego 7
przekraczajacego warto$¢ zadang. regulator wzbudzenia 6 podaje sygnat regulatorom wzbudzenia 3i 14,ate
z kolei oddziatywuja odpowiednio przez elektromagnetyczne sprzegio 1 na predkosé jazdy kombajnu i

poprzez sprz¢glo elektromagnetyczne 12 na predkos¢ ruchu przenosénika 13 automatycznie zmniejszajac je.
" W przypadku spadku momentu obcigzeniowego na wale 17 bgbna miécacego 7, predkosé jazdy kombajnu i
przenosnika 13 ulegaja automatycznie zwigkszaniu. Po okresie przejsciowym zespdt miécacy powraca do
zadanych warunkéw pracy, a przenosnik 13 do optymalnej predkosci podawania, ale zapewniajacej réwno-
cze$nie utrzymanie zadanego momentu na wale b¢bna midcacego, przy czym ukiad jazdy utrzymuje nowa
ustalong wartoé¢ predkosci.

Ukiad jazdy reaguje ze znacznym opdznieniem w stosunku do ukladu przenoénika, na sygnaly poda-
wane przez regulator sprz¢gla bebna midcacego.

Zastosowane w rozwiazaniu zadajniki predkosci jazdy 8, predkosci obrotowej 10 bebna midcacego 7i
przepustowodci 11 przenosnika 13 podlegaja recznemu ustawieniu przez operatora przed rozpoczgciem pracy
kombajnu.

Zastrzetenia patentowe

1. Ukiad koordynacyjny zespoddw kombajnu, a w szczeg6inodci pracy napedéw jazdy, bebna midcy-
cego i przenodnika masy, amieany tym, ze kazdy z wymienionych nap¢edéw wyposazony jest odpowiednio w
clektromagnetyczne sprzegla poslizgowe (1), (8), (12) oraz regulatory wzbudzenia (3). (6), (14) polaczone 2z
wladciwymi przetwornikami predkosci jazdy (4), wzglednie predkosci obrotowej (9) i (15), przy czym w
wypadku napedu jazdy dodatkowo wyposazony jest w zadajnik pr¢dkosci jazdy (5) potaczony odpowiednio 2
regulatorem wzbudzenia jazdy (8) polaczony odpowiednio z regulatorem wzbudzenia (6) nap¢du bebna
mi6cacego (7). a w zastosowaniu do nap¢du bgbna midcgcego (7) w zadajnik predkosdci obrotowej (1) oraz
przepustowosci (11).

2. Uklad wedlug zastrz. |, znamiemmy tym, ze w wypadku nap¢du przenosnika masy (13) dodatkowo
potaczony jest z regulatorem wzbudzenia (6) sprz¢gla poslizgowego (8) bgbna midcacego (7) i przetworni-
kiem predkosdci jazdy (4).
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