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Uklad kompensatora elektirycznego
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Przedmiotem wynalazku jést uklad kompensa-
tora elektrycznego stuzgcego do mierzenia napiecia
lub sity elektrycznej metoda kompensacyjng.

W wiekszoéci znanych ukladéw kompensatoréw
podstawowym elementem jest potencjometr zasila-
ny z pomocniczego Zr6dla pradem o stalej warto-
$§ci, zmiane napiecia wyjSciowego ruzyskuje sie
przez przesuwanie §lizgacza potencjometru. Cha-
rakterystyczng cechg takiego ukladu jest stala
oporno$é wejsciowa, to znaczy oporno§é od strony
zacisk6w zZrodia pomocniczego, natomiast oporno§é
wyjSciowa jest zmienna, zalezna od polozenia
§lizgacza potencjometru, jest ona zwigzana z na-
pieciem wyjSciowym. :

W dokladnych kompensatorach potencjometr
jest zastgpiony opornikami stalymi z przelacznika-
mi przy czym dla‘uzyskania duzej zdolnoSci roz-
dzielczej kompensatora, to znaczy dla uzyskania
wielocyfrowego odeczytu, stosowane sg znane, skom-
plikowane uklady podane przez Feussnera, Haus-
ratha, Wennera, White’a, Diesselhorsta i innych.
Ilo§¢ dokladnych oporniké6w w niektérych ukla-
dach dochodzi do 20 na jedna dekade.

Celem wynalazku jest uproszczenie ukladu przez
zmniejszenie iloSci dokladnych opornikéw oraz
uzyskanie statej opornoSci wyjSciowej.

Cel zostal osiggniety przez zastgpienie ukladu
opernikéw tworzacych w znanych kompensatorach
potencjometr przez uklad opornikéw %aczonych
rownolegle.
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Nowy uklad kompensatora w poréwnaniu z do-
tychczas znanymi ukladami ma znacznie mniej-
szg ilo§é dokladnych opornikéw stanowigcych ele-
menty ukladu pomiarowego. Oporniki te maja
wigksze warto§ci od opornikéw w znanych ukla-
dach co zmniejsza szkodliwy wplyw opornoSci prze-
laczniké6w tym skuteczniej, ze oporniki sg laczone
réwnolegle i oporno$ci przelgcznikéw nie dodaja
sie jak to ma miejsce w wielu znanych ukladach
kompensator6w. Dodatkowg zaletg ukladu wedlug
wynalazku, jest stala oporno§é wyjSciowa kom-
pensatora co zapewnia stalg czuto§é ukladu i jed-
nakowe, w calym zakresie pomiaréw, tlumienie
galwanometru.

Stala oporno$§¢é wyjSciowa umozliwia zastosowa-
nie skalowanego gwalanometru wskazujacego od-
chyltki mapigcia mierzonego od napiecia wzorco-
wego, wskazywanego przez wskazniki przelgczni-
kow.

'Wynalazek zostanie blizej objasniony na sche-
macie zasadniczym przedstawionym na fig. 1. Na-
piecie wyjSciowe U, zalezy od przewodno$ci Gi
i G2 opornikéw dolgczonych do punktéw A i B
i wyraza sie wzorem: U;=U;Gy:(Gy+ G,). W
uvkladzie wedlug wynalazku oporniki sg przetgcza-
ne tak, ze suma ich przewodno$ci Gi + Go jest
wartoScig stalg. Uklad taki charakteryzuje stala
oporno§¢ wyjSciowa réwna 1 :(Gi-+ Go).

Uktad jest zasilany napieciem Uy, ze Zré6dia o zni-
komo matej opornoSci wewnetrznej, na przyklad
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ze znanego elektronicznego stabilizatora napiecia,
zasilanego z prostownika lub z baterii.

Uproszczony schemat kompensatora wedlug wy-
nalazku przedstawiony tytulem przykladu na fig.
2. Zastosowano oporniki g1, g, &3 i 8; o przewod-
noSci stopniowanej w stosunku jak 1:2:3:4, a suma
tych przewodno$ci wynosi 14+2-4344=10 jednostek.

Zmiane stosunku Uz/U; uzyskuje sie przez prze-
lgczanie poszczegblnych opornikbw za pomoca
przetaczniké6w Py; Py; Py i Py,

Konstrukcja przetgcznikéw jest pomyS$lana tak,
ze powodujg one zmiane przewodno$ci G: w ukla-
dzie dziesietnym, ktéra jest rowna sumie prze-
wodno$ci dolgczonych do zacisku A (fig. 2) prze-
lgczajac wszystkie pozostale przewodno$ci do za-
cisku B, .

‘W ten sposéb suma przewodno$ci G: -+ G: pozo-
staje stata. Galwanometr G dziala tutaj jako wska-
ik zerowy réwnowagi napigé, mierzonego U,
i wzorcowego U, podobnie jak w znanych kom-
pensatorach.

‘Wieksza liczbe dekad uzyskuje sie przez réwno-
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legle polaczenie zespoléw opornikéw o przewod-
noSciach 10, 100, 1000 itd. razy mniejszych.

Zastrzezenia patentowe

1. Uktad kompensatora elektrycznego stuzgcego do
pomiaru napiecia i sily elektromotorycznej, zna-
mienny tym, e ma uklad opornikéw (81; &2; 23
i g4) (fig. 2), ktéorych jedne koncoéwki potgczone
sa ze soba i dolgczone do punktu (C), a drugie
ich koncoéwki oddzielnie sg dolaczone do dwu-
pozycyjnych przelgcznkow (Py; P2; P3 i Py), kto-
re przelaczaja je, zaleznie od zazadanego napie-
cia wyjSciowego, do punktu (A) lub do punk-
tu (B).

2. Uklad kompensatora wedlug zastrz. 1, znamien-
ny tym, ze ma dwie lub wiecej grup przelgcz-
nikéow (P;; P2; P; i P;) oraz tyle samo grup
opornikow (gi; g2; 85 1 84).

3. Uklad kompensatora wedtug zastrz. 1 i 2 zna-
mienny tym, Ze zawiera skalowany galwano--
metr (G).
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