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(64) Ram samojizdnych stroji, zejména zemédsiskych

Pfedm&tem vyndlezu je rdm samojizdnych
strojd, zejména zem&d&lskych, opat¥enych
vikyvnymi ndpravami.

U samojizdnych zem&d&lskych strojd, pra-
cujicich v terénnich horskych podminkdch,
jsou kladeny znalné niroky na pFfesnost ulo-
feni vykyvnych ndprav. Souosé uloZeni ndprav
je nutné jak pro zajidté&ni dobrych jizdnich
vliastnosti stroje, tak i sprdvné funkce na-
kl4p&ni ndprav ve vazb& na ¥izeni a vyrov-
nivdni polohy pojezdovych kol a kabiny do
svislé polohy. U v&t$iny zndmych provedeni
samojizdnych strojd je cely rdm vytvo¥en
jako sva¥enec a p¥isiuiné otvory pro Cepy
vykyvnych ndprav se obrédbi spolelné& na spe-
cidlnich jednod&elovych vyvrtdvacich stro-
jich. Tento zplisob je vhodny pouze pFi sé-
riové vyrob&, aviak p¥i malosériové vyrobé
je neekonomicky pro vysoké pofizovaci néd-
klady jednoulelového stroje. Navic md toto
provedeni nevyhody ve zhorZeni vyménitel~
nosti nebo opravitelnosti p¥i havdrii, kdy
dojde k po¥kozeni ndkteré &4dsti rdmu, vét-
$inou je potom nutno pouZit pro opravu novy
rém.

Proto u nékterych znémych provedeni taZ-
nych prostfedkd byvd z divodd pfedeviim o-
pravitelnosti a vymdnitelnosti sloZen z vi-
ce opracovanych monoblokd, vzdjemnd spoje-
nych, Tento zplsob viak naddle vyZaduje
specidlni jednotdlelové stroje a je pouZitel-
ny pouze pro sériovou vyrobu. U nékterych
znidmych provedeni, nap¥. terénnich automo-
bild, je vytvofen pdtefovy rdm, jeho? vlast-
ni pdte¥ je tvofema opracovanou trubkou,
kterd zabezpefuje sprdvné uloZeni nédprav
nebo polonédprav.
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Toto provedeni vSak problém opracovini
pfevddi z jednod&elovych strojd s vrtacimi
ndstroji na specidlni stroje soustruZnické.
Uspofdddni s pdtefovym rdmem je prakticky
nepouZitelné u strojd, které maji vice hna-
cich nebo pracovnich agregdtd a adaptérd
nejenom pro zabezpeleni pouze jizdnich
vlastnosti.

Dal3i zndm4 YeSeni rdml strdjd jsou u-
zplsobena tak, %e ka¥d4 z ndprav je uloZena
na samostatném rdmu, které jsou pak vzdjem—
né kloubovd@ spojeny. Hlavnimi nevyhodami
tohoto uspof¥dddni je mimo zna&né sniZeni
stability stroje p¥i zatd¥eni na svahu vyd-
§i ndkladnost a pracnost Ffefeni, protoZe je
nutno vice rdmy dimenzovat a plochy pro
kloubové spojeni je nutno opracovat.

UZelem vyndlezu je vytvofit takovy rém
samojizdnfch strojd, zejména zem&d&lskych,
ktery vySe uvedené nedostatky do zna&né miry
odstranuje a umoZfuje vyrobit rdm z nékoli-
ka menSich &4sti s dostatednou vyrobni ptes-
nosti bez pot¥eby specidlnich jednoiddelovych
strojb.

Podstata vyndlezu spolivd v tom, %e na
nosidi je upravena jednak svisld deska,

k niZz je pfipojena pfedni konzola, opat¥end
pouzdry pro fepové uloZeni pFedni ndpravy,
jednak vodorovnd plocha, k ni%¥ je pFipoje-
na zadni konzola opatfend dalSimi pouzdry
pro Zepové uloZeni zadni ndpravy, pficdemi
po obvod& p¥edni konzoly a zadni konzoly
jsou upraveny zardiky zasahujici do nosile
pro vzdjemné nastavovdni pFedni konzoly a
zadni konzoly.

Na pfipojenych vykresech je schematicky
zndzornén p¥iklad provedeni rdmu samojizd-
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nych strojd podle vyndlezu, kde na obr. 1
je celkovy pohled na samojizdny stroj s vy~
znalenym réimem, obr. 2 p¥edstavuje rdm stro-
je v ndrysu a na obr. 3 je pldorys rdmu stro-
je.

Rém samojizdného stroje sestdvd z nosile
1, k n&muZ je pfipojena pfedni konzola 5 a
Zzadni konzola 6. Na nosili 1 jsou vytvoteny

patky 2, nesouci agregity 3 samojizdného
stroje, nap¥. motor, Zerpadla, pFevodovka
apod., k nosii ] nebo p¥edni konzoly 5 je

p¥ipojena kabina 4. Nosi& 1 je opat¥en svis-
lou deskou 11, k ni% je prost¥ednictvim
Zroub& 13 p¥ipojena pFedni konzola 5, nesou-—
ci ptedni ndpravu 7, opat¥enou pojezdovymi
koly 9, pfifem¥ p¥edni ndprava 7 je vikyvné
uloZena v pouzdrech 10, vytvurenych v prednl
konzole 5. K vodorovne plode 12 nosxce 1 je
p¥ipojena Srouby 13" zadni konzola 6, v je-
jichZ pouzdrech 107 je vykyvnd uloizna zad~
ni ndprava 8, opatfend pojezdovymi koly 9.

P¥i montd%i se pfedni konzola 5 a zadni
konzola 6 p¥ipoji k mosidi 1 a jejich polo-
ha vymezi zardZkami 17 tak, aby osa 14, pro-
chdzejici jednak pouzdry 10 p¥edni konzoly
5, jednak pouzdry 10 zadni konzoly 6, byla
v jedné rovind, Na nosili 1 je dédle vytvo-
¥en drZdk 15 pro pfipojeni nezndzornéného
zatizeni pro vyrovndvani polohy rdmu samo-
jizdného stroje do vodorovné polohy a nosié
1 je opatfen zdvésem 16, pro pFipojovini
zdvésnych zafizeni, pracovni adaptéry jsou
zavé8ovidny na pfedni konzolu 5 s p¥edni nd-
pravou 7.

PREDMET

Rém samojizdnych strojl, zejména zemédél-
skych, tvofeny nosidem, opat¥enym pFfedni ni-
pravou a zadni ndpravou, vyznaleny tim, Ze
na nosi&i /1/ je upravena jednak svisld des-
ka /11/, ¥ ni? je p¥ipojena pi¥edni konzola
/5/ opattend pouzdry /10/ pro fepové uloZe~
ni p¥edni ndpravy /7/, jednak vodorovnd plo-

3 listy vykresd

.tak,
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Uspofdddni rédmu samojizdného stroje podle
vyndlezu zabezpeduje zajidténi sprévné po-—
lohy osy 14 pouzder 10, 10” pro Zepové ulo-
Yeni pF¥edni napravy 6 a zadni ndpravy 7,
proto%e je umoZn&n vzdjemny posun prednl
konzoly 5 a zadni konzoly 6 viti nosili 1
v rovinich na sebe kolmych s naslednym za-
jiSténim prost¥ednictvim ZFroubd 13, 13 a
zardZek 17. Zadni nédpravu 6 lze Ppri montdzi
na nosié 1 posunovat po vodorovné ploZe 12
ve vodorovné rovind a pfedni konzolu 5 1ze
posunovat po svislé desce 11 noside 1 Jak
ve svislé, tak i vodorovné roving.

Timto provedenim neni nutno opracovdvat
p¥fi vyrob& p¥isluiné dosedaci plochy, a to
jak na p¥fedni konzole 5 a zadni konzole 6,
tak i svislé desky 11 4 vodorovné plochy
noside 1. Pri mont4Zi je vyhodne nejprve
ustavit zadni konzolu 6 na nosidi 1 a podle
polohy osy 14 prochézejici pouzdry 10° upra-
vit souose 1 polohu pouzder 10 prednl konzo-~
ly 5 jejim posunem v p¥islu3ném sméru po
svislé desce 11 nosiéde 1. Po zajidténi Srou-
by 13, 137 je vhodné upravit po obvodé pFed-
ni konzoly 5 a zadni konzoly 6 zardZky 17
aby bylo zamezeno jejich pohybu a pr1
demontaél nap¥. za uéelem opravy opotfe-
bovanych pou7der 10, 10 aby nebylo nutné
nové ustavovini prednl konzoly 5 nebo zadni
konzoly 6. Navrhovanym felenin Tze snadné&ji
opracovivat mensi B4sti rdmu stroje, se kte-
rymi je i snaz3i manipulace s jejich nésled-
nym smontovinim pom&rnd jednoduchym a ne-
ndkladnym zpisobem.
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cha /12/, k ni% je pFfipojena zadni konzola
/6/, opatf¥end dalZimi pouzdry /10°/ pro Ze-
pové uloZ%eni zadni nédpravy /8/, pF¥ilemZ po
obvodé pY¥edni konzoly /5/ a zadni konzoly
/6/ jsou upraveny zardiky /17/ zasahujici
do nosiée /1/ pro vzdjemné nastavovani p¥ed-
ni konzoly /5/ a zadni konzoly /6/.

Severografia, n, p.. zévod 7, Mosi
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