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La présente invention concerne un appareil de trai-
tement hydrothérapique,notamment des mains et des poi-
gnets,

On connait nombre d'appareils permettant le traite=
ment hydrothérapique d'un membre humain, 1'expression
traitement hydrothérapique signifiant traitement dans un
milieu fluide, liquide ou semi-liquide, quel qu'il soit.
Certains de ces appareils assurent le chauffage dudit
milieu de traitement et, éventuellement, un massage du
membre en traitement.

Ces appareils présentent, du point de wvue des malades,
1'inconvénient de ne bas assurer une liberté totale de
la partie fraitée, clest-a~dire une mobilité qui ne soit
pas "freinée" par des efforts de soutien.

Par exemple, les appareils de traitement des pieds
qui permettent 1'appui de ceux-ci sur le fond ou sur une
grille ne leur assurent pas une mobilité totale: si le
traitement doit s'accompagner de gymnastique, le patient
doit maintenir les pieds soulevés, pour accomplir cette
gymnastique,

Le probléme est encore plus aigu pour le traitement
des mains,é dont les différentes fonctions ne comprennent
Pas celle de soutenir les avant-~bras ni, a plus forte
raison, les bras, sauf circonstances vraiment exception-
nelles, comme, par exemple, lorsque 1l'on a besoin de
prendre appui sur les mains pour se lever., Il s'en suit
qu'un malade ressentira rapidement une trés grande fatigue,
notamment au niveau des épaules, s'il doit utiliser lui-
m&me ses mains, cl'est-a~-dire les bouger;ainsi que les
doigts, en faisant jouer muscles et articulations, dans
le milieu de traitement.

La présente invention a pour but de remédier a cet
inconvénient en proposant un appareil de traitement hydro-
thérapique d'un membre humain et notamment des mains et des
p;ignets, comportant au moins une enceinte destinde a
recevoir le milieu fluide liquide ou semi~liquide de trait-

tement, cet appareil étant caractérisé en ce que ladite
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enceinte est associde 3 au moins un appui destiné a
soutenir une partie non traitée du membre ou des membres
en traitement,

Avec une telle disposition, les fonctions de mobilité
et les fonctions de soutien du membre en traitement sont
dissociées, de manidre 2 augmenter la mobilitd de la partie
traitée,

Suivant une variante intéressante de 1'invention,
l'appui destiné 3 soutenir une partie non traitée du
membre en traitement est disposé de telle maniore que sa
Projection dans le sens de 1l'effort exercéd en appui se
situe substantiellement & 1l'intérieur de la base de
sustentation de l'appareil de traitement, l'avantage de
cette disposition étant qu'elle augmente la stabilité dudit
appareil quand il est en cours d'utilisation,en ajoutant a
son propre poids le poids du membre en traitement,

Suivant une autre variante de réalisation de 1'inven-
tion, l'appui destiné & soutenir une partie non traitdée
du membre en traitement est monté mobile, de maniére 2
permettre le déplacement partiel de la partie en appui
sang quitter la position d'appui.

D'autres caractéristiques de l'invention apparaitront
au cours de la description qui va suivre et qui se référe-
ra aux dessins annexés montrant, a titre indicatif, trois
exemples de réalisation de la présente invention, adap-
tés au traitement des mains ou deépoignets.

Les figures 1 & 5 illustrent un premier exemple de
réalisation:

La figure 1 est une vue en élévation de 1'appareil;

La figure 2 est une vue en pPlan de l'appareil de 1la .
figure 1;

La figure 3 est une vue en élévation de 1l'appareil
de la figure 1, avec le couvercle enlevé ;

La figure 4 est une vue en plan de l'appareil de 1la
figure 3; '

La figure 5 est une coupe suivant la ligne V=V de 1la

figure U;
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Les figures 6 et 7 montrent une variante de réalisa-
tion, couvercle enlevé, la figure 7 étant une coupe suivant
la ligne VII=VII de la figure 6;

Enfin, la figure 8 montre une autre variante de
réalisation, suivant une coupe analogue a la coupe illus-
trée par la figure 5.

Sur les figures 1 & 5, ltappareil de traitement des
mains se compose d'un corps 1 et dtun couvercle 2, celui-ci
étant pourvu de deux orifices 3 et 4 pour pouvoir passer
les mains,

Le corps 1 comporte un réceptacle 5 et deux appuis
6 et 7 et est porté par un renforcement circulaire 8 ser-
vant de base.

L'espace 9 compris entre le fond du réceptacle 5 et
la paroi extérieure du corps 1 constitue un logement, dans
lequel peuvent &tre disposés les éléments nécessaires
4 la mise en condition du liquide en traitement contenu
dans le réceptacle 5. Ces éléments de chauffage peuvent
8tre des éléments électriques: résistances, fils,circuits,
thermostats ou autres, ou des éléments échangeurs de calories,
qui peuvent 8tre chauffés par un flux chaud, liquide
ou gazeux, L'espace 9 a été représenté hachuré sur la fi-
gure 5,car de tels équipements,connus en soi, ne font pas
partie de la présente invention.

Le présent appareil se distingue notamment d'appareils
connus,utilisés pour de tels traitements,par la présence
des deux appuis 6 et 7 qui permettent de reposer les
avant-bras, clest-a-dire de reléicher les muscles qui de-
vraient les soutenir, s'ils n'étaient pas 4 l'appui,et de
l1ibérer ainsi totalement les mains pour leur gymnastique
propre.

Ces appuis 6 et 7 sont, de plus, remarquables sous
deux aspects: d'une part, ils ne s'étendent pas jusqu'a
la paroi extérieure du corps 1, mais laissent libre un
dégagement 21, 22 qui a deux fonctions: permettre, tout
d'abord, au couvercle 2 de s'appuyer sur le corps 1 sans

besoin d!'échancrures qui l'affaibliraient nécessairement
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et, ensuite, déplacer la surface d'appui vers ltintérieur,
ce qui augmente la stabilité de l'appareil en cours de

son utilisation; d'autre part, le profil arrondi dans le
sens longitudinal de chacun de ces deux appuis 6 et 7 a
été choisi dans un triple but: dtabord, ne pas risquer
d'offenser l'avant-bras en appui sur lui, ensuite,
permettre une oscillation de cet avant=bras dans un plan
vertical sans qu'il y ait frottement et, enfin, par l'ar-
rondi extérieur, rapprocher du cenire de l'appareil, comme
ci-dessus, la surface d'appui. ’

Les formes sphériques du couvercle 2 et du réceptacle
5 ont été préférées i cause de leur aptitude & conserver
la chaleur et de leur facilité de nettoyage et d'entretien,
Mais ellesne font aucunement partie de 1l'invention, qui
peut &tre réalisée sous toute autre forme différente,

Ainsi, K la variante illustrée par les figures 6 et 7
est destinée au traitement des mains et des poignets. Elle
est montrée sans son couvercle.

Ltappareil 10 comporte, comme dans le cas des figures
1 a 5, un réceptacle 11 et deux appuis 12 et 13, Il est
porté par trois pieds 14, 15 et 16 disposés a 120°,

Contrairement au cas précédent, le réceptacle 11
n'est plus une portion de calotte sphérique, mais a un
diamétre beaucoup plus important que sa hauteur, pour
permettre au patient d'!'y "mobiliser" ses mains et ses
poignets avec un volume proportionnellement moindre de
milieu de traitement.

Enfin,la figure 8 montre deux perfectionnements qui
peuvent équiper les appareils suivant l'invention.

L'un de ces perfectionnements consiste a rendre mobi-
le l'appui 17 de l'appareil 18, ce qui permet de déplacer
la partie en appui du membre en traitement sans quitter
cet appui.

Le second perfectionnement consiste a disposer
dans le réceptacle 19 une bouls 20,éventuellement amovible
pour pouvoir 8&tre enlevée ou changée, plus ou moins élasti~
que,destinée & permettre de faire fonctionner les muscles

d'une main sans avoir besoin d'une grande amplitude dans 1le
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mouvement des doigts. Cette caractéristique est intéres-
sante, par exemple pour la rééducation de mains acciden-
tées.,

D'autres variantes sont possibles sans sortir de
l'esprit de 1'invention, comme, par exemple, rendre régla—-
ble la position des appuis ou garnir ces derniers d'une
matiére souple ou disposer une "fen8tre" sur le couvercle
pour permettre au patient de voir dans le réceptacle.

On pourrait également utiliser un réceptacle au fond
perforé, a travers lequel passerait le milieu de traite=
ment aspiré, éventuellement re~-conditionné et refoulé par une

pompe malaxeuse disposée sous le dit fond,



10

15

20

2502947

- 6 -
REVENDICATIONS

1.~ Appareil de traitement hydrothérapique d'un
membre humain, et notamment des mains et des poignets,
comportant au moins une enceinte (1) destinée & recevoir
un milieu de traitement, généralement liquide ou semi-
liquide, caractérisé en ce que ladite enceinte (1) est
associdée & au moins un appui (6, 7) destiné & soutenir
une partie non traitée du membre ou des membres en
traitement.

2.= Appareil suivant la revendication 1, caractérisé
en ce que la projection du dit appui (6, 7) dans le sens
de l'effort exercé par la partie en appui du membre en
traitement se situe substantiellement & l'intérieur de
la base de sustentation de l'appareil.

3.= Appareil suivant l'une des revendications 1 ou 2,
caractérisé en ce que ledit appui (6, 7) présente un
profil longitudinal arrondi.

L4,~ Appareil suivant ltune des revendications précé-
dentes, caractérisé en ce que ledit appui (17) est mobile.

5.~ Appareil suivant l'une des revendications précé-
dentes, caractérisé en ce que l'enceinte a laquelle ledit
appui est associé est muni d'au moins un instrument (20)

de gymnastique manuelle.
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